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Yleista

Tukipalvelumme puhelinnumerot

Pohjois-Amerikka Maksuton puhelinnumero 1-800-465-HUSKY (4875)
Eurooppa EY (useimmat maat) 008000 800 4300
Suora ja ei-EY-maat +(352) 52115 4300
Aasia Maksuton puhelinnumero 800 820 1667 tai +800 4875 9477
Suora numero: +86 21 3849 4520
Latinalainen Brasilia +55 114589 7200
Amerikka 3 .
Meksiko +52 555089 1160, valinta 5

Jos haluat huoltopalvelumme edustajan kdyvan paikan paalld, ota yhteytta Huskyn
[ahimpdan alueelliseen huolto- ja myyntipalveluun.

Jos asia on vdhemman kiireellinen, laheta Huskylle sahkdpostia osoitteeseen
techsupport@husky.ca.

Huskyn alueelliset palvelu- ja myyntitoimistot

Lahimman sijainnin 16ydat osoitteesta www.husky.co.

Tuotepaivitykset

Saatavilla on paivityksia, jotka voivat parantaa Huskyn laitteiden tuottoa, nopeuttaa
toimintaa ja lisdta uusia ominaisuuksia.

Saatavilla olevat paivitykset 16ydat osoitteesta www.husky.co tai soittamalla Huskyn
lahimpaan alueelliseen huolto- ja myyntipalveluun.

Varaosien tilaus

Huskyn laitteiden varaosia voi tilata [ahimmasta Huskyn osajakelukeskuksesta tai sivustolta
www.husky.co.

Muiden oppaiden tilaus

Téaman oppaan ja muun dokumentaation lisakappaleita voi tilata Huskyn Iahimmasta huolto-
ja myyntipalvelusta.

Yleistd iii


mailto:techsupport@husky.ca
http://www.husky.co
http://www.husky.co
http://www.husky.co
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Luku 1

Johdanto

Tassa kayttdoppaassa on yleisia varoitus- ja huomioilmoituksia, joita noudattamalla
vdltetdan henkildvammojen ja laitteistovaurioiden syntyminen. Varoitus- ja
huomioilmoitukset eivat kuitenkaan kata kaikkia mahdollisia tilanteita, joita kdyton aikana
saattaa ilmeta. Kayttdja ja hdanen yrityksensa ovat yksinomaisessa vastuussa huolto- ja
turvatoimien noudattamisesta.

TARKEAA!

Jotkin kayttooppaat voivat sisaltaa liitteitd, joihin on lisatty uusia tai paivitettyja tietoja.
Varmista ennen kadyttdoppaan lukemista, ettd tutustut saatavilla oleviin liitteisiin, jotka
sijaitsevat kayttdoppaan lopussa.

1.1  Yleinen turvallisuus

«  Jarjestelman asennuksen saavat suorittaa vain patevat henkilot paikallisten saadosten
mukaisesti.

« Jarjestelman, jonka osana laitteisto on, turvallisuus on laitteiston asentajan vastuulla.

o  Jarjestelmaa saavat kdyttda ainoastaan henkilot, jotka ovat saaneet perusteellisen
kayttokoulutuksen.

«  Perehdy kaikkiin ndihin kdyttdohjeisiin, ennen kuin kytket jarjestelman virran ja
kdynnistat laitteiston.

«  Noudata kaikkia jarjestelmaan kiinnitettyja varoitus- ja ohjekilpia.

«  Ald yriti tehda jarjestelman korjaustéita itse, ellei tydvaiheita kuvata yksityiskohtaisesti
tdssd oppaassa tai ellei Husky toimita korjausohjeita. Ohjeiden vastainen toimiminen voi
johtaa jarjestelman vaurioitumiseen tai vakavaan henkilévahinkoon.

« Laitteistoon saa syottaa vain virtajohdon tarraan ja/tai laitekoteloon merkittya
jannitetta.

HUOMAUTUS: Jos et ole varma, minka vahvuista jannitetta tulee kayttaa, ota yhteytta
Huskyn 1ahimpaén alueelliseen huolto- ja myyntipalveluun.

HUOMIO!

Mekaaninen vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. ALA KOSKAAN paisti laiteyksikén
tuulettimien ilmanottoaukoja tukkeutumaan. Laitteiston jaahdytyksen edellyttama
ilma otetaan ndista aukoista sisadn ja vastaavasti puhalletaan ulos. Jos
laitteistokotelon tama alue jostain syysta tukkeutuu ja ilmavirtaus on riittamaton,
jarjestelma voi vaurioitua.

Yleinen turvallisuus
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HUOMIO!

Kun jarjestelmadn virta katkaistaan, odota 30 sekuntia ennen paavirran kytkemista
takaisin. Jos et odota 30:td sekuntia, tiedonsiirrossa voi ilmeta ongelmia.

1.1.1  Turvamerkinnat

Turvamerkinngillda merkitaan selkedasti laitteistossa tai sen ymparilla olevat mahdollisesti
vaaralliset alueet. Noudata laitteen asennukseen, kdyttoon ja huoltoon osallistuvien
henkildiden turvallisuuden vuoksi seuraavia ohjeita:

Turvamerkinnoissa voi olla seuraava turvasymboli:

HUOMAUTUS: Turvamerkinnéissa voi olla yksityiskohtainen selitys mahdollisesta vaarasta ja
sen seurauksista.

Turvasymboli Symbolin yleiskuvaus

Yleinen vaara
Symbolilla ilmoitetaan henkilévahinkojen vaarasta. Sen ohessa on yleensa
toinen kuva tai vaaraa kuvaava teksti.

Vaarallinen jannite
Symbolilla ilmoitetaan sahkoiskun vaarasta, joka aiheuttaa kuoleman tai
vakavan loukkaantumisen.

Suojamaadoitusnapa

Symbolilla merkitdan napa, joka on yhdistetty laitteen johtaviin osiin
turvallisuussyistd, ja joka on tarkoitettu liitettavaksi ulkoiseen
suojamaadoitusjarjestelmaan.

1.2 Altanium X -sarjan kokoonpanotiedot

Altanium X -sarjan tuotteiden laitteistokotelot vaihtelevat tarvittavan vyohykemaaran
mukaan. Kotelo voi olla rakenteeltaan Single Stack (1-osainen), Double Stack (2-osainen),
Triple Stack (3-osainen), Quad Stack (4-osainen) tai Custom (asiakkaan kanssa sovittava).

Erot laitteistokotelojen tyyleissa madarittavat asennuksen erityisvaatimukset. Laitteistomalli
voi olla vapaasti sijoitettava (Freestanding), koneen ulkopuolelle asennettava (External
Machine Mount) tai muottiin sijoitettava (Mold Mount).

Vaikka laitteistokotelot voivatkin olla malleiltaan erityyppisid, dlykorteista on vain kaksi eri
versiota. Naihin kortteihin viitataan XL- ja X (ICC2) -alykortteina. Erot korttien valilla on
kuvattu seuraavassa.

2 Turvamerkinnat
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Taulukko 1-1

Altanium XL 1CC2 -dlykortti

Altanium X 1CC2 -dlykortti

Edullisin korttimalli.

Ominaisuuksiltaan monipuolisin korttimalli.

Ei sisalla virran, esilammityksen eika
maavuotovirran valvontatoimintoja.

Sisaltaa virran valvontatoiminnon seka tarkistaa
esilammitysviat ja maavuotovirrat.

1.2.1  Altanium XL ICC2 -alykortti

XL ICC2 -kortin tunnistaa mustasta jaahdytyslevysta.

Kuva 1-1 XL ICC* -dlykortti, tyypillinen

Altanium XL 1CC2 -dlykortti
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1.2.2  Altanium X ICC2 -alykortti

X ICC2 -kortin tunnistaa hopeanvérisesta jaahdytyslevysta.

Kuva1-2  XICC -lykortti, tyypillinen

1.3  Laitteen kayttotarkoitus

Husky-saatimet on suunniteltu kdytettavaksi vain ruiskuvalusovellusten prosessilampdétilan
saatoon.

Ota yhteyttd Huskyn Iahimpdan alueelliseen huolto- ja myyntipalveluun, jos aiot kayttaa
Husky-tuotetta muuhun kayttoon.

1.4  Kayttorajoitukset

Husky-ruiskuvalulaitteistoa ei saa koskaan

o kayttda muuhun kuin luvussa Osa 1.3 kuvattuun kayttotarkoitukseen ilman Huskyn
hyvaksyntaa

«  kayttda tai huoltaa henkil6t, jotka eivat tunne siihen liittyvia riskeja ja saatimiin liittyvia
turvatoimia.

Altanium X 1CC2 -alykortti
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1.5 Tulokyt

kennat (normaaliratkaisut)

Seuraavassa taulukossa on yhteenveto kaytettavista johdotuksista.

Kuvaus Johdon vari
Nollajohto Sininen
Maadoitus Vihred Vihred/Keltainen
Linja Musta Musta
Linja Ruskea Punainen
Linja Harmaa Valkoinen

n VAARA!
Sdhkoinen ja/tai mekaaninen vaara - voi aiheuttaa kuoleman tai vakavan

oukkaantumisen ja vaurioittaa laitteistoa.

Saatimen virheellinen johdotus voi aiheuttaa kuoleman tai vakavan loukkaantumisen

j

a/tai vaurioittaa saadinta tai kuumakanavaa. Vain patevat henkilot saavat kytkea

virtalahteen. Kaikissa toissda on noudatettava paikallisia sahkomaarayksia.

1.6  Kayttoymparisto

Vain sisakayttoon.

Kayttolampotila: 5-40 °C (41-104 °F)

Kayttdympadriston kosteus: suhteellinen kosteus enintaan 90 %
Kayttokohteen korkeus merenpinnasta: enintaan 2 000 m (6 562 jalkaa)
Ympadristohaittaluokka: PD2

Ylijanniteluokka: OVIII

1.7 Laitteen luokitukset

Kaikki Altanium-saatimen luokitukset on merkitty sadatimen takana olevaan tyyppikilpeen.

Seuraavat luokitukset koskevat vain Altanium Matrix2 -kayttopaneelia:
o Kayttojannite: 100-240 VAC +/- 10 %, yksivaiheinen

» Taajuus:47-63 Hz
e Teho: 100 W (tyypillinen)

Tulokytkenndt (normaaliratkaisut)
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1.8 Tekniset tiedot

Saatimen mitat ja paino riippuvat saatimen kokoonpanosta.
Seuraavat tekniset tiedot koskevat vain Altanium Matrix2 -kdyttopaneelia:

o Leveys:430 mm (17 tuumaa)

«  Korkeus: 420 mm (16,5 tuumaa)
e Syvyys:380 mm (15 tuumaa)

« Paino: 17,9 kg (39,5 naulaa)

6 Tekniset tiedot
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Luku 2

Kuumakanavajarjestelman lampotilaohjaus

Kayttooppaan tarkoituksena on varmistaa, etta kdyttajat saavat parhaan mahdollisen
hyddyn Altanium-kuumakanavasaadinjarjestelmastaan.

Altanium-saatimet on suunniteltu kaytettavaksi kuumakanavamuottien kanssa.
Kuumakanavamuottien tuotantokdytdssa on tarkead, ettd asetusarvojen mukaiset
prosessointilampotilat ovat saddettavissa ja toistettavissa mahdollisimman tarkasti.

Mita lahempadna asetusarvoa prosessin lampétila pystytdan pitamaan, sita alhaisemmaksi
asetusarvolampotila voidaan maarittaa. Tasta vastaavasti seuraa lyhyempi jaahtymisaika
(energia sisaan — energia ulos) ja nopeammat jaksoajat.

2.1 Lampotilaohjauksen tyypit

Altanium-saatimessa kadytetdaan kahta erilaista perusohjaustyyppia:

«  Avoimen silmukan ohjaus ilman termoelementin palautetta.
«  Suljetun silmukan ohjaus termoelementin palautteella. Suljetun silmukan voi edelleen
jakaa aliluokkiin:
« Sisdinen termoelementti - [ammitysvastusyksikon sisdan sijoitettu.
« Ulkoinen termoelementti - sijaitsee lahella lammitysvastusyksikkéa, mutta ei ole
varsinaisesti osa yhta lammitysvastusyksikkoa, joten se voidaan varata myos
[ammitysvastusryhmalle vyohykkeen muodostamiseksi.

2.1.1  Avoimen silmukan ohjaus

[Iman termoelementtia ei voida ohjata muotin sisdista lampé&tilaa, vaan ainoastaan
lammitysvastukseen syotettdvan tehon maaraa. Altanium yllapitaa tata tehonsyottoa
0,1 prosentin tarkkuudella. Menetelmaa kutsutaan manuaaliseksi ohjaukseksi (Manual
Regulation).

Avoimen silmukan ohjausta kdytetdaan normaalisti karkivastusten kanssa, koska karkien
fyysinen koko estaa sisdisen termoelementin kayton.

Lampétilaohjauksen tyypit
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2.2 Vyohykkeiden maarittaminen

Pyrittdessa sovittamaan keskendan erityyppisten kuormitusten energiansaantitarpeita on
tarkeda, etta lammitysvastukseen kohdistettavaa tehoa voidaan saataa valilla 0-100 %.
Altanium-saadin voidaan maarittaa vastaamaan tahan tarpeeseen joko toiminnolla Zero
Cross Control (Nollapisteohjaus) tai Phase Angle Control (Vaihekulman Iahdon ohjaus).

2.2.1  Zero Cross Control (Nollapisteohjaus) -asetuksen maarittaminen vyohykkeelle

Tassa menetelmassa maaritetaan, kuinka paljon tehoa kukin lammitysvastus saa tiettyna
keskiarvojaksona. Tama toteutetaan menettelylld, jossa lammitysvastuksen syottdjannitteen
taydellisia puolijaksoja vaihdellaan kaytt6on ja pois kdytosta kdayttamalla vaimentamatonta
TRIAC-kytkinlaitetta.

2.2.2 Phase Angle Control (Vaihekulman lahdon ohjaus) -asetuksen maarittaminen
vyohykkeelle

Tassa menetelmdssa madritetdan, kuinka kunkin [dmmitysvastuksen saamaa tehoa
saadetadn vaihtelemalla kunkin puolijakson sita kohtaa, jossa vaimentamaton
TRIAC-kytkinlaite kytketdaan kayttoon.

Molemmissa ohjaustavoissa Altanium-saadin laskee koko jarjestelman lahtotehon tarpeet
250 millisekunnin valein, jotta ohjaus on mahdollisimman tarkka. Yhdistamalla jompikumpi
ylla mainituista ohjaustavoista aktiivisen paattelytekniikan (ART) ohjausalgoritmin kanssa
voidaan toteuttaa lampdtilaohjaus, jolta voidaan odottaa vakaissa olosuhteissa + 1 asteen
tarkkuutta.

2.3  Lammitysvastuksen koon maarittaminen

Kuumakanavamuoteissa voi olla useita erilaisia lammityselementtityyppeja:

o  Sisdinen, ts. osa mittapaata.
«  Kasetti, joka tydnnetddn paikalleen mittapadhan tai suoraan muottiterdkseen.

Kuumapalkeissa kdytetadn normaalisti kasettilammitysvastussarjoja tai taivutettuja
putkityyppisia lammitysvastuksia.

Elementin sisassa oleva johdin on tavallisesti magnesiumoksidilla paallystettya
nikkelikromia. Johtimen vastusarvo maardytyy sen poikkipinta-alan ja kierrosten lukumaaran
perusteella, ja vastusarvo puolestaan maaraa sen wattiluvun (energiamaaran). Nain voidaan
maarittad asetuksen suorituskyky muotissa. Alimitoitetut lammityselementit (liian pieni
wattiluku) ovat erittdin ongelmallisia tilanteissa, joissa ohjausjarjestelma pyytaa lisda tehoa,
jota ei kuitenkaan ole saatavana. Lahes kaikissa tapauksissa parempi ratkaisu
kuumakanavamuotteihin on yli- kuin alimitoitus.

8 Vydhykkeiden médrittaminen
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N

Altanium-ohjainlaite tarjoaa lammitysvastuksille tietoa tehosta, resistanssista ja
ampeereista, jos se on varustettu X ICC2-korteilla. Lisiksi nama tiedot voidaan méaarittaa
Ohmin lain mukaisesti. Seuraavat diagrammit ja kaavat kuvaavat, kuinka tdma tapahtuu.

VAROITUS!

Sadhkoiskun vaara - kuoleman tai vakavan loukkaantumisen vaara. Ennen taman testin
suorittamista katkaise muotin ja sadtimen virransyott6 kokonaisuudessaan.

1. Aseta yleismittarin valintakytkin vastuksen mittaukselle.

2. Aseta mittarin (punaisen) plusjohdon karki lammityselementin ensimmaisen johdon
paalle ja (mustan) miinusjohdon karki toisen johdon paalle (nama voivat myos olla
littimen nastoja tai vyohykkeen lahdon sulakkeita, kunhan ne on varmasti kytketty
l[ammityselementtiin).

Mittari ndyttaa vastuksen ohmeina. Merkitse mittaustieto muistiin.

Ohmin lain mukaan:

Ampeeri = watti / voltti Ampeeri = voltti / vastus

Vastus = voltti / ampeeri Watti = voltti x ampeeri

Esimerkki: Jos vastus on 12,5 ohmia ja tulojannite on 240 volttia, lammityselementin
tarvitsema suurin ampeerimaard saadaan, kun 240 jaetaan 12,5:lla:

240/125=19,2A
19,2 Ax240V=4608 W.

Kuumakanavamuotteja kdytettdessa tietyt Ohmin lain osat ovat toisia kdyttokelpoisempia.
Tassa esitelldaan vain nyt tarvittavat lait.

Tulojannite 24V 110V 208V 220V 240V
Vastus 200 200 200 20Q 20Q
Ampeerit 1,2A 55A 104 A 11,0A 12,0A
Wattimaarat 288 W 605,0 W 21632 W 2420 W 2880 W

Lammitysvastuksen koon madrittaminen
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2.4

Termoelementtityypit ja varikoodit

Altanium-ohjainlaitteet kayttavat ANSI-varikoodia kaikissa termoelementeissa. Seuraava
taulukko on tarkoitettu viitteeksi niitd kuumakanavia ja kaapeleita varten, jotka noudattavat
muita vdrikoodistandardeja.

Kansainvalinen vari-

BRITTILAINEN YHDYSVALTOJEN SAKSAN
Koodi Tyyppi koodi (BS4937 osa .
30:1993) (BS1843:1952) ANSI DIN
J Rauta/konstantaani/ | Kokomusta Kokomusta Kokomusta Kokosininen
(kupari-nikkeli)
+ve -ve +ve -ve +ve -ve +ve -ve
Musta Valkoinen | Keltaine Sininen | Valkoinen Punainen | Punainen Sininen
n
K Nikkeli-kromi / Kokovihrea Kokopunainen Kokokeltainen Kokovihrea
nikkeli-alumiini
+ve -ve +ve -ve +ve -ve +ve -ve
Vihred Valkoinen | Ruskea Sininen | Keltainen Punainen | Punainen Vihrea
10 Termoelementtityypit ja vérikoodit
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Luku3  Jarjestelman kytkeminen muottiin

Tassa luvussa kerrotaan ennen jarjestelman kaynnistysta tehtavista tarkistuksista.

3.1 Ennen kdynnistysta

n VAARA!
Sahkoiskuvaara - Vaarallisen jannitteen koskeminen aiheuttaa hengenvaaran
tai vakavan vamman. Varmista, etta jarjestelma on kaikilta osiltaan kytketty irti
virtalahteesta.

«  Puhdista muotinvaihdon tai edellisen tuotantoajon yhteydessa mahdollisesti
koneeseen ldikkynyt vesi, 6ljy, lika, puhdistusnesteet ym. epdpuhtaudet.

«  Varmista, ettd ndyttomoduuli on yhdistetty sdatimeen tai etdasennettu. Katso lisatietoja
kohdasta Osa 14.4.2 tai kohdasta Osa 14.4.3.

«  Varmista, ettd jadhdytyspuhaltimessa ei ole esteita.

«  Tarkista (tarvittaessa) kaikki jarjestelman ja muotin valiset kaapelikytkennat. Varmista,
etta kaikki kaapelit ovat tdysin ehjia ja kayttokuntoisia.

«  Tarkista, ettd maadoitusliitantad on hyvdssa kunnossa. Varmista, etta jarjestelma ja
muotti kdyttdvat samaa maadoitusta.

3.2 Liittaminen virtalahteeseen

Tee liittdminen virtalahteeseen seuraavasti:

g VAARA!
Sdhkoiskuvaara - Vaarallisen jannitteen koskeminen aiheuttaa hengenvaaran
tai vakavan vamman. Varmista, ettd jarjestelma on kaikilta osiltaan kytketty irti
virtalahteesta.

1. Kytke (tarvittaessa) termoelementti ja virtakaapelit.

2. Mittaa vastus mittarilla. Kosketa muotin yhta testijohtoa ja toista johtoa, jolla
jarjestelman muotin maadoitus on kytketty. Vastusarvon on oltava alle 1 Q.

Ennen kdynnistysta N



HUSKY v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

3. Varmista, ettd paavirtalahteen kytkin on OFF-asennossa.

4, Kytke saddin virtaldhteeseen.

3.3  Kaynnistyksen tarkistuslista

Tee seuraavat toimenpiteet saatimen kaynnistysta varten:

Kohde Vaihe v

1 Kytke (tarvittaessa) virransy6ton/termoelementin kaapelit muotin ja sddtimen
valiin.

2 Kytke (tarvittaessa) I/O-kotelon tai valinnaisen laitteen kaapelit.

3 Kytke saadin virtaldhteeseen.

4 Kytke saatimeen virta.

5 Kirjaudu (tarvittaessa) jarjestelmaan.

6 Valitse kaytettava muottiasetus.

7 Varmista, ettd muottiasetus on oikea tarkistamalla esikatseluikkunassa nimi
ja asetusarvot.

8 Korjaa diagnostiikan yhteydessa mahdollisesti ilmenneet virheet.

9 Kaynnisti jarjestelma valitsemalla START (KAYNNISTA).

10 Tarkista, ettd ohjainlaite toimii oikein, seuraamalla Graphical View/Text View
(Graafinen nakyma / Tekstindkyma) -ikkunaa.

HUOMAUTUS : Tassa kayttboppaassa ei kasitella tarkemmin saatimen ja muotin valista
yhteytta. Jos ndita tietoja tarvitaan, soita lahimpaan alueelliseen Huskyn
huolto- ja myyntipalveluun.

TARKEAA!

Kun jarjestelman virta katkaistaan, odota 30 sekuntia ennen paavirran kytkemista takaisin.
Virran katkaisu jarjestelmastad ja sen kytkeminen takaisin vaaralla tavalla voi johtaa
jarjestelman tiedonsiirto-ongelmiin.

12 Kdynnistyksen tarkistuslista
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Luku4  Altaniumin kayttopaneeli

Tassa luvussa esitelldan lyhyesti Altanium-jarjestelman toiminnot ja seuraavat tiedot:

e Altaniumin kayttopaneeli
«  Altaniumin painikkeet

« Altaniumin tila

« Kielenvalinta

4.1 Yleinen asettelu

Kayttdpaneeliin kuuluu kosketusnaytto.

4.1.1 Aloitusikkuna

Altaniumin kayttopaneelissa on varillinen suuren resoluution nestekidenaytto, joka on

paallystetty lapinakyvalla kosketusnaytolla. Nayton katselukulma on laaja ja erottelutarkkuus
suuri myos heikossa valaistuksessa.

HUOMIO!

Mekaaninen vaara - laitevaurion riski. Kayta kosketusnayttoa sormella. Nayton
koskettamiseen ei saa kadyttaa ruuvitalttaa, kynaa tai muuta tyokalua, koska niiden
kdytto voi vaurioittaa nayton pintaa.

Kosketusnaytolla muutetaan Altaniumin kayttépaneelin asetuksia. Naytosta kaytetdan tasta
eteenpain kayttdoppaassa nimitysta Altanium.

Yleinen asettelu 13
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Kuva 4-1 Aloitusikkuna (yhdistetty)

1. Sdatimen toimintopainikkeet 2. Jarjestelman tila-kentta 3. Siirtymispainikkeet
4. Halytyspainikkeet 5. Jarjestelmdn ja kdyttdjien hallintapainikkeet

4,1.2  Altaniumin painikkeet

Altaniumissa on jarjestelman otsikkorivi ja alatunnisterivi, jotka ovat aina nakyvissa ndytdssa
olevasta ikkunasta riippumatta.

14 Altaniumin painikkeet
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4,1.2.1 Saatimen toimintopainikkeet

Painike

Kuvaus

Kaikkien vyohykkeiden virran voi jarjestelman tilasta riippumatta katkaista
koskettamalla Seis-painiketta.

Asetusarvon nayttaviin vyohykkeisiin kytketdan virta koskettamalla Aloita-
painiketta.

Jarjestelma asetetaan valmiustilaan koskettamalla Valmiustila-painiketta.
Ajastimen ollessa toiminnassa jaljella oleva aika nakyy tilarivilla. Painike ei
ole kdytettavissa ART-vaiheessa.

Jarjestelma asetetaan tehokayttotilaan koskettamalla Tehokaytto-
painiketta. Ajastimen ollessa toiminnassa jaljella oleva aika nakyy tilarivilla.
Painike ei ole kdytettavissa ART-vaiheessa.

4.1.2.2 Jarjestelman tila -kentta

Painike

Kuvaus

Lampétilassa-ilmaisimen tilat ovat seuraavasti:

o Vilkkuu, kun sdadin lammittaa vyohykkeitd asetusarvon mukaiseen
lampdtilaan.

. Palaa yhtdjaksoisesti, kun kaikki automaattiset vyohykkeet ovat
asetetussa lampatilassa.

. Ei pala, jos saadin on Seis-tilassa.

Yrityksen nimi on nakyvissa.

Sadtimen toimintopainikkeet
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Painike

Kuvaus

Jarjestelman tila. Jos haluat lisatietoja jarjestelman eri tiloista, katso
Osa4.14.

00:00:00

Jarjestelmadn ajastin. Nayttaa ajastimen arvon.

4,1.2.3 Siirtymispainikkeet

Painike

Kuvaus

Koskettamalla Edellinen-painiketta saat nakyviin edellisen ikkunan
(enintdan 10 ikkunaa taaksepadin). Huomautus: Aloitusikkunaa ei lasketa
osaksi siirtymishistoriaa.

Koskettamalla Seuraava-painiketta saat nakyviin seuraavan ikkunan
(enintaan 10 ikkunaa eteenpain). Aloitusikkunaa ei lasketa osaksi
siirtymishistoriaa.

Voit siirtya aloitusikkunaan koskettamalla Aloitus-painiketta.

Koskettamalla Ikkunan osoitin -painiketta saat nakyviin parhaillaan
tarkasteltavan ikkunan kuvakkeen, joten voit tarkistaa, missa ikkunassa
olet. Jos Vyohykkeen tiedot -ikkuna (Neo2-nakyma-, Moniryhmanakyma-,
Graafinen nakyma-, Tekstindkyma- tai Muottikuvandkyma-ikkuna)

on nakyvissa, painike muuttuu Config. (Maaritys) -painikkeeksi,

jota koskettamalla voi muuttaa ikkunassa nakyvien tietojen maaraa.

16
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4.1.2.4 Halytyspainikkeet

Koskettamalla Hiljenna aanimerkki -painiketta voit vaimentaa kuuluvan
halytyksen.

EELCES
Ligmer by frwmmmeyg

Koskettamalla Halytyksen tila -painiketta saat nakyviin halytysikkunan.
Siind nakyy tarkeimman aktiivisen halytyksen aika ja kuvaus. Jos halytys on
aktiivinen, kolmiokuvake (Varoitus) muuttuu keltaiseksi ja painikkeen
tausta vilkkuu punaisena.

4,1.2.5 Jarjestelman ja kayttajien hallintapainikkeet

Nayttaa parhaillaan kirjautuneena olevan kayttdjan nimen. Koskettamalla
Kayttdjan uloskirjautuminen/sisdankirjautuminen -painiketta

saat ndkyviin User Login (Kayttajaksi kirjautuminen) -valintaikkunan.
Painikkeen tekstina vaihtelee Login (Kirjaudu sisdan) ja Logout (Kirjaudu
ulos).

Koskettamalla Ohje-painiketta voit kdynnistad PDF-katseluohjelman ja
katsella kdyttbopasta ndytossa.

Koskettamalla Tulosta-painiketta voit avata tulostusvalintaikkunan,
jossa nakyvat kaytettdvissa olevat tulostusvalinnat.

': Konsa
hore

Koskettamalla Muottiasetuksen tiedot -painiketta saat ndkyviin ladatun
muotin ja siihen liittyvat muotin tiedot. Ylempi sana on muottikansion
nimi. Alempi sana on muottiasetustiedoston nimi. Koskettamalla tata
aluetta voit avata Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan.

Koskettamalla Kielen valinta -painiketta saat nakyviin ja voit valita
kaytettavissa olevat ndyton kielet.

Hélytyspainikkeet
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4.1.3 Valintaikkunan painikkeet
Seuraavat painikkeet ovat kaytettavissa Altaniumin valintaikkunoissa.
Taulukko 4-1 Valintaikkunan painikkeet
Ikkuna Kuvaus
.f.?’,‘ Hyvaksy
Peruuta
Poistu
4.1.4 Jarjestelman tilat
Jarjestelman tila nakyy kunkin nayton tilarivissa.
Jarjestelman tila Kuvaus
Stop (Pysayta) Jarjestelmd on pysaytetty, eikd [ammitysvastuksiin johdeta virtaa.
Running (Kaynnissa) Jarjestelma lampenee normaaliin asetusarvoon tai yllapitaa sita.
Manual Standby Kayttdja on painanut Manual Standby (Manuaalinen valmiustila) -
(Manuaalinen painiketta, ja jarjestelma lampenee manuaalisen valmiustilan
valmiustila) asetusarvoon.
Remote Standby Ulkoinen signaali on aktivoinut etavalmiustilan, ja jarjestelma lampenee
(Etavalmiustila) etavalmiustilan asetusarvoon.
Delay Standby Jarjestelmd odottaa asetetun ajan ennen etdvalmiustilaan siirtymista.
(Viivevalmiustila)
Manual Boost Kayttdja on painanut Manual Boost (Manuaalinen tehokaytto) -
(Manuaalinen painiketta, ja jarjestelma lampenee manuaalisen valmiustilan
tehokaytto) asetusarvoon.
Remote Boost Ulkoinen signaali on aktivoinut etdtehokdyttotilan, ja jarjestelma
(Etatehokaytto) lampenee etdtehokdyton asetusarvoon.
Delay Boost Jarjestelmad odottaa asetetun ajan ennen etatehokayttotilaan
(Viivetehokaytto) siirtymista.
ART ART (Active Reasoning Technology, aktiivinen paattelytekniikka) -
saatoprosessi on meneillaan.
Calibration (Kalibrointi) | Kayttdja kalibroi kunkin vyohykkeen termoelementtia, ampeereja tai
jannitetta.
18 Valintaikkunan painikkeet
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Jarjestelman tila

Kuvaus

Diagnostics
(Diagnostiikka)

Muotin diagnostiikkaprosessi on aktiivinen.

Firmware Update
(Laiteohjelmistopaivitys)

Valituissa ohjauskorteissa on meneillaan laiteohjelmistopaivitys.

Bake Out Cycle 1
(Esilammitysjakso 1)

Jarjestelma lammittaa kosteutta pois muotista. Tama on ensimmdinen
yritys.

Bake Out Cycle 2
(Esilammitysjakso 2)

Jarjestelma l[ammittaa kosteutta pois muotista. Tdma on toinen yritys.

Bake Out Cycle 3
(Esilammitysjakso 3)

Jarjestelmad lammittaa kosteutta pois muotista. Tama on kolmas yritys.

Bake Out Cycle 4
(Esilammitysjakso 4)

Jarjestelma [ammittaa kosteutta pois muotista. Tama on neljas yritys.

Bake Out Cycle 5
(Esilammitysjakso 5)

Jarjestelmad lammittdd kosteutta pois muotista. Tdma on viides yritys.

Soft Start (Pehmea
kadynnistys)

Jarjestelma lammittaa kaikki vyohykkeet asetusarvon mukaiseen
lampéotilaan tasaisesti ja vahitellen.

Soft Start to Manual
Standby (Pehmea
kaynnistys
manuaaliseen
valmiustilaan)

Kayttaja painaa manuaalisen valmiustilan painiketta jarjestelman
pehmean kaynnistyksen aikana.

Soft Start to Remote
Standby (Pehmea
kaynnistys
etavalmiustilaan)

Jarjestelmdn pehmean kdynnistyksen aikana on vastaanotettu ulkoinen
signaali, joka pyrki lammittamaan kaikki vyohykkeet etavalmiustilan
asetusarvoon.

Stage x Active (Heating)
(Vaihe X aktiivinen

Kaikki vaiheeseen x (1-4) liitetyt vyohykkeet lampenevat vaiheen
asetusarvoon.

[lammitys])

Stage x Active (ART) ART-prosessi toimii vain vaiheeseen x liitetyissa vyohykkeissa.
(Vaihe X aktiivinen

[ARTI)

Stage x Soaking Lammityksen jalkeen jarjestelma yllapitaa vaiheen x asetusarvon

(Heating) (Vaihe X
hautuu [lammitys])

mukaista lampétilaa hautumisajastimen maaraaman ajan.

Stage x Active (Cooling)
(Vaihe X aktiivinen
[Jaahdytys])

Kaikki vaiheeseen x liitetyt vyohykkeet jadhtyvét vaiheen asetusarvoon.

Stage x Soaking
(Cooling) (Vaihe X
hautuu [Jaahdytys])

Jaahtymisen jdlkeen jarjestelma yllapitda vaiheen x asetusarvon
mukaista lampétilaa hautumisajastimen maaradman ajan.

Jarjestelmdn tilat
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Jarjestelman tila

Kuvaus

Stage 4 Running
Indefinitely (Vaihe 4

kaynnissa toistaiseksi)

Jarjestelma sdilyy vaiheessa 4, kunnes kayttdja [ammittda vyohykkeen
asetusarvon mukaiseen lampétilaan painamalla Aloita-painiketta.

Bake Out Check
(Esilammityksen
tarkistus)

Jarjestelma etsii esilammitysongelmia kaikista vyohykkeista. Nama
esildmmitysongelmat ovat vahemman vakavia kuin maavuotovirta.

Earth Leakage Check
(Maavuotovirran

Jarjestelma etsii maavuotovirtaa kaikista vyohykkeista.

tarkistus)
4.1.5 Ikkunapainikkeet
Altaniumin ikkunat nayttavat vyohykkeiden tiedot eri muodoissa. Koskettamalla haluamasi
ikkunan painiketta voit avata siihen liittyvan nakymaikkunan.
Taulukko 4-2 Ikkunapainikkeet
Ikkunapainike Kuvaus
Avaa Neo2-nakyma koskettamalla Neo2 View (Neo2-nakyma) -
painiketta.
Avaa moniryhmandkyma koskettamalla Multi Group View
O vRETY (Moniryhméanakyma) -painiketta. lkkuna nayttaa vyohykkeet
jarjestettyind ryhmiin, joita voi hallita ryhma kerrallaan.
OV Tore 2 |
|CHE s s |
Avaa graafinen nakyma koskettamalla Graphical View (Graafinen
“THHF nakyma) -painiketta. lkkuna sisaltaa vyohykkeen tietojen graafisen
-1 k4 k- esityksen.
| =l = :' -l =
= HE e
20
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Taulukko 4-2 Ikkunapainikkeet (Jatkuu)

Ikkunapainike Kuvaus
Avaa tekstinakyma koskettamalla Text view (Tekstindkyma) -
Zane ) . painiketta. Ikkuna sisaltda vyohykkeen tiedot tekstimuodossa.
it AN i

Avaa muottikuvandakyma koskettamalla Mold Picture View

= (Muottikuvanakyma) -painiketta. Ikkunassa nakyy muotin tai
::Iﬁi Em' ,j kuumakanavan rakenne tuotuna kuvatiedostoa.
U,

4.1.6 Pikavalintapainikkeet

Altaniumin pikavalintapainikkeet muodostavat linkin painiketta vastaavaan ryhmaan
kuuluvien vyéhykkeiden Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunaan. Aloitusikkunassa voi
olla kerrallaan enintddn kymmenen pikavalintapainiketta.

Taulukko 4-3 Pikavalintapainike

Pikavalintapainike Kuvaus

Koskettamalla pikavalintapainiketta voit avata Quick Set (Pika-
j asetukset) -ikkunan ja valita pikavalintaan liitetyn ryhman vyohykkeet
3 automaattisesti.

4.1.6.1 Pikavalintapainikkeet luominen

Luo pikavalintapainike seuraavasti:

Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa vyohykeryhma. Luo ryhman nimi valituille
vyohykkeille. Kutakin luotua ryhmaa varten nakyviin tulee pikavalintapainike
aloitusikkunaan. Jos haluat lisdtietoja ryhman luomisesta, katso Osa 7.2.

Pikavalintapainikkeet 21
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4,1.7 Nayton painikkeet

Aloitusikkunassa on alue, jonka avulla kayttajat voivat siirtya kaikkiin muihin jarjestelman
ikkunoihin. Aloitusikkunan voi avata mista tahansa muusta ikkunasta koskettamalla
jarjestelman otsikkorivilla olevaa Aloitus-painiketta.

Taulukko 4-4 Nayton painikkeet

lkkuna Kuvaus

Yleiset ikkunat

Halytykset

Tapahtumabhistoria

Prosessitavoitteet

Prosessikehitys

Prosessihistoria

Lammitysikkunat

Pika-asetukset

22 Néyton painikkeet
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Taulukko 4-4 Nayton painikkeet (Jatkuu)

Ikkuna Kuvaus

ART-prosessi

Vyohykkeen kalibrointi

Vyohykkeen paikka

Korttiasettelu

Muotin diagnosointi

Diagnostiikan tulokset

Energianaytto

Néyton painikkeet 23
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Taulukko 4-4 Nayton painikkeet (Jatkuu)

Ikkuna

Kuvaus

Kayttojannite

Vaiheistus

UltraSync-E-ikkunat (jos varusteena)

P&aasiallinen

Profiili

Asetukset

Jarjestelman konfigurointi-ikkunat

Jarjestelmdasetukset

24
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Taulukko 4-4 Nayton painikkeet (Jatkuu)

lkkuna Kuvaus

Verkkoasetukset

Muottiasetukset

Digitaalinen I/O

Kayttajahallinta

4.2  Multi Group View (Moniryhmanakyma) -ikkuna

Multi Group View (Moniryhmanakyma) -ikkunassa voi ryhmitella vyohykkeita ja
synkronoida ryhmitettyjen vy6hykkeiden hallinnan. Voit ottaa kunkin ryhman vyéhykkeet
kayttoon tai poistaa ne kaytostd sekd asettaa ne valmiustilaan tai tehokayttotilaan.

HUOMAUTUS : Jos haluat lisatietoja ryhmien luomisesta, katso Osa 7.2.

TARKEAA!

Ikkunan vasemmassa ylakulmassa ndkyvilla Seis-, Aloita-, Valmiustila- ja Tehokaytto-
painikkeilla voidaan vaikuttaa kaikkiin vyohykkeisiin, ja ne syrjayttavat ryhman asetukset.

Lajittele sarakkeen tiedot koskettamalla sarakkeen otsikkoa. Sarakkeen otsikon paalla oleva
punainen viiva osoittaa, etta tiedot ovat nousevassa jarjestyksessa. Sarakkeen otsikon
alapuolella oleva punainen viiva osoittaa, etta tiedot ovat laskevassa jarjestyksessa.

Multi Group View (Moniryhmandakyma) -ikkuna 25
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HUOMAUTUS :  Ikkunan oikeassa ylakulmassa olevan kuvakkeen koskettaminen muuttaa
moniryhmandkyman ndyton kaksi- tai yksisarakkeiseksi.

Valitse yksittainen vyohyke tai vyohykelohko, jolloin Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna
avautuu automaattisesti kyseinen vydhyke tai vyohykelohko valittuna.
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Kuva 4-2 Multi Group View (Moniryhméanakyma) -ikkuna

Taulukko 4-5 Multi Group View (Moniryhméanakyma) -ikkunan painikkeet

Painike Kuvaus

Laajentaa kaikki ryhmatietoluettelot.

Supistaa kaikki ryhmatietoluettelot.

Laajentaa liittyvan ryhman tietoluettelot.

Jos painike on vihred, kaikkien vyohykkeiden todellinen lampétila on
alemman halytysrajan sisalla.

Jos painike on musta, kaikkien vyohykkeiden todellinen lampadtila ei
ole alemman halytysrajan sisalla.

26 Multi Group View (Moniryhmanakymad) -ikkuna
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Taulukko 4-5 Multi Group View (Moniryhméanakyma) -ikkunan painikkeet (Jatkuu)

Painike

Kuvaus

Supistaa liittyvan ryhman tietoluettelot.

Jos painike on vihre, kaikkien vy6hykkeiden todellinen 1ampétila on
alemman halytysrajan sisalla.

Jos painike on musta, kaikkien vyohykkeiden todellinen lampdtila ei
ole alemman halytysrajan sisalla.

Poistaa ryhman vyohykkeet kdytostd, jos ne ovat kdytossa.

Ottaa ryhman vyohykkeet kdyttoon, jos ne ovat pois kdytosta.

Asettaa taman osaston vyohykkeet manuaaliseen valmiustilaan.
Valmiustilaan voi asettaa useita ryhmia kerrallaan. Tama painike ei
ole kdytettavissa, jos jokin ryhma on tehokayttétilassa.

Asettaa taman osaston vyohykkeet manuaaliseen tehokayttotilaan.
Tehokayttotilaan voi asettaa useita ryhmia kerrallaan. Tama painike ei
ole kdytettavissa, jos jokin ryhma on valmiustilassa.

Avaa Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan. Quick Set (Pika-asetukset) -
ikkunan avaaminen valitsee automaattisesti kaikki ryhman
vyohykkeet.

Avaa Color (Vari) -valintaikkunan.

Multi Group View (Moniryhmanakyma) -ikkuna
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4.2.1

Otsikon varin vaihtaminen

Kayttajat voivat madrittad Multi Group View (Moniryhmanakyma) -ikkunassa nakyvan
ryhman otsikon varin. Jos haluat lisatietoja ryhman luomisesta, katso Osa 7.2.

Muuta otsikon vari seuraavasti:

1. Kosketa Varinmuutos-painiketta Multi Group View (Moniryhmanakyma) -ikkunassa.
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Kuva 4-3 Multi Group View (Moniryhméanakyma) -ikkuna
1. Varinmuutos-painike

2. Kosketa haluamaasi varia.

Kuva 4-4

Varinmuutos-valintaikkuna

3. Kosketa Hyvdksy-painiketta.

28
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4.3 Kielenvalinta

Altaniumin ikkunoita voi kayttaa usealla eri kielella. Oletuskielena on englanti. Kussakin
ikkunassa on maapallokuvake, jolla saa nakyviin kdytettdvissa olevat kielet.

Voit valita kielen seuraavasti:

1. Kosketa Kielen valinta -painiketta. Kielen valintaikkuna avautuu.

Cute ant T

Ko Morsacr Regulatien For Seectin W Mokt Cosing Eratle Limt [ .xl“ |
""l M08 02} Eancoem Tima (8 & Canada) | Exciods Mongor Zonet From AL Tempictrs | ; |
= Part Counting =
Automatic Ouylight Saving v vty
Options and Licesssing i
Data Coliection e revs——
| Remoteiosd —
s WD ||| e e —
P
oM Degostics Export
Log Typs: Theade o o | Espert | =

(@) tnion et Ot bte [BHETT B
(Comaios  cacog oldem o [F00-0032 10380 L

Kuva 4-5 Kielen valinta

1. Nykyinen kieli / kielen valinta 2. Kielen valinta -painike

2. Kosketa haluamaasi kielta.

8

Chinese - Simphfied (P37 1#)

Danish (Dansk)

French (Frangais)

German (Deutsch)

Italian (Itakanc)

|
|
I
Finnish {suomi) |
|
I
|

Japaness (B443)

b I

Kuva 4-6 Kielen valintaikkuna

3. Valitse Sulje-painike.
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4.4

Tulostaminen tiedostoon

Avaa Print (Tulosta) -valintaikkuna koskettamalla Tulosta-painiketta jossakin Altaniumin
ikkunassa. Jos haluat lisdtietoja, katso Osa 4.1.2.4. Tiedostot tallennetaan System\Reports-
kansioihin.

Voit tulostaa yksittaisen tiedoston seuraavasti:
. Kosketa Tulosta-painiketta.

. Valitse haluamasi raporttityyppi.

. Valitse haluamasi tiedostomuoto.

. Tallenna valittu sisalto System\Reports-kansioihin koskettamalla Hyvaksy-painiketta.

ui A W N =

. Kopioi tallennettu sisalto tarvittaessa USB-asemaan tai verkkoon.

Continuous Printing (Jatkuva tulostus) -toiminnon avulla kayttaja voi maarittaa raportit
tulostumaan tietyin valiajoin. Kayttajat voivat valita luotavien raporttien tyypin (Reports
Type) ja tiedostomuodon (File Format). Kayttajat voivat myos maarittaa Print Interval
(Tulostuksen aikavali)- ja Print Duration (Tulostuksen kesto) -asetukset. Tiedostot luodaan
aina maaritetyn aikavalin kuluttua. Jatkuva tulostus keskeytyy maaritetyn ajan kuluttua tai
jos kayttdja napsauttaa Pysayta-painiketta. Luodut tiedostot sisdltavat samat tiedot kuin
yksittaisia tiedostoja tulostettaessa.

Jos haluat tulostaa tiedoston Jatkuva tulostus -toiminnolla, toimi seuraavasti:
. Laajenna Continuous Printing (Jatkuva tulostus) -painike.
. Valitse haluamasi raporttityyppi.

Valitse haluamasi tiedostomuoto.

Valitse haluamasi tulostuksen aikavali.

Valitse haluamasi tulostuksen kesto.

Aloita jatkuva tulostus koskettamalla Aloita-painiketta.

N O u s WN =

Kopioi tallennettu sisalto tarvittaessa USB-asemaan tai verkkoon.
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Altaniumin kdyttopaneeli

Report Type
Brief Zone Information

Detailed Zone Information

—J

Diagnostics Results

Moid Setup Configuration

Interval and Duration ——

Print Interval | 00.05:00 I
Print Duration | 00:05:00 |

Y X

Kuva 4-7 Tulostuksen valintaikkuna

Taulukko 4-6 Tulostuksen valintaikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus

Report Type Valitsee tulostettavien tietojen tyypit:

(Raporttityyppi) . Brief Zone Information (Lyhyet vyohyketiedot)
. Detailed Zone Information (Yksityiskohtaiset vyohyketiedot)
. Diagnostics Results (Diagnostiikan tulokset)
. Mold Setup Configuration (Muottiasetuksien maaritys)
. Screen Image (Nayttokuva)

File Format Valitsee tulostettavan tiedoston muodon. Valitse jompikumpi

(Tiedostomuoto)

seuraavista:

. TXT format (TXT-muoto)
o CSV format (CSV-muoto)

Hyvaksy-painike

tulostuksen.

Tallentaa tulostuksen valintaikkunaan tehdyt muutokset ja aloittaa

Peruuta-painike

Peruuttaa valitun tulostuspyynnon.

Tulostaminen tiedostoon
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44.1 Tulostusraportin kuvaukset

Tassa osassa on kunkin tulostusraportin kuvaus.

Luodut tiedostot tallennetaan johonkin seuraavista poluista:
»  System\Reports\Zones

«  System\Reports\Diagnostics

«  System\Reports\Setups
«  System\Reports\Screens

Tulostusraportin tyyppi Kuvaus
Brief Zone Information Tulostaa seuraavat Text View (Tekstinakyma) -ikkunan sarakkeet
(Lyhyet vyohyketiedot) tiedostoon:

»  vyOhykkeen numero
. asetusarvo ja yksikot
. todellinen lampdtila ja yksikot

Detailed Zone Information | Tulostaa seuraavat Text View (Tekstindkyma) -ikkunan tiedot
(Yksityiskohtaiset tiedostoon:

vydhyketiedot) e VyoOhykkeen numero

o Vyohykkeen nimi
. Asetusarvo

. Lampotila

. Teho

. Ampeerit

. Halytysraja

. Keskeytysraja

. Ohjaustila

. Wattimaarat

. Watit, 24V
. Voltit, AC
. Vastus

32 Tulostusraportin kuvaukset
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Tulostusraportin tyyppi Kuvaus
Diagnostics Results Tulostaa seuraavat Test Results (Testitulokset) -ikkunan tiedot
(Diagnostiikan tulokset) tiedostoon:

. Vyoéhykkeen numero
«  Vyohykkeen nimi

. Anturi

. Sulakkeet
. T/C

. Ampeerit
. Voltit, AC

. Wattimaarat

. Vastus

. Kytkennat

. Eristys

. Maavuotovirta
. Esilammitys

. Aika

Mold Setup Configuration e VyoOhykkeen numero
(Muottiasetuksien madritys) | «  Vyohykkeen nimi

. Asetusarvo

. Asetusarvon alaraja
. Asetusarvon yldraja
. Tehoraja

. Halytys

. Keskeyta
« AMC

. PCM

. Ohjaus

. Manuaalisen valmiustilan asetusarvo
. Etavalmiustilan asetusarvo

. Manuaalisen tehokaytdn asetusarvo
. Etatehokayton asetusarvo

. Anturin tulo

. Orjaksi asettaminen

. Lahtoteho (Nollapisteohjaus tai Vaihekulma)
. Maavuotovirran kayttéonotto

. Ohjaus (PID tai ART)

. P (proportionaalinen)

. | (integraalinen)

. D (derivoiva)

Screen Image (Nayttokuva) | Tallentaa kdyttopaneelin nykyisen ikkunan kuvatiedostoksi (.png).
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4,5 Verkkoasetukset

Network Setup (Verkkoasetukset) -ikkunassa kayttdja voi antaa sen jaetun verkkoaseman
verkkopolun, josta tiedostoja ladataan ohjaimeen tai johon tiedostoja ladataan ohjaimesta.
Polku annetaan muodossa \\palvelin\jaettuKansio.

Jos haluat muuttaa verkkoasetuksia, toimi seuraavasti:
1. Kosketa Network Setup (Verkkoasetukset) -painiketta aloitusikkunassa.
2, Kosketa Network Locations (Verkkosijainnit) -kenttda ja anna tarvittavat tiedot.

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

= r— [6.. [ [7]wel T

Kuva 4-8 Verkkoasetukset

4.6  Online-ohjeen kaytto

Online-ohje sisaltdaa Altanium Matrix2 -kdyttdoppaan PDF-tiedoston.
Jos haluat kdyttaa Online-ohjetta, toimi seuraavasti:
1. Kosketa Altaniumin jonkin ikkunan Ohje-painiketta.

2. Sulje PDF-tiedosto koskettamalla Poistu-painiketta.
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Luku5 Suojausasetukset ja jarjestelmanvalvonta

Téassa luvussa esitelldan kayttajahallintatoiminnot.

5.1 Kayttajahallinta- ja suojausikkunat

Kayttdjille madritettavat roolit rajoittavat kdyttdjien mahdollisuuksia kdyttaa eri toimintoja,
silla kullekin roolitasolle voidaan maarittaa sallituiksi vain tietyt toiminnot.

Taulukko 5-1 Kayttdjaroolit

Rooli Maaritelma

Operator (Kayttaja) Ikkunan tietojen muokkaaminen
jarjestelmanvalvojan maarittamalla tavalla.

Tapahtumabhistorian kaytto

Supervisor (Valvoja) Ikkunan tietojen muokkaaminen mukaan lukien
vastuu tietyista ikkunoista jarjestelmanvalvojan
maarittamalla tavalla

Tapahtumabhistorian kaytto

Administrator (Jarjestelmanvalvoja) Kaikki valvojan toiminnot ja lisaksi mahdollisuus
luoda, poistaa, nimetd uudelleen ja maarittaa
kayttajille kaikkia rooleja

Jarjestelmanvalvoja hallitsee kayttdjia ja valvoo kunkin kdyttdjan suojausasetuksia.
Jarjestelméanvalvojat voivat lisata kayttdjia, vaihtaa kayttdjien salasanoja ja poistaa
kayttdjia User Management (Kdyttdjahallinta) -ikkunan kautta.

Hallitse kayttdjia ja kdyttdjien suojausasetuksia seuraavasti:
1. Kirjaudu sisadn jarjestelmanvalvojan oikeuksin.
2. Kosketa User management (Kayttajahallinta) -painiketta aloitusikkunassa.

3. Kosketa Screen Security (Nayton suojaus) -painiketta.

Kdyttdjahallinta- ja suojausikkunat 35



HUSKY v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

Kuva 5-1 User Management (Kayttdjahallinta) -ikkuna

1. Screen Security (Naytdn suojaus) -painike

4. Valitse Security (Suojaus) -ikkunassa kayttajatyyppi (Administrator
[Jarjestelmanvalvoja], Supervisor [Valvojal, Operator [Kayttdja] tai Default User
[Oletuskayttaja]) kullekin seuraavista asetuksista.

36 Kdyttdjdhallinta- ja suojausikkunat
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Kuva 5-2 Security (Suojaus) -ikkuna (yhdistetty)
Kohde Kuvaus

Enable User Security
(Ota kayttajasuojaus
kayttoon)

Oikeudet ottaa kayttoon / poistaa kdytosta kdyttdjasuojausominaisuus.

Basic Controller
Operations (Ohjaimen
perustoiminnot)

Oikeudet kdyttaa neljaa tarkeinta ohjaimen kdyttopainiketta: Pysaytys,
Kaynnistys, Valmiustila, ja Kdynnistys. Tama asetus antaa myo6s oikeuden
kayttaa Hiljenna danimerkki -painiketta. Jos haluat lisatietoja, katso
Osa4.1.2.

Printing (Tulostus)

Oikeus kayttaa tulostustoimintoa.

Multi Group Operations
(Moniryhmatoiminnot)

Oikeudet kdyttaa Multi-Group (Moniryhma) -ikkunan toimintoja.

Kdyttdjahallinta- ja suojausikkunat

37




HUSKY

v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

Kohde

Kuvaus

Mold Picture View Edit
(Muottikuvanakyman
muokkaus)

Oikeus kayttda Mold Picture View (Muottikuvandkyma) -ikkunan
muokkaustoimintoa.

Network Setup
(Verkkoasetukset)

Oikeus kayttaa Network Setup (Verkkoasetukset) -ikkunan toimintoja.

ART Process (ART-
prosessi)

Oikeus kayttaa ART-ikkunan toimintoja.

Mold Diagnostic
Operations (Muotin
diagnosointitoiminnot)

Oikeus kayttaa Mold Diagnostic (Muotin diagnosointi) -ikkunan
toimintoja.

Digital 10 Config
(Digitaalisen I/O:n
maaritys)

Oikeus madarittaa digitaalisen I/O:n asetukset Digital I/O (Digitaalinen
I/0) -ikkunassa.

Energy (Energia)

Oikeus hallita Altaniumin energia-asetuksia Energy Display
(Energianaytto) -ikkunassa.

Autoslave Enable
(Automaattisen orjan
kayttoonotto)

Oikeus ottaa kayttoon automaattinen orja -asetus System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Autoslave Setup
(Automaattisen orjan
asetus)

Oikeus madrittaa automaattisen orjan asetukset System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Soft Start Enable
(Pehmean
kaynnistyksen
kayttéonotto)

Oikeus ottaa kdyttoon pehmead kdynnistys System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Soft Start Setup
(Pehmean
kaynnistyksen
asetukset)

Oikeus maarittda pehmedn kaynnistyksen asetukset System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Staging Configuration
(Vaiheistuksen
maadritys)

Oikeus maarittaa kaikki parametrit Staging (Vaiheistus) -ikkunassa.

Global Output Power
Limit (Yleinen
lahtotehon raja)

Oikeus madrittaa yleisen lahtotehon rajan parametri System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Monitor Zone Settings
(Valvontavyohykkeen
asetukset)

Oikeus madarittda parametrit Monitor Zone Settings
(Valvontavyohykkeen asetukset) -osassa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Part Counting Setup
(Osien laskennan
asetukset)

Oikeus maarittda osien laskennan asetukset System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.
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Kohde

Kuvaus

Temperature
Calibration (Lampdtilan
kalibrointi)

Oikeus kayttda parametreja Calibration (Kalibrointi) -ikkunassa
lampatilojen kalibrointia varten.

Auto Logout
(Automaattinen
uloskirjautuminen)

Oikeus maarittda automaattisen uloskirjautumisen parametri User
Management (Kdyttdjahallinta) -ikkunassa.

Clear Inactive Alarms
(Poista ei-aktiiviset
halytykset)

Oikeus poistaa ja nollata aanimerkkihadlytykset ja naytossa nakyvat
halytykset Alarms (Halytykset) -ikkunassa.

Alarms (Halytykset)

Oikeus poistaa ja nollata danimerkkihalytykset ja ndytossa nakyvat
halytykset Alarms (Halytykset) -ikkunassa.

Process Limits Edit
(Prosessin raja-arvojen
muokkaus)

Oikeus kayttaa Process Target (Prosessitavoitteet) -ndyton toimintoja.
Oletuskayttdjalla on kuitenkin oikeus muuttaa Grid Selection
(Ruudukon valinta) -kenttaa.

Log Transfer (Lokin
siirto)

Oikeus maarittda parametrit Log Transfer (Lokin siirto) -osassa System
Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Quick Set Advanced
Options (Pika-asetusten
lisdasetukset)

Oikeudet kdyttaa seuraavia Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan kenttia:
Zone Edit (Vyohykkeen muokkaus), Advanced Options (Lisdasetukset)
ja PID Options (PID-asetukset)

Quick Set Temperature
Setpoints Options
(Pika-asetusten
lampéotilojen
asetusarvot)

Oikeudet maarittaa Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan Temperature
Setpoints (Lampdotilojen asetusarvot) -kentan arvoja.

Quick Set Standby and
Boost Setpoints
Options(Pika-asetusten
valmiustila- ja tehotila-
asetukset)

Oikeudet madrittaa Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan Standby and
Boost Setpoints (Valmiustila- ja tehotila-asetukset) -kentan arvoja.

Mold Setup Auxiliary
Actions
(Muottiasetusten
lisatoiminnot)

Oikeudet kdyttaa seuraavia Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan
kenttia: Create Folder (Luo kansio), Delete (Poista), Copy (Kopioi), Paste
(Liitd) ja Rename (Nimea uudelleen).

Mold Setup Load
Action

(Muottiasetusten
lataustoiminnot)

Oikeudet ladata Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan
muottiasetusten maaritystiedosto.

Mold Setup Save Action
(Muottiasetusten
tallennustoiminnot)

Oikeudet tallentaa Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan
muottiasetusten madritystiedosto.

Earth Leakage Fault
Enable
(Maavuotovirran vian
kayttoonotto)

Oikeus valita System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunan System
Earth Leakage Enable (Maavuotovirran vian kadyttoonotto) -
valintaruutu tai poistaa sen valinta.

Kdyttdjahallinta- ja suojausikkunat
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Kohde

Kuvaus

Earth Leakage Fault
Setup (Maavuotovirran
vian asetukset)

Oikeus kdyttda seuraavia System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunan

kenttia:

. Earth Leakage (Maavuotovirta) -kentta

. Earth Leakage Limit Default Value (Maavuotovirran oletusraja-
arvo) -kentta

. Earth Leakage Minimum Limit (Maavuotovirran minimiraja-arvo)
-kentta

Bake Out Enable
(Esilammitys kaytossa)

Oikeus ottaa kayttoon esilammitystoiminto System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Bake Out Setup
(Esilammityksen
asetukset)

Oikeus maarittaa esilammitystoiminnon asetuksia System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Thermocouple Reading
(Termoelementin
lukema)

Oikeus valita System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunan Display
Thermocouple Reading for Manual Zones (Ndytd manuaalisten
kenttien termoelementin lukema) -valintaruutu tai poistaa sen valinta.

Power Deviation
(Tehon poikkeama)

Oikeus muuttaa Power Deviation (Tehon poikkeama) -kentan asetuksia
System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Machine Units (Koneen
yksikot)

Oikeus muuttaa System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa
nakyvia mittayksikoita.

Zone Slot
Configuration
(Vyodhykkeen/paikan
maadritys)

Oikeus kdyttaa System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunan Zone Slot
Configuration (Vyohykkeen/paikan maaritys) -kenttia.

Zone Alarm Control
(Vyohykehalytyksen
ohjaus)

Oikeus maarittaa kaikki parametrit Zone Alarm Control
(Vyohykehalytyksen ohjaus) -osassa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Mold Cooling Enable
Limit (Muotin
jaahdytyksen
kayttoonottoraja)

Oikeus muuttaa tata parametria Mold Cooling Enable (Muotin
jadhdytyksen kayttoonotto) -osassa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Remote Load Setup
(Etalatausasetukset)

Oikeus maarittaa kaikki parametrit Remote Load Setup
(Etdlatausasetukset) -valintaikkunassa. Ominaisuus on hankittava ennen
kuin kayttdja voi kayttaa valintaikkunaa.

SPI Oikeus madrittda parametrit SPl-osassa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa. Ominaisuus on hankittava ennen kuin
kayttdja voi muokata osaa parametreista.

Wattage Voltage Oikeus muuttaa tata parametria Voltage Settings (Janniteasetukset) -

(Tehon jénnite) osassa System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Supply Configuration Oikeus muuttaa kayttojannitteen konfigurointia Voltage Settings

(Kayttojannitteen (Janniteasetukset) -osassa System Setup (Jarjestelmaasetukset) -

maaritys) ikkunassa.
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5.1.1 Kayttdjien hallinta

Kayttoliittyman jarjestelmanvalvojat voivat luoda kayttdjia, vaihtaa kdyttdjien salasanoja ja
poistaa kayttdjia User Management (Kayttajahallinta) -ikkunan kautta.

Hallitse kayttdjia seuraavasti:

1. Kirjaudu sisaan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

2. Kosketa User management (Kayttdjahallinta) -painiketta aloitusikkunassa.
3. Valitse haluamasi toiminto.
4

. Tayta tarvittavat kentat.

Mt Logout

Timaoug | 0008 00

P | Bz |2 | @@

Kuva 5-3 Kayttdjien hallinta
1. Lisaa kayttdja 2. Muuta kdyttdjaasetuksia 3. Poista kdyttdja

5.1.2 Automaattinen uloskirjautuminen

Koko jarjestelmdssa kaytossa oleva ajastin kirjaa kdyttajan ulos, jos kosketusnayttoa ei
kosketeta madritetyn ajan kuluessa. Oletusasetus on viisi minuuttia. Vahimmaisasetus
on 10 sekuntia.

Muuta automaattisen uloskirjauksen aikakatkaisurajaa seuraavasti:
1. Kirjaudu sisaan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

2. Kosketa User management (Kdyttdjahallinta) -painiketta aloitusikkunassa.

Kdyttajien hallinta
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3. Kosketa ajastinta ja anna haluamasi arvo.

Muokkaa madritettyjen kayttdjien asetuksia Screen Security (Nayton suojaus) -
ikkunassa.

At Logout
Timaaus | o000

Kuva 5-4 Kayttajien hallinta

1. Automaattisen uloskirjauksen ajastin 2. Screen Security (Ndyton suojaus) -painike

4 Automaattinen uloskirjautuminen
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Luku 6

Muottiasetukset

Muottiasetus sisaltaa prosessiparametrit, joita Altanium tarvitsee muottikohtaisessa
kuumakanavajarjestelman ohjauksessa. Avaa aloitusikkunassa Mold Setup
(Muottiasetukset) -painikkeella Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkuna. Tahan ikkunaan
voi my®0s siirtyad mista tahansa ikkunasta koskettamalla Muottiasetuksen tiedot -painiketta
jarjestelman alatunnisteessa.

6.1  Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkuna

Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa voidaan tallentaa ja hallita tiedostoja

kuten muottiasetuksia, kuvia, asiakirjoja ja raportteja. Tiedostot on jarjestetty
hakemistorakenteeksi ja tallennettu muotti-, jarjestelma- ja kayttajakansioihin. Jokaiseen
muottikansioon voi tallentaa tiettyyn muottiin liittyvia muottiasetuksia, kuvia ja asiakirjoja.
Ikkuna on jaettu kahteen paneeliin. Vasemmalla puolella ovat kaikki hakemistot, jotka
sijaitsevat jarjestelman paikallisella kiintolevylla. Oikealla puolella ovat kaikki hakemistot
ja tiedostot, jotka sijaitsevat ulkoisessa lahteessad, kuten USB- tai verkkolevylla.

<i 24_Drop_Ultra_350_VG-019785.bmp__
5 System
T Users

|

w | A | @ Bz |2 |@|®

Kuva 6-1 Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkuna
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Taulukko 6-1 Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Hakemistopuu

Kaikki Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan sisdltamat tiedot on
tallennettu paikalliselle kiintolevylle. Jotta tiedostojen jarjestaminen

ja tallentaminen olisi helpompaa, juurihakemistoja on oletuksena kolme
kappaletta. Ne ovat Mold (Muotti) -kansio, System (Jarjestelmad) -kansio
ja User (Kayttdja) -kansio.

USB-tallennuslaitteet ja verkkokansiot nakyvat oletuksena oikealla, kun ne
on liitetty jarjestelmaan.

Molds (Muotit) -
kansio

Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat muottiasetukset
valitsemalla muottiasetusten kansion. Tama kansio avautuu
automaattisesti, kun valitset jonkin muottikansion. Default (Oletus) -kansio
sijaitsee tdssa hakemistossa. Se sisdltda tehtaan oletusasetusten
muottitiedoston.

System (Jarjestelma) -
kansio

Tuo kaikki valitun jarjestelmakansion raportit ja dokumentit nakyviin
valitsemalla System (Jarjestelma) -kansio.

User (Kayttaja) -kansio

Tuo kaikki tietyn kdyttdjan tiedostot nakyviin valitsemalla User (Kayttaja) -
kansio.

Taulukko 6-2 Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan painikkeiden kuvaukset

Painike

Kuvaus

Tuo ndkyviin kuvaus muottiasetusten kuvakkeista Help (Ohje) -
painikkeella.

Luo uusi tyokalu-/muottialikansio Molds (Muotit) -padkansioon New
Folder (Uusi kansio) -painikkeella.

Luo uusi muottiasetustiedosto New Mold Setup (Uusi muottiasetus) -
painikkeella. Kaikki uudet muottiasetustiedostot luodaan Default (Oletus)
-muottiasetustiedoston asetuksiin perustuen. Tata nappainta voi kayttaa
vain, kun muottikansio on valittuna.

Lataa muottiasetustiedosto Load Mold Setup (Lataa muottiasetus) -
painikkeella. Tata nappdinta voi kdyttaa vain, kun muottiasetustiedosto on
valittuna. Default (Oletus) -asetustiedostoa ei voi ladata suoraan.

Voit tallentaa pysyvasti kaikki muutokset talla hetkella ladattuun
muottiasetustiedostoon Save Changes (Tallenna muutokset) -
painikkeella. Tama toiminto koskee vain ladattua muottiasetustiedostoa
riippumatta siitd, mitd ndytdssa on valittuna.

Tallenna ladattu muottiasetustiedosto uudella nimella valitsemalla
Save As (Tallenna nimelld) -painike. Tama toiminto koskee vain ladattua
muottiasetustiedostoa riippumatta siitd, mita ndytossa on valittuna.

4

Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkuna



Kayttoopas

v 1.0 — kesakuu 2014 Muottiasetukset

Taulukko 6-2

Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan painikkeiden kuvaukset (Jatkuu)

Painike

Kuvaus

%

Palauta talld hetkelld ladattu muottiasetustiedosto siihen tilaan, jossa se oli
ennen tallentamista (Save Mold Setup (Tallenna muottiasetukset) -
painikkeen kdyttod), valitsemalla Discard Changes (Hylkaa muutokset) -
painike. Kaikki tallentamattomat muutokset hylataan. Tama toiminto
koskee vain ladattua muottiasetustiedostoa riippumatta siitd, mita
naytdssa on valittuna.

Kopioi muottiasetukset, kuvat, asiakirjat tai huomautukset Iahdekansiosta
tai tallennusvalineesta toiseen valitsemalla Copy (Kopioi) -painike.

Liitd muottiasetukset, kuvat, asiakirjat tai huomautukset Idhdekansiosta tai
tallennusvalineesta toiseen valitsemalla Paste (Liita) -painike.

Poista muottikansio, muottiasetus, kuva, asiakirja tai huomautus
valitsemalla Delete (Poista) -painike. Vahvistusviesti tulee nakyviin. Tama
nappain on kaytossa vain, kun tiedosto tai kansio on valittuna.

Voit nimeta uudelleen muottikansion, muottiasetuksen, kuvan,
huomautuksen tai asiakirjan valitsemalla Rename (Nimea uudelleen) -
painikkeen. Tata painiketta voi kdyttaa vain, kun tiedosto tai kansio on
valittuna.

B REG

Tuo nakyviin muottiasetustiedostot, kuvat, huomautukset ja asiakirjat
Preview (Esikatselu) -painikkeella.

6.1.1 Uuden muottiasetuskansion luonti

Kayta Mold Setup (Muottiasetukset) -kansiota useiden muottiasetustiedostojen

tallentamiseen.

Voit luoda uuden muottiasetuskansion seuraavasti:

1.
2.
3.

Valitse New Folder (Uusi kansio) -painike.
Anna uuden muottikansion nimi.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Uusi muottiasetuskansio nakyy nyt Molds (Muotit) -hakemistossa.

Uuden muottiasetuskansion luonti
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6.1.2 Uuden muottiasetustiedoston luonti

Kun muottiasetuskansio on luotu, siihen voi lisdta uuden muottiasetustiedoston.

Kun uusi muottiasetustiedosto luodaan ja Default (Oletus) -kansio sisaltaa vain
muottiasetusten oletustiedoston, tehtaan oletusasetukset kopioidaan ja niita kaytetdan
lahtokohtana.

Jos Default (Oletus) -kansio sisaltaa kayttajan asetustiedoston nimelta New Setup (Uudet
asetukset), uusi asetustiedosto on kopio "new setup” -tiedostosta. Kdyttdja voi luoda taman
New Setup (Uudet asetukset) -tiedoston kopioimalla ensin olemassa olevan asetustiedoston,
muuttamalla sen nimeksi New Setup ja siirtdmalla sen Default (Oletus) -kansioon.
Tarkoituksena on mahdollistaa kayttajan maarittama lahtokohta kaikille asetustiedostoille
tehdasasetusten sijasta.

Voit luoda uuden muottiasetustiedoston seuraavasti:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa haluttu muottikansio.

2. Valitse New Mold Setup (Uusi muottiasetus) -painike. Valintaikkuna avautuu.
3. Annauuden muottiasetuksen nimi.
4

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

6.1.3 Muutosten tallentaminen muottiasetustiedostoon

Kun muottiasetustiedosto on ladattu, siihen tehdyt muutokset voidaan tallentaa pysyvasti
Tallenna muottiasetustiedoston muutokset pysyvasti seuraavalla tavalla:

1. Valitse Mold Setup -ikkunassa Save Changes (Tallenna muutokset) -painike. Tama tuo
nakyviin Mold Setup - Save (Muottiasetukset — Tallenna) -valintaikkunan, jossa voit
vahvistaa muotin ja sen tiedoston nimen, johon muutokset tallennetaan.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Kaikki muutokset on nyt tallennettu pysyvasti talla hetkella ladattuun
muottiasetustiedostoon.

6.1.4 Muottiasetustiedoston muutosten hylkaaminen

Kaikki muottiasetustiedoston muutokset sdilytetdaan jarjestelman tietokannassa,
kunnes ne tallennetaan pysyvasti tai hylataan. Muutosten hylkdaminen palauttaa
muottiasetustiedoston samaan tilaan, jossa se oli edellisen tallennuksen jalkeen.

Hylkaa muottiasetustiedoston muutokset seuraavalla tavalla:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa Discard Changes (Hylkaa muutokset)
-painike. Tama tuo nakyviin Mold Setup - Discard(Muottiasetukset — Hylkaa) -
valintaikkunan, jossa voit vahvistaa muotin ja sen tiedoston nimen, jonka muutokset
hylataan.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Kaikki talla hetkelld ladatun muottiasetustiedoston muutokset on nyt hylatty pysyvasti.
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6.1.5 Nykyisen muottiasetustiedoston tallentaminen uutena tiedostona

Kun muottiasetustiedosto on ladattu, se voidaan tallentaa uutena tiedostona.
Tallenna nykyinen ladattu muottiasetustiedosto uutena tiedostona seuraavasti:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa Save Changes (Tallenna muutokset) -
painike. Mold Setup - Save As (Muottiasetukset — Tallenna nimell3) -valintaikkuna
avautuu muotin ja tiedoston uuden nimen vahvistamista varten.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

6.1.6 Tallennetun muottiasetustiedoston lataaminen

Kun muottiasetustiedosto on luotu, se ladataan automaattisesti jarjestelman nykyiseksi
muottiasetukseksi.

Voit ladata toisen muottiasetuksen seuraavasti:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa se muottiasetuskansio, joka sisaltaa
ladattavan muottiasetustiedoston.

Valitse ladattava muottiasetustiedosto.
Lataa valittu muottiasetus Load Mold Setup (Lataa muottiasetus) -painikkeella.

Kun muottiasetus on ladattu, sen nimi nakyy koko ajan jarjestelman alatunnisteen
Muottiasetuksen tiedot -painikkeessa.

6.1.7 Tiedostojen poisto

Kun sisdiselld levylla olevaa tiedostoa tai kansiota ei enaa tarvita, se voidaan poistaa.
Poista tiedosto tai kansio seuraavalla tavalla:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa poistettava tiedosto tai kansio.
2. Valitse Delete (Poista) -painike.

3. Nayttoon tulee viesti, jossa sinua pyydetadan varmistamaan poisto. Jatka valitsemalla
Hyvaksy-painike. Peru poisto valitsemalla Peruuta-painike.

6.1.8 Tiedostojen kopiointi

Muottiasetuksia, kuvia, asiakirjoja tai huomautuksia voidaan kopioida kansiosta tai
tallennusvalineesta toiseen. Kopiointi on mahdollista vain samannimisesta tai -tyyppisesta
kansiosta kohdekansioon. Esimerkiksi muottiasetustiedosto voidaan liittaa vain
muottiasetuskansioon.

Kopioi ja liita tiedosto seuraavalla tavalla:
1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa kopioitava tiedosto.
2. Valitse Copy (Kopioi) -painike.

3. Siirry kohdekansioon ja luo kopio tiedostosta valitsemalla Paste (Liita) -painike.

Nykyisen muottiasetustiedoston tallentaminen uutena tiedostona 47
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6.1.9 Tiedostojen nimeaminen uudelleen

Nimea tiedosto tai kansio uudelleen seuraavalla tavalla:

1. Valitse Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa uudelleennimettava tiedosto
tai kansio.

Valitse Rename (Nimea uudelleen) -painike ja anna uusi nimi.

Tallenna tiedostonimi valitsemalla Hyvidksy-painike.

6.1.10 Tietojen siirtaminen verkkoon

Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunassa voit siirtda Altaniumin tietoja verkkoon. Kun
Altanium on yhdistetty verkkoon, verkkokansiorakenne nakyy oletuksena Mold Setup
(Muottiasetukset) -ikkunassa. Verkkokansiot poistuvat nakyvista, kun USB-laite kytketdan.

6.1.11 Tietojen siirto USB-tallennusvalineella

Altaniumin tietoja voidaan siirtaa USB-levyjen tai USB-porttiin kytkettdvien CD-ROM-
laitteiden avulla. Kun tallainen laite on kytketty USB-porttiin, USB-tallennusvalineen
kansiorakenne tulee nakyviin Mold Setup (Muottiasetukset) -ikkunan oikealle puolelle.
Kuvake poistuu, kun valine irrotetaan portista. Lataa tiedostot kopioimalla ja liittamalla
ne USB-levylta paikalliselle levylle.

48 Tiedostojen nimedminen uudelleen
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Luku 7

Saatojen tekeminen

Muottiasetuksen prosessiasetuksia voi sdatda ennen muotin kdynnistysta tai muotin
ollessa toiminnassa. Tassa luvussa kerrotaan, kuinka Altaniumilla valvotaan jarjestelmaa
ja muutetaan sen asetuksia.

Altanium mahdollistaa vyohyketietojen ndyttamisen erilaisissa teksti- ja graafisissa
muodoissa. Ndihin sisaltyvat taulukot, tekstilla varustetut kuvat seka nakymat, jotka on
jaettu vyohykeryhmiin.

7.1 Vyohykkeiden valinta

Useita vyOhykkeita voidaan valita seuraavissa ikkunoissa:

«  Multi Group View (Moniryhmdnakyma)

« Graphical View (Graafinen nakyma)

o Text View (Tekstinakyma)

«  Quick Set (Pika-asetukset)

e ArtProcess (ART-prosessi)

« Mold Diagnostics Results (Muottidiagnostiikan tulokset)
«  Zone Calibration (Vyohykkeen kalibrointi)

«  Zone Slot (Vy6hykkeen paikka)

« Staging (Vaiheistus)

Vyohykkeet voi valita ikkunassa kolmella tavalla:

«  Koskettamalla yksittaista vyohyke-elementtia. Yksittdinen vyohyke valitaan.

« Valitsemalla kaikki kdytettavissa olevat vyohyke-elementit Select All (Valitse kaikki) -
painikkeella.

«  Kayttamalla Block (Lohko) -toimintoa. Lohkotoimintoa kaytetaan koskettamalla
vyohyke-elementtiad sekunnin ajan. Tama korostaa vyohykkeen keltaisella ja/tai
harmaalla reunaviivalla. Sen jalkeen kayttdja voi koskettaa mita tahansa muuta ndytossa
nakyvaa vyohyke-elementtid. Vyohykelohko ensimmadisen ja toisen valinnan valilla
valitaan automaattisesti.

Vydhykkeiden valinta
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Kuva 7-1 Vyohykkeiden valinta

painike

1. Lohkossa oleva vyohyke 2. Select All (Valitse kaikki) -painike 3. Clear All (Poista kaikki) -

51

Ryhmaén luominen

Quick Set (Pika-asetukset) -ndytdssa voit luoda useita vyohykkeitad ja muodostaa ryhman.

Luo ryhma seuraavasti:

1. Kosketa Quick Set (Pika-asetukset) -ndytossa ensimmaista valittavaa vyohyketta

sekunnin ajan.

2. Kosketa viimeista valittavaa vyohyketta. Kaikki niiden valilla olevat vyohykkeet valitaan

ja korostetaan keltaisella.

3. Valitse Zone Edit (Vyohykkeen muokkaus) -painiketta.

4. Valitse Group Name (Ryhman nimi) -kentta ja sy6ta ryhman nimi.

50
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Uuden ryhman pikavalinta tulee ndkyviin aloitusikkunaan, ja siina nakyvat valitut
alueet korostettuina.
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Kuva 7-2 Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna

1. Vyodhykkeiden muokkaus 2. Ryhman nimi

7.3  Graafinen nakyma -ikkunan yleiskatsaus

Graphical View (Graafinen ndkyma) -ikkunassa naytetdaan vyohykkeet graafisessa
muodossa. Sen avulla voi helposti tarkastella muotin kokonaistilaa ilman, etta
yksityiskohtaisia tietoja taytyisi kdyda lapi. Ikkunaan voi siirtya valitsemalla Graphical View
(Graafinen nakyma) -painikkeen aloitusikkunassa.

Graafinen nakyma -ikkunan yleiskatsaus 51
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Kuva7-3 Graphical View (Graafinen nakyma) -ikkuna jaetussa tilassa

1. Config (M&aritys) -painike 2. Vyohykepalkit 3. Ampeeripalkit 4. Tehopalkit

52 Graafinen nakyma -ikkunan yleiskatsaus
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Kohde

Kuvaus

Lampotilapalkit

002

T7°F

Ikkunan kukin yksittainen palkki esittaa yhta lampotilaohjauksen
vyohykettd. Jokaisen palkin ylapuolella ndkyy vastaavan vyéhykkeen
numero. Palkin alapuolella ndkyva teksti nayttaa vyohykekohtaisen
lampatilan.

Palkkien vareilld on omat merkityksensa.

. Vihread alue esittaa valualuetta.
. Valkoinen ohut viiva esittaa asetusarvoa.
. Nuoli ndyttaa senhetkisen lampdtilan.
« Jos nuoli on keltainen, lampétila ei ole kaavion alueella.

« Jos nuoli on musta ja jakaa viivan, lampdtila on asetusarvon
kohdalla.

«  Vyohykepalkin keltainen alue tarkoittaa halytysaluetta.

«  Vyohykepalkin punaiset ja siniset alueet tarkoittavat
keskeytysaluetta.

o Tyhja harmaa palkki ilmaisee, ettd vyohyke ei ole kdytossa.

Ampeeripalkit

00A

Ampeeripalkit sijaitsevat tehopalkkien alapuolella, ja niiden vari on
vaaleansininen. Varilld ilmaistaan kunkin [dmmitysvastuksen kayttama
ampeerimaara. Palkin alapuolella ndkyva teksti nayttaa
vyohykekohtaisen virtalukeman mittaushetkella.

Tehopalkit

0%

Tehopalkit sijaitsevat ampeeripalkkien alapuolella. Ne ndyttavat
ldammitysvastukseen syotettavan tehon prosenttiarvona. Palkin
alapuolella ndkyva teksti ndyttaa vyohykkeeseen mittaushetkelld
syotettavan tehon prosenttiarvona.

«  Jos vydhyke on automaattisessa (suljetun silmukan) ohjaustilassa,
tehon prosenttiarvoa vastaava maara palkista ndkyy oranssina.

. Jos vybhyke on manuaalisessa (avoimen silmukan) ohjaustilassa,
tehon prosenttiarvoa vastaava maara palkista ndkyy vihredna.

. Jos vyohyke asetetaan Monitor (Valvonta) -tilaan, palkki pysyy
harmaana (valvontatilassa vyohykkeisiin ei syoteta tehoa).

Graafinen nakyma -ikkunan yleiskatsaus
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Taulukko 7-1 Graphical View (Graafinen nakyma) -ikkunan painikkeiden kuvaukset
Painike Kuvaus
Config (Maaritys) - Vyohykkeet voi ndyttda joko jaetussa tilassa tai koko ikkunassa talla
painike painikkeella. Jaetussa ikkunatilassa vyohykekaaviot ndytetaan kahtena

ryhmang, toinen ryhma yla- ja toinen alaosassa. Tayden ikkunan tilassa
vyohykekaaviot tayttavat koko ikkunan.

Vierityspalkki

Vieritd ikkunan sivuja vierityspalkin avulla. Jos kaikki saatavilla olevat
tiedot mahtuvat yhdelle sivulle, vierityspalkki ei ole nakyvissa.

Valitse kaikki

Valitse kaikki jarjestelman vyohykkeet talla painikkeella. Tama tuo
nakyviin Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan.

Clear All (Poista kaikki)

Tyhjennd ensimmainen valittu rivi télla painikkeella, kun lohkotoiminto
on kdytossa.

Graphical View (Graafinen nakyma) -ikkunassa nakyy korkeintaan 90 tietovyohyketta
jaetussa ikkunatilassa tai 60 vyohyketta tdyden ikkunan tilassa. Nakyviin saa lisaa vyohykkeita
koskettamalla ja vetamalla vierityspalkkia. Jarjestelma nayttaa ikkunan tilasta riippuen aina
enintdan 60 tai 90 vybhyketta kerrallaan.
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Graphical View (Graafinen nakyma) -ikkuna tayden ikkunan tilassa
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7.4  Text View (Tekstinakyma) -ikkunan yleiskatsaus

Text View (Tekstinakyma) -ikkunassa vyohyketiedot nakyvat tekstimuodossa. Sita kaytetdan

kunkin vyohykkeen yksityiskohtaisten tietojen nayttamiseen, ja se tarjoaa kaikkein
perusteellisimman katsauksen prosessiin. Ikkunaan voi siirtya valitsemalla Text View

(Tekstindkyma) -painikkeen aloitusikkunassa.
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[LEnE

Text View (Tekstindkyma) -ikkunan yleiskatsaus
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Taulukko 7-2 Text View (Tekstinakyma) -ikkunan painikkeiden kuvaukset

Painike Kuvaus

Vyohykerivi Kukin tekstindkyman rivi edustaa yhta jarjestelman [ammitysvyohyketta.
Rivia koskettamalla voi siirtya Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunaan

Sarakkeen otsikko Kukin tekstindkyman otsikko ilmaisee, mita tietoja kyseisessa
sarakkeessa ndytetdan. Otsikon koskettaminen lajittelee sarakkeen arvot
nousevaan tai laskevaan jarjestykseen. Tama ilmaistaan punaisella
viivalla otsikkosolun yl3- tai alaosassa. Seuraavat parametrit ovat
kaytettavissa:

. Zone (Vyohyke) = Vyohykkeen numero

. Name (Nimi) = Vyohykkeen nimi

. Setpoint (Asetusarvo) = Vy6hykkeen asetusarvo

. Temp (Lampétila) = Vydhykkeen tdmdnhetkinen lampétila

. PWR (Teho) = Lammitysvastuksen syottoteho

. Amps (Ampeerit) = Lammitysvastuksen tdmanhetkiset ampeerit

. Alarm (Halytys) = Halytysikkuna (Montako astetta asetusarvon yla-
tai alapuolella ennen halytystilan aktivointia)

. Abort (Keskeytys) = Keskeytysikkuna (Montako astetta asetusarvon
yla- tai alapuolella ennen keskeytystilan aktivointia)

. Regulation (Ohjaus) = Ohjaustapa (Auto = T/C-ohjaus, Manual =
Kiintea 1aht6-%, Monitor = Vain lampdtila - ei lahtétehoa)
. Watts (Watit) = Kunkin lammitysvastuksen laskennallinen wattiarvo

. 220VW = Heikennetty lammitysvastuksen wattiarvo, kdyttéjannite
vs. suunniteltu jannite

. VAC = Vyobhykkeen syottojannitteen mittaus

. Resistance (Resistanssi) = Laskennallinen ohmilukema kullekin
vyohykkeelle (muottidiagnostiikka on suoritettava ensin)

Config (Maaritys) Vaihda jaetun ikkunatilan ja tayden ikkunan tilan valilla talla painikkeella.
Jaetussa ikkunatilassa ndytto on jaettu kahteen 26 vy6hykkeen
alueeseen, jotta sivulle mahtuisi mahdollisimman paljon vy6hykkeita,
kun taas tdyden ikkunan tilassa vyohykkeiden maara on vain 26, mutta
vyohykkeiden parametreja on nakyvilla enemman.

Vierityspalkki Vierita ikkunan sivuja vierityspalkin avulla. Jos kaikki saatavilla olevat
tiedot mahtuvat yhdelle sivulle, vierityspalkki ei ole nakyvissa.

Valitse kaikki Valitse kaikki jarjestelman vyohykkeet talla painikkeella. Tama tuo
nakyviin Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan.

Clear All (Poista kaikki) Tyhjenna ensimmadinen valittu rivi télla painikkeella, kun lohkotoiminto
on kaytossa.
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Kuva 7-6

Text View (Tekstinakyma) -ikkuna tayden ikkunan tilassa

7.4.1 Vyohykkeiden valinta Text View (Tekstinakyma) -ikkunassa

Valitse Text View (Tekstindkyma) -ikkunassa vahintaan yksi vyohyke.

* Jos haluat tuoda nakyviin yhden vyohykkeen, kosketa halutun vyéhykkeen tekstia.
» Tarkastele useita vyohykkeita pitamalla valittuna ensimmaista vyohyketta sekunnin

ajan ja valitsemalla sitten viimeisen vyohykkeen.

7.4.2 Lajittelu

Tiedot voidaan lajitella Text View (Tekstinakyma) -ikkunassa valitsemalla sarakeotsikot
Zone (Vy6hyke), Name (Nimi), Setpoint (Asetusarvo), Alarm (Halytys), Abort (Keskeytys)
ja Regulation (Ohjaus). Lajittelun voi toteuttaa nousevassa tai laskevassa jarjestyksessa.
Kaytossa olevan lajittelun merkkind on punainen viiva.

Tiedot voidaan lajitella myds dynaamisten sarakkeiden (esimerkiksi virran [Amps], jannitteen

[VAC] jne. mukaan). Tasta voi olla hyotya selvitettdessa, mika vyohyke kuluttaa

tapahtumahetkelld eniten virtaa. Tietoja voidaan lajitella sarakeotsikoiden avulla Altaniumin
kaikissa ikkunoissa.

Vyohykkeiden valinta Text View (Tekstinakymad) -ikkunassa
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7.5  Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna

Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa voit muuttaa kaikkia kaytettavissa olevia
vyohykeasetuksia. Valitse aloitusikkunassa Quick Set (Pika-asetukset) -painike.

N oot Temperature Setpoint
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Kuva 7-7 Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna

7.5.1 Usein kaytetyt kentat

Kohde Kuvaus

Temperature Setpoint | Tata kenttda koskettamalla tuot nakyviin ndppdimiston, jolla voit

(Lampotilan madrittda vyohykkeen tai vyohykkeiden asetusarvot Auto
asetusarvo) (Automaattinen)- tai Monitor (Valvonta) -ohjauksessa.

Power Setpoint (Tehon | Tatd kenttaa koskettamalla tuot nakyviin ndppaimiston, jolla voit
asetusarvo) maarittad lehtotehon prosenttiosuuden, kun vydhyke tai vyohykkeet
ovat Manual (Manuaalinen) -ohjauksessa.

Zone On/Off (Vyohyke | Valitse tama kentta, jos haluat vaihtaa valitun vyohykkeen ON- tai
kaytOssa / ei kdytossd) | OFF-tilaan. Valintaikkuna tulee nédkyviin, ja kayttdja voi valita arvon.
Oletuksena on ON.
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Kohde

Kuvaus

Regulation Mode
(Ohjaustila)

Talla asetuksella voidaan saataa valitun vyohykkeen ohjaustapaa.
AUTO-tilassa eli automaattisessa (suljetun silmukan) ohjaustilassa
jarjestelma saataa lampaotilaa termoelementilla. MAN-tilassa eli
manuaalisessa (avoimen silmukan) ohjaustilassa jarjestelma kohdistaa
lammitysvastukseen madritettyd tehoa (0-100 %) valittamatta
termoelementin palautteesta. MON-tilassa eli valvontatilassa jarjestelma
vain seuraa termoelementin lampatilaa (ei tehon kohdistusta).

Alarm Window
(Halytysikkuna)

Tata kenttaa koskettamalla tuot nakyviin nappaimiston, jolla voit saataa
halytyksen yla- ja alarajaa.

Abort Window
(Keskeytysikkuna)

Tata kenttad koskettamalla tuot nakyviin ndppaimiston, jolla voit sadtaa
keskeytyksen yla- ja alarajaa.

7.5.2  Zone Edit (Vyohykkeen muokkaus) -kentat

7.5.3

Kohde

Kuvaus

Zone Name
(Vyohykkeen nimi)

Tata kenttda koskettamalla tuot nakyviin ndppaimiston, jolla voit
maarittad haluamasi nimen vydhykkeelle tai vyohykeryhmalle.

Group Name (Ryhmdn | Valitse tama kenttd, jos haluat madrittaa nimen valittujen vydhykkeiden

nimi) ryhmalle. Kaikkia vydhykkeita, joille on maaritetty ryhmanimi, kdytetaan
luomaan ryhmanakymia Multi Group View (Moniryhmanakyma) -
ikkunassa. Lisaksi niille luodaan pikavalintapainike aloitusikkunan
pikavalintaosioon.

Zone Locked/Unlocked | Tata kenttaa koskettamalla tuot nakyviin valintaikkunan, jossa voit lukita

(Vyohyke vyohykkeita tai poistaa niiden lukituksia. Jos vyohyke tai vyohykkeet on

lukittu/avattu) lukittu, siihen ei voi tehda muutoksia Quick Set (Pika-asetukset) -

ikkunassa.

Display/Hide Zone
(Piilota/nayta vyohyke)

Tata kenttda koskettamalla tuot nakyviin valintaikkunan, jossa voit tuoda
nakyviin vyohykkeita tai piilottaa niita. Jos piilotus on valittu, vyohyke tai
vyohykkeet poistetaan kaikista Zone Data View (Vyohyketietondkyma) -
ikkunoista.

Temperature Setpoints (Lampaotilan asetusarvot) -kentat

Kohde

Kuvaus

Temperature Minimum
(Lampotilan minimi)

Temperature Maximum
(Lampotilan maksimi)

Minimi- ja maksimiarvot ilmaisevat rajat, joiden puitteissa lampétilan
asetusarvo voidaan maarittaa.

Zone Edit (Vyohykkeen muokkaus) -kentat
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Kohde

Kuvaus

Power Minimum
(Tehon minimi)

Power Maximum
(Tehon maksimi)

Minimi- ja maksimiarvot ilmaisevat rajat, joiden puitteissa tehon
asetusarvo voidaan maarittaa.

7.5.4 Manual Standby (Manuaalinen valmiustila) -kentat

Kohde

Kuvaus

Temperature Setpoint
(Lampotilan
asetusarvo)

Kaikkien vyohykkeiden lampétilat asetetaan, kun Standby (Valmiustila) -
painiketta painetaan. Talla asetuksella voidaan laskea kaikkien
vyohykkeiden lampdtilat manuaalisen valmiustilan asetusarvoonsa,
kunnes ajastin umpeutuu tai kdyttdja painaa Standby-painiketta
uudelleen. Mahdolliset arvot ovat valilla 0 % — 100 %. Oletuksena on 10 %.

Temperature Minimum
(Lampotilan minimi)

Temperature Maximum
(Lampotilan maksimi)

Rajoittaa Standby temperature (Valmiustilan lampétila) -asetuksen
mahdollisia arvoja.

Power Setpoint
(Tehon asetusarvo)

Kaikkien vyohykkeiden lahtoteho asetetaan, kun Standby (Valmiustila) -
painiketta painetaan. Talla asetuksella voidaan laskea kaikkien
vyohykkeiden tehon asetusarvot manuaalisen valmiustilan
asetusarvoonsa, kunnes ajastin umpeutuu tai kdyttdja painaa Standby-
painiketta uudelleen. Mahdolliset arvot ovat vélilla 0 % - 100 %.
Oletuksena on 10 %.

Power Minimum
(Tehon minimi)

Power Maximum
(Tehon maksimi)

Rajoittaa Standby power (Valmiustilan teho) -asetuksen mahdollisia
arvoja.
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Manual Boost (Manuaalinen tehokaytto) -kentat

Kohde

Kuvaus

Temperature Setpoint
(Lampotilan
asetusarvo)

Kaikkien vyohykkeiden lampétilat asetetaan, kun Boost (Tehokaytto) -
painiketta painetaan. Tama asetus nostaa kaikki vyohykkeet manuaalisen
tehokayton asetusarvoonsa, kunnes ajastin umpeutuu tai kdyttaja painaa
Boost-painiketta uudelleen. Mahdolliset arvot ovat valilla 0 % - 100 %.
Oletuksena on 90 %.

Temperature Minimum
(Lampotilan minimi)

Temperature Maximum
(Lampotilan maksimi)

Rajoittaa Boost Temperature (Tehokdyton lampétila) -asetuksen
mahdollisia arvoja.

Power Setpoint (Tehon
asetusarvo)

Kaikkien vyohykkeiden tehoarvot asetetaan, kun Boost (Tehokaytto) -
painiketta painetaan. Tama asetus nostaa kaikki vyohykkeet manuaalisen
tehokayton asetusarvoonsa, kunnes ajastin umpeutuu tai kdyttdja painaa
Boost-painiketta uudelleen. Mahdolliset arvot ovat valilla 0 % - 100 %.
Oletuksena on 90 %.

Power Minimum
(Tehon minimi)

Power Maximum
(Tehon maksimi)

Rajoittaa Boost Power (Tehokdyton teho) -asetuksen mahdollisia arvoja.

7.5.6 Remote Standby (Etavalmiustila) -kentat

Kohde

Kuvaus

Temperature Setpoint
(Lampotilan
asetusarvo)

Etavalmiustila otetaan kayttoon IMM:n [dhettdman digitaalisen signaalin
avulla. Tama asetus laskee kaikki vyohykkeet etdvalmiustilan
asetusarvoon, kunnes ajastin umpeutuu tai tulo ei ole aktiivinen.
Mahdolliset arvot ovat valilla 0 % — 100 %. Oletuksena on 10 %.

Temperature Minimum
(Lampotilan minimi)

Temperature Maximum
(Lampotilan maksimi)

Rajoittaa Remote Standby Temperature (Etavalmiustilan lampétila) -
asetuksen mahdollisia arvoja.

Power Setpoint (Tehon
asetusarvo)

Etavalmiustila otetaan kayttoon IMM:n [dhettdaman digitaalisen signaalin
avulla. Tama asetus laskee kaikki vyohykkeet etavalmiustilan
asetusarvoon, kunnes ajastin umpeutuu tai tulo ei ole aktiivinen.
Mahdolliset arvot ovat valilla 0 % — 100 %. Oletuksena on 10 %.

Power Minimum
(Tehon minimi)

Power Maximum
(Tehon maksimi)

Rajoittaa Remote Standby Power (Etavalmiustilan teho) -asetuksen
mahdollisia arvoja.

Manual Boost (Manuaalinen tehokaytto) -kentat
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7.5.7

Remote Boost (Etatehokaytto) -kentat

Kohde

Kuvaus

Temperature Setpoint
(Lampotilan
asetusarvo)

Tehokaytto otetaan kayttoon IMM:n lahettaman digitaalisen signaalin
avulla. Tama asetus laskee kaikki vyohykkeet tehokaytdn asetusarvoon,
kunnes ajastin umpeutuu tai tulo ei ole aktiivinen. Mahdolliset arvot ovat
valilld 0 % - 100 %. Oletuksena on 90 %.

Temperature Minimum
(Lampotilan minimi)

Temperature Maximum
(Lampotilan maksimi)

Rajoittaa Remote Boost Temperature (Etdtehokdyton lampétila) -
asetuksen mahdollisia arvoja.

Power Setpoint (Tehon
asetusarvo)

Tehokaytto otetaan kayttoon IMM:n ldhettdman digitaalisen signaalin
avulla. Tama asetus laskee kaikki vyohykkeet tehokdyton asetusarvoon,
kunnes ajastin umpeutuu tai tulo ei ole aktiivinen. Mahdolliset arvot ovat
valilld 0 % - 100 %. Oletuksena on 90 %.

Power Minimum
(Tehon minimi)

Power Maximum
(Tehon maksimi)

Rajoittaa Remote Boost Power (Etdtehokayton teho) -asetuksen
mahdollisia arvoja.

7.5.8 Advanced Settings (Lisaasetukset) -kentat

Kohde

Kuvaus

Output Power Limit
(Lahtotehon raja)

Tata kenttaa koskettamalla tuot nakyviin ndppaimiston, jolla voit saataa
lahtotehon maksimiprosenttia, jota jarjestelma voi syottaa
vyohykkeeseen tai vyohykkeisiin.

Slaved To Zone
(Asetettu vyohykkeen
orjaksi)

Orjana toimiminen voi joskus olla tarpeen, jos vyohykkeen
termoelementiin tulee vika normaalikdyton aikana. Kun master-
isdntavyohyke on madritetty, vyohyke voi jatkaa toimintaansa. Slave
To (Aseta orjaksi) -asetuksella isantdvyohykkeen tuottaman tehon
prosenttiarvoa voidaan kayttaa valitulle vyohykkeelle. Jos arvona on
None (Ei mitdan), valittua vyohyketta ei ole maaritetty minkaan
vy6hykkeen orjaksi.

Thermocouple
Assignment
(Termoelementin
maadritys)

Sen termoelementin numero, johon vyohyke on yhdistetty.

Output Mode (Lahtatila)

Muuttaa vyohykkeen lahtotehon modulaatiota normaalikdyton aikana.
Vaihtoehdot ovat Zero Cross (Nollapiste) tai Phase Angle (Vaihekulma).

Heater Type
(Lammitysvastustyyppi)

Valitse jokin seuraavista lammitysvastustyypeista: none (ei mikaan), tips
(karjet), manifold (kuumapalkki) tai sprue (yhdyssuutin). Naitad asetuksia
kdytetaan maarittamaan tehon poikkeamahalytys.
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Kohde

Kuvaus

AMC - Automatic
Manual Control
(Automaattinen
manuaalinen ohjaus)

AMC-ohjauksella (Automatic Manual Control, Automaattinen
manuaalinen ohjaus) Altanium syottaa automaattisesti manuaalisen
prosenttiarvon mukaista tehoa lammitysvastukseen aiemman kayton
keskiarvon perusteella, mikali termoelementtiin tulee vika.

PCM - Priority Control
Mode (Ensisijainen

PCM (Priority Control Mode, ensisijainen ohjaustapa) -toiminnolla
ohjataan hallintalaitteen reagointia keskeytystilan ilmetessa.

ohjaustapa)

Earth Leakage Check E/L-asetuksella voi asettaa kdyttoon ja poistaa kaytosta kunkin
(Maavuotovirran vyohykkeen maavuotovirran tarkistustoiminnon.

tarkistus)

7.5.9 Control Settings (Ohjauksen asetukset) -kentat

Kohde

Kuvaus

Control Mode
(Ohjaustila)

ART saatda automaattisesti ohjausalgoritmia mukautumaan erilaisten
ldammitysvastusten tarpeisiin. Jos vyohyke ei hoida ohjausta odotetusti,
jarjestelma mahdollistaa siirtymisen automaattisesti sdddetysta ART-
algoritmista manuaalisesti sdddettavaan PID-algoritmiin.

P-Proportional (P-
Proportionaalinen)

Tama on hallinta-algoritmin kayttama proportionaalinen arvo.
Mahdolliset arvot ovat 0-250.

I-Integral (I-
Integraalinen)

Tama on hallinta-algoritmin kdyttama integraalinen arvo. Mahdolliset
arvot ovat 0-250.

D-Derivative (D-
Derivoiva)

Tama on hallinta-algoritmin kayttama derivoitu arvo. Mahdolliset arvot
ovat 0-250.

7.5.10 Vyohykkeen nimen muuttaminen

Voit halutessasi mukauttaa jarjestelman jokaisen vyohykkeen nimen, jotta kohteiden
[6ytaminen ja muutosten tekeminen on helpompaa. Vyohykkeen nimen voi muuttaa
vastaamaan muottipesan, portin, mittapaan tai kuumapalkin nimea tai muuksi sopivaksi

nimeksi.

Muuta vybhykkeen nimea seuraavasti:

1. Valitse uudelleennimettava vyohyke.

2. Valitse Zone Name (Vyohykkeen nimi) -kentta ja syota uusi vyohykkeen nimi.

HUOMAUTUS : Lisatietoa useiden vyohykkeiden nimien muuttamisesta saat kohdasta
Osa 7.5.10.1.
Jos haluat valita yleisista vyohykkeiden nimista, kdyta seuraavia nappaimia:

« zone (vyOhyke)

« probe (mittapaa)

o tip (karki)

Control Settings (Ohjauksen asetukset) -kentat

63



HUSKY

v 1.0 — kesakuu 2014

Altanium Matrix2

e nozzle (suutin)

o sprue (yhdyssuutin)

« manifold (kuumapalkki)
o bridge (silta)

« valve gate (neulasulkuventtiili)

* notused (ei kdytossad)

I

fzone 001 o

| Zone Probe Tip | Nozzle Sprue
Manifold Bridge |Valve Gatei Mot Used | Auto +
T2 3D 6 2| 89 |0 3
q w | e r ¥ u [ o p
als|d|f|g [ h || k|| abc...

z | X | | v bl | om
=011 [l S s
t Space J ®
Kuva7-8 Zone Name (Vydhykkeen nimi) -valintaikkuna

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.10.1 Useiden vyohykkeiden nimien vaihtaminen

Auto+ -painikkeella voit nimeta uudelleen ja numeroida useita vyohykkeita. Auto+ -painike
numeroi valitut vyohykkeet vililld 001 — n, missa n on valittujen vy6hykkeiden lukumaara. Jos
olet esimerkiksi nimeamassa uudelleen 7 vyohykettd, Auto+ -painike nimeaa vyohykkeet

sarjassa 001-007.

Muuta useiden vydhykkeiden nimia seuraavasti:

1. Valitse uudelleennimettavat vyohykkeet.

2. Valitse Zone Name (Vyohykkeen nimi) -kentta ja syota uusi vydhykkeen nimi kaikille

valituille vyohykkeille.

Jos haluat valita yleisista vyohykkeiden nimista, kdyta seuraavia nappaimia:

« zone (vy6hyke)

e probe (mittapaa)

o tip (karki)

e nozzle (suutin)

o sprue (yhdyssuutin)

« manifold (kuumapalkki)

o bridge (silta)

« valve gate (neulasulkuventtiili)
* notused (ei kdytdssd)

3. Voit nimetéa uudelleen ja numeroida kaikki valitut vyohykkeet Auto+ -painikkeella.
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7.5.11 Asetusarvon muuttaminen

Muotin lammitysvastuksien asetusarvolampdtilat on maaritettava. Oletusasetuksena on
177 °C (350 °F).

Muuta vyéhykkeen asetusarvoa seuraavasti:
1. Valitse muutettava vyohyke.
2. Valitse haluttu asetusarvokentta ja sy6ta uusi arvo.

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.12 Halytyksen toleranssirajojen muuttaminen

Maarita, kuinka paljon asetusarvon ala- tai ylapuolella lampétilan on oltava, jotta halytys
aktivoidaan. Oletusasetuksena on 6 °C (10 °F).

Esimerkki halytyksesta: Setpoint (Asetusarvo) = 150 °C, Alarm (Halytys) =10°C

Halytys aktivoituu lampoétilan ylittdessa 160 °C tai laskiessa alle 140 °C. Jos asetusarvoksi
muutetaan 200 °C, halytys aktivoituu lampétilan ylittdessa 210 °C tai laskiessa alle 190 °C.
Asetus edustaa aina arvoa, joka on voimassa olevan asetusarvon yla- tai alapuolella.

Vybhykkeen halytysasetuksen muuttaminen:
1. Valitse muutettava vyohyke.
2. Valitse Alarm Window (Halytysikkuna) -kenttad ja syota uusi arvo.

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.13 Keskeytyksen toleranssirajojen muuttaminen

Maéritd, kuinka paljon asetusarvon ala- tai yldpuolella Iampdtilan on oltava, jotta keskeytys
ja pysaytys aktivoidaan. Oletusasetuksena on 11 °C (20 °F).

Esimerkki keskeytyksesta: Setpoint (Asetusarvo) = 150 °C, Abort (Keskeytys) = 20 °C.

Keskeytys aktivoituu lampétilan ylittdessa 170 °C tai laskiessa alle 130 °C, jolloin PCM-
ohjeesta riippuen vyohyke tai jarjestelma pysahtyy. Jos asetusarvoksi muutetaan 200 °C,
keskeytys aktivoituu lampodtilan ylittdessa 220 °C tai laskiessa alle 180 °C. Asetus edustaa aina
arvoa, joka on voimassa olevan asetusarvon yla- tai alapuolella.

Vyohykkeen keskeytysasetuksen muuttaminen:

1. Valitse muutettava vyohyke.

2. Valitse Abort Window (Keskeytysikkuna) -kenttd ja syota uusi arvo.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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7.5.14 Lahtotila-asetuksen muuttaminen

Kuumakanavaan perustuvissa lampétilaohjausjarjestelmissa on kaksi eri tapaa kytkea
tehonsyo6tto lammitysvastuksiin: Zero Cross Control (Nollapisteohjaus) ja Phase Angle
Control (Vaihekulmaohjaus). Molemmilla menetelmilla on omat etunsa, mutta lopputulokset
ovat yleensa hyvin samanlaisia.

Altanium mahdollistaa kunkin vyohykkeen kdyton jommassakummassa tilassa. Kaikkien
vyohykkeiden oletusasetuksena on Zero Cross (Nollapisteohjaus).

Vybhykkeen lahtoasetuksen muuttaminen:
1. Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa muutettava vyéhyke.

2, Vaihda Zero Cross (Nollapiste)- ja Phase Angle (Vaihekulma) -tilan valilla koskettamalla
Output Mode (Lahtotila) -kenttaa.

7.5.15 Vyohykkeen orja

Termoelementit ovat muotin herkimpia osia. Jos termoelementtiin tulee vika, Altanium
aktivoi halytyksen ja ndyttaa ko. vydhykkeen Alarm (Halytys) -ikkunassa virheilmoituksen.
Tassa vaiheessa on kolme vaihtoehtoa:

1. Pysdyta ruiskuvalu, poista muottija korjaa vika. Tama ei ole aina suotavaa eika ehka edes
mahdollista.

2. Vaihda vyohyke Manual-tilaan eli manuaaliseen ohjaustilaan ja jatka prosessia. Talla on
tietyt rajoitukset, silla manuaalisessa tilassa ei voida kompensoida prosessin muutoksia,
jotka vaikuttavat lammitysvastuksen tehontarpeeseen, ts. leikkauslampoon.

3. Aseta viallinen vy6hyke orjaksi toimivalle vy6hykkeelle. Kuumakanavamuottien
rakenteellisesta symmetriasta johtuen jarjestelmdssa on usein muita vyohykkeita, joilla
on hyvin samankaltaiset imp&ominaisuudet kuin viallisella vyohykkeella. Altanium voi
johtaa tehonsy6ton tdysin toimivasta vyohykkeesta vikaantuneen termoelementin
sisdltdvaan vyohykkeeseen. Tasta seuraa, ettd lammitysvastuksien tehontarpeeseen
kohdistuvat prosessimuutokset kohdistuvat automaattisesti vialliseen vyohykkeeseen.
Tama vastaa menettelyd, jossa viallinen termoelementti korjataan avaamatta muottia
lainkaan.

7.5.15.1 Automaattisen orjatoiminnon kaytto

Jos termoelementtiin tulee vika muotin kaytdn aikana, Altaniumin Auto-Slave
(Automaattinen orja) -toiminto kytkeytyy toimintaan. Altanium seuraa muotin
lammitysvastuksia jatkuvasti ja tallentaa tuotetut vertailutiedot. Tietojen perusteella valitaan
lahes identtinen isdntd/orja-suhde muotin jokaiselle vyohykkeelle. Jos termoelementtiin
tulee vika, Altanium aktivoi halytyksen ja ndayttaa Alarm (Halytys) -ikkunassa
virheilmoituksen.

Tallentuneiden vertailutietojen perusteella jarjestelma tietad, minka vydhykkeen orjaksi
viallinen vyohyke voidaan asettaa, jotta se voi jatkaa toimintaansa suljetun silmukan
ohjaustilassa.
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Jos haluat vain todeta tapahtuneen virheen, poista ja nollaa halytys. Neo2 View (Neo2-
ndkyma)-, Multi Group View (Moniryhméandakyma)-, Graphical View (Graafinen
ndakyma)- ja Text View (Tekstinakyma) -ikkunassa tdma numero vaihtuu alkuperdisen
vyohykenumeron ja isantavyohykkeen valilla.

Kun virhetilanne on poistettu ja nollattu, orja-arvo tallentuu muottiasetukseen. Quick Set
(Pika-asetukset) -ikkunassa ndytetdaan, minka vyohykkeen orja se on. Automaattisen
orjatoiminnon voi ottaa pois toiminnasta System Setup (Jarjestelmadasetukset) -naytossa.

Jos automaattinen orjatoiminto ei I6yda sopivaa paria, jarjestelma aktivoi AMC-ohjauksen
(Automatic Manual Control, Automaattinen manuaalinen ohjaus). Jos AMC-asetuksena on
On (Kaytossa), jarjestelma vaihtaa huonon vy6hykkeen automaattisesti toimimaan
manuaalisessa ohjaustilassa syottaen lammitysvastukseen laskennallisen keskimaardisen
tehon. Jos AMC-asetuksena on Off (Ei kdytossa), PMC-ohjaustapa (Priority Control Mode,
ensisijainen ohjaus) aktivoituu ja pysadyttada PCM-ohjeesta riippuen joko vyohykkeen tai
jarjestelman.

7.5.15.2 Vyohykkeen asettaminen orjaksi manuaalisesti

V]

Jos termoelementti on vikaantumassa, sen voi ennen taydellista vikaantumista asettaa
orjaksi toiselle vyohykkeelle.

Maaritd manuaalisesti vyohyke orjaksi toiselle vyohykkeelle seuraavasti:

TARKEAA!

Valitse isanndksi vyohyke, jonka lammitysvastusominaisuudet ovat samankaltaiset.
Esimerkiksi kuumapalkkivyohyketta tuskin kannattaa asettaa karkivyohykkeen orjaksi.
Vyohyketta ei voi maarittaa itsensa orjaksi. Jos tata yritetaan, Altanium ei ota muutosta
huomioon.

1. Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa orjaksi maaritettava vyohyke.
2. Valitse Slave To Zone (Maéritad vyohykkeen orjaksi) ja syota isantavyohykkeen numero.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Neo2 View (Neo2-ndkyma)-, Multi Group View (Moniryhmanakyma)-, Graphical View
(Graafinen ndakymad)- ja Text View (Tekstindkyma) -ikkunoissa manuaalisesti orjaksi
asetetun vyohykkeen vari vaihtuu valkoisesta tummansiniseksi ja nimi ndyttaa vuorotellen
alkuperaisen vyohykkeen tiedot seka tiedot vyohykkeestd, jonka orjaksi se maarattiin.

7.5.15.3 Ohjaustilan muuttaminen

Kukin vy6hyke voi toimia kolmessa eri ohjaustilassa. Oletusasetuksena on Automatic
(Automaattinen).

Ohjaustila Kuvaus

Auto Suljetun silmukan Automatic (Automaattinen) -tilassa jarjestelma saataa
(Automaattinen) lampaotilaa termoelementilla.
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Ohjaustila Kuvaus
Man Avoimen silmukan Manual (Manuaalinen) -tilassa jarjestelma kohdistaa
(Manuaalinen) lammitysvastukseen tehoa (0-100 %) valittamatta anturin palautteesta.
Mon (Valvonta) FMonitorl (Valvonta) -tilassa jarjestelma valvoo vain termoelementin
lampaotilaa (ei lahtotehoa).

Voit muuttaa vy6hykkeen ohjausta seuraavasti:

1. Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa muutettava vyohyke.

HUOMIO!

Jos jarjestelma asetetaan vahingossa Monitor (Valvonta) -tilaan, jarjestelma ei syota
tehoa ko. lammitysvastukseen.

2. Valitse Regulation Mode (Ohjaustila) -kentta. Nakyviin tulee valintaikkuna, jossa on
kolme tilavaihtoehtoa. Kayttdja voi valita yhden niista tai peruuttaa toiminnon.

7.5.16 Asetusarvorajat

Altanium-jarjestelmassa voi maarittaa tietyn alueen, jonka ulkopuolisia arvoja kayttdja ei voi
valita.

7.5.16.1 Normaalin asetusarvon ja rajojen muuttaminen

Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan Setpoint Limits (Asetusarvorajat) lampdtilat,
joihin muotin lammitysvastukset [ammitetaan. Oletusasetuksena on 177 °C (350 °F).

Muuta vy6hykkeen normaalia asetusarvoa ja asetusarvorajoja seuraavasti:

Valitse muutettava vyohyke.

Valitse Temperature Minimum (Ldmpdtilan minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Maximum (Ldmpatilan maksimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Minimum (Tehon minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Maximum (Tehon maksimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

W ® NOU A WDH-=

Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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7.5.16.2 Manual Standby (Manuaalinen valmiustila)- ja Remote Standby (Etavalmiustila) -asetusarvorajojen
muuttaminen

Muotin lampdtiloja saatetaan joutua alentamaan tietyksi ajaksi. Taman voi tehda
jarjestelman ylatunnisteessa valitsemalla Manual Standby (Manuaalinen valmiustila) -
painikkeen (tai etdkdaytossa Remote Standby (Etdvalmiustila) -painikkeen) ilman, ettd
normaalia asetusarvoa taytyisi muuttaa. Jarjestelmaan on maaritettava lampdtilat, joihin
muotin [ammitysvastuksien halutaan jadhtyvan jarjestelman ollessa Standby- eli
valmiustilassa. Tama koskee sekd manuaalista etta etatoiminnolla ohjattavaa valmiustilaa.
Seka manuaalisen etta etatoiminnolla ohjattavan valmiustilan oletusasetuksena on 121 °C
(250 °F).

7.5.16.2.1 Manuaalisen valmiustilan asetusarvorajojen muuttaminen

Muuta vybhykkeen valmiustilan asetusarvoa ja asetusarvorajoja seuraavasti:

1. Valitse muutettava vyohyke.

2. Valitse Temperature Setpoint (Lampdtilan asetusarvo) -kentta ja syota uusi arvo.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

4, Valitse Temperature Minimum (Lampotilan minimi) -kentta ja syota uusi arvo.

5. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

6. Valitse Temperature Maximum (Lampaotilan maksimi) -kentta ja syota uusi arvo.
7. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

8. Valitse Power Setpoint (Tehon asetusarvo) -kentta ja syota uusi arvo.

9. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10. Valitse Power Minimum (Tehon minimi) -kentta ja syota uusi arvo.
11. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
12. Valitse Power Maximum (Tehon maksimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

13. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.16.2.2 Etavalmiustilan asetusarvon ja rajojen muuttaminen

Muuta vybhykkeen etavalmiustilan asetusarvoa ja asetusarvorajoja seuraavasti:
Valitse muutettava vyohyke.

Valitse Temperature Setpoint (Lampdétilan asetusarvo) -kentta ja syota uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Minimum (Lampdétilan minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Maximum (Lampdtilan maksimi) -kentta ja syota uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Setpoint (Tehon asetusarvo) -kentta ja syota uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

S o9 ® N WU AWM=

0. Valitse Power Minimum (Tehon minimi) -kentta ja syota uusi arvo.
1.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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12. Valitse Power Maximum (Tehon maksimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

13.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.16.3 Manuaalisen tehokayton asetusarvojen ja rajojen muuttaminen

Muotin ldampétiloja saatetaan joutua nostamaan tietyksi ajaksi. Taman voi tehda jarjestelman
ylatunnisteessa valitsemalla Manual Boost (Manuaalinen tehokayttd) -painikkeen (tai
etakdaytossa Remote Boost (Etdatehokayttd) -painikkeen) ilman, etta normaalia asetusarvoa
taytyisi muuttaa. Muottien lammitysvastuksille on maaritettava tavoitelampoétilat
jarjestelman ollessa Boost (Tehokaytto) -tilassa. Oletusasetuksena on 'no chg' (ei muutosta),
jolloin mitaan ei tapahdu, kun Boost (Tehokayttd) -toiminto aktivoidaan.

Muuta vydhykkeen tehokaytdn valmiustilan asetusarvoa ja asetusarvorajoja seuraavasti:

® No U s WDHD-S=

o

10.
11.
12.
13.

Valitse muutettava vyohyke.

Valitse Temperature Setpoint (Lampdtilan asetusarvo) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Minimum (Ldmpdtilan minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Maximum (Ldmpd&tilan maksimi) -kenttd ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Setpoint (Tehon asetusarvo) -kentta ja syota uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Minimum (Tehon minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Maximum (Tehon maksimi) -kentta ja sy6td uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.16.4 Etatehokayton asetusarvojen ja rajojen muuttaminen

Muuta vybhykkeen etatehokayttotilan asetusarvoa ja asetusarvorajoja seuraavasti:

S o P ® N WU AEWDNMS=

- O

Valitse muutettava vyohyke.

Valitse Temperature Setpoint (Lampoétilan asetusarvo) -kenttd ja syota uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Minimum (Lampétilan minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Temperature Maximum (Lampdtilan maksimi) -kentta ja syota uusi arvo.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Setpoint (Tehon asetusarvo) -kenttd ja syota uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Valitse Power Minimum (Tehon minimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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12. Valitse Power Maximum (Tehon maksimi) -kentta ja sy6ta uusi arvo.

13. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.17 Anturimadrityksen (termoelementin) muuttaminen

Sensor (Anturi) -asetuksella voi madrittaa halutun termoelementin ohjaamaan tiettya
lammitysvastusta. Tama on tarkeda tapauksessa, jossa muotin termoelementtien tai
[ammitysvastusten johtoja on kytketty vaarin.

Esimerkiksi lammitysvastus nro 1 saattaa olla kytkettyna termoelementtiin nro 5 ja
[ammitysvastus nro 5 saattaa olla kytkettyna termoelementtiin nro 1. Tassa tapauksessa
termoelementtien tulot voi kytked manuaalisesti uudelleen vaihtamalla anturin numeron
Sensor (Anturi) -kentdssa halutuksi numeroksi.

HUOMAUTUS :  Altanium etsii vaarin kytketyt johdot Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi)
-toiminnon aikana automaattisesti. Taman ansiosta manuaalisten muutosten
tekeminen ei ole yleensa tarpeen.

Vyo6hykkeen anturimaarityksen muuttaminen:
1. Valitse muutettava vyohyke.

2. Valitse Advanced Settings (Lisdasetukset) -osiossa Thermocouple Assignment
(Termoelementin maadritys) -kentta ja syota arvo.

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.18 Ensisijaisen ohjaustilan (PCM) asetuksen muuttaminen

Jos normaalikdyton aikana ilmenee toimintahairid, ohjelmisto pyrkii kaikin kdytettavissa
olevin keinoin kiertamaan ongelman. Jos tama osoittautuu mahdottomaksi, Matrix aloittaa
toiminnan alasajon. Jarjestelmaan on maaritettava alasajon kohteet tllaisia tilanteita varten.

Jos Abort (Keskeytys) -tila aktivoituu, kun PCM-asetuksena on Zone (Vyohyke),
ohjaustoiminto kytkee POIS vain vikaantuneen vyohykkeen ja jatkaa kaikkien muiden
vyohykkeiden ohjausta normaalisti. Jos PCM-asetuksena on System (Jarjestelma), ohjainlaite
kytkee pois kaiken tehonsydtén muottiin (jos vika tapahtuu ko. vyohykkeessd). PCM-
asetuksen voi maarittda vyohykekohtaisesti, joten yhden vy6hykkeen voi maarata
sulkemaan vain itsensa ja toisen taas sulkemaan koko muotin. Tdma asetus riippuu
vyohykkeesta ja sen kriittisyydestda muotin kannalta. Tavallisesti muottipesille maaritetaan
Zone (Vyohyke) ja kuumapalkeille System (Jarjestelma). Kaikkien vydhykkeiden
oletusasetuksena on System (Jarjestelma).

Vyo6hykkeen PCM-asetuksen muuttaminen:
1. Valitse muutettava vyohyke.

2, Valitse Advanced Settings (Lisdasetukset) -osiossa PCM - Priority Control Mode
(PCM - Ensisijainen ohjaustapa) ja muuta asetukseksi Zone (Vyohyke) tai System
(Jarjestelma).
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Valinnainen ensisijaisen ohjaustilan (PCM) digitaalinen lahto

Jos PCM:n digitaalinen 1aht6 on otettu kayttoon, se aktivoituu VAIN, kun System (Jarjestelma)
-tilaan asetettu vyohyke paatyy keskeytystilaan. Lahto pysyy tdssa tilassa, kunnes PCM:n
virhetila on nollattu.

7.5.19 Maavuotovirran tarkistuksen muuttaminen

Kaynnistyksen yhteydessa Altanium tarkistaa samanaikaisesti muotin jokaisen
lammitysvastuksen mahdolliset maavuotovirrat. Tarvittaessa Altanium aktivoi alhaisen
jannitteen sy6ton ja viallisen vyohykkeen/vyohykkeiden vaihekulmaesilammityksen.
Tarkoituksena on yrittdd haihduttaa kosteus lammitysvastuksesta/-vastuksista.

Altanium sallii Earth Leakage Check (Maavuotovirran tarkistus) -asetuksen asettamisen
kayttdon tai pois vyohykekohtaisesti. Kaikkien vyohykkeiden oletusasetuksena on On
(kaytossad). Earth Leakage Check (Maavuotovirran tarkistus) -asetuksen poiskytkenta on
tarpeen vain tietyissa erikoistilanteissa. Jos Earth Leakage Check (Maavuotovirran tarkistus)
halutaan kytkea pois koko jarjestelman osalta, pyyddamme ottamaan yhteytta Huskyn
lahimpaan alueelliseen huolto- ja myyntipalveluun.

7.5.20 AMC-asetuksen (Automaattinen manuaalinen ohjaus) muuttaminen

Jos normaalikdyton aikana ilmenee termoelementin toimintahairio, Altanium voi syottaa
automaattisesti manuaalisen prosenttiarvon mukaista tehoa lammitysvastukseen ennen
termoelementin vikaantumista koottujen tietojen perusteella. Tata kutsutaan AMC-
ohjaukseksi (Automatic Manual Control, (Automaattinen manuaalinen ohjaus).

Jos termoelementtiin tulee vika ja AMC:n asetuksena on ON (Kayt&ssd), ohjaustoiminto
vaihtaa vikaantuneen vydhykkeen manuaalisen ohjauksen tilaan ja aktivoi manuaalisen
tehonsy6ton ko. lammitysvastukseen aikaisemmin sy6tetyn ja muistin mukaisen
keskimaaraisen tehoarvon mukaan. Jos AMC:n asetuksena on OFF (Ei kdytossa), ohjaus siirtyy
PCM-tilaan (Priority Control Mode, Ensisijainen ohjaustila) ja suorittaa maaritetyn tehtavan.
Kaikkien vyohykkeiden oletusasetuksena on On (kaytossa).

Vyodhykkeen ACM-asetuksen muuttaminen:
1. Valitse muutettava vyohyke.

2. \Valitse Advanced Settings (Lisdasetukset) -kohdassa AMC - Automatic Manual
Control (ACM - Automaattinen manuaalinen ohjaus) -kentta.

3. Valitse On (Kaytossad) tai Off (Ei kaytossa).
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7.5.21 Lahtotehon raja-asetuksen muuttaminen

Output Power Limit (Ldhtotehon raja) -asetuksella voi maarittaa lammitysvastuksiin
syotettavan tehon enimmaismaaran. Kaikkien vydhykkeiden tehonsy6ton oletusrajana
on 100 %.

Voit muuttaa vyohykkeen Output Power Limit (Lahtotehon raja) -asetusta seuraavasti:
1. Valitse muutettava vyohyke.

2. \Valitse Advanced Options (Lisdasetukset) -osiossa Output Power Limit (Lahtotehon
raja) -kentta.

3. Valitse arvo valilta 0% — 100%.
4, Kosketa Hyvaksy-painiketta.

7.5.22 Vyohykkeen ohjaustavan vaihto ART:sta PID:ksi

Altanium voi saataa automaattisesti ohjausalgoritmia mukautumaan erilaisten
lammitysvastusten tarpeisiin. Tata ohjaustapaa kutsutaan nimelld aktiivinen
paattelytekniikka (Active Reasoning Technology, ART). Joissakin tapauksissa voi olla tarpeen
vaihtaa automaattisesti sdddettavasta ART-algoritmista manuaalisesti sdddettavaan
algoritmiin. Tata ohjaustapaa kutsutaan nimella PID. Kun vyohykkeen ohjaus vaihdetaan
ART:sta PID-ohjaukseksi, kdyttdja voi antaa manuaalisesti Proportional (Proportionaalinen)-,
Integral (Integraalinen)- ja Derivative (Derivoiva) -parametrit. Oletuksena kaikkien
vyohykkeiden ohjaustila on ART.

Vaihda vyohykkeen ohjaus ART- ja PID-ohjauksen valilla seuraavasti:
1. Valitse muutettava vyohyke.

2. Valitse Control Settings (Ohjauksen asetukset) -osiosta Control Mode (Ohjaustila) -
kentta.

3. Valitse ART tai PID.

7.5.22.1 P-, |- tai D-parametriarvojen muuttaminen

Jos ART-toiminto on yritetty suorittaa uudelleen tietylle vyohykkeelle eika vaadittua ohjausta
ole saavutettu, vaihda vyohyke PID-ohjaukseen ja saada yksittaisia PID-parametreja
ohjauksen saavuttamiseksi.

TARKEAA!

Vyo6hyke voidaan vaihtaa takaisin ART-tilaan ilman, etta tietoja menetetdan. Kaikkien
vyohykkeiden PID-oletusasetuksina on P-15,1-10 ja D-2.

Muuta PID-asetuksia seuraavasti:

1. Valitse muutettava vyohyke ja vaihda ohjaustavaksi PID.

2. Avaa nayttdoon nappaimistod koskettamalla P-, |- tai D-parametrit sisaltavia kenttia.
3. Anna P-, |- tai D-parametrin uusi arvo ja valitse Hyvaksy-painike.
4

Tarvittaessa toista edelliset kaksi vaihetta ja saada muut PID-parametrit.
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7.6  Aktiivinen paattelytekniikka (ART)

ART-tekniikassa (Active Reasoning Technology, aktiivinen paattelytekniikka)
mikroprosessoriohjattuja ohjausjarjestelmia kdytetdaan automaattiseen paatoksentekoon.
Tassa ohjausmenetelmdssa hyodynnetdan aktiivista eli jatkuvaa oppimisprosessia, joka
vikasietoisena pystyy kiertamaan vian tai toimintahairion.

ART-ohjelmisto ja sen ohjaama laitteisto kokoavat kdytonaikaista tietoa ja tuottavat
padtoksentekoprosessia varten dataa paremmin kuin mikaan modulaarinen, yksittaisen
tiedon tuloon ja [aht66n perustuva saadin. Jarjestelman ehdottomana etuna on kaikkien
vyohykkeiden keskindinen ja interaktiivinen yhteistyo ja sen perusteella saadun tiedon
tehokas analysointi. Yksi merkittdva etu on tdysin automaattinen ohjaus. Altaniumin
kaynnistymisen yhteydessa ohjausjdrjestelma kdy kaikki vyohykkeet yksitellen lapi, vertaa
niiden tuottamia tietoja ja paattelee niiden valisen vuorovaikutuksen maaran. Lisaksi
jarjestelma testaa mahdolliset maavuotovirrat vyohykkeittdin ja kokonaisuutena. Taman
jalkeen se luo tarvittavat esilammitystiedot ja pehmedkdynnistysrutiinit, joilla muotti
[ammitetdan tasaisesti ja haluttuun lampdtilaan.

7.6.1  ART Process (ART-prosessi) -ikkuna

ART Process (ART-prosessi) -ikkunaa kdytetaan kaynnistamaan Active Reasoning
Technology (Aktiivinen paattelytekniikka) -prosessi ja valvomaan sen kulkua. Ikkuna avautuu
automaattisesti START (Kaynnistys) -painikkeella, jos jokin vyohyke talla hetkella ladatussa
muottiasetuksessa ei ole suorittanut ART-prosessia. Prosessi voidaan kdynnistaa
manuaalisesti mille tahansa vyohykkeelle, jonka hallinnan arvioidaan olevan puutteellinen.

Kun ART on kdynnissa, jarjestelmdn toimintaa ei voi muuttaa Start (Kdynnistys), Standby
(Valmiustila) ja Boost (Tehokaytto) -painikkeilla. Palaa normaalikaytto6n Cancel Art (Peruuta
ART) -painikkeilla tai peruuta ART-prosessi ja pysdyta ohjainlaite Stop (Pysayta) -painikkeella.
Normaali navigointi on pois kaytostd, kunnes ART on suoritettu. Odottavat vyohykkeet
kayvat lapi ART-prosessin, kun jarjestelma kdynnistetaan seuraavan kerran.
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Kuva 7-9 ART Process (ART-prosessi) -ikkuna

Taulukko 7-3 ART Process (ART-prosessi) -ikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus
Status Text (Tilan Nykyisen ART-tilan kuvausteksti.
kuvaus)

Zone Selection

(Vyohykkeiden valinta) -

Kunkin vyohykkeen tilan ndkee valintaruudukosta.

Valittuna oleva vyohyke nékyy keltaisena.

ruudukko
Keltainen varoituskolmio merkitsee vydhykkeen, johon ARTia ei voi
kayttaa (esimerkiksi vyohykkeen, joka on asetettu manuaaliseen
ohjaustilaan tai jossa on virheita).
Tiimalasi ilmaisee, ettd ART on kdynnissa.
Vihred oikein-merkki ilmaisee, ettd vydhykkeen ART on suoritettu.
Kysymysmerkki ilmaisee, ettd vyohykkeen ARTia ei ole suoritettu.

Taulukko 7-4 ART Process (ART-prosessi) -ikkunan painikkeiden kuvaukset
Painike Kuvaus

Start ART Process (Aloita | Aloita ART-prosessi valitsemalla Start ART Process (Aloita ART-prosessi)

ART-prosessi) -painike.

Cancel ART Process Pysdyta ART-prosessi valitsemalla Cancel ART Process (Peruuta

(Peruuta ART-prosessi) ART-prosessi).

ART Process (ART-prosessi) -ikkuna
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Taulukko 7-4 ART Process (ART-prosessi) -ikkunan painikkeiden kuvaukset (Jatkuu)

Painike Kuvaus
Reset ART Process Nollaa valittujen vyohykkeiden ART-parametrit valitsemalla
(Nollaa ART-prosessi) Reset ART Process (Nollaa ART-prosessi). Jarjestelman seuraavalla

kaynnistyskerralla ART-prosessi suoritetaan ko. vyohykkeille uudelleen.

Edit ART Values Avaa Edit ART Values (Muokkaa ART-arvoja) -painikkeella Edit Art
(Muokkaa ART-arvoja) Values (Muokkaa ART-arvoja) -valintaikkuna ja tarkastele/muuta ART-
parametreja. ART-arvoja voidaan muuttaa vyohyke kerrallaan, kun
ohjainlaite on toiminnassa.

Taulukko 7-5 ART-tilakuvaukset

Painike Kuvaus

? Kysymysmerkki ilmaisee, ettd ARTia ei ole kdynnistetty tai vyohykkeelle
ei ole suoritettu ARTia.

X X ilmaisee, ettd vyohykkeessa on ongelma. Tama ongelma estda ART-
prosessin kdynnistymisen.

Tiimalasi Tiimalasi ilmaisee, ettd ART-prosessi on kdynnissa.

Tarkistusmerkki Tarkistusmerkki ilmaisee, etta ART-prosessi on suoritettu.

7.6.1.1 Manuaalisen ART-toiminnon kaytto

Jos tietyssd vyohykkeessa tehddaan muutos, esimerkiksi ldmmityselementin tai
termoelementin vaihto, ko. vyohykkeen ART-parametrit saatetaan joutua nollaamaan.
Lisaksi vyohykkeen huono ohjaus saattaa johtaa tahan ratkaisuun. Esimerkiksi lampétilat
voivat jatkuvasti vaihdella asetusarvon yla- ja alapuolella, mutta halytys ei kuitenkaan
aktivoidu. Tata ei saa sekoittaa materiaalin tuottamaan leikkauslampoon, mika ilmenee
lampdtilan nopeina nousuina ilman rajan alituksia.

Kun jarjestelma on kdynnistetty, ART-prosessi alkaa automaattisesti kaikille vyohykkeille,
joille sita ei vield ole suoritettu. Jos tietty vyohyke ei asetusarvonsa saavuttamisen jalkeen
ohjaa toimintaa odotetusti, ART:n voi suorittaa ko. vyohykkeelle manuaalisesti.

Kun ART suoritetaan vyéhykkeelle manuaalisesti, Altanium poistaa muististaan ko.
vybhykkeen tiedot ja laskee ohjausprosessin uudelleen. Sen jalkeen Matrix tallentaa nama
tiedot ja laskee niiden perusteella vyohykkeen tarvitseman tehon kaytdssa olevalle
asetusarvolle. Tata toimintoa kannattaa kayttaa harvoin ja tekijan on tunnettava koko
prosessi perusteellisesti. Ruiskuvaluprosessi voi keskeytyad, jos ART kohdistetaan useille
vyohykkeille kerralla, mutta keskeytyminen on harvinaista. On parasta suorittaa ART
vyohykkeelle heti asetusarvon saavuttamisen jalkeen.

ART:n suoritus vyohykkeelle manuaalisesti:
HUOMAUTUS :  Jarjestelman on oltava RUN-tilassa ennen kuin ART-prosessi voi alkaa.

1. Valitse vyohyke/vydhykkeet, joille ART halutaan suorittaa manuaalisesti.
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2. Aloita valittujen vyohykkeiden ART-analyysi valitsemalla Start ART Process
(Aloita ART-prosessi).

Kun valittujen vy6hykkeiden ART-prosessi on suoritettu, kunkin vydhykkeen kohdalle
tulee tarkistusmerkki.

3. ART-prosessin voi haluttaessa keskeyttaa valitsemalla Cancel ART Process (Peruuta
ART-prosessi) -painikkeen.

1.7  PID-ohjaus

Altaniumissa voi valita ART:n (automaattisen saadon) tai PID:n (manuaalisen saadon). Jos
haluat kdyttaa PID-ohjausta yhdelle tai usealle vyohykkeelle, seuraavassa on parametrien
(P, ja D) peruskuvaus.

7.7.1  Tyypillisia PID-arvoja

Seuraavassa luetellaan joitakin tyypillisia PID-arvoja.

Taulukko 7-6 PID-arvot

Proportio- Integ- - . . .
opo tio t‘eg Derivoiva Tyyppi Esimerkki
naalinen roiva
015 010 002 Nopea Mittapaat tai lammitysvastukset, joilla on
sisaiset termoelementit
050 020 000 Nopea
020 010 000 Nopea
015 015 000 Nopea
020 007 100 Keskitaso | Mittapaat tai lammitysvastukset, joilla on
- sisdiset termoelementit (suurempi massa)
020 005 200 Keskitaso
100 003 000 Hidas Kuumapalkit tai ldammitysvastukset, joilla on
: ulkoiset termoelementit
075 003 150 Hidas
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7.7.2  Arvon heilahtelun mahdollisia syita

Ohjausjaksot voidaan madrittad vaarin, mista seuraa arvojen heilahtelua. Seuraavassa on
joitakin yleisimpia syita:

Taulukko 7-7

Arvon heilahtelun mahdollisia syita

Syy

Kuvaus

"P" lilan suuri

Tehonmuutos on liian suuri °C-asteen lampdotilamuutoksen ndhden.

lilan suuri

Tehonmuutos on liilan nopea, minka vuoksi prosessi ei pysy sen mukana.

"D" liian suuri

Tehonmuutoksen porrasarvo on liian suuri suhteessa lampétilan
muutokseen.

Leikkauslampo

Yksi tarkead ja usein vahalle huomiolle jadnyt asia on materiaalin
leikkauslampo materiaalin ohittaessa porttialueen. Tama voi johtaa yli 33 °C
(60 °F) lampéotilan muutoksiin hankalissa olosuhteissa. Nain ollen jos valun
aikana ilmenee suuria lampétilavaihteluja, on suositeltavaa tarkastella tata
vaihtelua ja verrata sitd valujakson kestoaikaan. Koska saadin ei voi
kdynnistaa ylimaardista jaadhdytystd, tata vaikutusta voidaan minimoida
vain oikein valituilla PID-jaksoilla.
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Luku8 Muotin diagnosointi

Diagnostiikka on kateva tydkalu etsittdessa muottiin liittyvia vikoja tai tutkittaessa muotin
johtojen kytkent6jen asianmukaisuutta huoltotdiden jalkeen. Diagnostiikan avulla voidaan
my®s analysoida muotin pesien [dmpderistyksia.

8.1 Muotin testaaminen

Voit testata muotin seuraavasti:

1. Kosketa Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -painiketta aloitusndytossa.
2. Varmista, ettd Altanium on pysaytystilassa.

3. Valitse haluamasi vyohykkeet.

4, Valitse haluamiesi testien valintaruudut.

5

. Kosketa Suorita testi -painiketta.
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Kuva 8-1 Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkuna

1. Suorita testi 2. Pysdytd testi 3. Nayta testitulokset
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Taulukko 8-1 Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunan kenttien ja painikkeiden kuvaukset

Kenttéd/painike

Kuvaus

Validate Zone After
(Vyohykkeen
vahvistaminen)

Toiminnolla valitaan astemaard, jolla vyéhykkeen on ylitettava
aloituslampétilansa ldpadistakseen testin.

Zone Cooling Time
(Vyohykkeen
jaahdytysaika)

Toiminnolla valitaan viive, joka edeltda seuraavan testin alkamista
edellisen testin paattymisen jalkeen.

Maximum Test Time
(Enimmaistestiaika)

Testin pisin mahdollinen kestoaika.

Heaters
(Ldmmitysvastukset)

Jos haluat testata, ettd valittuna olevat vyohykkeet ottavat virtaa, valitse
Test Heaters (Testaa lammitysvastukset). Limmitysvastusten testissa
testataan seuraavat:

. Maavuotojen testi

. Jarjestelma kirjaa enimmaisvirran ja -jannitteen lammityksen
aikana ja laskee niiden perusteella vastuksen

. Palaneiden sulakkeiden testi
. Esilammityksen toimivuuden testaus

Sensors (Anturit)

Jos haluat testata, suureneeko valittujen vyohykkeiden lampdtila, kun

virta kytketaan, valitse Test Sensors (Testaa anturit) -valintaruutu.

Anturitestissa testataan seuraavat:

. Maavuotojen testi

. Anturien toiminnan testaus: esimerkiksi onko termoelementti
havinnyt tai kddnteinen

. Esilammityksen toimivuuden testaus

Wiring (Kytkennat)

Jos haluat testata, ettd valittuna olevien vyohykkeiden termoelementti
ja lammitysvastuksien parikytkimet on kytketty oikein (1 kytketty 1:een,
2 kytketty 2:een jne.), valitse Test wiring (Testaa kytkennat).
Kytkentdtestissa testataan seuraavat:

. Maavuotojen testi

. Altanium odottaa ennen ylijohtumistestien suorittamista, etta
lampatila laskee ylijohtumistestin raja-arvon alapuolelle

. Jarjestelma kirjaa enimmaisvirran ja -jannitteen lammityksen
aikana ja laskee niiden perusteella vastuksen

. Ylijohtuvuuden toimivuuden testaus
. Esilammityksen toimivuuden testaus

Suorita testi

Kaynnista valitut testit Suorita testi -painikkeella. Tall6in vain valitut
vyohykkeet testataan.

Pysayta testi

Pysdytd testi Pysdyta testi -painikkeella. Tehty testi tallennetaan
ladattuun muottiasetukseen automaattisesti. Testituloksia voi
tarkastella myohemmin.
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Taulukko 8-1 Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunan kenttien ja painikkeiden kuvaukset
Kenttéd/painike Kuvaus
Nayta testitulokset Avaa Testitulokset-ikkuna koskettamalla Nayta testitulokset -

painiketta. Taman voi tehda koska tahansa testin aikana, kun
ensimmainen vyohyke on testattu, tai kun koko testi on tehty.

Test Status (Testin tila) Nayttaa testin nykyisen tilanteen. Testin aikana se ndyttaa testin
kohteena olevan vyohykkeen.

Start Time (Aloitusaika) | Kellonaika testin aloitushetkella.

Elapsed Time (Kulunut Testin aloitushetkesta kulunut aika.
aika)

8.1.1 Muotin diagnosointitestin suorittaminen

Suorita muotin diagnosointitesti seuraavasti:

1. Ennen kuin kytket virran sadtimeen tai muottiin, puhdista muotti ja sen ymparisto.

HUOMIO!

Laitteiston vaurioitumisen vaara - varmista aina muotin kaapelien maadoitus. Kytke
muotti Altanium-laitteistokotelossa olevaan muotin maadoitusliittimeen sopivan
mittaisella johdolla.

2. Varmista kytkennan turvallisuus tarkistamalla, ettd saadin ja muotti kayttavat samaa
maadoitusta.

3. Tarkista muotin kytkentdjohdot suojaamattomien johtimien, rispaantuneiden paiden
tai huonon eristeen varalta.

4. Jostermoelementin ja virransyoton johdot ovat kasilla, kytke ne sadtimesta muottiin ja
tarkista, ettd ne kytkeytyvat tiukasti.

Kytke Altanium-laitteistokotelo virtaldhteeseen ja kytke virta padvirtakytkimella.
Kirjaudu Altanium-jarjestelmaan ja lataa muottiasetus muistiin.

Varmista, ettd testattavien vyohykkeiden tilana on ON (Kaytossa). Jos vydhyke on OFF
(Ei kaytossa) -tilassa, sitd ei testata.

Kosketa Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -painiketta aloitusikkunassa.
9. Valitse haluamasi vyohykkeet.

10. Valitse suoritettavat testit (lammitysvastukset, anturit, kytkennat). Oletuksena kaikki
testit ovat valittuina.

11. Kosketa Suorita testi -painiketta.

Muotin diagnosointitestin suorittaminen 81



HUSKY v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

8.1.2 Vyohykkeen jaahdytysajan maaritys

Joissakin muoteissa voi olla tarpeen, etta Altanium-saadin odottaa maaritetyn ajan ennen
seuraavan vyohykkeen testaamista. Tama lisdaika on tarpeen tilanteissa, joissa
termoelementti kuumenee odotettua kauemmin virran katkaisun jalkeen. Tama on yleista
suurissa kuumapalkkikokoonpanoissa. Jos Altanium aloittaisi seuraavan vyohykkeen
testauksen ennen edellisen vy6hykkeen lampdtilan nousun pysahtymistd, se voisi vaaristaa
testin tuloksia.

Voit asettaa vyohykkeen jadhdytysajan seuraavasti:

1. Valitse Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunasta muutettavat vyohykkeet.
2, Kosketa Zone Cooling Time (Vyohykkeen jaahdytysaika) -kenttaa.

3. Annavybhykkeen jadhdytysaika esitetyssa muodossa (HHMMSS).

4, Kosketa Hyvaksy-painiketta.

HUOMAUTUS: Oletusasetus on 10 sekuntia. Kullekin muottiasetukselle voi maarittaa omat
viiveajat.

8.1.3 Testin enimmaiskestoajan maaritys

Jotkin muotit voivat vaurioitua, jos testin aikana ilmenee termoelementin kytkentahairio
Tietyissa kokoonpanoissa jotkin lammitysvastukset eivat ehka kesta huippulampétiloja,
jotka syntyvit, kun enimmadistehoa kdytetaan testin oletusajan. Adrimmainen esimerkki tisté
on tilanne, jossa kuumakanavaa testataan ilman muottipesan levya. Jos lammitysvastus on
suuri, lyhyt testiaika ei ehka riitd lammittamaan sita tarpeeksi, jolloin testi epaonnistuu.
Kayttajat voivat maarittaa kullekin vyohykkeelle tapauskohtaisesti ldmmitysvastuksen
tarvitseman testin enimmaiskestoajan.

Voit asettaa testin enimmaiskestoajan seuraavasti:

1. Valitse Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunasta muutettavat vyéhykkeet.
2. Kosketa Maximum Test Time (Enimmaistestiaika) -kenttaa.

3. Anna testin enimmadiskestoaika esitetyssa muodossa (HHMMSS).

4. Kosketa Hyvidksy-painiketta.

HUOMAUTUS: Oletusasetus on 6 minuuttia Kullekin muottiasetukselle voi maarittaa omat
testin enimmaisajat.
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8.2  Diagnostiikan tulokset

Voit tarkastella diagnostiikan tuloksia seuraavasti:

Avaa Test results (Testitulokset) -ikkuna koskettamalla aloitusikkunassa Diagnostics

Results (Diagnostiikan tulokset) -painiketta.
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Kuva 8-2 Testitulokset-ikkuna

1. Uudelleenkytkenta 2. Ylijohtuminen 3. Lampdtilakaaviot

Kohde

Kuvaus

Muotin diagnosointi

Avaa Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunan.

Uudelleenkytkenta

Maarittaa testin tulosten perusteella kaikki anturit niiden oikeisiin
kohteisiin automaattisesti.

Ylijohtuminen

Avaa Cross-Talk (Ylijohtuminen) -ikkunan.

Lampétilakaaviot

Avaa Temperature Graphs (Lampétilakaaviot) -ikkunan.

Start Time (Aloitusaika)

Aika, jolloin edellinen viimeksi suoritettu testi on aloitettu.

Elapsed Time (Kulunut
aika)

Viimeksi suoritetun testin kestoaika.

Diagnostiikan tulokset
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Test Results (Testitulokset) -ikkunan arvot

Seuraavassa osassa esitelladan Test Results (Testitulokset) -ikkunan kentat ja painikkeet.

Kohde Kuvaus
Zone (Vyohyke) Vyohykkeen numero
Name (Nimi) Vyo6hykkeen nimi

Sen. (Anturi)

Nayttaa vyohykkeen kdayttaman anturin numeron.

Fuses (Sulakkeet)

Sulaketesti selvittdd, toimiiko kyseisen vyohykkeen sulake. Sulakkeiden
arvot merkitadn seuraavasti:

. Kysymysmerkki: vydhykkeen sulaketta ei ole testattu.
«  Valintamerkki: vyohykkeen sulake on lapaissyt testin.
. X: vybhykkeen sulake ei [apdissyt testia.

T/C Termoelementtitesti selvittdd, toimiiko kyseisen vyéhykkeen
termoelementti. Termoelementtien arvot merkitdan seuraavasti:
. Kysymysmerkki: vydhykkeen termoelementtia ei ole testattu.
o Valintamerkki: vyohykkeen termoelementti on lapaissyt testin.
. X: vy6hykkeen termoelementti ei lapaissyt testid, koska

termoelementti on hadvinnyt tai kddanteinen.

AMP Virta, jonka lammitysvastus ottaa jokaiselle vyohykkeelle testin aikana.

VAC Eri vyohykkeista testin aikana mitattu verkkojannite.

Watt (Watti) Kullekin vyéhykkeelle testin aikana laskettu verkkojannitteeseen ja
virtalukemiin perustuva tehomaara.

OHM Kullekin vy6hykkeelle testin aikana laskettu verkkojannitteeseen ja

virtalukemiin perustuva vastusarvo.

Wiring (Kytkennét)

Kytkentatestit vyohykkeiden oikeiden anturimaaritysten tarkistamiseen.
Tama testi maarittda, vastaavatko anturimaaritykset toisiaan. Jos
anturimaaritykset eivat vastaa toisiaan, ylijohtumisloyddsten testi
epaonnistuu.

Kytkentdaarvot merkitdan seuraavasti:

«  Valintamerkki: vydhyke on ldpdissyt kytkentatestin.

. X: vybhyke ei lapaissyt kytkentatestia.

Iso. (Eristys)

Tama testi laskee ylijohtumistiedot, jotka kuvaavat, kuinka hyvin vyohyke
on eristetty viereisista vyohykkeistd. Kun yhta vyohyketta lammitetdan,
viereisten vyohykkeiden lampétilojen ei pitdisi nousta.

Iso. -arvot merkitdaan seuraavasti:

. 1 = Erinomainen eristys
. 2 =Hyva eristys

. 3 = Kohtalainen eristys
. 4 = Valttava eristys

. 5 = Heikko eristys

Test Results (Testitulokset) -ikkunan arvot
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Kohde Kuvaus

E/L (Maavuotovirta) Maavuotovirran testi testaa, onko jossakin vyohykkeessa
maavuotovirtaa. Maavuotovirran arvot merkitaan seuraavasti:

. Kysymysmerkki: vyohykkeen maavuotovirtaa ei ole testattu.
«  Valintamerkki: vydhykkeessa ei ole maavuotovirtaa.
. X: vy6hykkeessa on maavuotovirtaa.

B/O (Esilammitys) Esilammitystesti testaa, onko jossakin lammitysvastuksessa kosteutta.
Esilammitysarvot merkitaan seuraavasti:

. Kysymysmerkki: vyohykkeen esilammitysta ei ole testattu.
. Valintamerkki: vyohyke on lapaissyt esilammitystestin.
. X: vy6hyke ei lapaissyt esilammitystestia.

Time (Aika) Kunkin vyohykkeen testauksen kestoaika.

8.2.2 Termoelementin automaattinen uudelleenkytkenta

Termoelementit saatetaan joskus kytkea muotissa vahingossa ristiin, jolloin yhden
[ammitysvastuksen termoelementti paatyy kytketyksi toisen [lammitysvastuksen kanssa
ja padinvastoin.

Altanium-kytkentatesti tarkistaa termoelementtien tai lammitysvastusten kytkennat ja
selvittaa, ovatko kytkennat oikeat. Jos testissa 16ytyy virhe, testin paatyttya virheeseen
liittyvan vyohykkeen kohdalla nakyy kytkentadsarakkeessa x. Lisaksi Test Results
(Testitulokset) -ikkunan Uudelleenkytkenta-painike tulee kayttoon.

Jos haluat kytkea termoelementit uudelleen, toimi seuraavasti:

Maarita termoelementit oikeisiin vyohykkeisiin automaattisesti koskettamalla Diagnostics
Results (Diagnostiikan tulokset) -ikkunassa Uudelleenkytkenta-painiketta.

HUOMAUTUS: N&ama tiedot tallentuvat nykyiseen muottiasetukseen.

8.3  Cross-Talk (Ylijohtuminen) -ikkuna

Avaa Cross-Talk (Ylijohtuminen) -ikkuna koskettamalla Diagnostics Results (Diagnostiikan
tulokset) -ikkunassa Ylijohtuminen-painiketta. Tassa ikkunassa voit nahda, kuinka paljon
[ampda siirtyy muotin vyohykkeiden valilla. Kun vydhykkeen muotin kytkenta on tehty oikein
jalammoneristysongelmia ei siltd osin ole, tulos on 100 %. Kaikki muut vy6hykkeet nayttavat
arvoksi 0 %.

Esimerkki: testin jalkeen vyohyke 9 nayttaa arvoksi 100 %, mutta vyohyke 10 ndyttda 60 %.
Jos vybhyke 9 lisdisi lukemaa 10 asteella testin aikana, vyohyke 10:n lukema lisdantyisi 60 %
tasta 10 asteesta eli 6 astetta ilman energian lisasyottoa.

Termoelementin automaattinen uudelleenkytkentd 85
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oction Mokding Systonn

Kuva 8-3 Cross-Talk (Ylijohtuminen) -ikkuna

Kohde Kuvaus
Zone (Vydhyke) Vyohykkeen numero.
Zone Name Vyohykkeen nimi.

(Vydhykkeen nimi)

Ylijohtuminen Vyohykkeiden vélinen ylijohtuminen.

Testaa ylijohtumistiedot seuraavasti:
1. Valitse Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -ikkunasta haluamasi vyohykkeet.
2. Kosketa Nayta ylijohtumistiedot -painiketta.

HUOMAUTUS:  Kerralla voi valita ja katsella enintdaan 10 vyohyketta.

86 Cross-Talk (Ylijohtuminen) -ikkuna
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8.4 Lampotilakaavioiden ikkuna

Avaa Lampétilakaaviot-ikkuna seuraavasti:

Avaa Lampétilakaaviot-ikkuna koskettamalla Diagnostics Results (Diagnostiikan tulokset)
-ikkunassa Lampétilakaaviot-painiketta. Limpétilakaaviot-ikkunassa nakyvat kunkin
testatun vyohykkeen seurantatiedot, jotka ilmaisevat lampaétilan nousun testin kestoaikana.

s
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Kuva 8-4 Lampotilakaavioiden ikkuna

1. Edellinen-painike 2. Seuraava-painike

Taulukko 8-2 Lampotilakaavioiden ikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus
Lampotilakaavio Lampotilakaavioissa ndkyy valitun vydhykkeen mitattu

lampdtilan nousu testijakson aikana. Koskettamalla
kaavion viivaa saat nakyviin kosketetun kohdan lampétilan
ja tilanteen.

. Kaavion violetin viivan tiedot nakyvat
Lampétilakaaviot-ikkunan Heat Up (Laimmitys)- ja
Cool Down (Jadhtyminen) osissa. Edellinen- ja
Seuraava-painikkeilla voit vaihtaa violettina nakyvan
kaavion viivan.

. Harmaa viiva osoittaa vyohykkeen, jonka tiedot
voidaan ndyttaa Lampéotilakaaviot-ikkunan Heat Up
(Lammitys)- ja Cool Down (Jadhtyminen) -osissa
Edellinen- ja Seuraava-painikkeiden avulla.

Lampéotilakaavioiden ikkuna
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Taulukko 8-2

Lampétilakaavioiden ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Heat Up
(Lammitys)

Starting Temperature
(Aloituslampétila)

Kun vydhykkeen Heat Up (Lammitys) -vaihe kdynnistyy
testin aikana, Starting Temperature (Aloituslampétila)
nayttaa alkutiedot.

Ending Temperature
(Lopetuslampétila)

Kun vydhykkeen lammitysvaihe loppuu testin aikana,
Ending Temperature (Lopetuslampétila) ndyttaa
lopputiedot.

Total Increase
(Kokonaiskasvu)

Vyohykkeen lampétilan nousu lammityksen aikana.

Time Duration (Aika)

Vyohykkeen lammityksen kestoaika.

Cool Down
(Jaahdytys)

Starting Temperature
(Aloituslampétila)

Vyohykkeen lampétila jagdhtymisvaiheen alussa.

Ending Temperature
(Lopetuslampétila)

Vyohykkeen lampétila jddhtymisvaiheen lopussa.

Total Decrease
(Kokonaisvahennys)

Vyohykkeen lampétilan aleneminen jadhtymisvaiheen
aikana.

Time Duration (Aika)

Vyohykkeen jadhdytyksen kestoaika.

Taulukko 8-3

Lampotilakaavioiden ikkunan painikkeiden kuvaukset

Painike

Kuvaus

Edellinen

Nayttaa edellisen vyohykkeen tulokset, jos useita
vyohykkeita on valittuna.

Seuraava

Nayttaa seuraavan vyohykkeen tulokset, jos useita
vyohykkeitd on valittuna.
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Luku9  Muotin lammitys

Téassa luvussa kerrotaan Altanium-jarjestelman kdynnistamisesta seka mahdollisten
virheiden ja halytystilanteiden tarkistamisesta.

Kun kaikki Altaniumista muottiin johtavat kytkennéat on tehty ja muotin jadhdytys on kytketty
toimintaan, kdynnista jarjestelma valitsemalla Start (Kaynnista) -painike.

C VAROITUS!
Perehdy koko taman kayttooppaan sisaltoon, ennen kuin yritat kdynnistaa
jarjestelman. Jos sinulla on jotain kysyttdvaa, Huskyn lahimpaan alueelliseen huolto-
ja myyntipalveluun.

9.1 Maavuotovirta / marka lammitysvastus -esilammitysjarjestelma

Altanium on varustettu edistyneella maavuotovirta / marka lammitysvastus -
esilammitysjarjestelmalla. Jarjestelman kdynnistyttya Altanium tarkistaa jatkuvasti ja
samanaikaisesti muotin jokaisen [ammitysvastuksen maavuotovirtojen mahdollisen
esiintymisen. Tarvittaessa Altanium aktivoi alhaisen jannitteen esilammityksen viallisilla
vyohykkeilla. Tarkoituksena on yrittda haihduttaa kosteus [ammitysvastuksista.

9.1.1 Earth Leakage Limit (Maavuotovirran raja-arvo)

Jarjestelma tunnistaa maavuotovirran kayttajan maarittaman prosenttirajan perusteella,
tai jos vyohykkeelle ei ole suoritettu diagnostiikkaa, 0,2 ampeerin oletusarvon perusteella.

0,2 ampeerin oletusraja laukaisee esilammitysvirheen. Mika tahansa arvo, joka ylittda 0,2
ampeeria mutta on pienempi kuin maavuotovirran raja-arvo, laukaisee esilammitysvirheen.

Laskennallista maavuotovirran raja-arvoa tai oletusarvoa verrataan minimirajaan, ja
pienempi naista kahdesta arvosta otetaan kayttoon.

9.1.1.1 Maavuotovirran prosenttirajan maarittaminen

Maarita maavuotovirran prosenttiraja seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunan Earth Leakage (Maavuotovirta) -
osiossa Earth Leakage Limit (Maavuotovirran raja-arvo) -kentta.

2. Syotad haluttu arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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9.1.2

9.2

Esilammitysjaksojen pituuden ja lukumaaran asettaminen

Matalajannitteinen esilammitysprosessi suoritetaan tarvittaessa viisi kertaa. Kunkin jakson
pituus voidaan maarittaa valilla 1-30 minuuttia. Jarjestelmatila ja jarjestelman ajastin
ilmaisevat kunkin esilammitysjakson edistymisen.

Kun esilammitysjakso on valmis, jarjestelma selvittaa, tarvitaanko uusi jakso. Jos
esilammitysjakson halytys on kaytdssa ja jarjestelmassa on vield niin paljon kosteutta, etta
uusi jakso tarvitaan sen jalkeen, kun maaritetyt esilammitysjaksot on suoritettu, jarjestelma
lopettaa toiminnan automaattisesti ja laukaisee esilammityshalytyksen. Jos jarjestelmassa ei
enaa ole kosteutta, kun madritetyt esilammitysjaksot on suoritettu, pehmean kaynnistyksen
prosessi jatkuu.

Voit maarittaa kunkin esilammitysjakson pituuden seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -nayton Bake Out (Esilammitys) -osiossa
Bake Out Time Per Cycle (Esilammitysaika jaksoa kohti) -kentta.

2. Syota haluttu arvo.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
Voit maarittaa esilammitysjaksojen maaran seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndayton Bake Out (Esilammitys) -osiossa
Number of Bake Out Cycles (Esilammitysjaksojen maard) -kentta.

Syéta haluttu arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Pehmea kaynnistys

Pehmean kdynnistysvaiheen aikana kaikki Altaniumin vyohykkeet lammitetaan
samanaikaisesti, ja niiden kaikkien lampdtila nousee samalla nopeudella. Pehmea
kdynnistysvaihe aiheuttaa materiaalin tasaisen lampdlaajenemisen ja identtisen
viipymaajan.

HUOMAUTUS: Pehmea kaynnistys ei ole kdytossa vaiheistetun kdynnistyksen aikana.
Pehmeadssa kaynnistysvaiheessa Altanium tekee seuraavat toimet:
1. Kun Start (Kaynnista) on valittu, Altanium aloittaa tarvittaessa esilammitysprosessin.

HUOMAUTUS : Jos ART-prosessia ei ole suoritettu, ART Process (ART-prosessi) -ikkuna
avautuu pehmean kaynnistyksen alkaessa.

2. ART-prosessi alkaa, ellei sitd ole vield suoritettu.

3. Soft Start (Pehmea kdynnistys) ndkyy tilarivilla. Limmitysvastuksiin syotetty teho on eri
mittapaissa ja kuumapalkkivyohykkeissa, jolloin mittapaat saavat vahemman tehoa ja
kuumapalkit vastaavasti enemman. Kaikkien vyohykkeiden lampétila nousee samaan
tahtiin, milla varmistetaan tasainen lammonsiirtyminen muotin sisalla. Nain voidaan
estaa muottivuotoja.

4. Kunlampdtilat ovat lahelld asetusarvoaan, toimintatila naytetaan jarjestelmatilassa.
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9.2.1 Pehmean kaynnistyksen kayttoonotto

Kun pehmea kdynnistys on otettu kdyttoon, sita sovelletaan, kun muotin [ammitys kytketaan
seuraavan kerran kayttoon.

Ota pehmea kdynnistys kayttoon seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa Soft Start Enable (Pehmed
kaynnistys kaytdssd) -valintaruutu.

9.2.2 Pehmean kaynnistyksen poistaminen kaytosta

Kun pehmea kdynnistys on poistettu kaytosta, sita ei sovelleta ennen kuin muotin lammitys
kytketaan seuraavan kerran kayttoon.

Ota pehmea kdynnistys pois kdaytosta seuraavasti:

1. Poista System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa valinta Soft Start Enable
(Pehmea kaynnistys kaytdssa) -valintaruudusta.

9.2.3 Pehmean kaynnistyksen minimirajan saataminen

Pehmean kdynnistyksen minimiraja voi pidentaa tai lyhentaa aikaa, joka kuluu pehmeasta
kaynnistyksesta asetusarvon saavuttamiseen.

Jos haluat lyhentaa aikaa, joka kuluu pehmeasta kdaynnistyksesta asetusarvon
saavuttamiseen, suurenna pehmean kaynnistyksen minimirajaa.

Jos haluat pidentaa aikaa, joka kuluu pehmeasta kdaynnistyksesta asetusarvon
saavuttamiseen, pienenna pehmean kdynnistyksen minimirajaa.

Voit saataa pehmean kaynnistyksen minimirajaa seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Soft Start Minimum Limit
(Pehmean kdynnistyksen minimiraja) -kentta.

2. Syota pehmedn kdynnistyksen minimiraja-arvo.

9.3  Halytysikkuna

Alarm (Halytys) -ikkunassa ndytetadn mahdollisesti iimenneet virheet. Kun halytys on
aktiivinen, Alarms (Halytykset) -painikkeen kuvake jarjestelmén alatunnisteessa muuttuu
keltaiseksi ja vilkkuu punaisena. Avaa Alarm (Halytys) -painikkeella Alarm (Halytys) -ikkuna.

HUOMAUTUS: Kuvauksen Event History (Tapahtumabhistoria) -ikkunan ja Alarm (Halytys) -
ikkunan halytystilanteista I16ydat kohdasta Osa 9.6. Kuvauksen Event History
(Tapahtumabhistoria) -ikkunan ja Alarm (Halytys) -ikkunan
keskeytystilanteista I0ydat kohdasta Osa 9.7.
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Kuva 9-1 Halytysikkuna

1. Adnimerkin vaimennus -painike 2. Nollaa hilytykset -painike 3. Poista ei-aktiiviset hilytykset

Zona - 007 Sz Dvar Tomperaturn

Zona - 008 A Over Tomoaratry

=

Taulukko 9-1 Halytysikkunan painikkeiden kuvaukset

Painike

Kuvaus

Aanimerkin vaimennus

Lopettaa halytyksen danimerkin.

Nollaa halytykset

Kuittaa halytyksen merkkivalon ja virheilmoituksen.

Clear Inactive Alarms
(Poista ei-aktiiviset
halytykset)

Poistaa ei-aktiiviset halytykset.

Taulukko 9-2 Halytysikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Number of Active
Alarms (Aktiivisten
halytysten lukumaara)

Tama luku ilmaisee, kuinka moni halytys on talla hetkella aktiivinen.

Date/Time
(Paivamaara/aika)

Paivamaara ja aika, jolloin halytys laukaistiin.

Source (Lahde)

Halytyksen syy.

Description (Kuvaus)

Kuvaus ongelmasta, joka laukaisi halytyksen.
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9.3.1 Alarm (Halytys) -ikkunan avaaminen

Avaa Alarm (Halytys) -ikkuna seuraavasti:

« Valitse aloitusikkunassa Alarms (Halytykset) -painike.
«  Valitse jarjestelman alatunnisteessa Alarm Information (Halytystiedot) -painike.

9.3.2 Halytystilat

Halytystilat on lueteltu seuraavassa:

Halytystila

Kuvaus

Active (Aktiivinen)

Kun halytys ilmenee ensimmaisen kerran, sen tilaksi maaritetdaan
aktiivinen.

Inactive Not
Acknowledged (Ei-
aktiivinen, ei huomioitu)

Kun painat Reset Alarms (Nollaa halytykset) -painiketta, halytyksen
tilaksi maaritetaan ei-aktiivinen, ei huomioitu.

Inactive Acknowledged
(Ei-aktiivinen,
huomioitu)

Kun painat Clear Inactive Alarms (Poista ei-aktiiviset halytykset) -
painiketta, halytyksen tilaksi maaritetaan ei-aktiivinen, huomioitu.

9.3.3 Halytysten poistaminen

Virhetilanteen ilmetessa Altanium aktivoi danimerkki- ja tekstihdlytykset ja nayttaa
halytyksen tilan Alarm (Halytys) -ikkunassa.

Poista halytys seuraavasti:

HUOMAUTUS :  Korjaa halytyksen syy ennen halytyksen nollaamista.
« Jos haluat vaientaa danihalytyksen, valitse Adnimerkin vaimennus -painike.
« Jos haluat nollata halytysvalon ja huomioida hédlytyksen, valitse Nollaa halytykset -

painike.

Alarm (Halytys) -ikkunan avaaminen
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Kuva 9-2 Aani- tai tekstihalytyksen vaientaminen

1. Poista ei-aktiiviset hilytykset -painike 2. Adnimerkin vaimennus -painike 3. Nollaa hilytykset
-painike

9.4 Event History (Tapahtumabhistoria) -ikkuna

Event History (Tapahtumabhistoria) -ikkunassa listataan vyohykehalytykset, halytykset,
varoitukset, asetusarvojen muutokset, asetusmuutokset, HMI-kdynnistys ja aiemmat
maaritysten ulkopuoliset tapahtumat.

Siirry Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunaan seuraavasti:
Valitse aloitusikkunassa Event History (Tapahtumabhistoria).

HUOMAUTUS: Kuvauksen Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunan ja Alarm Summary
(Halytysyhteenveto) -ikkunan halytystilanteista [6ydat kohdasta Osa 9.6.
Kuvauksen Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunan ja Alarm Summary
(Halytysyhteenveto) -ikkunan keskeytystilanteista |I0ydat kohdasta Osa 9.7.
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Date T Source DesTpnon Mold Mokl Setup | =
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F [2014-04-22 1209:36,732 |11 Mode | Commrober Stase Changed from Earth Leakage Check to Running by Supenisce | Husky | Test
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Kuva 9-3 Event History (Tapahtumahistoria) -ikkuna

1. Filter (Suodatin) -painike

Taulukko 9-3 Event History (Tapahtumabhistoria) -ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Number of Events Luku ilmaisee, kuinka monta tapahtumaa on listattu Event History
(Tapahtumien (Tapahtumahistoria) -ikkunassa.
lukumaara)
Suodatin Valitsee, minka tyyppiset tapahtumat ndytetdaan Event History
(Tapahtumahistoria) -ndytdssa. Tapahtumatyyppeihin lukeutuvat:
«  zone alarms (vyohykehalytykset)
. alarms (halytykset)
. warnings (varoitukset)
. setpoint changes (asetusarvojen muutokset)
. setup changes (asetusmuutokset)
. HMI startup (HMI-kdynnistys)
. previously occurring out of specification events (aiemmat
madritysten ulkopuoliset tapahtumat)
Date/Time Paivdys ja aika, jolloin tapahtuma laukaistiin.
(Paivamaara/aika)
Source (Lahde) Tapahtuman syy.
Description (Kuvaus) Tapahtuman kuvaus.

Event History (Tapahtumahistoria) -ikkuna
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9.4.1 Tapahtumien suodattaminen

Tapahtumia voidaan suodattaa minka tahansa tapahtumatyypin perusteella.

Suodata tapahtumia seuraavasti:

1. Valitse Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunassa Filter (Suodatin) -painike.
2. Valitse haluttu suodatintyyppi/-tyypit.
3. Kosketa Poistu-painiketta.

9.5 Halytys- ja tapahtumakuvakkeet

Seuraavat kuvakkeet nakyvat Alarm (Halytys) -ikkunassa ja Event History
(Tapahtumabhistoria) -ikkunassa.

Taulukko 9-4 Kuvakkeet

Kuvake Kuvaus

Varoitus ei ole aktiivinen.

Varoitus on aktiivinen.

L)
—j Halytys tai vyohykehalytys ei ole aktiivinen.

Halytys tai vyohykehalytys on aktiivinen.

Kayttdja on tehnyt muutoksen.

HUOMAUTUS:  Tama kuvake néakyy Event History (Tapahtumahistoria)
-ikkunassa, ei Alarm (Halytys) -ikkunassa.

9% Tapahtumien suodattaminen
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9.6  Halytystilanteet — Varoitusvirheet

Halytystilanteet nakyvat Alarm (Halytys) -ikkunassa ja Event History (Tapahtumahistoria) -
ikkunassa. Seuraavat tilanteet aktivoivat danimerkki- ja tekstihdlytykset. Koska kyse on
varoituksista, jarjestelman minkaan osan toiminta ei pysahdy.

Taulukko 9-5 Varoitusvirheet
Varoitus Kuvaus
Alarm Over Temp (Halytys Vyohykkeen senhetkinen lampétila on ylittanyt sille asetetun
ylilampatilasta) asetusarvon halytysraja-arvolla asetetun maaran verran.
Alarm Under Temp (Halytys Vyohykkeen senhetkinen lampétila on alittanut sille asetetun
alildampatilasta) asetusarvon halytysraja-arvolla asetetun maaran verran.
Auto Slave Enabled Vyohykkeen termoelementti on vikaantunut laitteiston

(Automaattinen orja kaytossa) toimiessa automaattisessa ohjaustilassa. Jarjestelma on
asettanut taman vyohykkeen toisen vydhykkeen orjaksi eli
AUTOMATICALLY SLAVED (AUTOMAATTINEN ORJA) -tilaan
ennen termoelementin vikaantumista koottujen tietojen
perusteella. Nyt viallista vyohyketta ohjataan toisen vy6hykkeen
tuottamien tietojen mukaan. Isantavyéhykkeen numero
naytetadan Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa viallisen
vydhykkeen SLAVED TO ZONE (ASETETTU VYOHYKKEEN
ORJAKSI) -ruudussa.

AMC Active (AMC aktiivinen) Vyohykkeen termoelementti on vikaantunut laitteiston
toimiessa automaattisessa ohjaustilassa. Auto-Slave
(Automaattinen orja) -toiminto ei l0ytanyt tata vyohyketta
vastaavaa vyohykettd muotista, tai Auto-Slave -toiminto ei ole
kaytossa. Vyohyke on maaritetty tdssa tapauksessa siirtymdan
AMC (Automaattinen manuaalinen ohjaus) -tilaan. Vyohyketta
ohjataan manuaalisessa tilassa sdaatimen valitsemalla tehon
prosenttiarvolla ennen termoelementin vikaantumista
koottujen tietojen perusteella.

Power Deviation (Tehon Vyohykkeen ldhtétehoarvo on poikennut tehonpoikkeama-
poikkeama) algoritmin laskeman arvon verran. Tehonpoikkeama-algoritmi
perustuu useisiin tekijoihin, joihin sisaltyvat tehon keskiarvo
aiemmassa kaytdssa, lammitysvastuksen tyyppi, laitteeseen
sy6tetyn virran muutokset jne.
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9.7

Keskeytystilat — Pysaytysvirheet

Keskeytystilanteet nakyvat Alarm (Halytys) -ikkunassa ja Event History (Tapahtumahistoria)
-ikkunassa. Seuraavat tilanteet aktivoivat danimerkki- ja tekstihdlytykset. Koska kyse on
pysaytysvirheistd, ne johtavat vyohykkeen tai jarjestelman pysaytykseen kdytossa olevan

PCM-asetuksen mukaan.

Taulukko 9-6 Pysaytysvirheet

Pysaytysvirhe

Kuvaus

Abort Over Temp (Keskeytys
ylilampétilassa)

Vyohykkeen lampétila on ylittanyt sille asetetun asetusarvon
keskeytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

Abort Under Temp (Keskeytys
alilampotilassa)

Vyohykkeen lampétila on alittanut sille asetetun asetusarvon
keskeytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

Configuration (Maaritys)

Kunkin vyohykkeen ohjausparametreja verrataan kunkin
vyohykkeen ldhettdmiin ja vastaanottamiin arvoihin. Jos arvot
poikkeavat toisistaan, jarjestelma korjaa ongelman
automaattisesti. Jos ongelmaa ei ole korjattu yhdessa
minuutissa, maarityshalytys laukaistaan.

Control Card Over Temperature
(Alykortin lampétilan
enimmadisrajan ylitys)

Alykortin lampétila on ylittanyt 76 °C (170 °F).

Fuse 1 Blown (Sulake 1 palanut)

ICCZ—ékaortin sulake 1 on palanut, ja se taytyy vaihtaa.

Fuse 2 Blown (Sulake 2 palanut)

ICC2-3lykortin sulake 2 on palanut, ja se taytyy vaihtaa.

Earth Leakage (Maavuotovirta)

Jos laskennallinen arvo tai oletusarvo ylitetdan, maavuotovirran
virhe laukaistaan.

Lost Thermocouple
(Termoelementtia ei 16ydy)

Tassa vyohykkeessa on viallinen tai avoin termoelementti.

Maximum Temp Limit
(Enimmaislampatilaraja)

Taman vyohykkeen [dmpétila on noussut sallitun
enimmaisarvon ylapuolelle. Tavallisesti syyna on kytkinlaite, joka
on vikaantunut kiinnikytkentaasennossa ja vyohykkeeseen ei
saada enaa yhteytta. Tehdasasetus on 95 °C (200 °F) normaalin
asetusarvon yli.

No Response (Ei vastausta)

Altanium on sydttanyt madritetyn ajan verran 96-100 % tehoa
tahan [ammitysvastukseen, mutta vyohykkeeseen kytketty
termoelementti ei reagoi. Termoelementti saattaa karsia virran
ahtoilmiosta tai lammitysvastuksen johdot voivat olla
katkenneet.

Over Current Limit (Liian suuren
virran raja)

Taman vyohykkeen virranvoimakkuus on noussut sallitun
enimmaisarvon ylapuolelle.

Receive Data Comm
(Vastaanota tiedonsiirto)

Tama vyohyke ei vastaanota tietoa Altaniumista.
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Taulukko 9-6 Pysaytysvirheet (Jatkuu)

Pysaytysvirhe Kuvaus

Kdanteinen termoelementti Termoelementin plus- ja miinusjohtojen kytkennat ovat

vaihtuneet tai ne on kytketty ristiin. Tehon sy6ton yhteydessa
lampdtila nousun asemesta laskee. Ongelma korjataan
kytkemalla johdot oikein.

Read Time Out (Luvun Tama vyohyke ei ldheta tietoa Altaniumiin.
aikakatkaisu)

Keskeytystilat — Pysdytysvirheet 929
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Luku 10 Jarjestelmaasetusten ikkuna

Tassa luvussa kerrotaan System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunasta valittavista
toiminnoista ja lisaksi annetaan ohjeita tavallisimpien, koko jarjestelmaan vaikuttavien
asetusten maarittamiseen.

Avaa System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkuna valitsemalla System Setup
(Jarjestelmaasetukset) aloitusikkunassa. [kkunassa nakyvat kohteet maaraytyvat kayttajan
oikeuksien ja jarjestelman tilan perusteella.

10.1 Jarjestelmaasetusten ikkuna

Jarjestelmaasetukset voi madrittad System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.
Siirry System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan seuraavasti:

Valitse aloitusikkunassa System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna.
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HUSKY

v 1.0 — kesakuu 2014

Altanium Matrix2

v
e [ | s s
ot Lavkaps Line Dtk Vbt [ 2] ——
et Lo Mrsrrrs Liest [_:‘]‘ ot A B v =
[
L] .

E] |
Forme Tamcenstos nia To D Gl Otz Powr Lt E]u e Rasscnon Link | x]_, '_
- Hostter Hnia Suthings. 3¢ Tamparatare Mirsrun st [ J]-c
Alow Mantos Regulation For Seecicn i s s e

T 1680180 Enemn T 15 ot 0| o e oo - e o)
ot Lt Seng. v

- :“:M":’“""" —— .-nmc--u =
i CE8] | [ i || voicom e

Leg Trpa [rmere e .

@i Sotsoumeren [BOTRRS] |

(Domaim  pasiog oices 0oce :am

.- e

s ] = [ s =
i teas [ it
o o [wr  [[clel—

Kuva10-1  Jarjestelmaasetusten ikkuna (yhdistetty)
Taulukko 10-1  Jarjestelmaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Manual Standby Duration
Timer (Manuaalisen
valmiustilan kestoajastin)

Vyohykkeen l[ampétila laskee méaaritetyn ajan tai kunnes
maaritetty valmiuslampdtila on saavutettu.

Manual Boost Duration Timer
(Manuaalisen tehokayton
kestoajastin)

Vyohykkeen [ampé&tila nousee maaritetyn ajan tai kunnes
madritetty teholampatila on saavutettu.

Remote Standby Duration
Timer (Etavalmiustilan
kestoajastin)

Kun ulkoinen signaali on aktivoinut etdvalmiustilan, jarjestelma
jaahtyy etavalmiustilan asetusarvoon.
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Jarjestelmaasetusten ikkuna

Taulukko 10-1

Jarjestelmaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Remote Standby Delay Timer
(Etdvalmiustilan viiveajastin)

Kun ulkoinen signaali on aktivoinut etavalmiustilan, jarjestelma
odottaa madritetyn ajan (viivejakson), ennen kuin se jadhtyy
etavalmiustilan asetusarvoon.

Remote Standby Input Mode
(Etavalmiustilan tulon tila)

Valmiustila-asetuksen kayttoonotto tapahtuu yhteen kolmesta
asetuksesta perustuen: laukaisin, kdytdssa/pois tai suora.

Trigger (Laukaisin): Sisaltaa viiveajastimen ja kestoajastimen.
Jos D/I-signaali katkeaa, valmius- tai tehokayttétila jatkuu
kestoajastimen umpeutumiseen asti.

On/Off (Kaytdssa/pois): Sisaltaa viiveajastimen. Jos D/I-signaali
katkeaa, ohjainlaite palaa kayntitilaan.

Direct (Suora): Tama tila seuraa D/I-signaalia suoraan ja sisaltaa
viiveajastimen.

Remote Boost Duration Timer
(Etatehokdyton kestoajastin)

Kun ulkoinen signaali on aktivoinut etatehokayttétilan,
jarjestelmad lampenee etdtehokdyttotilan asetusarvoon.

Remote Boost Delay Timer
(Etatehokayton viiveajastin)

Jarjestelma aloittaa etatehokayttotilan maaritetyn ajan jalkeen.

Remote Boost Input Mode
(Etatehokayton tulon tila)

Tehokayttoasetuksen kdyttoonotto tapahtuu yhteen kolmesta
asetuksesta perustuen: laukaisin, kdytdssa/pois-asetus tai suora
signaali.

Serial Number (Sarjanumero)

Serial Number (Sarjanumero) tarvitaan vain tiedoksi. Numero

annetaan jarjestelmalle sen valmistuksen yhteydessa. Huskyn
tukipalvelu saattaa kysya tatd numeroa vianmaaritystehtavien
tai Altaniumin pdivitysten yhteydessa.

Model (Malli)

Ohjainlaitteen mallinimi.

Software Version
(Ohjelmistoversio)

Current Software Version (Nykyinen ohjelmistoversio) tarvitaan
vain tiedoksi. Huskyn tukipalvelu saattaa kysya tata numeroa
vianmaaritystehtdvien tai Altaniumin pdivitysten yhteydessa.

Company Name (Yrityksen
nimi)

Tilarivilla nakyva yrityksen nimi.

Language (Kieli)

Kayttéliittyman kieli.

Force Temperature Units To
(Pakota lampatilayksikoiksi)

Pakottaa lampdtilayksikot maaritettyjen asetusten mukaisiksi.

Units (Yksikot)

Kayttoliittyman mittayksikot (kansainvalinen tai brittildinen
jarjestelma).

Date and Time (Paivays ja aika)

Kayttoliittymassa nakyva paivays ja aika.

Time Zone (Aikavyohyke)

Kayttoliittymassa nakyva nykyinen aikavyohyke.

Automatic Daylight Saving
(Automaattinen kesaaika)

Automaattisen kesdajan kayttoonoton valintaruutu.

Jarjestelmdasetusten ikkuna
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Taulukko 10-1

Jarjestelmaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Log Transfer (Lokin siirto)

Tieto- tai tapahtumalokin siirto CSV-muodossa maaritettyyn
lokitiedostokohteeseen.

Earth Leakage Fault Enable
(Maavuotovirran vian
kayttoonotto)

Ota maavuotovirran vian tarkistus kdyttoon tai pois kdytosta talla
asetuksella.

Earth Leakage Limit
(Maavuotovirran raja-arvo)

Prosenttiosuus, jolla lasketaan maavuotovirran raja-arvo, kun
vybhykkeen diagnostiikkaprosessi on suoritettu. Alykortti kayttaa
testin aikana mitatun virran prosenttiosuutta maarittamaan,
milloin maavuotovirrasta ilmoitetaan.

Asetuksen arvo voi olla 0-100 %. Oletuksena on 10 %.

Earth Leakage Limit Default
Value (Maavuotovirran
oletusraja-arvo)

Arvo, jota jarjestelma kayttaa maarittamaan maavuotovirran raja-
arvon, jos vyohykkeelle ei ole suoritettu diagnostiikkaa.

Asetuksen arvo voi olla 0,0-5,0 ampeeria. Oletuksena on
0,2 ampeeria.

Earth Leakage Minimum Limit
(Maavuotovirran minimiraja-
arvo)

Maavuotovirran minimiraja-arvo.

Bake Out Enable (Esilammitys
kaytossa)

Jos asetus on kaytossa, jarjestelma suorittaa esilammitystestin ja
kayttaa tarvittaessa matalaa jannitetta kosteuden poistamiseen
lammitysvastuksesta. Voit ottaa tdman asetuksen kayttoon tai
pois kaytosta.

Force Bake Out Enable (Pakota
esilammityksen kayttdéonotto)

Voit ottaa tdman asetuksen kdyttoon tai pois kdytosta. Jos asetus
on kaytossa, jarjestelman kaikki vyohykkeet esilammitetdan
kaynnistyksen yhteydessa.

Bake Out Alert Enable
(Esilammityksen halytys
kaytossa)

Jos asetus on kdytossa, jarjestelma pysahtyy ja luo halytyksen
kullekin vy6hykkeelle, jonka esilaimmitystilaa ei ole selvitetty
esilammitysjakson aikana.

Jos asetus on pois kaytosta, jarjestelma poistuu nykyisesta
esilammitysjaksosta ja jatkaa kdaynnistysjaksoa.

Bake Out Limit
(Esilammitysraja)

Jarjestelma kayttaa tata arvoa maarittdmaan, onko esilammitystila
olemassa. Jos jarjestelman kaynnistyksen yhteydessa jokin
vyohyke ylittda tdman raja-arvon, jarjestelma siirtyy
esilammitystilaan.

Asetuksen arvo voi olla 0-5 ampeeria. Oletuksena on
0,2 ampeeria.

Bake Out Power
(Esilammityksen teho)

Lammitysvastukseen syotetty teho esilammityksen aikana. Arvo
voi olla 1-25 % ja oletusarvo on 5 %.

Bake Out Time Per Cycle
(Esilammitysaika jaksoa kohti)

Esilammitysjakson pituus. Asetuksen arvo voiolla 1-30 minuuttia.
Oletuksena on 5 minuuttia.

Number of Bake Out Cycles
(Esilammitysjaksojen maara)

Montako kertaa lammitysvastuksen kosteus yritetdaan poistaa
esilammitykselld. Asetuksen arvo voi olla 1-5. Oletuksena on 1.
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Taulukko 10-1

Jarjestelmaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Display Thermocouple
Reading for Manual Zones
(Nayta termoelementin
lukema manuaalisille
vyohykkeille)

Yleinen asetus, joka maarittaa, nakyvatko ohjainlaitteen
ikkunoissa termoelementin lukemat manuaalisessa tilassa oleville
vyohykkeille.

Power Deviation (Tehon
poikkeama)

Voit ottaa tdman asetuksen kdyttoon tai pois kdytosta. Jos asetus
on kaytossa, tehon poikkeama laukaisee
tehonpoikkeamahalytyksen.

License Number
(Lisenssinumero)

Yksil6llinen arvo perustuu verkon kayttoliittyman laitteiston
MAC-osoitteeseen emolevylla. Kaikilla saatimilld on oltava
yksilollinen numero, jota voidaan kdyttaa lisdominaisuuksia
hankittaessa. Hankittujen lisdéominaisuuksien kanssa luodaan
lisenssitiedosto, jota voidaan kayttda vain samannumeroisessa
saatimessa.

SPIEnable (SPl:n kdyttdonotto)

Parametrin avulla kayttdja voi ottaa SPI-tiedonsiirron kayttdon tai
poistaa sen kdytosta.

Always Disable SPI (Esta aina
SPI:n kaytto)

Parametrilla maaritetaan, onko SPI-tiedonsiirto kaytdssa vai ei
saatimen uudelleenkdynnistyksen jalkeen. Ndin estetaan saatimia
lahettamasta tietoja edellisesta ladatusta muottiasetuksesta, kun
virrat palaavat.

SPI Device ID (SPI-laitteen
tunnus)

Kentdssa on vain tunnistetietoja tiedonsiirtokanavassa olevasta
lampdotilasaatimestd. Se maaritetaan SPI-dokumentaatiossa ja on
aina 26h (Hex).

SPI Address (SPl-osoite)

Parametri maarittda osoitteen, jolla tiedonsiirtokanavassa olevan
ldmmonsadtimen kanssa viestitdan. Arvo voi olla 32-254 ja
oletusarvo on 32.

SPI Baud Rate (SPI-
baudinopeus)

Parametri maarittda nopeuden, jolla tietoja siirretaan paalaitteen
jalammonsaatimen valilla. Kaytettdvissa olevat arvot ovat 1200,
2400, 4800, 9600 ja 19200. Oletuksena on 9600.

Auto Slave Enable
(Automaattinen orja kaytossa)

Voit ottaa tamadn asetuksen kdyttoon tai pois kdytosta. Jos asetus
on kaytdssd, automaattinen orja kdytodssa -tehorajoitus otetaan
kayttoon kaynnistyksen yhteydessa.

Auto Slave Power Limit
(Automaattinen orja -
tehorajoitus)

Tama arvo on Automaattinen orja -rutiinin kdyttama rajoitus, joka
maarittad, onko ehdolla olevan vyohykkeen keskimaardinen
lahtoteho orjavyohykkeen hyvaksyttavan poikkeaman rajoissa.

Soft Start Enable (Pehmean
kaynnistyksen kdyttoonotto)

Voit ottaa tdman asetuksen kdyttoon tai pois kdytosta. Jos asetus
on kaytdssa, pehmedn kdynnistyksen vaihe otetaan kayttoon
kadynnistyksen yhteydessa.

Soft Start Minimum Limit
(Pehmean kaynnistyksen
minimiraja)

Kun pehmean kdynnistyksen prosessi on aloitettu, jarjestelma
laskee [dmpimimman ja viileimman vyohykkeen vélisen
lampatilaeron. Jos ero on pienempi kuin taman asetuksen arvo,
tdman asetuksen arvoa kaytetdan pehmedn kdynnistyksen
vaiheessa.

Jarjestelmdasetusten ikkuna

105



HUSKY

v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

Taulukko 10-1  Jarjestelmaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Energy Cost Rate (Kwh)
(Energian hinta [kWh])

Energian hinta kilowattituntia kohti.

Currency Type
(Valuuttatyyppi)

Energian hinnan valuutta.

Grid Size (Ruudukon koko)

Jos haluat muuttaa laitteiston asettelua Card Layout
(Korttiasettelu) -ndytdssd, muuta ruudukon kokoa.

Group Offset (Ryhman
poikkeama)

Maarita linkitetyt jarjestelmat kdyttamalla ryhman poikkeama-
asetusta. Ryhman poikkeaman oletusasetus on 96 vyohyketta.

Wattage Voltage (Tehon
jannite)

Antamalla lammitysvastuksien nimellisjannitearvon tdhan
varmistat, ettd jarjestelma laskee Watt Voltage (Tehon jannite) -
arvon tarkasti.

At Temperature Limit
(Ldmpaotilassa-raja)

Parametrilla maaritetdan arvo, jolla maaritetaan, ovatko kaikki
vyohykkeet oikeassa lampétilassa, jos Halytysikkuna-parametri on
sdddetty tata arvoa pienemmaksi. Arvo voi olla 1-500 °C ja
oletusarvo on 3 °C.

10.1.1 Force Temperature Units To Option (Pakota lampatilayksikkojen asetukseksi)

Kayttajat voivat Force Temperature Units To (Pakota lampdétilayksikkojen asetukseksi) -
valinnan avulla valita, kuinka kaytettavissa olevat lampotilayksikot naytetaan: Celsius-asteina
(Q), Fahrenheit-asteina (F) vai Kelvin-asteina (K).

Kun C, F tai K on valittu, kaikki jarjestelman lampétilayksikot pakotetaan nakymaan talla
asteikolla mukaan lukien kaikki tallennetut muottiasetukset. Jos asetuksessa nakyy viiva,
kayttdja voi valita minkd tahansa lampétilayksikon yksikkdjen valintaikkunassa.

Voit valita mitattavat lampotilayksikot seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa User Settings
(Kayttajaasetukset) ja sitten Force Temperature Units To (Pakota lampdtilayksikkojen

asetukseksi) -painike.
2, Valitse haluttu yksikko.
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Kuva 10-2

1. Force Temperature Units To (Pakota lampdtilayksikoiksi) -painike
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System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna - User Settings (Kayttdjaasetukset)

10.1.2 Tietojen kokoaminen

Kayttajat voivat maarittaa, kuinka usein prosessitiedoista otetaan naytteita.

Valitse aikavali prosessitietojen naytteenotolle seuraavasti:

1.

Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa Data Collection (Tietojen
kokoaminen) ja sitten Interval (Aikavali) -painike.

Anna haluttu aikavali sekunteina.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Tietojen kokoaminen
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Kuva10-3  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Data Collection (Tietojen kokoaminen)

1. Data Collection (Tietojen kokoaminen) -osio

10.1.3 Mittayksikkdjen muuttaminen

Kayttajat voivat madrittaa Altaniumin esittamaan yksikot kansainvalisen jarjestelman (Sl) tai

brittildisen jarjestelman mukaisesti.

Voit muuttaa yksikkoja seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa User Settings
(Kayttajaasetukset) ja sitten Units (Yksikot) -painike.

2. Vaihda mittayksikkoja.
3. Kosketa Poistu-painiketta.

HUOMAUTUS: Jos Altanium on pakotettu kdyttamaan tiettyd asetusta, vain
jarjestelmanvalvojat voivat muuttaa mittayksikkoja.
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10.1.4 Energiankayton ja yksikkdjen muuttaminen

Energian kertymistiedot paivitetdaan kolmen sekunnin valein, ja ne nakyvat kayttdjalle
reaaliaikaisesti Energy Display (Energiandyttd) -ikkunassa. Kdyttajat voivat maarittaa Energy
Cost Rate (Kwh) (Energian hinta [kWh])- ja Currency Type (Valuuttatyyppi) -asetuksen Energy
Usage and Units (Energiankaytto ja yksikot) -osiossa System Setup (Jarjestelmdaasetukset) -
naytossa.

Muuta energiankayttoa ja yksikoita seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndytossa Energy Usage and Units
(Energiankaytto ja yksikot) ja sitten Energy Cost Rate (Kwh) (Energian hinta [Kwh])
tai Currency Type (Valuuttatyyppi) -painike. Valintaikkuna avautuu.

Muuta haluttuja yksikkja.

Kosketa Poistu-painiketta.

10.1.5 Ruudukon koon ja ryhman poikkeaman muuttaminen

Jos haluat muuttaa asettelua Card Layout (Korttiasettelu) -ndyt6ssd, muuta ruudukon
kokoa. Madrita linkitetyt jarjestelmat muuttamalla ryhman poikkeaman asetusta. Ryhman
poikkeaman oletusasetus on 96 vyohyketta.

Muuta ruudukon kokoa seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndytossa Zone Slot Configuration
(Vyohykkeen/paikan maaritys) ja sitten Grid Size (Ruudukon koko) -kentta.

Valitse haluamasi ruudukon koon painike.
Valitse Group Offset (Ryhman poikkeama) -kentta.

Valitse haluamasi ryhman poikkeaman painike.

LA I O

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.6 Jarjestelman vyohykemaaran muuttaminen

Nykyiseen muottiasetukseen saatetaan joutua lisdéamaan vyohykkeita tai niitd voidaan
joutua poistamaan. Jos kaytOssa olevassa muotissa on vdhemman hallintavyéhykkeita kuin
Altanium-ikkunassa on listattu, kayttajat voivat poistaa kayttamattomat vyohykkeet, jotta ne
eivat ole nakyvissa.

Muuta jarjestelman vyohykemadaraa seuraavasti:
1. Valitse aloitusikkunassa Zone Slot (Vyohyke/paikka) -painike.

2. Valitse, kuinka monta vyohyketta ja/tai paikkaa otetaan kayttoon tai poistetaan
kaytosta.

3. Valitse Slot Enable (Paikan kaytt6onotto) -painike.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Kaynnista Altanium-ohjainlaite uudelleen.
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10.1.7 Valmiustilan ajastimen asetukset

Jos muotin lampdétiloja halutaan alentaa tietyksi ajaksi, kullekin valmiustoiminnolle voi
maarittad omat ajastimet. Kun jarjestelma siirtyy valmiustilaan, ajastin kaynnistyy. Kun
ajastin saavuttaa loppuarvon, lampdtilat palaavat kdayttdmaan normaaleja asetusarvoja.

10.1.7.1 Valmiustilan manuaalisen kestoajastimen maaritys

Vyohykkeen lampétila laskee maaritetyn ajan tai kunnes maaritetty valmiuslampdtila on
saavutettu.

Maarita manuaalinen kestoajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Manual Standby and Boost
(Manuaalinen valmius- ja tehotila) ja sitten Manual Standby Duration Timer
(Valmiustilan manuaalinen kestoajastin).

2. Syota haluamasi aika muodossa HHMMSS.
Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.7.2 Valmiustilan kestoajastimen etatoiminnon maaritys

Vybhykkeen [ampdtila laskee maaritetyn ajan tai kunnes maaritetty etavalmiuslampatila on
saavutettu.

HUOMAUTUS :  Jos jarjestelmassa ei ole etdvalmiustilatoimintoa, vain Manual Standby
Duration Timer (Valmiustilan manuaalinen kestoajastin) ndytetaan System
Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.

Maarita etavalmiustilan kestoajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Remote Standby
(Etdvalmiustila) ja sitten Remote Standby Duration Timer (Etavalmiustilan
kestoajastin) -kentta.

Syo6ta haluamasi aika muodossa HHMMSS.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.7.3 Etavalmiustilan viiveajastimen etatoiminnon maaritys

Etavalmiustilan viiveajastin on toiminto, joka on kdytettavissa etavalmiustilassa.
Etavalmiustilan viiveajastimella suojataan materiaalia palamiselta, jos ruiskuvalukone
pysdytetaan tietyksi ajaksi. Jos etdvalmiustilan viiveajastin madritetdan, Altanium alkaa
alentaa lampétiloja vasta viiveajan umpeuduttua.

Kun esimerkiksi ruiskuvalukoneen kayttoportti avataan, Altaniumiin voidaan lahettaa
signaali, joka kdynnistaa etavalmiustilan viiveajastimen. Jos kayttoportti suljetaan ennen
viiveajan umpeutumista, Altanium ei siirry valmiustilaan. Jos kayttoportti pysyy auki,
Altanium siirtyy valmiustilaan.

HUOMAUTUS :  Jos jarjestelmassa ei ole etdvalmiustilatoimintoa, vain Manual Standby
Duration Timer (Valmiustilan manuaalinen kestoajastin) ndytetaan System
Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa.
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Maarita etavalmiustilan viiveajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Remote Standby
(Etdvalmiustila) ja sitten Remote Standby Delay Timer (Etavalmiustilan viiveajastin) -

kentta.

Syota haluamasi aika muodossa HHMMSS.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.7.4 Etavalmiustilan tulon tilan muuttaminen

Etavalmiustilan tulon tilan asetuksen kayttéonotto tapahtuu yhteen kolmesta asetuksesta
perustuen: laukaisin, kaytdssa/pois tai suora.

Muuta etavalmiustilan tulon tilaa seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Remote Standby
(Etdvalmiustila) ja sitten Remote Standby Input Mode (Etavalmiustilan tulon tila) -

kentta.

2. Valitse haluttu asetus.

HUOMAUTUS :  Asetus ei ole nakyvissa, jos etavalmiustila ei ole kdytettavissa tassa

jarjestelmassa.

10.1.7.5 Valmiustilakayton kuvaus

Taulukko 10-2  Manuaalisen valmiustilakdyton kuvaus

. Jakso
":'fe:“::(: Viiveaika | Etdaika | Tulontila | aktivoi- | Toimenpide — STANDBY-painiketta painetaan
tuna
0:00:00 - - ---- - Jarjestelma pysyy valmiustilassa
toistaiseksi.
XXX XX | - -—-- - - Jarjestelma pysyy valmiustilassa, kunnes
ajastin umpeutuu.

Voit peruuttaa manuaalisen kestoajastimen milloin tahansa painamalla Start (Kaynnista)- tai

Stop (Pysdyta) -painiketta.

Taulukko 10-3  Etavalmiustilakayton kuvaus

Manuaa-

. . Viiveaika | Etdaaika | Tulon tila
linen aika

Jakso
aktivoi-
tuna

Toimenpide — STANDBY-painiketta painetaan

-—-- 0:00:00 0:00:00 | Laukaisin

Jarjestelma ei siirry valmiustilaan, koska
ajastimia ei ole madritetty.

- 0:00:00 X:XX:XX | Laukaisin

Jarjestelma siirtyy valittdmasti
valmiustilaan ja pysyy siind, kunnes ajastin
umpeutuu.

Etdvalmiustilan tulon tilan muuttaminen
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Taulukko 10-3

Etavalmiustilakdayton kuvaus (Jatkuu)

Manuaa-
linen aika

Viiveaika

Etaaika

Tulon tila

Jakso
aktivoi-
tuna

Toimenpide — STANDBY-painiketta painetaan

XXX:XX

XXX XX

Laukaisin

Ei

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa se
pysyy, kunnes ajastin umpeutuu.

XXXXX

0:00:00

Laukaisin

Ei

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa se
pysyy toistaiseksi.

X XX:XX

X XX:XX

Laukaisin

Kylla

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa se
pysyy, kunnes ajastin umpeutuu. Jos
tulosignaalin tila vaihtuu viiveajastimen
ollessa toiminnassa, viiveajastin nollautuu
annettuun arvoon.

XXX XX

0:00:00

Laukaisin

Kylla

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa se
pysyy toistaiseksi. Jos tulosignaalin tila
vaihtuu viiveajastimen ollessa
toiminnassa, viiveajastin nollautuu
annettuun arvoon.

0:00:00

0:00:00

ON/OFF

Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja pysyy
siind, kunnes tulosignaali ei ole enada
aktiivinen.

0:00:00

X XX:XX

ON/OFF

Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja pysyy
siind, kunnes tulosignaali ei ole enaa
aktiivinen tai ajastin umpeutuu.

XXX:XX

XXX XX

ON/OFF

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa
se pysyy, kunnes tulosignaali ei ole enaa
aktiivinen tai ajastin umpeutuu.

XXX:XX

0:00:00

ON/OFF

Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan
verran siirtyen sitten valmiustilaan, jossa
se pysyy, kunnes tulosignaali ei ole enda
aktiivinen.

Suora

Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja pysyy
siind, kunnes tulosignaali ei ole enaa
aktiivinen. Jos tulosignaali on aktiivinen
jarjestelman kadynnistyksen yhteydessa,
jarjestelma siirtyy valittomasti
valmiustilaan.

Voit peruuttaa etavalmiustilan kestoajastimen milloin tahansa painamalla Start (Kdynnista)-

tai Stop (Pysaytad) -painiketta.

12
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10.1.8 Tehon poikkeaman asetukset

Tehon poikkeamahalytys ilmoittaa kayttajalle, jos minka tahansa vyohykkeen lahtotehon
prosenttiosuus poikkeaa maaritetyn arvon verran normaaleissa olosuhteissa. Tata tietoa
voidaan kayttaa tunnistamaan muovivuotoja suuttimen reidsta tai kuumapalkin taskusta.

Voit muuttaa yksikkoja seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa Power Deviation (Tehon
poikkeama) ja sitten Setup Alarm (Halytysmaaritys) -painike.

2. Muuta haluttuja asetuksia, katso Table 10-4.
3. Hyvdksy muutokset ja kosketa Poistu-painiketta.
HUOMAUTUS: Ennen kuin tehon poikkeamarutiini voidaan suorittaa, vahintaan yksi

jarjestelman vyohykkeista on luokiteltava vastaavaan toimintoon ja kayttoon
perustuen.
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Kuva10-4  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Power Deviation (Tehon poikkeama)

1. Power Deviation (Tehon poikkeama) -osio
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i

Power Deviation Configuration
Power Deviation Enable r
Sample Period 2 | min
Stabilization Time 2 | min
Deviation Limit 10 | 8
Baseline Established No

gl |

Kuva10-5  Tehon poikkeaman valintaikkuna

Taulukko 10-4  Tehon poikkeaman asetukset

Asetus

Kuvaus

Power Deviation Enable (Tehon poikkeama
kaytossa)

Ottaa asetuksen kayttoon tai pois kaytosta.

Sample Period (Ndytteenottojakso)

Madrittaa, kuinka kauan jarjestelma maarittaa
tehon perustason keskiarvoa (ts. opettelee
muottia). Oletuksena on 2 minuuttia, ja
asetuksen arvo voi olla 0-10 minuuttia.

Stabilization Time (Vakautusaika)

Maarittaa, kuinka kauan jarjestelma odottaa
ennen ndytteenottojaksoa (opettelujaksoa), kun
kaikki aktiiviset vyohykkeet ovat saavuttaneet
maadritetyn pisteen. Oletuksena on 2 minuuttia,
ja asetuksen arvo voi olla 0-10 minuuttia.

Deviation Limit Field (Poikkeamarajan kenttd)

Jarjestelma kayttaa tata kenttdd maarittamaan
toleranssiarvon, jota kdytetdan
virheilmoituksessa. Tata arvoa kdytetaan vain,
jos jarjestelman laskemaa arvoa ei voida kadyttaa.
Oletuksena on 10 %, ja asetuksen arvo voi olla 0-
100 % yhden prosenttiyksikon valein. Kenttd on
kaytettavissa vasta silloin, kun kayttaja kirjautuu
sisddn ja maarittaa ohjauslaitteen toimintaan
User Profiles (Kayttajaprofiilit) -ikkunassa seka
ottaa suojauksen kayttoon.
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Taulukko 10-4  Tehon poikkeaman asetukset (Jatkuu)

Asetus Kuvaus
Baseline Average Relearn Button (Perustason Talla painikkeella kdynnistetdan uusi
keskiarvon uudelleenopettelupainike) ndytteenottojakso niissa tapauksissa, kun

alkuperdinen ndytteenottoaika ei riittanyt
maarittamaan hyvia tehon perustason
keskiarvoja. Painike on manuaalinen ohitus,
joka tulisi aktivoida vasta, kun kaikki aktiiviset
vyohykkeet ovat saavuttaneet maaritetyn
pisteen ja vakautusaika on umpeutunut.

Baseline Established Status Field (Perustaso Tata kenttaa kdytetadn maarittamaan, onko
madritetty -tilakentta) perustaso jo maaritetty talla hetkelld ladatulle
muottiasetukselle.

10.1.9 Tehon rajoittaminen

Tehon rajoittamista kdytetaan hallitsemaan enimmaislahtétehoa kullekin vyohykkeelle.
Kunkin vydhykkeen lahtétehon rajoitus voidaan maarittda 0 prosentista yleisen lahtotehon
rajaan asti. Jos yleisen lahtotehon raja-arvoksi maaritetaan alempi kuin vyéhykkeen asetus,
jarjestelma saataa kunkin vyohykkeen tehorajoitusta siten, ettei se ylita yleista arvoa.

Maarita yleisen lahtdtehon raja seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Power Limiting (Tehon
rajoittaminen) ja sitten Global Output Power Limit (Yleinen ldhtotehon raja) -kentta.

2. Syoéta haluttu raja.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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Kuva10-6  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Power Limiting (Tehon rajoittaminen)

1. Power Limiting (Tehon rajoittaminen) -osio

10.1.10 Valvontavyohykkeen asetukset

Allow Monitor Regulation For Selection (Salli valinnan valvontaohjaus) — Asetusta
kayttamalla kayttaja voi Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa muuttaa minka tahansa
vybhykkeen ohjaustavaksi Monitor (Valvonta). Jos vyohykkeelle on jo maaritetty Monitor
(Valvonta) -ohjaus, kun tdma asetus poistetaan kaytosta, jarjestelma vaihtaa automaattisesti
ohjaustavaksi Automatic (Automaattinen).

Exclude Monitor Zones From At-Temperature (Al3 kiytd vyohykkeiden valvontaa
lahtolampdotilassa) - Taman asetuksen avulla kayttdja voi poissulkea jarjestelman
lahtolampdotilan madrityksesta ne vydhykkeet, jotka ovat Monitor (Valvonta) -tilassa.
Oletuksena valvontavyohykkeet sisdllytetdan lahtolampotilan maaritykseen.

Valitse valvontavyohykeasetukset seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa Monitor Zone Settings
(Valvontavyodhykkeen asetukset) ja sitten halutut kentat.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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Kuva10-7  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Monitor Zone Settings (Valvontavyohykkeen
asetukset)

1. Monitor Zone Settings Area (Valvontavyohykkeen asetukset) -osio

10.1.11 Asetukset ja lisenssit

Kayttajat saavat valmistajan lisenssiavaimen, joka sisdltaa lisenssitiedot. Nelja kayttajan
valittavaa asetusta sisdltyy jokaiseen ohjauslaitteeseen Digital I/0 (Digitaalinen 1/0) -
ndytdssa. Tietoja asetusten maarittamisesta on kohdassa Osa 13.1.

Kayttajat voivat ostaa lisdominaisuuksia, kuten 8 1/0s, All 1/Os (Kaikki I/O:t), Remote Load
(Etdlataus) ja Part Count (Osien laskenta) seka SPI-kayttoliittymd, ottamalla yhteytta Huskyyn
ja hankkimalla elektronisen lisenssitiedoston.

Voit tarkastella nykyisia lisenssitietoja seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndytossa Options and Licensing
(Asetukset ja lisenssit) ja sitten View License (Nayta lisenssi).

2. View License (Ndyta lisenssi) -valintaikkuna avautuu.

Asetukset ja lisenssit 17
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Kuva10-8  Nayta lisenssi -ponnahdusikkuna

Kayttajat voivat paivittaa lisenssitiedostoja paikallisilta levyilta seka USB- ja verkkolevyilta.
Voit paivittaa lisenssitiedot seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -naytossa Options and Licensing
(Asetukset ja lisenssit) ja sitten Paivita License (Pdivita lisenssi).

2. Lataa uusi soveltuva lisenssi.

3. Kun lisenssi on paivitetty, ndyttdon avautuu vahvistusikkuna.

4. Kosketa Hyvidksy-painiketta.
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Kuva10-9  System Setup Screen (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Options and Licensing
(Asetukset ja lisenssit)

1. Options and Licensing Area (Asetukset ja lisenssit) -osio
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10.1.12 Diagnostiikkatietojen vienti

Diagnostics Export (Diagnostiikkatietojen vienti) -toiminto mahdollistaa
diagnostiikkatiedostojen viemisen USB-levylle. Tama toiminto on tarkoitettu
vain Huskyn teknisen tuen kayttoon. Ota tarvittaessa yhteytta Huskyyn.

10.1.13 Osien laskenta

Valinnaisia digitaalisia tuloja ja 1dht6ja on saatavilla osien automaattiseen laskemiseen.
Tahan sisaltyy mahdollisuus sakki tdynna -rajan asettamiseen. Taman seurauksena kdyttdjien
ei tarvitse manuaalisesti laskea, milloin sakki on taynna.

10.1.13.1 Osien laskennan maarittaminen

Maarita osien laskenta seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndytdssa Part Counting (Osien laskenta)
ja sitten Setup (Maaritd). Valintaikkuna avautuu.

2. \Valitse Assign Heater Types (Maarita lammitysvastustyyppeja), jos sita ei ole aiemmin
tehty. Tama tuo nakyviin Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunan. Lisdtietoja on kohdassa
Osa 7.5.8.

HUOMAUTUS: Heater Type (Lammitysvastustyyppi) -asetukseksi on maaritettava Tips
(Karjet) kaikille vyohykkeille, jotka liittyvat muottipesaan. Jos millekaan
vyohykkeelle ei ole maaritetty Heater Type (Lammitysvastustyyppi) -
asetusta, ndkyviin tulee virheilmoitus.

3. Valitse Part Counting Enable (Osien laskenta kdytdssa).

Maarita Sack Full Limit (Sakki tdynna -raja) -asetuksella, kuinka monta osaa vaaditaan
siihen, etta jarjestelma katsoo sakin olevan taynna. Arvon voi valita valilta 1 - 1 000 000.

5. Valitse Configure Digital I/0 (Maarita digitaalinen 1/0), jos sita ei ole aiemmin tehty.
Tama tuo nakyviin Digital 1/0 (Digitaalinen 1/0) -ikkunan. Lisatietoja digitaalisten
tulojen/lahtojen maarittamisesta on kohdassa Osa 13.1.

Parts in Sack (Osia sakissa) -asetus nadyttda sakissa olevien nykyisten osien lukumaaran.
Nykyisten osien lukumaara nakyy myos jarjestelman ylatunnisteessa.

Diagnostiikkatietojen vienti 119
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10.1.13.1.1 Osien laskennan nollaaminen

Same and T

|'_! Gl DUtz Powee Limit [ 00 [y

Moaiter Zone Settiegs

nr.[ YGAIT-26.001 Exstes Tema [US & Chnpn

et Daighs Sevng.

Data Collection

Irearval

Log Trandder
Log Type

Ao Morstos Regulstion For Seection v
Exciuie Mo Zorws From At Tomgecatua
Options. and Licemasg
I
Lcrse Nurriser |mscstar
Loddae Loorae op—
Deagnostics Export

(O Moqmr.ur
Ooestn sy s [Wcra 08T oL

Hokd Cooling Frabb
Mok Ciing Enabe Lidl

T By Koy Disatie 591 On Sarn
gmm 21 Dwvea 10
T R
o T L o | ki)
x Amm ‘m l “:‘ﬂr

Kuva10-10  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Part Counting (Osien laskenta)

1. Part Counting (Osien laskenta) -osio

A

Kuva 10-11

Rl

I
Configure Option
Part Courtting Enable ™
Sack Full Limit ml
Parts In Sack ul
Conlfiguee Dighal 10 |
Parts Per Cycle Configuration

Part Counting — Setup (Osien laskenta — Maaritys) -valintaikkuna

Digitaalinen tulo 8 (osien laskennan nollaus) nollaa automaattisesti Parts in Sack (Osia
sakissa) -asetuksen ja Parts (Osat) -ikkunan jarjestelman ylatunnisteessa, kun nykyinen
osien laskenta on suurempi tai yhta suuri kuin sakki taynna -raja. Lisatietoja digitaalisten
tulojen/laht6jen maarittamisesta on kohdassa Osa 13.1.

Voit manuaalisesti nollata osien laskennan seuraavasti:

Valitse Part Counting - Setup (Osien laskenta — Maaritys) -valintaikkunassa Reset Part
Counter (Nollaa osien laskenta). Parts in Sack (Osia sakissad) -asetus ja jarjestelman
ylatunnisteen Parts (Osat) -naytt6 nollataan.
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10.1.13.1.2 Sakki taynna -lahdon optimointi

Jarjestelma saataa automaattisesti Sack Full Limit (Sakki taynna -raja) -asetusta, jos
keskeytystilavirhe ilmenee, kun jarjestelma on Running (Kaynnissa) -tilassa ja PCM-
asetukseksi on madritetty Zone (Vyohyke) Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa.

Voit antaa jarjestelman optimoida sakki tdynna -rajan seuraavasti:

1. Valitse Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa PCM - Priority Control Mode (PCM -
Ensisijainen ohjaustapa) -asetukseksi Zone (Vyohyke). Jarjestelma saataa
automaattisesti sakki taynna -rajaa, jos keskeytystilavirhe ilmenee. Seuraavat ovat
keskeytystilavirheita:

« Keskeytys ylilampdtilassa

o Keskeytys alilampatilassa

e Sulake 1 palanut

* No Response (Ei vastausta)

« Kadonnut termoelementti

« Kaanteinen termoelementti

e Sulake 2 palanut

» Maavuotovirta

« Enimmaislampdtilarajan ylitys
o Virtarajan ylitys

e Maaritys

« Tiedonsiirron vastaanotto

« Read Time Out (Luvun aikakatkaisu)
o Alykortin ylilampétila

PCM - Priority Control Mode
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Kuva10-12  Quick Set Showing PCM — Priority Control Mode (Pika-asetus nayttaa PCM — Ensisijaisen
ohjaustavan)
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10.1.14 Etalataus

Muottiasetukset voi ladata suoraan ruiskuvalukoneesta. Remote Load (Etdlataus) -
toiminnolla ruiskuvalukone voi ilmoittaa ohjauslaitteelle jonkin 63:sta tuloyhdistelmasta,
jotka ilmaisevat, mika muottiasetus ladataan. Jarjestelma kayttaa kuuden binaaritulon
yhdistelmid, jolloin kullekin 63:lle mahdolliselle yhdistelmalle voidaan maarittad oma
muottiasetus.

10.1.14.1 Remote Load (Etalataus) -asetuksen maarittaminen

Maarita etalataus seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ndytossa Remote Load (Etdlataus) ja
sitten Setup (Maaritd). Remote Load Setup (Etdlatauksen maaritys) -valintaikkuna
avautuu.
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Kuva10-13  System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Remote Load (Etilataus)

1. Remote Load (Etalataus) -painike
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Kuva10-14 Remote Load — Setup (Etalataus — Maaritys) -valintaikkuna

2. Valitse Remote Load Enable (Etdlataus kaytossa) -valintaruutu.

3. Valitse Configure Digital I/0 (Maarita digitaalinen 1/0), jos sita ei ole aiemmin tehty.
Tama tuo nakyviin Digital 1/0 (Digitaalinen 1/0) -ikkunan. Lisatietoja digitaalisten
tulojen/lahtojen maarittamisesta on kohdassa Osa 13.1.

HUOMAUTUS :  Kayttaja voi maarittda, mita nykyisen muottiasetuksen aiemmille
muutoksille tehdaan. Kun jarjestelmaa on pyydetty lataamaan toinen
muottiasetus, se kayttda tata asetusta maarittamaan, tallennetaanko
vai hylatdankoé muutokset.

4. Valitse jokin 63 rivista, joille ei vield ole madritetty muottiasetuksia. Aloita
maaritysprosessi valitsemalla Assign Mold Setup (Maarita muottiasetukset) -painike.
Assign Mold Setup (Maarita muottiasetukset) -valintaikkuna nayttaa vain paikallisen
kiintolevyn kansiorakenteen. Network (Verkko)- ja USB-painikkeet eivat tuo
painettaessa mitaan nakyviin.

HUOMAUTUS :  Vain yksi muottiasetus voidaan valita kerrallaan.

Remote Load (Etdlataus) -asetuksen madrittaminen 123
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Kuva10-15 Remote Load (Etdlataus) — Assign Mold Setup (Maarita muottiasetukset) -valintaikkuna

5. Kayta valittua muottiasetustiedostoa valitsemalla Hyvaksy-painike. Uusi valittu
muottiasetus tulee nakyviin. Se tarkoittaa, etta tama on muottiasetus, joka ladataan
soveltuvaa etdlataustunnistetta pyydettdessa.

6. Voit poistaa yhteenliittyman valitsemalla halutun rivin ja painamalla Clear Mold Setup

(Tyhjenna muottiasetukset) -painiketta.

HUOMAUTUS: Muottiasetusta ei voi maarittaa kuin yhteen etdlataustunnisteeseen.
Jos kayttdja yrittda maarittaa sen useampaan, aiempi yhteenliittyma
poistetaan automaattisesti ja uusi lisataan tilalle.

10.1.15 Vyohykehalytyksen ohjaus

Voit asettaa vyohykehalytyksen ohjausarvot seuraavasti:

1.

Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ndytossa Zone Alarm Control
(Vyohykehalytyksen ohjaus) -valinta ja valitse sitten haluamasi kentta.

Syéta haluttu arvo.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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Kuva10-16  System Setup Screen (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Zone Alarm Control
(Vyohykehalytyksen ohjaus)

1. Zone Alarm Control (Vyohykehalytyksen ohjaus) -osio

Taulukko 10-5  Vydhykehalytyksen ohjauksen asetukset

Asetus Kuvaus

Alarm Sensitivity (Halytyksen herkkyys) Madrittaa ajan, jonka jarjestelmdn on oltava
virhetilassa ennen kuin se madritetadn
halytykseksi. Oletuksena on 2 sekuntia,

ja asetuksen arvo voi olla 2-60 sekuntia.

Maximum Temperature Limit (Lampdtilan Tama arvo maarittaa, kuinka monta astetta
enimmaisraja) asetusarvon ylapuolelle Ilampétilan on
noustava, ennen kuin Maximum Temperature
Alarm (Enimmaislampdétilan halytys)
aktivoidaan. Halytysta kdytetadn
varmistusvaroituksena, jos Abort Over
Temperature (Keskeytys ylilampétilassa) -
halytys jatetddan huomiotta. Oletuksena on
111 °C, ja asetuksen arvo voi olla 1-500 °C.

Vyohykehalytyksen ohjaus
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Taulukko 10-5  Vyohykehalytyksen ohjauksen asetukset (Jatkuu)

Asetus Kuvaus

No Response Limit (Puuttuvan vastauksen raja) | Tama on yleinen asetus, joka maarittad, kuinka
kauan jarjestelman tulee kdyttaa 96 prosentin tai
suurempaa tehoa ilman 5 asteen lampdtilan
nousua, ennen kuin halytystila tulee voimaan.
Oletuksena on 4 minuuttia, ja asetuksen arvo voi
olla 2-15 minuuttia.

At Temperature Minimum Limit Tama arvo madrittdd minimikynnyksen
(Minimilampotilassa-raja) At-Temperature (Lampdtilassa) -signaalin
aktivointiin. At-Temperature (Lampatilassa) -
signaali aktivoidaan seuraavan perusteella:

Kun kaikki aktiivisten vyohykkeiden lampétilat
ovat korkeampia kuin halytyksen alaraja.

Jos hélytyskaistan asetus on pienempi kuin
At-Temperature Minimum Limit
(Minimildampdtilassa-raja) -arvo,

silloin At-Temperature Minimum Limit
(Minimilampatilassa-raja) -arvoa kdytetaan
aktivoimaan At-Temperature (Lampédtilassa) -
signaali.

10.1.16 Muotin jaahdytys kaytossa

Mold Cooling Enable Limit (Muotin jaahdytys kaytossa -raja) maarittaa kynnyksen, jota
jarjestelma kdyttaa maarittamaan, milloin Mold Cooling Enable (Muotin jadhdytys kaytossa)
-laht6 on aktivoitava tai poistettava kaytosta.

Digitaalinen 13ht6 5 aktivoidaan, kun taman [ahdon In Use (Kaytdssa) -valintaruutu on valittu
ja kaikki automaattiset vyohykkeet ovat ylittaneet Mold Cooling Enable Limit (Muotin
jaahdytys kaytossa -raja) -asetuksen. Lahto poistetaan kaytostd, kun jarjestelma on Stop
(Pysaytys) -tilassa ja kaikkien automaattisten vyohykkeiden lampétila on laskenut saman
raja-arvon alapuolelle.

Maéarita Mold Cooling Enable (Muotin jadhdytys kdytOssd) -arvo seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ndytossa Mold Cooling Enable (Muotin
jadhdytys kdytossa) ja sitten Mold Cooling Enable (Muotin jadhdytys kdytossa) -kentta.

2. Syotad haluttu arvo.

3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

126 Muotin jaahdytys kaytossa
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Kuva10-17  System Setup Screen (Jarjestelmaasetukset) -ikkuna — Mold Cooling Enable (Muotin
jaahdytys kaytossa)

1. Mold Cooling Enable (Muotin jadhdytys kdytdssa) -kentta

10.1.17 Tehokayton ajastimen asetukset

Jos muotin lampétiloja halutaan nostaa tietyksi ajaksi, kullekin tehokadyttdtoiminnolle
voidaan maarittdd omat tehoajastimet. Kun jarjestelma siirtyy tehokayttétilaan, ajastin
kaynnistyy. Kun ajastin saavuttaa loppuarvon, lampdtilat palaavat kayttamaan normaaleja
asetusarvoja.

10.1.17.1 Manual Boost Duration Timer (Manuaalisen tehokayton ajastin) -asetuksen maaritys

Voit kdyttad manuaalisen tehokdyton ajastinta maarittamaan ajan, joka vyohykkeilta kestaa
ldammetd manuaalisen tehokdyton asetusarvon rajaan.

Maaritd manuaalisen tehokdyton kestoajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Manual Standby and Boost
(Manuaalinen valmius- ja tehotila) ja sitten Manual Boost Duration Timer
(Manuaalisen tehokayton kestoajastin).

2. Syota haluamasi aika muodossa HHMMSS.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Tehokdyton ajastimen asetukset 127
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10.1.17.2 Remote Boost Duration Timer (Etatehokayton kestoajastin) -asetuksen maaritys

Input Option (Tulon valinta) -asetuksella maaritetdan, kuinka jarjestelma reagoi saadessaan
Remote Boost (Etatehokaytto) -signaalin.

HUOMAUTUS :  Jos jarjestelmassa ei ole etatehokayttotoimintoa, vain Manual Boost
Duration Timer (Manuaalisen tehokayton ajastin) -kenttd naytetaan
System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ndytossa.

Maarita etatehokdyton kestoajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Remote Boost (Etatehokdytto)
ja sitten Remote Boost Duration Timer (Etatehokayton kestoajastin) -kentta.

2. Syota haluamasi aika muodossa TTMMSS.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.17.3 Remote Boost Delay Timer (Etatehokayton viiveajastin) -asetuksen maaritys
Kayta etatehokayton viiveajastinta, jos haluat jarjestelman odottavan maaratyn ajan ennen
tehokdyttoon siirtymista.
Maarita etatehokdyton viiveajastin seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunassa Remote Boost (Etdtehokdytto)
ja sitten Remote Boost Delay Timer (Etatehokdyton viiveajastin) -kentta.

2. Syota haluamasi aika muodossa HHMMSS.
3. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.1.17.4 Remote Boost Input Mode (Etatehokayton tulo) -asetuksen muuttaminen

Etatehokdyton tulon tilan asetuksen kayttoonotto tapahtuu yhteen kolmesta asetuksesta
perustuen: laukaisin, kaytdssa/pois tai suora.

Voit muuttaa tehokadyton tuloa seuraavasti:

1. Valitse System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa Remote Boost (Etatehokaytto)
ja sitten Remote Boost Input Mode (Etdtehokayton tulon tila) -kentta.

2. Valitse haluttu asetus.

HUOMAUTUS : Jos jarjestelmassa ei ole etatehokayttétoimintoa, Remote Boost Input Mode
(Etatehokayton tulon tila) -kentta ei ole nakyvissa.

128 Remote Boost Duration Timer (Etatehokdytdn kestoajastin) -asetuksen maaritys
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10.1.17.5 Tehokayton kuvaus

Taulukko 10-6 ~ Manuaalisen tehokayton kuvaus

Manua.all- Viiveaika | Etadaika | Tulontila Jaks.o akti- Toimenpide — BOOST-painiketta painetaan
nen aika voituna
0:00:00 ---- - -—-- Jarjestelma pysyy tehotilassa
toistaiseksi.
XXX:XX - e ---- e Jarjestelma pysyy tehotilassa, kunnes
ajastin umpeutuu.

Manuaalisen tehokdytdn voi lopettaa milloin tahansa valitsemalla Start (Kdynnista)- tai Stop
(Pysaytd) -painikkeen.

Taulukko 10-7  Tehokayton etatoiminnon kuvaus

Manuaali-

. Viiveaika | Etdaika | Tulontila Toimenpide — Boost-painiketta painetaan
nen aika

- 0:00:00 0:00:00 Laukaisin | Jarjestelma ei siirry tehokayttotilaan, koska
ajastimia ei ole madritetty.

-—-- 0:00:00 X:XX:XX | Laukaisin | Jarjestelma siirtyy valittomasti tehokayttotilaan ja
pysyy siind, kunnes ajastin umpeutuu.

- XXXXX | XeXX:XX | Laukaisin | Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
ajastin umpeutuu.

- X:XX:XX | 0:00:00 Laukaisin | Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy toistaiseksi.

- 0:00:00 0:00:00 ON/OFF | Jarjestelma siirtyy tehokdyttotilaan ja pysyy siing,
kunnes tulosignaali ei ole enda aktiivinen.

---- 0:00:00 XXX:XX | ON/OFF | Jarjestelma siirtyy tehokayttotilaan ja pysyy siing,
kunnes tulosignaali ei ole enda aktiivinen tai ajastin
umpeutuu.

- XXXXX | XeXX:XX | ON/OFF | Jarjestelmad on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen tai ajastin
umpeutuu.

- X:XX:XX | 0:00:00 ON/OFF | Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen.

-— - - Suora Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja pysyy siing,
kunnes tulosignaali ei ole enda aktiivinen. Jos
tulosignaali on aktiivinen jarjestelman
kaynnistyksen yhteydessa, jarjestelma siirtyy
valittdmasti valmiustilaan.

Etatehokdyton voi lopettaa milloin tahansa valitsemalla Start (Kaynnistd)- tai Stop (Pysayta)
-painikkeen.
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10.2 Vaiheistettu kaynnistys ja pysaytys

Toiminnon ollessa kaytdssa jarjestelma voi lammittaa tai jaahdyttaa vyohykkeita vaiheiden
avulla esimadritetyssa jarjestyksessa. Vyohykkeelle voi madrittaa halutun vaiheen neljasta
vaiheesta, ja kullekin vaiheelle voi maarittaa erillisen asetusarvon. Lisaksi jokaiselle
vyohykkeelle voi maarittaa ajastimen, jolloin kaikki vyohykkeet voivat "hautua” halutun ajan
verran. Kuumakanavajarjestelma on lammitettava ja jaahdytettava tietyssa jarjestyksessa,
jotta vaaran kohdistuksen ja vuotojen kaltaisia ongelmia ei ilmenisi.

10.2.1 Vaiheistetun kaynnistyksen ottaminen kayttoon tai pois kaytosta

Kayttajat voivat ottaa kayttoon tai pois kaytosta vaiheittaisen kdaynnistystoiminnon Staging
(Vaiheistus) -ikkunassa. Vaiheistettua kdynnistysprosessia kaytetadn hallitsemaan sitd, kuinka
jarjestelman l[ampdtiloja nostetaan.

Ota vaiheittainen kaynnistys kayttoon tai pois kaytosta seuraavasti:
1. Valitse Staging (Vaiheistus) -ikkunassa seuraavat:

« Jos haluat ottaa vaiheistetun kdaynnistyksen kdyttoon, valitse Staged Startup
Enable (Vaiheistettu kdaynnistys kaytdssd) -valintaruutu.

« Jos haluat ottaa vaiheistetun kdaynnistyksen pois kaytdstd, poista valinta Staged
Startup Enable (Vaiheistettu kdynnistys kaytossa) -valintaruudusta.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

10.2.2 Vaiheistetun pysaytyksen ottaminen kayttoon tai pois kaytosta

Kayttajat voivat ottaa kayttoon tai pois kdytosta vaiheistetun pysaytystoiminnon Staging
(Vaiheistus) -ikkunassa. Vaiheistettua pysaytysprosessia kdytetdan hallitsemaan sitd, kuinka
jarjestelman lampatiloja lasketaan.

Ota vaiheistettu pysdytys kayttoon tai pois kdytosta seuraavasti:
1. Valitse Staging (Vaiheistus) -ikkunassa seuraavat:

« Jos haluat ottaa vaiheistetun pysaytyksen kayttoon, valitse Staged Shutdown
Enable (Vaiheistettu pysaytys kaytdssa) -valintaruutu.

« Jos haluat ottaa vaiheistetun pysaytyksen pois kaytostd, poista valinta Staged
Shutdown Enable (Vaiheistettu pysdytys kaytossa) -valintaruudusta.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.
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10.2.3 Staging (Vaiheistus) -ikkuna

Staging (Vaiheistus) -ikkunassa voi maarittaa vyohykkeiden vaiheita ja asettaa vaiheiden
asetusarvoja ja vaihekohtaisia hautumisajastimia.
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Kohde Kuvaus
Staged Startup Enable Ottaa kayttoon tai pois kaytosta vaiheistetun kdaynnistysjakson.
(Vaiheistettu kdynnistys
kaytossa)
Run Last Stage Indefinitely Jos asetus on kdytdssd, mitkdan viimeisen maaritetyn vaiheen
(Suorita viimeinen vaihe vyohykkeet eivat vaihda normaaliin asetusarvoonsa, kun kaikki
toistaiseksi) vyohykkeet ovat saavuttaneet vaiheen asetusarvon ja

hautumisajastin on umpeutunut.

Stage x Soak Timer (Vaiheen x | Vaihekohtainen aikamaara, jonka kukin vy6hyke saa "hautua”
hautumisajastin) vaiheasetusarvossaan, ennen kuin seuraava vaihe alkaa.

Stage x Temperature (Vaiheen | Lampétilan asetusarvo, johon vyohykkeen lampdtilaa nostetaan
x lampatila) vaiheessa Xx.

Stage x Power (Vaiheen x teho) | Teho, jota syotetdan lammitysvastukseen vaiheen x aikana.

Staged Shutdown Enable Ottaa kayttoon tai pois kdytosta vaiheistetun pysdytysjakson.
(Vaiheistettu pysaytys

kaytossa)

Staged Shutdown Override Vaiheistetun pysdytyksen ohitusrajaa kdytetdan vaiheistetussa
Limit (Vaiheistetun pysaytyksessa. Jos kaikki vaiheen vyohykkeet eivit ole jadhtyneet
pysdytyksen ohitusraja) vaiheen asetusarvoon ohitusaikarajan puitteissa, jarjestelma

siirtyy automaattisesti seuraavaan vaiheeseen. Jos seuraavaan
vaiheeseen ei ole madritetty vyohykkeitd, jarjestelma pysahtyy.

10.2.4 Vaiheistetun lampotilan ja tehon asetusarvojen maarittaminen

Staging (Vaiheistus) -ikkunassa voit maarittaa lampatilan ja tehon mille tahansa neljasta
vaiheesta tai niille kaikille.

Vyohykkeiden vaihemaaritykset tapahtuvat seuraavasti:

Valitse Staging (Vaiheistus) -ikkunassa haluamasi vyohykkeet:
Valitse Stage 1 Temperature (Vaiheen 1 lampdétila) -kentta.
Syéta haluttu lampadtila.

Valitse Stage 1 Power (Vaiheen 1 teho) -kentta.

Syota haluttu teho.

A G

Jos haluat maarittaa vyohykkeita muihin vaiheisiin, toista edella olevat maaritykset
kunkin vaiheen kohdalla.
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10.2.5 Vaiheen asetusarvon sailyttaminen

Sdilytysasetuksella voit maarittaa valitun vaiheen asetusarvoksi edellisen vaiheen
asetusarvon. Maarita sdilytysasetus Staging (Vaiheistus) -ikkunassa.

Maéarita sailytysasetus seuraavasti:

1. Valitse Staging (Vaiheistus) -ikkunassa haluamasi vyohykkeet:
2. Valitse Stage 1 Temperature (Vaiheen 1 lampdatila) -kentta.
3. Valitse Hold (Sdilytys) -painike.

10.2.6 Hautumisajastimien maaritys

Kun kaikki vyohykkeet ovat saavuttaneet vaiheen asetusarvonsa vaiheittaisen kaynnistyksen
tai pysaytyksen kunkin vaiheen lopussa, vyohykkeet voidaan jattaa "hautumaan”
maaritetyksi ajaksi ennen seuraavan vaiheen alkamista. Muuta hautumisaikojen pituuksia
Staging (Vaiheistus) -ikkunassa.

HUOMAUTUS: Hautumisaikaa ei tarvitse maarittaa kaikille vaiheille. Jos haluat valttaa
viiveen, kun vyohyke on saavuttanut asetusarvonsa ja ennen kuin seuraava
vaihe aktivoidaan, aseta ajastimen arvoksi 00:00:00.

Maarita hautumisajastimet seuraavasti:
1. Valitse Staging (Vaiheistus) -ikkunassa haluamasi vyohykkeet:
2. Valitse haluttu Soak Timer (Hautumisajastin) -kenttaa.

3. Syota haluamasiaika muodossa HHMMSS. Hautumisajastimelle maaritettava aikavalion
vahintdan 1 sekunti ja enintadn 24 tuntia.

Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Maéaritd hautumisaika kullekin sita tarvitsevalle vaiheelle toistamalla ylld olevat
toimenpiteet.
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Luku11 Muottikuvanakyma

Tassa luvussa kerrotaan, miten muottikuvaikkunaa kaytetaan.

11.1  Muottikuvaikkunan piirroksen lataaminen

Voit ladata muottikuvaikkuna piirroksen jostakin seuraavista paikoista:

« paikallinen asema
« USB-asema
«  verkko.

11.1.1 Verkkoaseman yhdistaminen

Jos lataat muottikuvaikkuna piirroksen verkosta, varmista, ettd Altanium on yhdistetty
kelvolliseen verkkoasemaan.

Yhdista verkkoasema seuraavasti:
1. Kosketa Network Setup (Verkkoasetukset) -painiketta aloitusikkunassa.

2. Kirjoita Network Locations (Verkkosijainnit) -kenttaan kelvollinen verkkosijainti.

11.1.2 Muottikuvaikkunan piirroksen lataaminen

Altanium voi ndyttaa muottikuvaikkunassa enintdan viisi erilaista piirrosta. Ndita ohjeita
noudattamalla voit ladata uusia piirroksia muottikuvaikkunaan.

Jos haluat ladata muottikuvaikkunan piirroksen, toimi seuraavasti:
1. Kosketa Mold Picture View (Muottikuvaikkuna) -painiketta aloitusikkunassa.

HUOMAUTUS: Jos muutat jarjestelmassa jo olevaa muottikuvaikkunan piirrosta,

kosketa sen ikkuna nimea, joka sisdltda muutettavan muottikuvaikkunan
piirroksen.
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2. Kosketa sen ikkuna nimed, johon haluat ladata uuden muottikuvaikkunan piirroksen.

i - % My Ingecticn Hokbing Systrne. o r
[[OfTVIA e »]
( ) e |  Manifolds =~ Sprue | Maintenance

Kuva11-1  Muottikuvaikkuna
1. Muokkaa-painike 2. Nakymat

3. Kosketa Muokkaa-painiketta.

4, Kosketa Muuta ikkunan asetuksia -painiketta.

Husky Injection Molding Sysnme
¥

Kuva11-2  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse lammitysvyohyke -painike
3. Muottikuvaikkunan piirros 4. Johdeviiva 5. Vyohykkeen tietopaneeli 6. Poista-painike

7. Hyvaksy-painike

5. Kosketa Select File Name (Valitse tiedoston nimi) -painiketta.
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Image File Name

Auto fitimage

View Settings -
First selection

Second selection

Name

Settings
@——-(» Select File Name

MoldPictureView3.png

Zone Name

Actual Temperature,

Tips

v

—

X

i

ONONO C‘g@

numero

Kuva11-3  Change View Settings (Muuta ikkunan asetuksia) -valintaikkuna

1. Select File Name (Valitse tiedoston nimi) -painike 2. Image File Name (Kuvatiedoston nimi) -
kenttd 3. Auto Fit Image (Kuvan automaattinen sovitus) -valintaruutu 4. First Selection
(Ensimmainen valinta) -kentta 5. Second Selection (Toinen valinta) -kentta 6. Vyohykkeen

6. Kosketa jotakin seuraavista tiedostosijaintien painikkeista:

» Kosketa Local (Paikallinen) -painiketta, jos haluat etsid Altanium-jarjestelmaan

tallennetun kuvatiedoston.

« Kosketa Network (Verkko) -painiketta, jos haluat etsia verkkoon tallennetun

kuvatiedoston.

o Kosketa USB-painiketta, jos haluat etsia USB-asemaan tallennetun kuvatiedoston.

7. Siirry haluamasi kuvan kohdalle.
8. Valitse haluamasi kuva.

9. Kosketa Hyvdksy-painiketta.

HUOMAUTUS : Jos haluat, etta kuvat suurenevat automaattisesti muottikuvaikkunan
kokoiseksi, valitse Auto Fit Image (Kuvan automaattinen sovitus) -

valintaruutu.

10. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Muottikuvaikkunan piirroksen lataaminen

137



HUSKY v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

11.2 Muottikuvaikkunan tyokalurivin kayttaminen

muottikuvaikkunan tyokalurivin avulla voit tehda muutoksia muottikuvaikkunan
piirrokseen. Jos haluat ndyttaa tai piilottaa muottikuvaikkunan tyokalurivin, kosketa
ikkunaa.

HUOMAUTUS: muottikuvaikkunan tyokalurivid ei voi kdyttaa Muokkaa-tilassa.

Kuva11-4  Muottikuvaikkuna

1. Loitonna-painike 2. Lahenna-painike 3. Sovita leveys -painike 4. Sovita korkeus -painike
5. Alkuperdinen koko -painike 6. Muottikuvaikkunan piirros 7. Nakymat

Tydkalurivin painike | Maaritelma

Loitonna-painike Pienentda muottikuvaikkunassa nakyvaa piirrosta.

Lahenna-painike Suurentaa muottikuvaikkunassa nakyvaa piirrosta.

Sovita leveys - Sovittaa ikkunassa nakyvan piirroksen mahdollisimman levedksi siten,
painike ettd koko kuva ndkyy ndytossa.

Sovita korkeus - Sovittaa ikkunassa nakyvan piirroksen mahdollisimman korkeaksi siten,
painike ettd koko kuva ndkyy ndytossa.

Alkuperdinen koko | Palauttaa muottikuvaikkunassa nakyvan piirroksen oletuskoon.
-painike

Nakymat Valitsee ikkunaan liittyvan muottikuvaikkunan piirroksen.

138 Muottikuvaikkunan tydkalurivin kdyttaminen



Kdyttdopas v 1.0 — kesdkuu 2014 Muottikuvandkyma

11.3 Muottikuvaikkunan asetusten maarittaminen

Maéaritda muottikuvaikkuna, jos haluat lisata tietopaneeleita ja johdeviivoja ladattuun
muottikuvaikkunan piirrokseen.

Jos haluat maarittaa muottikuvaikkunan asetukset, varmista, etta Altanium on Muokkaa-
tilassa. Jos haluat ndyttaa tai piilottaa Muokkaa-tyokalurivin, kosketa ikkunaa.

Kuva11-5  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse lammitysvyohyke -painike 3. Johdeviivan vari -
painike 4. Muottikuvaikkunan piirros 5. Johdeviiva 6. Vyohykkeen tietopaneeli 7. Poista-
painike 8. Hyvaksy-painike
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11.3.1 Muokkaustila

Jos haluat ottaa kdaytt66n muottikuvaikkunan Muokkaa-tilan, toimi seuraavasti:

1. Kosketa Muokkaa-painiketta muottikuvaikkunassa.

Sprue

: —J | . Manifolds |

-

Kuva11-6  Muottikuvaikkuna

1. Muokkaa-painike 2. Nakymat

_ Maintenance ! .

11.3.2 Vyohykkeen tietopaneelin asetusten maarittaminen

Kussakin vyohykkeen tietopaneelissa on vyohykkeesta kolme eri tietoa. Vyohykkeen
tietopaneelissa on aina vyohykkeen numero. Muut kaksi Vy6hykkeen tietopaneelin tietoa

voidaan valita seuraavasta luettelosta:
+  Vyohykkeen nimi

*  Nykyinen lampétilan asetusarvo
«  Nykyinen lampétila

e  Lahtéteho

e Ampeerit
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11.3.2.1 Vyohykkeen tietopaneelin luominen

Kussakin vyohykkeen tietopaneelissa on tietoja vyohykkeesta. Jos haluat luoda
vyohykkeen tietopaneelin, valitse vyohyke ja maarita sitten vyohykkeen tietopaneeli
nayttamaan haluamasi tiedot valitusta vyohykkeesta.

Luo vyohykkeen tietopaneeli seuraavasti:
1. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2, Kosketa Choose Heat Zone (Valitse lammitysvyohyke) -painiketta.

s ] Y -

Kuva11-7  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse lammitysvyohyke -painike 3. Johdeviivan vari -
painike 4. Muottikuvaikkunan piirros 5. Johdeviiva 6. Vyohykkeen tietopaneeli 7. Poista-
painike 8. Hyvaksy-painike

3. Valitse haluamasi lammitysvyhyke. Jarjestelma luo vyohykkeen tietopaneelin
kullekin valitulle [ammitysvyohykkeelle.

4. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

11.3.2.2 Vyohykkeen tietopaneelin siirtaminen
Kun vydhykkeen tietopaneeli on luotu, sen voi sijoittaa mihin tahansa kohtaan
muottikuvaikkunan piirroksessa.
Siirrd vyohykkeen tietopaneeli seuraavasti:
1. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa vyohykkeen tietopaneelia Mold Picture View (Muottikuvaikkuna) -
nakymassa ja veda se haluamaasi kohtaan muottikuvaikkunan piirroksessa.
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11.3.2.3 Vyohykkeen tietopaneelin muokkaaminen

Vyo6hykkeen numeron lisaksi vyohykkeen tietopaneelissa ndkyvat seuraavat tiedot:

J
1

Vyodhykkeen nimi

Nykyinen lampdtilan asetusarvo
Nykyinen lampdtila

Lahtoteho

Ampeerit

os haluat muuttaa vyohykkeen tietopaneelin sisaltdd, toimi seuraavasti:

. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa muottikuvaikkunassa muutettavaa vyohykkeen tietopaneelia.

3. Kosketa Muuta ikkunan asetuksia -painiketta.

Kuva11-8  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse [dammitysvyohyke -painike 3. Johdeviivan vari -
painike 4. Muottikuvaikkunan piirros 5. Johdeviiva 6. Vyohykkeen tietopaneeli 7. Poista-
painike 8. Hyvaksy-painike

4

. Muuta vyohykkeen tietopaneelin sisaltda seuraavasti:

« Jos haluat vaihtaa vyohykkeen tietopaneelissa ensimmaisena ndkyvan tiedon,
kosketa First Selection (Ensimmadinen valinta) -kenttaa ja valitse jokin seuraavista:
Zone Name (Vyohykkeen nimi), Current Temperature Setpoint (Nykyinen
lampéotilan asetusarvo), Actual Temperature (Nykyinen l[ampétila), Power Output
(Lahtoteho) tai Amperage (Ampeerit).
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« Jos haluat vaihtaa vyohykkeen tietopaneelissa toisena nakyvan tiedon, kosketa
Second Selection (Ensimmainen valinta) -kenttaa ja valitse jokin seuraavista: Zone
Name (Vyohykkeen nimi), Current Temperature Setpoint (Nykyinen l[ampétilan
asetusarvo), Actual Temperature (Nykyinen lampétila), Power Output (Lahtoteho)
tai Amperage (Ampeerit).

Settings
@7—+ Select File Name

Image File Name MoldPictureView3.png @
Auto fit image p

View Settings

First selection Zone Name @
Second selection Actual Temperatur (a)

Name Tips @

Kuva11-9  Change View Settings (Muuta ikkunan asetuksia) -valintaikkuna

1. Select File Name (Valitse tiedoston nimi) -painike 2. Image File Name (Kuvatiedoston nimi) -
kentta 3. First Selection (Ensimmainen valinta) -kenttéd 4. Second Selection (Toinen valinta) -
kenttd 5. Nakymapainikkeen nimi 6. Vyohykkeen tietopaneeli

5. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

11.3.2.4 Johdeviivan luominen

Luomalla johdeviivoja voit havainnollistaa, mihin lammitysvyohykkeeseen kukin
vyohykkeen tietopaneeli liittyy. Luo vyohykkeen tietopaneeli ennen johdeviivan
luomista.

Luo johdeviiva seuraavasti:
1. Varmista, etta muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.
2. Kosketa haluamaasi vyohykkeen tietopaneelia.

3. Kosketa Flag (Merkintad) -painiketta ja veda se haluamaasi paikkaan muottikuvaikkunan
piirroksessa. Merkinnan ja vyohykkeen tietopaneelin viliin tulee nakyviin johdeviiva.

Johdeviivan luominen
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11.3.3 Johdeviivan varin vaihtaminen

Vaihda johdeviivan varia seuraavasti:

1. Varmista, etta muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa muutettavaan johdeviivaan liitettyd vyohykkeen tietopaneelia.
3. Kosketa Johdeviivan vari -painiketta.

Kuva11-10  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse lammitysvyohyke -painike 3. Johdeviivan vari -
painike 4. Muottikuvaikkunan piirros 5. Johdeviiva 6. Vyohykkeen tietopaneeli 7. Poista-
painike 8. Hyvaksy-painike

4, Kosketa haluamaasi varia.

5. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

11.3.4 Johdeviivan poistaminen

Poista johdeviiva seuraavasti:
1. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa poistettavaa johdeviivaa ja veda se siihen liittyvan vyohykkeen
tietopaneelin kohdalle tai pois muottikuvaikkuna piirroksesta.
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11.3.5 Vyohykkeen tietopaneelin poistaminen

Poista vyohykkeen tietopaneeli seuraavasti:
1. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa poistettavaa vyohykkeen tietopaneelia ja veda se poistopainikkeen
kohdalle tai pois muottikuvaikkunan piirroksesta, tai

3. Valitse vyohykkeen tietopaneeli ja kosketa poistopainiketta.

11.3.6 Muokkaa-tilasta poistaminen

Voit poistua Muokkaa-tilasta seuraavasti:
1. Varmista, ettd muottikuvaikkuna on Muokkaa-tilassa.

2. Kosketa Hyvaksy-painiketta.

Kuva11-11  Muottikuvaikkuna Muokkaa-tilassa

1. Muuta ikkunan asetuksia -painike 2. Valitse lammitysvyohyke -painike 3. Johdeviivan vari -
painike 4. Muottikuvaikkunan piirros 5. Johdeviiva 6. Vyohykkeen tietopaneeli 7. Poista-
painike 8. Hyvaksy-painike
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Luku 12 Tietojen tallennus

Data Recording (Tietojen tallennus) -tyokalun avulla muotin toimintaa on kdteva seurata.
Tyokalun avulla voi analysoida ja optimoida ruiskuvaluprosessia, jaljittaa virheitd, etsia
askettdin ilmenneen virheen ldhde tai ennakoida tulevien virhetilanteiden
ilmenemispaikkoja. Virheloki sisdltda tiedot virheistd, jotka on ilmenneet viimeksi tehdyn
virheilmoitusten poiston jalkeen. Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa voi tallentaa
tietoja muotin toiminnasta ja tarkastella tallennettuja tietoja. Jos jarjestelman tallentaessa
tietoja ilmenee virhe, sen mahdollisia syita voi etsia tarkastelemalla jarjestelman toimintaa
virheen ilmenemishetkella.

12.1 Process Trend (Prosessikehitys) -ikkuna

Process Trend (Prosessikehitys) -ikkunassa ndytetaan seuraavat tiedot:

«  Viimeiset 400 ndytetta neljassa kaavioissa, joissa X-akselilla on naytteen numero ja
Y-akselilla ndytemuuttujan arvo.

«  Saatavilla olevat tiedot valitusta muuttujasta.

«  Aikaleima ja arvo missd tahansa kaavion kohdassa.

12.1.1 Prosessikehityksen tarkastelu

Voit muuttaa Process Trend (Prosessikehitys) -ikkunassa nakyvaa vyohyketta tai prosessia
seuraavasti:

1. Valitse Process Trend (Prosessikehitys) -ikkunassa Variable Selection (Muuttujan
valinta) -painike.

Process Trend (Prosessikehitys) -ikkuna 147
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Kuva12-1  Process Trend (Prosessikehitys) -ikkuna

1. Variable Selection (Muuttujan valinta) -painike

2. Valitse Minimize/Maximize (Pienenna/suurenna) -painike.

Process Vanables

(’lk» Heat Zones

~ Process

X

Kuva12-2  Tilastolliset prosessinhallinnan tiedot / Muuttujan valinta -valintaikkuna

1. Pienennd/suurenna-painike

3. Valitse haluttu prosessimuuttuja.
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12.2 Process History (Prosessihistoria) -ikkuna

Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa tiedot esitetdaan vyohykkeittdin. Process

History (Prosessihistoria) -ikkuna tarjoaa tallennetusta toiminnosta visuaalisen
yhteenvedon, jossa nakyvat virrankulutus, lampétilavaihtelut, asetusarvot, paineet, asennot
ja ajat. Tietyista ajoista on tarjolla yksityiskohtainen tekstikuvaus.

Kirjatut arvot sisaltavat seuraavat tiedot:
Vaiheaika

Lampotila

Lampotilan asetusarvo

Teho

Jannite

Prosessihistoriaan mahtuu 10 000 tietuetta. Tietueet sisaltavat jarjestelman kunkin

vyohykkeen kirjatut arvot. Tiheddn tapahtuva ndytteenottotaajuus tayttaa tietokannan

nopeammin kuin harvoin tapahtuva naytteenotto.

Kuva 12-3

| FIRSITRFIIE FeT———

| Zerm 01 - Sctusl Turgratrn Setnd

| Zora 001 - Actus Tamparcaturs Setpont

P —

ou sl |«_: «J;Z »_»lj e ]|
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Process History (Prosessihistoria) -ikkuna

1. Prosessimuuttuja 2. Kaavio-osio 3. Aikaikkuna

Taulukko 12-1 Prosessin historiatietojen ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Prosessimuuttuja Prosessihistoriassa ndakyvdn prosessimuuttujan nimi.
Kaavio-osio Yhden vyohykkeen kayttohistoria.

Aikaikkuna Kaavioissa nakyva aikavali.

Process History (Prosessihistoria) -ikkuna
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Taulukko 12-1 Prosessin historiatietojen ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Paivdysten aikavali,
vanha

Vanhin kaaviossa ndkyva paivays.

Paivaysten aikavali, uusi

Uusin kaaviossa nakyva padivays.

Taulukko 12-2 Prosessihistorian ikkunan painikkeiden kuvaukset

Painike

Kuvaus

<<Muuttujan nimi>>

Valitse toinen muuttuja koskettamalla muuttujan nimea.

12.2.1 Kayran tietopiste

Jos haluat kuvauksen tiedoista jonkin kdyran pisteen kohdalla, kosketa haluttua pistetta.

Zone 001 - Achsal Temperatare Setpoint

Kuva12-4  Process History (Prosessihistoria) -ikkuna

1. Kdyra 2. Kdyran tietopiste 3. Keskiviiva 4. Tietojen kuvaus

Taulukko 12-3  Process History (Prosessihistoria) -ikkunan kayratietojen kuvaukset

Painike

Kuvaus

Kéyra

Graafiset kuvaukset tietoarvoista.

Kayran tietopiste

Talla hetkella valittu tietoarvo.

Keskiviiva

Keskiviiva on kayran keskimmainen arvo.

Esimerkiksi (540 + (-90)) / 2 = 225).

Variable Selection
(Muuttujan valinta) -
painike

Valitse jokin seuraavista muuttujista: zone actual temperature
(vyohykkeen tamanhetkinen [ampdtila), date (paivdys) tai time (aika).

Arvo

X-akselin arvo kertoo tallennuksen aloitusajan.
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12.2.2 Aikaikkunan maarittaminen

Valitse kayrien aikaikkunaksi 1, 2, 4, 8 tai 12 tuntia. Oletusaikaikkuna on nelja tuntia.

Aikaikkunan muuttaminen pdivittda automaattisesti uuden aloituspaivan ja aikavalin. Vanha
paivays- ja aikavali eivat muutu.

Voit muuttaa aikaikkunaa seuraavasti:

1. Valitse Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa Timeframe (Aikaikkuna) -painike.

ou[rcinal |«_: «J;i »_»lj |
Iy &/ [0 [7]m@ ooy

Kuva12-5  Prosessihistorian ikkuna

1. Timeframe (Aikaikkuna) -kentta

2. Valitse haluttu aikaikkuna.

12.2.3 Paivays- ja aikavalin maarittaminen

Valitse haluttu paivaysten aikavali kayrille. Vanha paivays on oletuksena New Date (Uusi
paivays) vahennettyna Timeframe (Aikaikkuna) -arvolla. Lopetuspaivays on oletuksena
nykyinen paivays ja aika.

12.2.3.1 Vanhan paivays- ja aikavalin muuttaminen

Jos laskennallinen Date Range End (Paivaysten aikavalin loppu) -arvo on mydhempi kuin

jarjestelman nykyinen aika, Old Date (Vanha paivadys) -arvo saddetdan automaattisesti, jotta
Timeframe (Aikaikkuna) -arvo voidaan sdilyttaa.

Aikaikkunan maarittdminen 151
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12.2.3.2 Uuden paivays- ja aikavalin muuttaminen

Paivays- ja aikavalin lopun muuttaminen pdivittaa automaattisesti vanhan paivays- ja
aikavalin nykyisen aikaikkunan keston mukaisesti.

HUOMAUTUS : Paivaysta ja aikaa ei voi muuttaa jarjestelman nykyista aikaa myhemmaksi.

12.2.4 Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa nakyvan vyohykkeen muuttaminen

Voit muuttaa Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa nakyvaa vyohyketta seuraavasti:

1. Valitse Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa muutettavan vyohykkeen tai
prosessin Variable Selection (Muuttujan valinta) -painiketta.

ou[Frrarmns] €| « (=] » » e
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Kuva12-6  Process History (Prosessihistoria) -ikkuna

1. Variable Selection (Muuttujan valinta) -painike
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2. Valitse Minimize/Maximize (Pienennd/suurenna) -painike.

Process Variables

%» Heat Zones
. Process

X

Kuva12-7  Prosessihistorian Muuttujan valinta -valintaikkuna

1. Pienennd/suurenna-painike

3. Valitse haluttu lammitysvyohyke tai prosessi.

12.3 Process Targets (Prosessitavoitteet) -ikkuna

Process Targets (Prosessitavoitteet) -ikkunassa voit maarittdaa kunkin muuttujan
maaritysrajat. Jos muuttujan arvo ei ole rajojen sisalld, muuttujan katsotaan olevan
maaritysten ulkopuolella, mika laukaisee halytyksen ja voi pysayttaa digitaalisen lahdon
ja/tai ohjainlaitteen.

Siirry Process Targets (Prosessitavoitteet) -ikkunaan seuraavasti:

Valitse aloitusikkunassa Process Targets (Prosessitavoitteet) -painike.

Process Targets (Prosessitavoitteet) -ikkuna 153
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Kuva12-8  Process Targets (Prosessitavoitteet) -ikkuna

Raja-arvo

Maaritelma

Use Limits (Kayta
rajoja)

Jos valitset Use Limits (Kayta rajoja) -valintalaatikon, Altanium laukaisee
halytyksen, jos prosessimuuttuja ei ole maaritettyjen rajojen sisalla.

Critical (Kriittinen)

Ohijainlaite voi pysdhtya, jos prosessimuuttuja ei ole rajojen sisalla. Jos haluat
kayttda tata toimintoa, valitse Stop Controller (Pysdyta ohjainlaite) -
valintalaatikko.

Threshold Limit
(Kynnysraja)

Maarittaa, montako kertaa arvon on oltava pienempi kuin alaraja tai suurempi
kuin yldraja, ennen kuin halytys aktivoidaan tai laite pysdytetdan asetusten
mukaisesti.

Lower Limit
(Alaraja)

Pienin arvo, jonka prosessimuuttuja voi saavuttaa, ennen kuin maaritysten
ulkopuolella -halytys aktivoidaan tai laite pysdytetadn asetusten mukaisesti.

Upper Limit
(Ylaraja)

Suurin arvo, jonka prosessimuuttuja voi saavuttaa, ennen kuin maaritysten
ulkopuolella -halytys aktivoidaan tai laite pysdytetadn asetusten mukaisesti.

Stop Controller
(Pysayta
ohjainlaite)

Josvalittu, ohjainlaite pysahtyy, jos jonkin kriittisen prosessimuuttujan arvo ei
ole rajojen sisalla.

Digital Output On
(Digitaalinen 1ahto
kaytossa)

Jos valittu, digitaalinen 1&ht6 laukaistaan, jos jonkin prosessimuuttujan arvo
ei ole rajojen sisdlla. Lisatietoja saat Digital 1/O (Digitaalinen 1/0) -ikkunasta.

Delay Limit Check
(Viiverajan
tarkistus)

Jos valittu, prosessikohteita ei tarkisteta, ennen kuin kaikki vyohykkeet ovat
asetusarvon mukaisessa lampétilassa. Ajastin kdynnistyy vasta silloin. Kun
aika on kulunut loppuun, kohteet tarkistetaan asetustensa mukaisesti.
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12.3.1 Suodattaminen yksikoiden mukaan

Suodata tuloksia mittayksikdiden mukaan seuraavasti:

1. Valitse Process Target (Prosessitavoitteet) -ikkunassa Units Filter (Yksikdiden
suodatus) -kentta. Units Filter (Yksikdiden suodatus) -valintaikkuna avautuu.

™
: |
|
|
|

e
4

Kuva12-9  Units Filter (Yksikoiden suodatus) -valintaikkuna

2, Valitse haluttu mittayksikko.
3. \Valitse Sulje-painike.

Suodattaminen yksikdiden mukaan 155
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Luku 13 Jarjestelmavaihtoehdot

Altanium sisaltaa useita ruiskuvaluprosesseissa tarvittavia valinnaisia lisatoimintoja.
Jarjestelmaa voi taydentaa laitteisto- ja ohjelmistovaihtoehdoilla seka erilaisilla laitteisto-
ja ohjelmistoyhdistelmilla.

13.1 Digitaalisen I/0:n maarittaminen

Digital 1/0 (Digitaalinen I/O) -ikkunassa voit maarittaa digitaalisen I/O:n asetukset.
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Kuva13-1  Digital I/0 (Digitaalinen 1/0) -ikkuna (yhdistetty)
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Taulukko 13-1  Digital I/0 (Digitaalinen 1/0) -ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Input/Output
(Tulo/13hto)

Vastaa asetukseen liitettya tulon tai Idhdon numeroa.

Name (Nimi)

Uusien tulojen ja lahtojen nimet.

Pins (Nastat)

Kullekin tulolle ja lahdolle méaaritetyt kytkentdnavat.

Normally (Normaalisti)

Tulojen osalta kertoo ulkoisen kuivaliittimen tilan normaalitilanteessa.
Lahtojen osalta kertoo sisdisen kytkinreleen tilan normaalitilanteessa.
Relekytkin voi sulkeutua tai avautua, kun l1ahto on aktiivinen.

In Use (Kaytossa)

Ottaa asetuksen kdyttoon tai poistaa sen kdytosta.

Active (Aktiivinen)

limaisee releen tilan tapahtumahetkella. Lahtd tai tulo on joko aktiivinen
(vihred) tai ei-aktiivinen (harmaa).

Open/Closed
(Auki/Kiinni)

Valitse, onko relekytkimen normaali tila auki vai kiinni.

Maéarita digitaalisen 1/0:n asetukset seuraavasti:

1. Kosketa Digital I/0 (Digitaalinen 1/0O) -painiketta aloitusikkunassa.

2. Maarita tarvittavat asetukset.

13.1.1 Vaihtoehdon valinta kayttoon ja pois kaytosta

Vakiojarjestelmassa voi maarittaa enintaan nelja I/O-asetusta. Jos jarjestelman mukana

on toimitettu lisdvarustepaketti, halutut vaihtoehdot on otettava kayttoon. Jarjestelma
hyvaksyy vain oston mukaisen maaran vaihtoehtoja. Jos haluat kokeilla eri vaihtoehtoja
ostorajan taytyttyad, poista jokin vaihtoehto kadytosta ennen seuraavan ottamista kdyttoon.

Ota vaihtoehto kadyttoon tai poista se kaytosta seuraavasti:

«  Otavaihtoehto kayttdon valitsemalla sen kohdalla oleva In Use (Kdytdssd) valintaruutu.
Poista vaihtoehto kaytdsta poistamalla sen kohdalla olevan In Use (Kaytossa)
valintaruudun valinta.

13.2 Kayttojannitteen tarkasteleminen ja maarittaminen

Altanium mahdollistaa kdyttojannitteen valinnan seka sy6ttdvaiheen, jannitteen ja
ampeeritietojen tarkastelemisen.
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13.2.1 Kayttojannitteen tarkasteleminen

Siirry Supply Voltage (Kayttojannite) -ikkunaan seuraavasti:

Valitse aloitusikkunassa Supply Voltage (Kayttojannite) -painike. Valitun maaritystyypin
Supply Voltage (Kayttojannite) -ikkuna avautuu.
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Kuva13-2  Tyypillinen Supply Voltage (Kayttojannite) -ikkuna

Kohde Kuvaus

Kaavio Kuva esittaa kdyttojannitteen konfiguraatiota.

Zone # Vyohykkeen numero. Ne ryhmitelldan vaihepareittain.
(Vyéhykenumero)

Phase Pair (Vaihepari) | Vaiheparin otsikko

Volts (Volttia) Vaiheeseen liittyvien vyohykkeiden keskimaardinen jannite

Amps (Ampeeria) Vaiheeseen liittyvien vyohykkeiden keskimaarainen ampeerimaara

13.2.2 Kayttojannitteen maarittaminen

Altanium-jarjestelma maaritetdan tehtaalla kdyttojannitekonfiguraatiota varten. Jos
jarjestelma siirretdan toiseen paikkaan, jossa tehokonfiguraatio on eri (esimerkiksi toiseen
maahan), asetusta on mahdollisesti muutettava.

Maarita kayttdjannite seuraavasti:
1. Valitse aloitusikkunassa System Setup (Jarjestelmdasetukset) -painike.

2. Valitse Voltage Settings (Janniteasetukset) -osiossa Supply Configuration
(Kayttojannitteen konfigurointi) -kentta.

Kdyttojannitteen tarkasteleminen 159



HUSKY

v 1.0 — kesakuu 2014

Altanium Matrix2

‘Marusal Boot Duration Timer Earth Loakage Limt [j Jatn Save Pomer Lt lj]m
e = a1 Loakage Limt Detauk Vol E. s —— :
Ramcts Standty Duraton T 000010 Ents Loalage Wsmien Lkt [E' ‘St Start Enabie i
Ramote Stancky Dey T ke Out EI':
Hmmote oot IR BARSS - iy Ot Al ()
et B Dekay Toner e [ o2 =
oot Boess Ingus Mode Tooou ]| || Bt Ont P [:I G sa EI
= s Ot Tem Per Cycle E i IEI
Mt of Bk Out Cythes:
‘S e
= = -

Deiciey Thermocoucis Besdn o Maras Jonm | -‘

Cormgany Name I
= Zome Alarm Control

st & [ —— Y s :
Larguoe [o] | s

Kuva 13-3

Jarjestelmaasetusten ikkuna

1. Supply Configuration (Kayttojannitteen konfigurointi) -kentta

3.

Valitse oikea kdyttojannitteen konfigurointi.

Kuva 13-4

Wye 3PH+N

Single Phase

Integrated TX

4

Supply Configuration (Kayttojannitteen konfigurointi) -valintaikkuna
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13.3 Kaapelikytkennat

Matrix2-ndyton etupaneelissa olevaa USB-liitantaa lukuun ottamatta kaikki kaapelit
kytketddn Matrix2-ndyton takapaneeliin.

Matrix2:n 1/0-kaapelien eristystason on oltava seuraava:

e 500V, jos laitteet on kytketty 400 V:n tai 415 V:n vaihtovirtajarjestelmaan
300V, jos laitteet on kytketty 240 V:n vaihtovirtajarjestelmaan

HUOMAUTUS :  Kun tulo-, osien laskenta- tai etdlatausliitdinnan 24 V:n jannite kytketaan
ulkoiseen laitteeseen, kaikkien ulkoisten laitteiden kayttama kokonaisvirta ei
saaollayli1A.

Kuva13-5  Matrix2:n tyypillinen kytkentapaneeli

1. Ethernet 2. DC24V,|5dht6 3. EtherCAT 4. Tulo 5. Osien laskenta 6. COMM-ladhto
7. SPI 8. VGA 9. Kosketusndytté 10. Ulostulo 11. 100-240 V:n AC -tulo 12. Etélataus

Kaapeliliitin Kuvaus
Ethernet Asiakasverkkojen kayttoliittyma.
DC 24V, lahto Lisavaruste, tarvittaessa
EtherCAT, jos Tiedonsiirto UltraSyncE Gen2 -jarjestelmaan.
asennettu
Tulo Maaritettavissa olevat digitaaliset tulot.

Osien laskenta, jos Osien laskenta -vaihtoehdon signaalit.

asennettu

COMM-Iahto CANBus-tiedonsiirtovdyla Altanium-paalaitteistoon.

SPI, jos asennettu SPI-tiedonsiirtoprotokolla.

VGA Videoladhtoliitdnta kosketusndyttoon

Kosketusnaytto Kosketusndyton viestinnan tuloyhteys kosketusnaytosta

100-240 V:n AC -tulo | Paavirta Altanium-laitteistokotelosta.

Ulostulo Madritettdvissd olevat digitaaliset |lahdot.
Etdlataus, jos Muottiasetusten etalataussignaaalit.
asennettu

Kaapelikytkennat
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13.4 Tulo-/lahtdliitantojen nastakuvaus

Seuraavassa kuvataan kaikkien valinnaisten tulojen ja lahtdjen kytkennat. Tulot ovat
alatilassa aktiivisia (24 V DC). Kaikki Iahdot ovat kuivakontaktireletyyppisia.

13.4.1 Tuloliitin

Liitin/nasta Kaapelin vari Signaali
Tulo/A VALK Etavalmiustila
Tulo/B VALK/MUSTA Etatehokaytto
Tulo/C MUSTA Etakdynnistys
Tulo/D MUSTA/VALK Jadhdytyslinjat eivat ole kaytossa
Tulo/E SIN Manuaalinen tehokaytto
Tulo/F SIN/VALK Etapysaytys
Tulo/G SIN/MUSTA 24V+
Tulo/H VIHR 24V+
Tulo/J VIHR/MUSTA 24V-
Tulo/K VIHR/VALK 24V-

13.4.2 Lahtoliitin

Digitaalisten laht6jen enimmaiskuormitus on seuraava:
110VDC/03A-33W

30VDC/20A-60W

120VAC/0,5A-60VA

240V AC/0,25A-60VA

Liitin/nasta Kaapelin vari Signaali
Lahto/A VIHR Halytys
L&hto/B ORAN/VIHR Halytys
Lahto/C PUN Keskeyta (PCM)
Laht6/D SIN/PUN Keskeyta (PCM)
Lahto/E ORAN Lampétilassa
Lahto/F ORAN/MUSTA Lampdtilassa
Laht6/G MUSTA Etavalmiustila
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Jarjestelmdvaihtoehdot

13.4.3 Osien laskenta -liitin

Liitin/nasta Kaapelin vari Signaali
Lahto/H SIN/MUSTA Etavalmiustila
Lahto/) VALK Tehokayttolampdtilassa
Lahto/K SIN/VALK Tehokayttolampotilassa
Lahto/L PUN/VIHR Valmiuslampétilassa
Lahto/M ORAN/PUN Valmiuslampétilassa
Lahto/N MUSTA/VALK Enimmadislampétilan virhe
Lahto/P VALK/MUSTA Enimmaislampatilan virhe
Lahto/R VIHR/VALK Tietoliikennevirhe
Lahto/S MUSTA/PUN/VALK Tietoliikennevirhe
Lahto/T MUSTA/PUN Muotin jadhdytys kaytossa
Lahto/U PUN/MUSTA Muotin jaahdytys kaytossa
Lahto/V PUN/VALK Prosessi raja-arvojen ulkopuolella
Lahto/W VALK/PUN Prosessi raja-arvojen ulkopuolella
Lahto/X VIHR/MUSTA
Lahto/Y VIHR/MUSTA/VALK
Lahto/Z VALK/PUN/MUSTA Kay-valo
Lahto/a PUN/MUSTA/VALK Kay-valo

Liitin/nasta Kaapelin vari Signaali
Osien laskenta/ A MUSTA Nollaa osalaskuri
Osien laskenta / B VALK Laske osat
Osien laskenta / C PUN 24V+
Osien laskenta /D VIHR 24V-
Osien laskenta / E HARM Sakki tdynna
Osien laskenta / F SIN Sakki tdynna

Osien laskenta -liitin
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13.4.4 Etalatausliitin

Liitin/nasta Kaapelin vari Signaali
Etalataus/A VALK Lataa asetukset
Etdlataus/B VALK/MUSTA Asetus BO
Etdlataus/C MUSTA Asetus B1
Etalataus/D MUSTA/VALK Asetus B2
Etalataus/E SIN Asetus B3
Etdlataus/F SIN/VALK Asetus B4
Etalataus/G SIN/MUSTA Asetus B5
Etalataus/H VIHR 24V+
Etalataus/J VIHR/MUSTA 24V+
Etalataus/K VIHR/VALK 24V-

Etalataus/L ORAN 24V-
Etdlataus/M ORAN/MUSTA Etatiedosto ladattu
Etalataus/N PUN Etatiedosto ladattu
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Luku 14

Huolto

Tama kappale kuvaa huoltotoimet, joita vaaditaan Altanium Matrix2 -jarjestelman
yllapitamiseen.

Tarkista sdanndllisesti ja ennen laitteiston kdaynnistystd, etta johdoissa ja johtoliitoksissa ei
ole kulumia tai vaurioita. Ala kayta laitteistoa, jos johdot ovat vaurioituneet. Vaihda kaikki
vialliset johdot.

Seuraavat huoltotoimet on suoritettava vain tarvittaessa.

Toimenpide Viite
ICC2-alykortin vaihto Osa 14.3.2
ICC2-lykortin palaneen sulakkeen vaihto Osa 14.3.3
Emolevyn pariston vaihtaminen Osa 14.5
Jarjestelman puhdistus Osa 14.7

14.1 Altanium-jarjestelma

Altanium X-Series -jarjestelma perustuu modulaariseen rakenteeseen. X-sarjan kaksi
padakomponenttia ovat Altaniumin nayttdmoduuli/kayttépaneeli ja 12 vy6hykkeen
korttiteline, johon mahtuu kuusi ICC>-3lykorttia.

Kuva14-1  Altanium-ndyttomoduuli/kdyttopaneeli

1. Edestda 2. Sivulta 3. Takaa

Altaniumin nayttdmoduulin/kdyttdpaneelin avulla annetaan muottiparametrit ja
tarkastellaan tietoja.

Altanium-jdrjestelma
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14.2 (ard Layout (Korttiasettelu) -ikkuna

Card Layout (Korttiasettelu) -ikkuna luetteloi laitteiston sisaltamat kortit ja sen, mihin
vyohykkeeseen kukin kortti kuuluu. Card Layout (Korttiasettelu) -ikkunaan voi siirtyad
aloitusikkunasta tai Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunasta.

Taustalevyn asettelu on nayton vasemmalla puolella, ja korttiasettelu on oikealla.
Vyéhykenumerot nakyvat kunkin kortin ylaosassa. Jos kortti on punainen eika siina lue
vyohykenumeroita, korttia ei ole asennettu tai siind on ilmennyt jokin virhe. Kortin tyypin
maaraa kortin vari ndytodssa. XL-kortit ovat mustia, X-kortit ovat hopeanvarisia ja XE-kortit
ovatvihreita. Kysymysmerkillinen, ilman vyohykenumeroita oleva punainen kortti tarkoittaa,
ettd paikka on otettu pois kdytosta, ja kysymysmerkillinen ja vyohykenumerollinen punainen
kortti tarkoittaa, etta korttityyppia ei ole viela maaritetty.

(T onesy

<[a— [ [n=-__ [[c(cHNNNNE

Kuva14-2  Card Layout (Korttiasettelu) -ikkuna aloitusikkunasta

14.2.1 Vianselvitys Card Layout (Korttiasettelu) -ikkunassa

Card Layout (Korttiasettelu) -ikkunaan voi siirtya Event History (Tapahtumabhistoria) -
ikkunasta ja maarittaa, mihin korttiin tai kortin komponenttiin on yhdistetty halytysvirhe.
Esimerkiksi palaneen sulakkeen tunnistus tapahtuu seuraavasti:

1. Valitse Event History (Tapahtumahistoria) -ikkunassa Filter (Suodatin) -painike.
Valintaikkuna avautuu.
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Kuva14-3  Korttiasetteluikkuna

1. Filter (Suodatin) -painike 2. Card Layout (Korttiasettelu) -painike

2. Poista valinta kaikista valintalaatikoista ja valitse sitten vain Zone Alarm Active
(Vyohykehalytys kdytossd) ja Zone Alarm Inactive (Vyohykehalytys ei kdytossa).

[#)

Event Type -

4
Zo0e Alarm - Inactve | of | Warming - Actve 4
4

Alarm - Tnactive M} mﬁmnm‘mil
Hmi Startup M mwm-mi‘
s M

Sedect Al |D¢-!dﬁjl

Advanced

@u me Owum ‘
Date/Time

@+ Os |

4

Kuva14-4  Filter (Suodatin) -valintaikkuna

3. Kosketa Poistu-painiketta. Aktiivisten ja ei-aktiivisten vikojen luettelo tulee nakyviin.

4. Valitse soveltuva virhe ja valitse sitten Card Layout (Korttiasettelu) -painike. Vikatiedot
sisaltava ikkuna tulee nakyviin.

Vianselvitys Card Layout (Korttiasettelu) -ikkunassa 167
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Kuva14-5  Korttiasettelutiedot

14.3 Altanium-jarjestelman huolto

X-sarjan korttitelineessa on kaikki muotin 1-12 [ammitysvastuksen kdytdssa tarvittavat osat.
Kokonaisuus sisaltda vihredn passiivisen taustalevyn ja siihen asennetut 1-6 vihreaa ICC2-
alykorttia. Jarjestelman sisaltamien passiivisten taustalevyjen ja ICC?-korttien maara
perustuu jarjestelman tilauksessa maariteltyyn vydhykemaaraan. Kaikki ICC?-kortit ovat
samanlaisia ja ne voidaan vaihtaa toisiin ICC*-kortteihin. Passiivisissa taustalevyissa on
CAN-tiedonsiirtovdylien osoitekytkimet. Taustalevyt voidaan vaihtaa muihin passiivisiin
taustalevyihin edellyttaen, etta kytkimet on asetettu vastaavalla tavalla.
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14.3.1 Altanium X-sarjan korttiteline

Kuva14-6  X-sarjan korttiteline

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, padsee kasiksi
seuraavasti: 10ysaa jadhdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydonna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea levy ulos.

Kunkin korttitelineen sisapuolella on 1-6 kaksivyohykkeista ICC2-lykorttia ja yksi passiivinen
taustalevy.

TARKEAA!

Jarjestelman toimintakuntoisuus edellyttaa, etta jokaisen korttitelineen 1-kohdassa on ICC?-
alykortti.

C VAROITUS !
Vaarallinen jannite — kuoleman tai vakavan loukkaantumisen riski. Huolehdi ennen
Altanium-laitteen huoltoa siita, etta Altaniumin paavirtakytkin on lukittu ja merkitty
paikallisten saadostesi mukaisesti.

Kuva14-7  Altaniumin paavirtakytkin
1. P&avirtakytkin

Altanium X-sarjan korttiteline 169
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14.3.2 1CC2-alykortin vaihto

N

VAROITUS!

Sahkoinen ja mekaaninen vaara - voi aiheuttaa kuoleman, vakavan loukkaantumisen
ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Katkaise koko jarjestelmasta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

Vaihda ICC?-lykortti seuraavasti:

1. Paikanna korttiteline, jossa viallinen ICC?-kortti on. Kayta nayton Card Layout
(Korttiasettelu) -toimintoa hyvaksi kortin paikallistamisessa.

2. Loysaajaahdytyslevynyla-jaalaosan uraruuvit. Nama kaksi ruuvia eivat irtoa paikaltaan,
joten ne eivat padse putoamaan kotelon sisaan tai lattialle.

3. Tyonna ruuvitaltan karki hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea
levy ulos. (Kuva 14-8)

=

==

Kuva14-8  Kortinirrotus

1. Ruuvin sijainti

HUOMIO!

Staattisen sihkon vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. Ald missdidn tapauksessa aseta
piirikorttia matolle tai muulle alustalle, joka todennakoisesti kehittada staattisen
sahkovarauksen.

4, Aseta piirikortti maadoitetulle pinnalle.

5. Tyonna uusi kortti sille varattuun paikkaan ja paina se hitaasti ja tukevasti pohjaan
saakka. Vaarin pdin oleva kortti ei asetu kunnolla paikalleen.

6. Kirista jaahdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit.
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14.3.3 1CC2-alykortin palaneen sulakkeen vaihto

N

VAROITUS!

Sahkoinen ja mekaaninen vaara - voi aiheuttaa kuoleman, vakavan loukkaantumisen
ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Katkaise koko jarjestelmasta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

Jos Altanium ilmoittaa, etta jarjestelmassa on palanut sulake, merkitse virheen tiedot
muistiin ennen toiminnan jatkamista. Nayton Card Layout (Korttiasettelu) -toiminto ndyttaa
viallisen sulakkeen sisdltavan kortin punaisella ristilla merkittyna.

Vaihda viallinen sulake seuraavasti:

1. Paikanna korttiteline, jossa viallinen ICC?-kortti on. Kaytd nayton Card Layout
(Korttiasettelu) -toimintoa hyvaksi kortin paikallistamisessa.

2. Loysdajaahdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit. Nama kaksi ruuvia eivat irtoa paikaltaan,
joten ne eivat padse putoamaan kotelon sisaan tai lattialle.

3. Tyonna ruuvitaltan karki hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea
levy ulos. (katso Kuva 14-8)

HUOMIO!

Staattisen sdahkon vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. Ala missaidn tapauksessa aseta
piirikorttia matolle tai muulle alustalle, joka todennakoisesti kehittaa staattisen
sahkovarauksen.

Aseta piirikortti maadoitetulle pinnalle.

5. Irrota viallinen sulake ja asenna tilalle vastaavan tyyppinen ja nimellisarvoltaan
samanlainen sulake. Husky suosittelee SIBA 71-25-40 -sarjan tai vastaavaa sulaketta.
Varmista, ettd sulake on tukevasti paikallaan. Loysaan jaanyt sulake aiheuttaa
kuumentumista, mikd voi johtaa jarjestelman toimintaongelmiin.

HUOMAUTUS: 20 ja 30 ampeerin kortissa on vain kaksi sulaketta.

6. Tyonna uusi kortti sille varattuun paikkaan ja paina se hitaasti ja tukevasti pohjaan
saakka. Vaarin pdin oleva kortti ei asetu kunnolla paikalleen.

7. Kirista jaahdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit.
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14.4 Altanium Matrix2 -nayttomoduulin vaihtaminen

C VAROITUS!
Staattisen sdhkon vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. Katkaise koko jarjestelmasta
virta ja irrota virtakaapeli.

Kdyta maadoitushihnaa kasitellessasi Altanium-jarjestelman komponentteja.

Joissakin tapauksissa Altanium ei toimi, jos ndytto on viallinen. Jos ndayton virtakaapeli on
kytketty oikein ja kaikki kolme vaiheilmaisinta palavat, ndytté on todennakdisesti viallinen.

14.4.1 Nayttomoduulin irrottaminen

Irrota ndyttdmoduuli seuraavasti:

1. Asetu laitteistokotelon taustapuolelle ja irrota Power (Virta)- ja Input Comm
(Tiedonsiirto) -kaapelit.

TARKEAA!

Taman toimenpiteen suorittamiseen tarvitaan vahintaan kaksi inmista.

2. Asetu saatimen etupuolelle ja paikanna nelja pyoredpaista 1/4"-20-ruuvia, joilla
Altanium-kayttopaneelin levy on kiinni laitteistokotelossa.

Kuva14-9  Altanium-kdyttopaneelin levyn irrottaminen laitteistosta

1. PyOredpaiset ruuvit edessa

3. Irrota ndma nelja ruuvia kayttaen ohjainlaitteen mukana tulevaa 5/32" kuusioavainta.
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TARKEAA!

Varmista, ettd nayttdmoduuli on tuettu ennen kayttdpaneelin levyn irrottamista.

4. Irrota kayttopaneelin levy laitteistosta. Sijoita kdyttopaneelin levy tasaiselle alustalle.

Kuva14-10 Altanium-ndyttomoduuli irrotettu rungosta

14.4.2 Nayttomoduulin liittaminen

Asenna nayttémoduuli seuraavasti:

TARKEAA!

Taman toimenpiteen suorittamiseen tarvitaan vahintaan kaksi ihnmista.

1. Asetu sadtimen etupuolelle ja paikanna nelja pyoredpaista 1/4"-20-ruuvia, joilla
Altanium-kayttdpaneelin levy on kiinni laitteistokotelossa.
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Kuva14-11  Altanium-kayttopaneelin liittaminen laitteistoon

1. Pydreapaiset ruuvit

2. Asennandma nelja ruuvia kdyttaen ohjainlaitteen mukana tulevaa 5/32" kuusioavainta.

Asetu laitteistokotelon taustapuolelle ja yhdista Power (Virta)- ja Input Comm
(Tiedonsiirto) -kaapelit laitteistoon.

HUOMAUTUS :  Altanium-nayttopaneelin virta voidaan syottaa vain laitteistokotelon
nayttovirtaliitannasta.

14.4.3 Nayttomoduulin asentaminen erilleen

Nayttdmoduuli voidaan asentaa erilleen, jos etdasennusvaihtoehto on tilattu.

Asenna nayttdmoduuli erilleen seuraavasti:

TARKEAA!

Taman toimenpiteen suorittamiseen tarvitaan vahintaan kaksi inmista.

1. Aseta nayttomoduuli asennuspaikkaan.
2. Kiinnitd ndayttdmoduuli paikalleen ruuveilla.

3. Asetu laitteistokotelon taustapuolelle ja yhdista irrotettavat Power (Virta)- ja Input
Comm (Tiedonsiirto) -kaapelit laitteistoon.

HUOMAUTUS :  Altanium-nayttopaneelin virta voidaan syottaa vain laitteistokotelon
nayttovirtaliitannasta.
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14.5 Emolevyn pariston vaihtaminen

Emolevyssa kdytetaan CR2032-nappiparistoa.

Vaihda emolevyn paristo seuraavasti:

C VAROITUS!
Sahkoinen ja mekaaninen vaara - voi aiheuttaa kuoleman, vakavan loukkaantumisen
ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Katkaise koko jarjestelmasta virta ja irrota virtakaapeli.

Kadyta Altanium-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

1. Sammuta virta saatimesta.

2. lIrrota nayttomoduulin takasuojus.

Kuva14-12 Saadin

1. Takasuojus 2. Ruuvit
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3. lIrrota ja havita emolevyn paristo.

e

4 X=a
_!

Kuva14-13  Emolevy

1. Emolevyn paristo

HUOMIO!

Mekaaninen vaara - laitteet voivat vaurioitua. Asenna tilalle samankokoinen ja
samantyyppinen paristo. Vaaran kokoisen ja vadran tyyppisen pariston asentaminen
voi vaurioittaa laitteistoa.

4. Asenna uusi emolevyn paristo. Positiivinen (+) puoli tulee ulospain.
5. Asenna ndyttomoduulin takasuojus.

6. Kytke virta.

14.6 Termoelementin tulojen kalibrointi

Jarjestelma on kalibroitu valmistustehtaassa ja useimmissa tapauksissa kalibrointi on tehtava
uudelleen vasta kun Altanium on ollut kdytdssa yhden vuoden ajan. Jos kalibrointia
tarvitaan, ohjeet saa ottamalla yhteytta Huskyn lahimpaéan alueelliseen palvelu- ja
myyntitoimistoon.
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14.7 Jarjestelman puhdistus

14.7.1 Kotelo

Puhdista kotelo seuraavasti:

«  Kaytad kosteaa sienta tai kangasta. Pintaa ei saa koskaan kasitella hankausaineilla. My&s
laitekilvet on pyyhittava puhtaiksi kayttamatta puhdistusaineita tai liuottimia.

« Josjotain puhdistusainetta on pakko kayttaa, suositellaan kankaalle, ei suoraan
koteloon pintaan suihkutettua ikkunanpuhdistusainetta.

14.7.2 Kosketusnaytto

Puhdista kosketusndytto seuraavasti:
1. Varmista, etta ndyton virta on katkaistu.

2. Pyyhindytto puhtaalla, pehmealld, nukkaamattomalla liinalla. Tama poistaa polyn ja
muut hiukkaset.

3. Lisda puhtaaseen, pehmeadn, nukkaamattomaan liinaan tarvittaessa hiukan
lasinpuhdistusainetta, joka ei sisalla ammoniakkia tai alkoholia, ja pyyhi naytto.

HUOMIO!

Mekaaninen vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. Ala suihkuta tai kaada
mitaan nestetta suoraan ndayttoon tai koteloon. Suihkuta puhdistusainetta
nukkaamattomaan liinaan. Jos pisaroiden annetaan kuivua ndyton pintaan,
ne voivat aiheuttaa pysyvia tahroja tai varivaaristymia.

HUOMIO!

Mekaaninen vaara - voi vahingoittaa laitteistoa. Nayttoalue on hyvin herkka
naarmuille. Al kiyta ketonityyppistid materiaalia (esim. asetonia), etyylialkoholia,
tolueenia, etyylihappoa tai metyylikloridia paneelin puhdistukseen. Nama aineet
voivat pysyvasti vaurioittaa paneelia ja aiheuttaa takuun raukeamisen.

Jarjestelmdn puhdistus 177



HUSKY v 1.0 — kesakuu 2014 Altanium Matrix2

178 Kosketusnaytto



Kdyttoopas v 1.0 — kesdkuu 2014 UltraSync-E, jos varusteena

Luku 15 UltraSync-E, jos varusteena

Tassa luvussa kerrotaan UltraSync-E-(sahko)jarjestelman ikkunoista, saadinten kaytosta
ja vianmaarityksesta. Nama ikkunat ja ohjaustavat eivat ole kdytettavissa, kun saadinta
kdytetaan jonkun muun kuumakanavajdrjestelman kanssa.

TARKEAA!

UltraSync-E-kuumakanavajarjestelman saatimet on suunniteltu kaytettaviksi tietyn
kuumakanavajarjestelman kanssa. Pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn lahimpaan
alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon, ennen kuin saadinta aletaan kayttda jonkun
muun kuumakanavajdrjestelman kanssa.

15.1 Saatimen kytkenta

Kytke saadin ruiskuvalukoneeseen seuraavasti:

TARKEAA!

Vain valtuutettu henkil6sto saa tehda koneen kayttoliittymaa koskevia muutoksia.

1. Kytke toimitukseen sisaltyva X-100-liitantakaapeli saatimen X-100-liitantaan.

Lisatietoja signaaleista on kohdassa Osa 15.6.

HUOMIO!

Sdhkoiskuvaara - Saatimen vaurioitumisen vaara. Kaikkien sdaatimelle lahetettavien
signaalien on tultava kuivista tai jannitteettomista liittimista.

2. Yhdista X-100-kaapeli koneeseen saatimen ja koneen sahkokytkentdkaavioiden
mukaisesti. Koneeseen ehka tehtdva joitain muutoksia, jotta kaapelit voidaan liittaa
oikeisiin signaalilahteisiin tai -kohteisiin. Pyyddmme ottamaan yhteytta Huskyn
[ahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.
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15.2 UltraSync-E-aloitusikkuna

Aloitusikkunasta voit siirtya UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkunaan, Profile
(Profiili) -ikkunaan ja Setup (Asetus) -ikkunaan.

ki Duagretes. apaFmat

Kuva15-1  Aloitusikkuna — UltraSync-E

15.2.1 UltraSync-E Home (UltraSync-E-aloitus) -painikkeet

Kayta UltraSync-E Home (UltraSync-E -aloitusikkuna) -painikkeita seuraavien UltraSync-E-
ikkunoiden avaukseen:

+  UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkuna

«  UltraSync-E Profile (UltraSync-E-profiili) -ikkuna

*  UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkuna

Painike Kuvaus

Avaa UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -painikkeella UltraSync-E
! Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkuna.
w
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Painike

Kuvaus

Avaa UltraSync-E Profile (UltraSync-E-profiili) -painikkeella UltraSync-E
Profile (UltraSync-E-profiili) -ikkuna.

Avaa UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -painikkeella UltraSync-E
Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkuna.

15.2.2 Ohjaustapojen painikkeet

Vaihda UltraSyncin tilaa kytketyn ja ei-kytketyn valilla kdyttamalla ohjaustapojen painikkeita.

Kohde

Kuvaus

Engaged (Kytketty) -painike
Aktivoi Engaged (Kytketty) -tilan, jossa UltraSync-E:td ohjataan etatuloilla.

Disengaged (Ei-kytketty) -painike

Aktivoi Disengaged (Ei-kytketty) -tilan, jossa kayttdja ohjaa UltraSync-E:ta
Altaniumin kayttoliittymalla.

Disabled (Pois kaytostd) -painike

UltraSync-E-servojdrjestelma ei ole kdytossa.

Ohjaustapojen painikkeet
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15.2.2.1 Ohjaustilan muuttaminen

Voit muuttaa ohjaustilaa seuraavasti:

M E-Sop 0K . Motor Poston n
P ety Gates 0K @ | vsrcrrion @
Coreralr €530 O B o v Lo st [=)
e ® ...

- e 5 3
Scak Time Done . Cloang Duamon =3 -.
i @ | ooner [
S0V G Eratiad . Close Postion o] LW].‘
g Q® ~or m
oo g ® o [ ee]w

o  [a- [e- [T

Kuva15-2  UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkuna

1. Control Mode Status (Ohjaustila) -painike

1. Valitse Control Mode Status (Ohjaustila) -painike. Mode (Tila) -valintaikkuna avautuu.

sl

Kuva15-3  Mode (Tila) -valintaikkuna

2, Valitsetila.
3. Valitse Sulje-painike.

182 Ohjaustilan muuttaminen



Kdyttoopas v 1.0 — kesdkuu 2014 UltraSync-E, jos varusteena

15.3 UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkuna

Kayta UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkunaa UltraSync-E-jarjestelmén valvontaan
ja ohjaukseen. Avaa Home (Aloitus) -ikkunassaMain (Aloitus) -painikkeella Main (Aloitus) -

ikkuna.

M E-Sop 0K . Mgtor Poiton "
M Sataty Gates 0K . traSyrc Fak Active .
Corertiler €520 0% . Foroe Warming Ll Rsached .
A2 Tomparanure “I. Datsiog Values
o Tine Ramaining [ 28] | | oo oueen 5 [ o=
Scax Trme Dose . g Duration | [:]"
Servo Dree Enabied . Close Postion | [D_ﬂ_tlm
Caieation 0K . Pk Dparng Foem [j’ﬂ"‘
Faady And Engaged . Pk Closing Foroe [?‘&
| A | Bz |2 |@[®

Kuva15-4  UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkuna

15.3.1 Komentopainikkeet

Komentopainikkeilla voit osoittaa karojen nykyisen paikan, muuttaa venttiiliporttien asentoa
ja kalibroida UltraSync-E:n.

Kohde Kuvaus

Close Valve Gates (Sulje venttiiliportit)

Tama painike sulkee venttiiliportit. Kun karat ovat suljettuina, nappi on
korostettu keltaisella reunaviivalla.

n
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Kohde

Kuvaus

Open Valve Gates (Avaa venttiiliportit)

Tama painike avaa venttiiliportit. Kun karat ovat avattuina, painike on
korostettu keltaisella reunaviivalla.

Kalibroi

Tama painike aloittaa kalibrointijakson.

15.3.2 Ehdot valmiudelle

Kayta valmistilojen tilailmaisimia maarittamaan, mitka vaiheet vaaditaan UltraSync-E:n
asettamiseksi Engaged (Kytketty) -tilaan.

Kohde Kuvaus
IMM E-Stop OK Nayttda IMM E-Stopin ja UltraSync-E cabinet E-Stopin tilan.
IMM Safety Gates OK | limaisee, ettd IMM-turvaportit on suljettu.

(IMM-turvaportit
OK)

Controller E-Stop OK
(Saatimen E-Stop
OK)

Nayttaa saatimen E-Stop-tilan.

At Temperature
(Lampotilassa)

Nayttaa At Temperature (Lampdtilassa) -tilan.

UltraSync-E-jarjestelmdssd, jossa on integroitu kuumakanavan [ampétilan
sdato, tama on jarjestelman At Temperature (Lampdtilassa) -tila.

Erillisessa UltraSync-E-jarjestelmassa tama on At Temperature
(Lampotilassa) -digitaalitulon tila.

Soak Time
Remaining
(Hautumisaikaa
jaljelld)

Nayttaa hautumisajastimessa jaljella olevan ajan.

Soak Time Done
(Hautumisaika
valmis)

Hautumisajan laskuri on kdaynyt loppuun.

Servo System Ready
(Servojarjestelma
valmiina)

Servojarjestelmassa ei ole vikoja, ja se on valmis kdyttoonottoon.
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Kohde

Kuvaus

Servo Drive Enabled
(Servo-ohjain
kaytossa)

Servo-ohjaimeen on kytketty virta ja se on kaytossa.

Calibration OK
(Kalibrointi OK)

limaisee, etta UltraSync on kalibroitu.

Ready and Engaged
(Valmis ja kytketty)

IImaisee, etta UltraSync on Engaged (Kytketty) -tilassa, eika siina ole vikoja.

15.3.3 Tilailmaisimet

Kohde

Kuvaus

Active command
(Aktiivinen
komento)

Nayttaa UltraSyncin talla hetkelld suorittaman komennon.

Plate position
(Levyn asento)

Nayttaa venttiilikarojen nykyisen asennon.

Active Force
(Nykyinen voima)

Nayttaa UltraSyncin moottoriin ohjatun voiman.

15.3.4 Nykyinen tila

Kohde

Kuvaus

Motor Position
(Moottorin asento)

Nayttaa moottorin asennon.

UltraSyncin vika
aktiivinen

Valo palaa, jos vika on aktiivinen.

Force Warning Level
Reached (Voiman
varoitustaso
saavutettu)

Tila on kdytdssa, jos voiman varoitustaso on saavutettu. Tila jaa kayttoon
siihen asti, kunnes halytyksen poistopainiketta painetaan.

Tilailmaisimet
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15.3.5 Tietolokin arvot

Datalog Values (Tietolokin arvot) -osiossa voit tarkastella viimeisen Engaged (Kytketty) -
jakson aikana tallennettuja arvoja.

Kohde Kuvaus
Open Time (Avausaika) Viimeiseen avausliikkeeseen kulunut aika.
Close Time (Sulkemisaika) Viimeiseen sulkemisliikkeeseen kulunut aika.
Avoin asento Viimeisen avausliikkeen lopullinen asento.
Suljettu asento Viimeisen sulkemisliikkeen lopullinen asento.
Peak Open Force Voimahuippu viimeisen avausliikkeen aikana.
(Avautumisvoiman huippu)
Peak Close Force Voimahuippu viimeisen sulkemisliikkeen aikana.
(Sulkeutumisvoiman huippu)

15.4 UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkuna

Kayta UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkunaa UltraSync-E-jarjestelman
valvontaan ja ohjaukseen.

At Tomperature Soak Tame LBy
o o bt S e

Entar Engaged Mods Aer Caktration v

Curves Include Acowleraing Force

Monitorng Refax Settings.

Be-poamen Window (+) a0 Fisla Force Ling ® I
Postion Marm Biadow (+/-) _ﬂ_u_:.: " Hean Dby _ww
Foros Wamng Level %]w

e | @ Bz |2 |[®

Kuva15-5  UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkuna
1. Setup (Asetus) -painikkeet
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15.4.1 Valvonta

Valvonta Kuvaus Minimi Maksimi Oletus
At-Position Asentoikkuna, jossa venttiilikarojen tilaksi 0,01 mm 1,00 mm 0,70 mm
(Asennossa) -ikkuna | ilmoitetaan At Open Position (Avoimessa

asennossa) tai At Close Position (Suljetussa
asennossa).
Position Alarm Jos venttiilikarojen asento poikkeaa maaritetysta 0,01 mm 1,00 mm 0,05 mm
(Asentohalytys) - asennosta enemman kuin tdmdn verran, luodaan
ikkuna halytys Position Deviation Limit Exceeded
(Asennon poikkeamaraja ylitetty). Asentoa
valvotaan seka liikkeen aikana etta silloin, kun
avointa tai suljettua asentoa pidetaan ylla.
Force Warning Level | Voiman taso, jolla varoitus luodaan. Voiman 0% 100% 90%
(Voiman varoitustaso lasketaan prosenttiosuutena
varoitustaso) avautumis- tai sulkeutumisvoiman rajasta.
15.4.2 Irrotuksen asetukset
Irrotuksen asetukset Kuvaus Minimi Maksimi Oletus
Relax Force Limit Voiman raja, jota kdytetdan, kun irrotuksen viiveon | 0 kN Tyokalua 10 kN
(Irrotusvoiman raja) | umpeutunut. Tama voiman raja on madritettava kohti
pienemmaksi kuin kdyttévoimarajat.
Tarkoituksena on vahentaa energiankulutusta seka
estaa servojdrjestelman ja moottorin
ylikuumentuminen pitkien tyhjakayntijaksojen
aikana.
Irrotusviive Viiveaika, ennen kuin Relax Force Limit 0s 120s 60s
(Irrotusvoiman raja) otetaan kayttoon. Ajastin
kdynnistyy edellisen liikkeen lopussa.

15.4.3 Muut asetukset

Other Settings (Muut asetukset) -osiossa voit maarittaa hautumisajan At Temperature
Soak Time (Lampdtilassa-hautumisaika) -kentdssa. Valitse tarvittaessa Enter Engaged
Mode After Calibration (Siirry kytkettyyn tilaan kalibroinnin jalkeen).

Valvonta
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15.4.4 Setup (Asetus) -painikkeet

Kohde Kuvaus
At Temperature Venttiilikarojen toimintaa voi ohjata vasta sitten, kun hautumisaikalaskurin
Soak Time toiminta on pdattynyt. Hautumisaika alkaa, kun At Temperature

(Lampotilassa-
hautumisaika)

(Lampotilassa) -tila on tosi. Ensimmainen kentta nayttaa jaljella olevan
hautumisajan. Toinen kenttd ndyttaa hautumisaikalaskurin keston.

External Permit
Calibration Signal
Source (Ulkoisen
luvan kalibrointi -
signaalin lahde)

Jos asetus on valittu, kalibroinnin suorittamiseen vaaditaan ulkoinen
signaali. Lisatietoja digitaalisen I/0:n maarittamisesta ulkoisen signaalin
maarittamista varten on kohdassa Osa 15.6.

Enter Engaged
Mode After
Calibration (Siirry
kytkettyyn tilaan
kalibroinnin jalkeen)

Jos valittu, UltraSync siirtyy valittdmasti Engaged (Kytketty) -tilaan, kun
kalibrointi on valmis.

Curves Include
Accelerating Force
(Kiihdytysvoima
mukana kayrassa)

Jos valittu, ndytetyt kdyrat sisaltavat kiihdytys- ja hidastusvoimat.

Setup (Asetus) -painikkeilla voit avata ja maarittda seuraavat UltraSync-E-ikkunat:

Engaged Inputs (Kytketyt tulot) -valintaruutu
Maintenance (Huolto) -valintaikkuna

Tool (Tyokalu) -valintaikkuna

Pullback (Takaisinveto) -valintaikkuna.

Kohde

Kuvaus

Avaa Engaged Inputs (Kytketyt tulot) -painikkeella Engaged Inputs
(Kytketyt tulot) -valintaikkuna.

Avaa Maintenance (Huolto) -painikkeella Maintenance (Huolto) -
valintaikkuna.

Avaa Tool (Tyokalu) -painikkeella Tool (Tyokalu) -valintaikkuna.

Avaa Pullback (Takaisinveto) -painikkeella Pullback (Takaisinveto) -
valintaikkuna.
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15.4.4.1 Engaged Inputs Trigger (Kytkettyjen tulojen laukaisin)

Ohjauslaitteessa on kolme tulosignaalin maaritysta, joilla ohjataan venttiilikarojen avaamista
ja sulkemista koneesta. Tama tekee saatimen kytkenndasta koneeseen joustavampaa.

Muuta Engaged Inputs (Kytketyt tulot) -valintaikkunan avulla aukaisu- ja sulkusignaalien

maarityksia.
Lem
Signal
o
O One Trigger
O Two Triggers
Open Delay | 000|s
Close Delay | 000 (g
]
Kuva15-6  Engaged Inputs (Kytketyt tulot) -valintaikkuna
Input Signal Confi- Komentoesimerkkeja | Komentoesimerkkeja
guration (Tulosig- Kuvaus venttiilikarojen ava- | venttiilikarojen sulke-
naalin maaritys) uksesta misesta
Taso Venttiilikarat avautuvat, kun . Maaritettava —
Open (Avaus) -komentosignaali lahto
on aktiivinen ja avauksen e Venttiiliportti
viiveajastin on umpeutunut. auki

Venttiilikarat pysyvat auki,
kunnes Open (Avaus) -
komentosignaali on ei-aktiivinen
ja sulkemisen viiveajastin on
umpeutunut.
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Input Signal Confi-

Komentoesimerkkeja

Komentoesimerkkeja

guration (Tulosig- Kuvaus venttiilikarojen ava- | venttiilikarojen sulke-
naalin maaritys) uksesta misesta
Yksi laukaisin Venttiilikarat avautuvat, kun Kiinnike —
Open (Avaus) -komentosignaali suljettuna
on aktiivinen ja karan avauksen Muotti kiinni
vuvea.J'a-stln on ump“eutun.ut. Koneen
Venttiilikarat pysyvat’aukl, suuttimen
kunnes karan sulkemisen sulkeminen
viiveajastin on umpeutunut. n il i
) P Maaritettava
lahto
Kaksi laukaisinta | Venttiilikarat avautuvat, kun Kiinnike Pito
Open (Avaus) -komentosignaali suljettuna Venttiiliportti
on aktiivinen ja karan avauksen Muotti kiinni kiinni
vnvea.J.a.stin on ump"eutun.ut. Koneen
Venttiilikarat pysyvat E.lukl, suuttimen
kunnes Close (Sulkeminen) - sulkeminen

komentosignaali on aktiivinen ja
karan sulkemisen viiveajastin on
umpeutunut.

Maéritettava
ldhto

15.4.4.2 Huolto

Maarita Maintenance (Huolto) -valintaikkunaa kdyttamalla Generation 1 (Sukupolvi 1) -
tyokalujen huoltoasento.

Maintenance (Huolto) -asento on kayttdjan saddettavissa, enimmadisarvo on 20 mm.
Oletusasetus on 16,4 mm.

Velocity (Nopeus) -asetusarvo huoltoasennon saavuttamiseksi on kayttdjan valittavissa,

enimmaisarvo on 5 mm/s. Oletusasetus on 1 mm/s.

Huoltoasennon komentopainike ja asetukset ovat kdytettavissa vain silloin, kun
jarjestelmaan on kirjauduttu asianmukaisella turvatasolla.

Kuva 15-7

Maintenance Position

Position mm
Force Limit kN

-

Maintenance (Huolto) -valintaikkuna
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15.4.4.3 Tyokalu

Maéarita Tool (TyOkalu) -valintaikkunassa UltraSync-ohjainlaitteen asetukset kdytossa
olevalle kuumakanavatydkalulle. Ndita asetuksia voi muuttaa vain Disabled (Ei kdytdssd) -
tilassa.

Kuhunkin moottoriin on yhdistetty tietty asetusjoukko. UltraSync-E:n toimintaa ei sallita
ennen kuin valitun moottorin asetusjoukko on ladattu ja tallennettu servoasemalle ja
Matrix2 -ohjainlaite on kaynnistetty kokonaan uudelleen.

Lataa asetusjoukko valitsemalla haluttu moottori ja koskettamalla Download (Lataus) -
painiketta.

Aktiivisen asetusjoukon tila nakyy tekstilaatikossa seuraavasti:

Tila Kuvaus

Download Required (Lataus vaaditaan) Aseman asetusjoukko ei vastaa valittua moottoria ja
asetusjoukko on ladattava.

Lataus Valitun moottorin asetusjoukkoa ladataan asemaan.
System Restart Required (Jarjestelman Aseman asetusjoukko vastaa valittua moottoria,
uudelleenkdynnistys vaaditaan) mutta uudelleenkdynnistys vaaditaan, ennen kuin

sitd voidaan kayttaa.

Ready (Valmis) Asetusjoukko vastaa valittua moottoria, ja se on
valmis kayttoon.

(@F @ O
O ® O]
O O
O smafrms |
O '
s e
@) .
O
@
O .
O
®
O
@)
A
Kuva15-8  Tool (Tydkalu) -valintaikkuna
1. Download (Lataus) -painike
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15.4.4.4 Takaisinveto

Kuva 15-9

Pullback (Takaisinveto) -valintaikkuna

!
Puliback Motion Profile

Een |

peay | 10s
Duration 300 (5

postion | 100 mm
Speed mrs

Takaisinveto on valinnainen liike, joka on tapahtuu Stems Close (Karat sulkeutuvat) -liikkeen
jalkeen. Avaa valintaikkuna valitsemalla Pullback (Takaisinveto) -painike.

Takaisinvedon avauksen aikana sovelletaan avautumisvoiman rajaa. Liikeprofiili maaritetdan
Pullback (Takaisinveto) -valintaikkunassa.

Takaisinvedon sulkemisen aikana sovelletaan sulkeutumisvoiman rajaa ja liikeprofiilia.

Kohde Kuvaus

Kayttoon Madrita tama, jos haluat kayttaa takaisinvetoliiketta.

Viive Viiveajastin kaynnistyy, kun venttiilikarat saavuttavat suljetun asennon. Kun
viiveajastin umpeutuu, takaisinvetoliike alkaa.

Duration Kestoajastin kdynnistyy, kun takaisinvetoliike alkaa. Kun kestoajastin umpeutuu,

(Kesto) venttiilikarat palautuvat suljettuun asentoon.

Asento Venttiilikarat aukeavat tahan asentoon takaisinvedon aikana. Kun asento on
saavutettu, venttiilikarat jatkavat avautumista hitaammalla nopeudella, kunnes
kestoajastin umpeutuu.

Nopeus Takaisinvetoliikkeen avausosuuden aikana kaytetty nopeus.

Kiihdytys Takaisinvetoliikkeen avausosuuden aikana kaytetty kiihdytys.

Hidastus Takaisinvetoliikkeen avausosuuden aikana kadytetty hidastus.
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15.5 UltraSync-E Profile Plot (UltraSync-E-profiilin kartta) -ikkuna

UltraSync-E Profile Plot (UltraSync-E-profiilin kartta) -ikkunassa voit tarkastella
venttiilikarojen avaamiseen ja sulkemiseen kaytettya profiilia ja madrittaa sen.

Kuva 15-10  UltraSync-E Profile (Composite) (UltraSync-E-profiili, yhdistetty) -ikkuna

Profiilien sulkeminen A -
. . Kuvaus Minimi Maksimi Oletus
jaavaaminen
Vaiheiden maara Maarittaa, kuinka monta Avaus: 2 1
profiilivaihetta liikkeen aikana Sulkeminen: 3
kaytetaan. '
Asento Maarittaa liikkkeen lopetusasennon. Sulku: 0,0 mm Maksimi

Jos kdytossa on useita vaiheita,
maarittaa vaiheiden
vaihtoasennon.

Avaus (Gen1): 10,0 mm

Avaus (Gen2): 7,4 mm

UltraSync-E Profile Plot (UltraSync-E-profiilin kartta) -ikkuna
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Profiilien sulkeminen

. . Kuvaus Minimi Maksimi Oletus
jaavaaminen

Nopeus Vaiheen nopeusrajoitus. Asetusta 0,1 mm/s 50 mm/s 50 mm/s
ei ehka pystyta saavuttamaan:
tama riippuu kulkuetdisyys-,
kiihdytys- ja hidastusrajoista.

Kiihdytys Vaiheen kiihdytysrajoitus. Asetusta | 1 mm/sA2 500 mm/sA2 500 mm/sA2
ei ehka pystyta saavuttamaan:
tama riippuu vaiheen
kulkuetaisyydesta.

Hidastus Vaiheen hidastusrajoitus. Asetusta | 1 mm/sA2 500 mm/sA2 500 mm/sA2
ei ehka pystyta saavuttamaan:
tama riippuu vaiheen
kulkuetaisyydesta.

Voiman rajoitus Kaikkiin liikkeen vaiheisiin 0,0 kN Tyokalua kohti Tyokalun
sovellettava maksimivoimarajoitus. maksimi

Closed Holding Force - -

- 9 . Kuvaus Minimi Maksimi Oletus
(Kiinnipidon voima)

Apply Closed Jos valittu, vakiovoima suunnataan | - - Kaytossa

Holding Force sulkemissuuntaan, kun

(Kayta kiinnipidon sulkemisasento on saavutettu.

voimaa) Jos ei valittu, moottori kdyttaa vain
vaadittua minimivoimaa
sulkemisasennon yllapitamiseen.

Closed Holding Kaytetty vakiovoima. 0,0 kN Tydkalua kohti Suositustyokalu

Force (Kiinnipidon
voima)

Recommended
Force
(Suositusvoima)

Suositeltu kiinnipidon voima
valitulle tyokalulle.

Tyokalua kohti

15.5.1 Sulkeutuminen

Closing (Sulkeminen) -osiossa voit valvoa venttiilikarojen sulkuliikeprofiilia.

Kohde

Kuvaus

Duration (Kesto)

Viimeisesta venttiilikarojen sulkuliikkeesta kulunut aika.

Peak Force (Voiman huippu)

Viimeisen venttiilikarojen sulkuliikkeen aikana tallennettu
huippuvoima.
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15.5.2 Avautuminen

Open (Avaus) -osiossa voit valvoa venttiilikarojen avausliikeprofiilia ja maarittaa sen
asetuksia.

Kohde Kuvaus

Duration (Kesto) Viimeisestd venttiilikarojen avausliikkeesta kulunut aika.

Peak Force (Voiman huippu) | Viimeisen venttiilikarojen avausliikkeen aikana tallennettu
huippuvoima.

15.6 UltraSync-E Servo I/0 -ikkuna

Maarita servo 1/0O -asetukset Servo 1/O -ikkunassa. UltraSync-E voidaan maarittaa vain, jos
kayttdjataso on riittava ja UltraSync-E:ta ei ole kytketty.

Servo /0 -ikkunassa voit maarittaa UltraSync-E:n ja IMM:n vdliset signaalit.
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Kuva15-11  UltraSync-E Servo 1/0 -ikkuna
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Kohde Kuvaus
Kaytossa Ota signaali kdyttoon valitsemalla tama.
Kun kdytossa, ohjauslaite lukee tai maarittaa signaalin sen mukaisesti,
mika signaalin kuvaukseksi on maaritetty kohdassa Osa 15.6.1 ja kohdassa
Osa 15.6.2.
Aktiivinen Tulon tai lahddn nykyinen tila.
Nastat Nasta on madritetty.
Name (Nimi) Tulon tai [ahdon nimi
Tavallisesti Ohjauslaitteen tulot ja lahdot voi madrittda napsauttamalla soveltuvaa
kenttaa:
. Jos haluat maarittaa tilaksi 'normaalisti auki', valitse Open (Auki)
(oletus)
. Jos haluat maarittaa tilaksi 'normaalisti suljettu’, valitse Closed
(Suljettu)

15.6.1 Tulot

Inputs (Tulot) -ilmaisimien avulla voit maarittaa vaiheet, jotka vaaditaan UltraSync-E:n
asettamiseen Engaged (Kytketty) -tilaan.

Signaalin nimi

Kuvaus Nastat

IMM E-Stop OK

Kytkinliittimen on oltava AUKI, kun IMM-hatapysaytyslaite | 19, 20
otetaan kayttoon. Kytkinliittimen avaaminen aiheuttaa
venttiiliportin karan liikkeen hatapysaytyksen.

IMM-turvaportit suljettu

Kytkinliitin on SULJETTU, kun IMM:n turvalaitteet (esim. 17,18
portit) sallivat muovin ruiskutuksen. Signaalin on oltava
seurausta muottialueen turvalaitteiden
rajakytkinliitinsarjoista EN 201:n mukaisesti.

IMM in Auto (IMM
automaattiasetuksella)

Aktiivinen, kun IMM toimii Automatic (Automaattinen) - 21,22
tilassa. Signaalia kdytetadn estamaan venttiiliportin servo-
ohjainlaitteen siirtyminen manuaaliseen tilaan tai ei-
kaytossa-tilaan.

External At Temperature
(Ulkoinen lampatila)

Aktiivinen, kun kaikki lammitysvyohykkeet ovat 21,23
madritettyjen toleranssirajojen sisalld. Tata kaytetaan
laukaisemaan haudutusajastin, joka umpeuduttuaan
ottaa kayttoon venttiilikarojen toiminnan.

Venttiilikarojen
avaamiskomento

Komento, joka avaa venttiilikarat, kun ohjainlaite on 21,24
kytketty/automaattinen-tilassa.

Venttiilikarojen
sulkemiskomento

Komento, joka sulkee venttiilikarat, kun ohjainlaite on 21,25
kytketty/automaattinen-tilassa.

Ulkoisen luvan kalibrointi

Aktiivinen, kun venttiiliporttien kalibrointi on sallittu. 21,26
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15.6.2 Lahdot

Outputs (Lahdot) -osiossa voit tarkastella digitaalisten lahtojen tilaa.

Signaalin nimi Kuvaus Nastat

Saatimen E-Stop-kanava 1 Venttiiliportin ohjainlaitteen E-Stop-painike. 1,2
OPEN (auki), kun venttiiliportin ohjainlaitteen
hatapysaytyslaite on toiminnassa. Kytkinliittimen
avaamisen on aiheutettava IMM:n hatapysaytys.

Saatimen E-Stop-kanava 2 Venttiiliportin ohjainlaitteen E-Stop-painike. 3,4
OPEN (auki), kun venttiiliportin ohjainlaitteen
hatapysaytyslaite on toiminnassa. Kytkinliittimen
avaamisen on aiheutettava IMM:n hatapysaytys.

Viliton vikapysaytys Aktiivinen, kun kiinnikkeen liike on sallittu. Nama 7,8
liittimet avataan, kun kone on pysaytettava heti vian
tai ohjainlaitteen héalytyksen vuoksi.

Ready and Engaged (Valmis ja | Aktiivinen, kun ohjainlaite on kdytdssa 6,9
kytketty) automaattinen/kytketty-tilassa ilman vikoja.
Venttiilikarat auki Aktiivinen, kun kaikki seuraavat ehdot tayttyvat: 6,10

- Venttiiliportin ohjainlaite on valmis ja kytketty
- Venttiilikarat ovat auki

- Suutinportin ohjainlaite on
automaattinen/kytketty-tilassa.

Tata signaalia voidaan kayttaa antamaan
ruiskutuslupa IMM:lle.

Venttiilikarat kiinni Aktiivinen, kun venttiiliportin karat on suljettu ja 6,11
ohjainlaite on kaytossa.
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15.7 UltraSync-E:n kalibrointi

Aina, kun Altaniumiin kytketdan virta, UltraSync-E on kalibroitava, jotta venttiilikaroja
voidaan liikuttaa.

Kalibroi UltraSync-E seuraavasti:

1. Varmista UltraSync-E Main (UltraSync-E-aloitus) -ikkunassa, ettd ohjainlaite on
Disengaged (Ei kytketty) -tilassa.

Varmista, ettda haudutusaika on kulunut loppuun.

Varmista, etta Servo Drive Enabled (Servoasema kdytdssa) -tila on tosi.
Valitse Home (Aloitus) -painike.

Valitse Servo 1/0 -painike.

A G B

Varmista UltraSync-E Setup (UltraSync-E-asetukset) -ikkunassa, etta External Permit
Calibration (Ulkoisen luvan kalibrointi) -signaali on aktiivinen, jos signaalin asetukseksi
on maaritetty In Use (Kaytossa).

7. Valitse Calibrate (Kalibroi) -painike.

15.8 Vianmaaritys

Seuraavassa kerrotaan vianmaaritysmenetelmista ja mahdollisista ratkaisuista ongelmiin,
joita voi ilmeta kdyton aikana ja/tai UltraSync-jarjestelman maarityksen yhteydessa.

Kasitellyt ongelmat eivat kata kaikkia mahdollisia tilanteita. Jos jarjestelmassa ilmennytta
ongelmaa ei kasitelld tassa luvussa, pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn tekniseen tukeen
tai lahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

15.8.1 Drive Fault (Error Code #) (Asemavika [Virhekoodi #])

Tama servoasemajarjestelman vika voi ilmeta useasta eri syysta. Selvita ongelman syy
kaymalla lapi seuraavat vaiheet annetussa jdrjestyksessa:

1. Varmista, etta servokaapelit on kytketty ja ettd servomoottorin virtakytkin on ON-
asennossa.

2. Yritd nollata vika seuraavasti:

a. Keskeyta halytysadanimerkin soittaminen valitsemalla Status/Alarm (Tila/Halytys) -
ikkunassa Clear Alarm (Poista halytys) -painike.

b. Kosketa Reset (Nollaus) -painiketta kerran ja odota 2-3 sekuntia. Jos héalytysta ei
poisteta, yrita nollausta uudelleen.
3. Seuraa sdahkokomponenttien tilaa ja varmista, ettd seuraavat pitavat paikkansa:

o Paasulakkeet F1 eivat ole palaneet (ks. palaneen sulakkeen merkkivalot) eika
padvirtakytkin Q1M ole lauennut (jannitejarjestelmadsta riippuva toiminto).
« Virrankatkaisin Q1M on kytkettyna (kytkin ylhaalla)
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« Tasavirtasyottd G1 toimii (vihrea merkkivalo palaa).

« Turvareleen K1 kaikki viisi vihredd merkkivaloa palavat, jos koneen turvaportit ovat
suljettuina (jos turvaportit ovat auki, ainoastaan ensimmainen Power-merkkivalo
palaa).

Vikanumero

Vika

Ratkaisu

Valvontatoiminnon virhe

Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

Toiminto keskeytyi virheellisesti

Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

NMI-keskeytys/vaylavirhe

Sisdinen virhe. Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

16

Virheita kdynnistysvaiheessa

Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

17

Ohjelmistovirhe

Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

18

Aikavalin maaritys

Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

19

Aikavali - aikavirhe

Sisdinen virhe. Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

20

Muisti tayttynyt

Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

21

Virheellinen virhekoodi

Sisdinen virhe. Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

22

Virheellinen varoituskoodi

Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

23

Vaara FPGA-versio

Ota yhteyttd Huskyn huoltoon.

48

Virhe A-moduulissa

Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

50

Virhe C-moduulissa

Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

51

Virhe D-moduulissa

Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

53

Virhe G-moduulissa

Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

54

Virhe H-moduulissa

Tarkista, ettd moduulin virtakytkin on ala-
asennossa, syota virtaa ohjainlaitteeseen, ota
yhteytta Huskyn huoltoon.

64

Paavirran syottovika

Tarkista sulakkeet/virrankatkaisin, palauta
padvirran syotto ohjainlaitteeseen.

65

Vaiheen syottokatkos

Tarkista sulakkeet/virrankatkaisin, palauta
paavirran sy6tto ohjainlaitteeseen.

66

Paavirran alijannite

Tarkista virtajohdot. Mittaa jannite
ohjainlaitteesta, vaihejannitteen on oltava yli
208V, korjaa jannite, mikali alhainen.

67

Paavirran ylijannite

Tarkista virtajohdot. Mittaa jannite
ohjainlaitteesta, vaihejannitteen on oltava alle
415V, korjaa jannite, mikali alhainen.

Drive Fault (Error Code #) (Asemavika [Virhekoodi #])
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Vikanumero Vika Ratkaisu

68 Alijannite 24V Tarkista tasavirtasy6ton G1-johdotus. Mittaa
tasavirtajannite. Sen tulee olla 20,4V - 28,8 V.
Saada tarvittaessa.

81 Jaahdytyslevyn ylilampétila Tarkista, onko ohjainlaitteen (sdatimen takaosassa
sijaitsevan) jadhdytyslevyn rivoissa jokin tukos.
Jaahdytyslevyssa (alapuolella) on tuuletin, jonka
on kaynnistyttava, ennen kuin tdma vika ilmenee.
Jos tuuletin kdynnistyy, anna jarjestelman jaahtya
ja yritd uudelleen.

82 U DC -linkin ylijannite Karoihin on kohdistettu muovipainetta ennen
kuin ne ovat avoinna. Varmista, etta ruiskutusta ei
tapahdu, ennen kuin karat ovat auki-asennossa
(ala ruiskuta karojen ollessa avautumisvaiheessa).

83 Liian suuri virran voimakkuus Tarkista moottorin liitdnnat. Syota virtaa
ohjainlaitteeseen. Voi ilmetd, jos pitkdaikaista
tukosta ei havaita.

84 Maavuotovirta Tarkista ohjainlaitteen ja moottorin valiset
liitannat, tarkista, onko moottorissa
maavuotovirtaa, ja vaihda moottori.

85 Laitteen sisdinen ylilampotila Varmista, ettd ohjainlaitteen yla- tai alapuolella ei
ole ilmankiertoa estavia tukoksia. Tarkista, onko
(saatimen takaosassa sijaitsevan) jaahdytyslevyn
rivoissa jokin tukos.

86 Kaapelikatkos lampétila- Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja

anturissa kytketty moottoriin. Tarvittaessa vaihda
asentoanturin johto.

87 Turvarele pois kaytosta tai Voi esiintyd, kun turvaportit avataan. Tarkista

viallinen ohjainlaitteeseen tulevat (siniset) johdot. Tarkista,
ettd ohjainlaitteen alapuolella oleva X102-liitin on
paikallaan (turvareleen liitdnndssa).

88 Oikosulku sillassa Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen. Vaihda ohjainlaite.

89 Tehontuottoyksikkd ei ole Tarkista ohjainlaitteeseen tulevat (siniset) johdot.

kayttovalmis Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

90 Vaiheen syottokatkos Sama kuin vika 65

91 Paavirran syottovika Sama kuin vika 64

92 Paavirran alijannite Sama kuin vika 66

93 Paavirran ylijannite Sama kuin vika 67

94 U DC -linkin alijannite Tarkista virtaliitannat. Vaihda ohjainlaite.

92 Oikosulku moottorin lampétila- | Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja

anturissa, lampotila on
pienempi kuin -30 °C

kytketty moottoriin. Vaihda ohjainlaitteessa oleva
asentoanturin A-moduuli. Vaihda moottori.
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Vikanumero Vika Ratkaisu
97 Moottorin lampdtila-anturi ei Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja
ole kytkettyna, lampdtila on kytketty moottorin ja ohjainlaitteen valiin. Vaihda
suurempi kuin +300 °C (572 °F) ohjainlaitteessa oleva asentoanturin A-moduuli.
Vaihda moottori.

98 Moottorin ylilampoétila Anna moottorin jadhtya. Lisad jakson kestoaikaa
(jakson kestoajan on oltava védhintdan 3 sekuntia).

99 Virhe It > 100 % Anna moottorin jadhtya. Lisaa jakson kestoaikaa
(jakson kestoajan on oltava vahintaan 3 sekuntia).

115 Kaapelikatkos asentoanturissa 1 | Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehjd ja
kytketty moottorin ja ohjainlaitteen viliin.

123 Kentan kulmavirhe Tarkista, onko asentoanturin mustan johdon
suojavaippa vaurioitunut.

146 Asentoanturin 1-moduuli Ohjainlaitteen A-moduuli puuttuu tai viallinen.

puuttuu Vaihda tarvittaessa.

192 Asennon poikkeama Moottorin asento on ylittanyt sen ohjearvon.

dynaaminen Varmista, ettd ruiskutusta ei tapahdu, ennen kuin
karat ovat auki-asennossa (ala ruiskuta karojen
ollessa avautumisvaiheessa). Yrita alentaa
pitopainetta.

193 Asennon poikkeama staattinen | Moottorin asento on ylittanyt sen ohjearvon.
Varmista, ettd ruiskutusta ei tapahdu, ennen kuin
karat ovat auki-asennossa (ala ruiskuta karojen
ollessa avautumisvaiheessa). Yrita alentaa
pitopainetta.

200 Paluu lahtopaikkaan tarpeen, Kalibroi. Tarkista ohjainlaitteen virransyotto.

mutta ei vield tehty

208 Ohjainlaite on juuttunut Moottori on juuttunut, mutta esteen
havainnointiohjelmisto ei ole havainnut sita, tai
vaantdmomenttiraja on ylittynyt liian pitkaksi
aikaa. Kalibroi. Tarkista, onko venttiilikaran
ohjausjdrjestelmassa este. Tarkista ohjainlaitteen
virransyotto.

15.8.2 Alarm: Position Deviation Limit Exceeded (Halytys: Asennon poikkeamaraja ylitetty)

Téma vika ilmenee, kun venttiilikarojen asento poikkeaa asetusarvosta enemman kuin
Position Alarm Window (Asentohdlytysikkuna) -asetuksessa on maaritetty. Halytykset
voidaan poistaa, mutta ne voivat ilmeta uudelleen heti tai seuraavan venttiilikaran liikkeen

aikana, jos ongelma jatkuu.

Taman vian mahdollisia syita ovat seuraavat:

«  Avautumis- tai sulkeutumisvoiman raja on liian alhainen.
«  Position Monitoring Window (Asennon seurantaikkuna) on madritetty liian pieneksi.

Alarm: Position Deviation Limit Exceeded (Halytys: Asennon poikkeamaraja ylitetty)
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Jarjestelmassa oleva muovihartsi on liian kylmaa tai lampétilavyohykkeen asetusarvot
ovat liian alhaiset

Venttiilikaran levy on kohdannut fyysisen esteen.

Vaurioitunut komponentti

Huoltonastoja ei ole poistettu ennen kayton aloittamista (vain Gen1-tyokalut).
Voimarajoitus on liian alhainen, jotta liike voitaisiin suorittaa loppuun.

Vika voidaan selvittaa seuraavasti:

Tarkista voimassa olevat halytykset halytyssivulta tai tapahtumalokista ja maarita niiden
perusteella, milloin vika ilmeni. Tapahtuiko se avaamisen, sulkemisen vai loppuasennon
aikana?

Kasvata sulkemis- ja avaamisvoiman rajoja enimmilleen.
Pienenna nopeus-, kiihdytys- ja hidastusasetuksen arvoa.
Kasvata Position Alarm Window (Asentohalytysikkuna) -asetuksen arvoa.
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Luku 16

SPI-protokolla

Jarjestelma voi olla tiedonsiirtoyhteydessa keskusverkkoon tai ruiskuvalukoneeseen, joka
tukee SPI-standardin protokollaa (Society of Plastics Industry).

Jarjestelma kayttaa SPI -tiedonsiirtokanavassa oletuksena laitetunnusta 26h. Tama tunnus
on maaritetty monikayttdisille lampdtilasaatimille, joissa on useita vyohykkeitd. Jarjestelma
tukee komentojen osajoukkoa, jotka on madritetty talle tunnukselle. Taman tunnuksen
komennoilla, joita jarjestelma ei tue, ei ole mitaan vastaavia toimintoja jarjestelmassa.

16.1 Yhteenveto SPI-komennoista

16.1.1 Echo

Seuraavassa luetellaan jarjestelman tukemat SPI-komennot. Jarjestelma tukee kullekin
komennolle maaritettyja poll-rutiineja ja valittuja toimintoja. Jos valittu komento
kohdistetaan jarjestelman kaikkiin vyohykkeisiin, virheita koskevien vaatimusten tulee
tayttya kunkin vyohykkeen osalta, jotta ACK-viesti palautuu.

«  Echo (Kaiutus).

«  Version (Versio).

e Process Setpoint 1 (Prosessin asetusarvo).

«  Process Value (Prosessin arvo).

e Alarm Active Status (Halytys aktiivinen -tila).

o Alarm 1 Setpoint (Halytyksen 1 asetusarvo).

e  Alarm 2 Setpoint (Halytyksen 2 asetusarvo).

« Alarm 1 Reset (Halytyksen 1 nollaus).

«  Controller Status (Saatimen tila).

«  Manual Percentage Output (Manuaalinen prosenttiarvon lahtotieto).

«  Open/Close Loop Control (Avoimen/suljetun silmukan ohjaus).

Yhteenveto SPl-saatimen eheyskomento.

Virheet Jos valitun toiminnon datan pituus on virheellinen, jarjestelma palauttaa
NAK-viestin.

Version yhteenveto Jarjestelma lahettaa laitetunnuksen (26h) ja SPl-ohjelmiston

versionumeron.

Virheet Ei mitaan.

Yhteenveto SPI-komennoista 203
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16.1.2 Process Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan automaattisesti séadettavan
vyohykkeen lampdtilan asetusarvo. Se patee, vaikka valitun vyohykkeen
ohjaustapana on Manual (Manuaalinen) tai View (Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

o Virheellinen vyohykenumero.

. Arvo, joka on sallittua vahimmaisasetusarvoa pienempi.

. Arvo, joka on sallittua enimmaisasetusarvoa suurempi.

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

16.1.3 Process Value

Yhteenveto

Komennolla luetaan maaritetyn vyohykkeen hetkellinen lampétila.
Se toimii vyohykkeissa kaikissa ohjaustiloissa. Jos vyohykkeella ei ole
termoelementin tulotietoa tai sen termoelementin tyyppia ei ole
madritetty, tai jos termoelementti on kytketty irti, palautuu arvo 0,0.
Muussa tapauksessa palautuu arvo valilta 0-500 °C.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisestd datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

o Virheellinen vydhykenumero.

16.1.4 Alarm Active Status

Yhteenveto

Komennolla luetaan yksittaisen vyohykkeen virhetila. Jos aktiivisia
virheita ei ole, palautuu arvo 0. Se toimii kaikissa vyohykkeissa ja kaikissa
ohjaustiloissa.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisestd datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

e Virheellinen vyohykenumero.
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16.1.5 Alarm 1 Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan yksittdisen vydhykkeen halytyksen
toleranssiraja-arvot. Halytyksen toleranssirajoja kdytetaan vain
vyohykkeille, joiden ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View
(Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

. Virheellinen vy6hykenumero.

. Arvo, joka on alle -17 °C tai suurempi kuin 482 °C.

. Arvo, joka on suurempi kuin keskeytyksen toleranssiraja-arvo.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vyéhykenumero.

16.1.6 Alarm 2 Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan yksittdisen vydhykkeen keskeytyksen
toleranssiraja-arvo. Keskeytyksen toleranssirajaa kdytetadn vain
vyohykkeille, joiden ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View
(Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

. Virheellinen vy6hykenumero.

. Arvo, joka on alle -17 °C tai suurempi kuin 482 °C.

. Arvo, joka on suurempi kuin keskeytyksen toleranssiraja-arvo.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vyéhykenumero.

Alarm 1 Setpoint
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16.1.7 Alarm 1 Reset

Yhteenveto Komennolla nollataan jarjestelman kaikkien vyohykkeiden virheet.
Jarjestelma ei pysty poistamaan yksittdisen vyohykkeen sisaltamaa
virhetta.

Virheet Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta

valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.
o Virheellinen vyohykenumero.
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16.1.8 Controller Status

Yhteenveto Komennolla luetaan yksittaisen vyohykkeen tila. Seuraavassa
luettelossa on tilabittien yhteenveto:
BITTI SPI-MAARITYS JARJESTELMAMAARITYS
0 Lammitysvastuksen teho Lammitysvastuksen teho ei
ole0
1 Pehmedkaynnistys Pehmeékaynnistys on
aktiivinen
2 Manuaalinen saato Manuaalinen ohjaus (ei Auto
eika View)
3 Halytys matalasta 1 Halytys alilampdtilasta
4 Halytys korkeasta 1 Halytys ylilampdtilasta
5 Halytys matalasta 2 Keskeytys alilampdtilassa
6 Halytys korkeasta 2 Keskeytys ylilampoétilassa
7 Avoin Termoelementtia ei |6ydy
termoelementtihalytys
8 Kaanteinen Termoelementti on
termoelementtihalytys kddnteinen
9 Termoelementti oikosulussa | Ei tuettu
-halytys
10 Syéttolaite avoin Sulake palanut
11 Lahto oikosulussa Ei tuettu
12 Maadoitusvika Ei tuettu
13 Halytys matalasta virrasta Ei tuettu
14 Korkea virta Ei tuettu
15 Ei ohjattavissa Ei tuettu
Virheet Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin

kdyton yhteydessa:

Virheellinen vy6hykenumero.

Controller Status
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16.1.9 Manual Percent Output

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan manuaalisesti ohjatun vydhykkeen
manuaalinen prosentuaalinen tuotto. Se patee, vaikka vyohykkeen
ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View (Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

o Virheellinen vyohykenumero.

. Arvo, joka on sallittua vahimmaisprosenttiarvoa pienempi.

. Arvo, joka on sallittua enimmaisprosenttiarvoa suurempi.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

16.1.10 Open/Closed Loop

Yhteenveto

Komennolla asetetaan vyohykkeen ohjaustavaksi joko Manual
(Manuaalinen) tai Automatic (Automaattinen). Mahdollisuutta View
(Seuranta) -asetukseen ei ole.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.
o Virheellinen vyohykenumero.

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

. Vyohykkeen ohjaustavaksi on asetettu View (Seuranta).
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