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Informacje ogdlne
Numery telefonéw
Ameryka Pétnocna Bezplatny 1-800-465-HUSKY (4875)
Europa WE (wiekszos¢ krajow) 008000 800 4300
Kraje bezposrednie oraz +(352) 52115-4300
nienalezace do WE
Azja Bezplatny 800-820-1667 lub +800-4875-9477
Bezposredni: +86-21-3849-4520
Ameryka tacinska Brazylia +55-11-4589-7200
Meksyk +52-5550891160 wewnetrzny 5

Aby zamoéwi¢ serwis na miejscu nalezy skontaktowac sie z najblizszym Oddziatem ustug
i sprzedazy firmy Husky.

W kwestiach niewymagajacych szybkiej odpowiedzi nalezy skontaktowac sie z firmg
Husky za posrednictwem adresu e-mail techsupport@husky.ca.

Oddziaty ustug i sprzedazy firmy Husky

Aby znaleZ¢ lokalny oddziat nalezy odwiedzi¢ strone www.husky.co.

Nowe wersje produktow

Nowe wersje produktéw charakteryzuja sie wieksza wydajnosciag, zmniejszeniem czasu cykli
oraz dodatkowa funkcjonalnoscia.

Aby zapoznac sie z listag dostepnych aktualizacji nalezy odwiedzi¢ strone: www.husky.co lub
skontaktowac sie z najblizszym Oddziatem ustug i sprzedazy firmy Husky.

Sktadanie zamowien na czesci zamienne

Wszystkie czesci zamienne dla urzadzen produkowanych przez firme Husky mozna zaméwié
w lokalnym Centrum dystrybucji czesci firmy Husky lub za posrednictwem Internetu na
stronie www.husky.co.

Sktadanie zamowien na dodatkowe instrukcje

Dodatkowe kopie niniejszej instrukgji i innej dokumentacji mozna naby¢ w najblizszym
Oddziale ustug i sprzedazy firmy Husky.

Stronaiii
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Rozdziat1 Wprowadzenie

Serworegulator Altanium (ASC) pozwala na dokfadne sterowanie serwomechanizmami
wszystkich liniowych i obrotowych ruchéw formy dla maksymalnie szesciu osi.

Urzadzenie ASC moze by¢ uzywane jako samodzielny system, ale moze réwniez kontrolowac
do 255 stref temperaturowych oraz system UltraSync-E. Konfiguracje i obstuga systemu
odbywaja sie z poziomu interfejsu jednego uzytkownika.

Niniejszy Podrecznik uzytkownika zawiera instrukcje dotyczace bezpiecznej instalacji,
obstugi i konserwacji urzadzenia ASC.

WAZNE!

Niektore instrukcje moga zawierac zatagczniki przedstawiajgce nowe lub uzupetnione
informacje. Przed przystapieniem do czytania instrukgcji nalezy zapoznac sie ze wszystkimi
zatacznikami znajdujacymi sie na koncu instrukgji.

1.1 Bezpieczenstwo

Dla prawidtowego dziatania wtryskarki IMM w obiekcie klienta ustawienie i instalacja
urzadzenia ASC musza by¢ wykonywane w sposéb bezpieczny przez integratora systemu.

Tylko w petni przeszkolony i wykwalifikowany personel powinien instalowa¢, obstugiwac lub
konserwowac urzadzenie ASC.

Caly personel, ktéry instaluje, obstuguje lub konserwuje urzadzenie ASC, musi przeczytaé
i zrozumie¢ wszystkie obowigzujgce dyrektywy i normy bezpieczenstwa oraz ponizsze
kroki dotyczace bezpieczenstwa.

Niniejsza instrukcja zawiera ostrzezenia, przestrogi i uwagi. Ostrzezenia i przestrogi s
umieszczane przed odpowiednim krokiem, a uwagi sg umieszczone po odpowiednim kroku.
W niniejszej instrukcji ostrzezenia, przestrogi i uwagi sa podane w sposéb:

I OSTRZEZENIE!
. Ryzyko obrazen lub smierci dla personelu.

' UWAGA!
. Ryzyko uszkodzenia sprzetu.

UWAGA: Informacje pomocne w wykonaniu kroku, ale niekonieczne.
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1.1.1

Strona 2

Bezpieczenstwo ogolne

N

OSTRZEZENIE!

Ryzyko porazenia pradem - przed podiaczeniem, odtaczeniem lub serwisowaniem
regulatora temperatury, systemu goragcokanatowego lub formy nalezy upewnic¢ sie,
Ze przez te urzadzenia nie przeptywa prad.

OSTRZEZENIE!

Zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym - ryzyko porazenia pradem lub obrazen
ciala. Nalezy ZAWSZE upewnic si¢, ze w momencie gdy regulator temperatury jest
pod napieciem, sruba znajdujaca sie z tylu w gornej czesci regulatora temperatury,
oznaczona ogolnym symbolem ostrzegawczym, jest dokrecona. Jest to punkt
uziemienia gornej pokrywy do obudowy. Usuniecie sSruby moze doprowadzi¢

do stanu niebezpiecznego, chyba ze podjeto wlasciwe srodki bezpieczenstwa, np.
przestrzegana jest procedura odtaczania napiecia i wywieszania tablic
ostrzegawczych (LOTO).

OSTRZEZENIE!

Zagrozenie gazowe i zwigzane z oparami - ryzyko poparzenia drég oddechowych.
Pewne materiaty przetworzone moga uwalnia¢ niebezpieczne gazy, opary lub kurz.
Nalezy zamontowac system wentylacji zgodny z wymogami lokalnych przepisow.
Tworzywo sztuczne ulega degradacji pod wplywem dlugiej ekspozycji na ustalone
temperatury. Nie nalezy pozostawia¢ bez nadzoru maszyny i regulatora temperatury.

Nalezy przestrzegac ponizszych instrukcji bezpieczenstwa:

«  System powinien by¢ instalowany wytacznie przez wykwalifikowanych pracownikéw
zgodnie z lokalnymi przepisami.

»  System moga obstugiwacé wytgcznie osoby posiadajgce specjalistyczng wiedze na temat
jego dziatania i funkgiji.

»  Przed podtaczeniem zasilania i wigczeniem systemu nalezy przeczytaé wszystkie
instrukcje dotyczace instalacji.

« Nalezy przestrzegac¢ wszystkich ostrzezen i instrukcji podanych na systemie.

*  Nie nalezy podejmowac préb naprawy systemu, chyba jest tak napisane w niniejszej
instrukcji lub firma Husky udzieli specjalnych instrukcji. Konserwacja, ktdra nie zostata
zatwierdzona moze doprowadzi¢ do uszkodzenia systemu lub powaznych obrazen.

«  Nalezy uzywac wytacznie okreslonego napiecia wejsciowego podanego na etykiecie
identyfikacyjnej przymocowanej do kabla wejsciowego i/lub szafki.

UWAGA: W przypadku watpliwosci dotyczacych odpowiedniej wartosci napiecia
wejsciowego nalezy skontaktowac sie z najblizszym Oddziatem ustug
i sprzedazy firmy Husky.
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UWAGA!

Narazenie mechaniczne - ryzyko uszkodzenia sprzetu. NIGDY nie nalezy blokowac¢
wlotu i wylotu wentylatora urzadzenia. To tutaj wchodzi i wychodzi przeptyw
powietrza chlodzacego system. Jesli ten obszar komputera gléwnego zostanie
zasmiecony i wystapi niewystarczajacy przeptyw powietrza, moze nastapic
uszkodzenie systemu.

UWAGA!

Po wylaczeniu [OFF] systemu nalezy odczeka¢ 30 sekund przed jego ponownym
wiaczeniem [ON]. Nieodczekanie 30 sekund moze spowodowac problemy
z komunikacja.

1.1.2  Znaki bezpieczenstwa na sprzecie

Znaki bezpieczenstwa wyraznie wskazujg potencjalnie niebezpieczne obszary sprzetu lub
wokét niego. Dla bezpieczenstwa personelu instalujgcego, obstugujacego i konserwujacego
sprzet nalezy przeczytac i przestrzegac wszystkich znakéw bezpieczenistwa. Ponizsze
symbole bezpieczenstwa sg umieszczone na urzagdzeniu ASC w celu wskazania zagrozenia.

Symbole

bezpieczenstwa Opis og6lny symbolu

0gdlne
Ten symbol wskazuje na mozliwe ryzyko obrazen. Zazwyczaj zawiera symbol
graficzny lub tekst z opisem zagrozenia.

Niebezpieczne napiecie
Ten symbol wskazuje na zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym, ktére
moze spowodowac Smierc lub powazne obrazenia.

1.2 Funkcja sprzetu

Serworegulator Altanium (ASC) firmy Husky reguluje liniowe i obrotowe ruchy dla
maksymalnie szesciu osi, jednego systemu UltraSync-E i maksymalnie 255 stref
temperaturowych. Konfiguracje urzadzenia ASC obejmuija:

«  Samodzielne sterowanie maksymalnie szescioma sitownikami elektrycznymi
«  Samodzielne sterowanie jednym systemem UltraSync-E
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»  Sterowanie maksymalnie sze$cioma sitownikami elektrycznymi i jednym systemem
UltraSync-E

«  Sterowanie maksymalnie sze$cioma sitownikami elektrycznymi i maksymalnie
254 strefami temperaturowymi

«  Sterowanie maksymalnie sze$cioma sitownikami elektrycznymi, jednym UltraSync-E
i maksymalnie 254 strefami temperaturowymi

Konfiguracje parametréw i obstuga sitownikéw formy, systemu UltraSync-E i stref
temperatury odbywa sie za pomoca interfejsu uzytkownika z ekranem dotykowym.

Nalezy skontaktowac sie z najblizszym Oddziatem ustug i sprzedazy firmy Husky, jesli produkt
firmy Husky ma by¢ uzywany do innych celéw niz te, do ktérych zostat wyprodukowany.

Niniejszy dokument opisuje dziatanie serworegulatora Altanium (ASC) na linii produkcyjnej
i jego integracje z wtryskarka (IMM).

Personel musi przeczyta¢, zrozumiec i przestrzegac wszystkich srodkéw ostroznosci.

Personel musi przestrzega¢ obowiazujacych branzowych i regulacyjnych wymogéw
bezpieczenstwa dotyczacych bezpiecznej instalacji, obstugi i konserwacji sprzetu.

1.3 Ograniczenia stosowania

Nie mozna nigdy uzywac wtryskarki firmy Husky do innych operacji niz opisane w Sekcja 1.2
bez zgody firmy Husky.

Regulator temperatury moze obstugiwacd i konserwowad wytacznie upowazniony personel,
ktéry zna zagrozenia i niezbedne Srodki ostroznosci.

14  Okablowanie wejsciowe

Strona 4

Tabela 1-1 przedstawia standardy przewodéw elektrycznych stosowane w urzadzeniu ASC:

Tabela 1-1 Standardy przewodow elektrycznych

Opis Kolor przewodu
Neutralny Niebieski
Uziemienie Zielony/zé6tty Zielony
Liniowy Czarny Czarny
Liniowy Brazowy Czerwony
Liniowy Szary Biaty
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NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo porazenia pradem lub narazenie mechaniczne - ryzyko $mierci
lub powaznych obrazen ciata oraz ryzyko uszkodzenia sprzetu.

Nieprawidlowe okablowanie regulatora temperatury moze prowadzi¢ do $mierci

lub powaznych obrazen i/lub uszkodzenia regulatora temperatury lub systemu
goracokanatowego. Zasilanie moze by¢ podtaczane wylacznie przez wykwalifikowany
personel. Praca musi by¢ wykonywana zgodnie z lokalnymi przepisami w zakresie
elektrycznosci.

1.5  Srodowiskowe specyfikacje operacyjne

N

UWAGA!

Narazenie mechaniczne - ryzyko uszkodzenia sprzetu. Rozpylona lub wyciekajaca na
urzadzenie ASC ciecz, w tym tluszcz i woda, moga prowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.
Nie spryskiwac¢.

Ponizej przedstawiono operacyjne specyfikacje sSrodowiskowe dla urzadzenia ASC:

«  Tylko do uzytku wewnatrz.

»  Temperatura robocza: od 5 °C do 40 °C (od 41 °F do 104 °F)
»  Wilgotnosc robocza: od 0% do 90% RH, bez kondensacji

o Wysokos¢: do 2000 m (6562 ft)

«  Stopien zanieczyszczenia: PD3

«  Kategoria przepieciowa: OVIII

1.6  Oznaczenia sprzetu

Oznaczenia urzadzenia ASC znajduja sie na tabliczkach znamionowych umieszczonych z tytu
regulatora temperatury.

Oznaczenia sprzetu (wyfacznie) dla interfejsu uzytkownika urzadzenia ASC sg nastepujace:

«  Napiecie zasilajagce: od 100 V AC do 240 V AC +/-10%, pojedyncza faza
o Czestotliwos¢: od 47 Hz do 63 Hz
e  Mocznamionowa: 130 W
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Rozdziat2 Integracja

Ten rozdziat zawiera instrukcje dotyczace bezpiecznej instalacji, obstugi i konserwacji
Serworegulatora Altanium (ASC). Zawiera réwniez informacje niezbedne do podfaczenia
urzadzenia ASC do wtryskarki (IMM).

2,1  Ograniczenia niniejszej instrukcji

Niniejszy rozdziat jest przeznaczony dla inzynieréw i/lub technikéw odpowiedzialnych za
instalacje urzadzenia ASCi interfejs miedzy urzadzeniem ASC a wtryskarka IMM. Na kolejnych
stronach ta osoba/funkcja bedzie okreslana jako integrator systemu.

Integrator systemu musi wykona¢ ponizsze

o Podfaczy¢ caly sprzet wtryskarki.

»  Bezpiecznie zainstalowac caty sprzet zgodnie ze wszystkimi branzowymi, regulacyjnymi
i lokalnymi standardami bezpieczenstwa. Patrz Sekcja 2.2 po liste dyrektyw i norm.
Moga istniec¢ inne obowiagzujgce dyrektywy i normy. Integrator systemu musi upewnic
sie, ze przestrzegane sg wszystkie obowigzujace dyrektywy i normy.

« Nalezy w petni pozna¢ wtryskarke, aby unikna¢ niebezpiecznych procedur, instalacji
lub pofaczen.

Integrator systemu musi by¢ dostarczony przez uzytkownika koricowego. Firma Husky
nie zna wszystkich niezbednych informacji dla kazdego klienta i kazdej wtryskarki.

Niniejszy rozdziat nie zawiera informacji na temat identyfikacji ryzyka, oceny ryzyka ani
innych analiz. Integrator systemu musi wykona¢ te czynnosci.

2.2 Dyrektywa i standardy referencyjne

NFPA79
UL508A
2006/42/WE
2014/35/UE
2014/30/UE

EN12100
EN60204-1

Norma elektryczna dla maszyn przemystowych

Normy dla przemystowych paneli sterowania

Europejska Dyrektywa Maszynowa i jej zmiany Artykut 12.2 ZALACZNIK VIII
Europejska Dyrektywa niskonapieciowa

Europejska dyrektywa w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej -
artykut 7 ZAL ACZNIK I

Bezpieczenstwo maszyn - podstawowe pojecia, ogdlne zasady projektowania

Bezpieczenstwo maszyn — wyposazenie elektryczne maszyn
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EN 201 Maszyny do przetwdrstwa tworzyw sztucznych i mieszanek gumowych -
wtryskarki - wymagania bezpieczenistwa

EN61000 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

2.3  Bezpieczenistwo

Patrz Sekcja 1.1 po informacje na temat ostrzezen, przestrég i uwag uzytych w niniejszej
instrukcji oraz symboli bezpieczenstwa znajdujacych sie na urzadzeniu ASC.

Patrz Sekcja 2.10 po procedury odtgczania napiecia i wywieszania tablic ostrzegawczych.

23.1 Elementy sterujace, Ztacza i identyfikacja czesci urzadzenia ASC

Rysunek 2-1 przedstawia urzadzenie ASC oraz lokalizacje elementéw sterujacych, ztaczy
i innych czesci urzadzenia ASC.

TOUCH SCREEN
MONITOR - NCLOSURE
DISPLAY
POVIER ~
o BN e i :
~ MAIN POWER e
® SWITCH o S
@ i S o e
b ! e L 2| el
‘1___‘ ’/ " ETHERCAT migc}-r
b 4 -51 T X e = ~ N
T ™M 4 1 = =
S~ EMERGENCY” K e . \_‘\\7
STOP e 2
SWITCH X200~ ~ %201
IMM INTERFACE IMM INTERFACE
)
]
s |
=
o=
= AIR FILTER
=i - —  COVER
|
|
||
— 1]
]
e
7
. )

R4
-MISE-///

Rysunek 2-1  Elementy sterujace, zlacza i identyfikacja czesci urzadzenia ASC
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24  Ustawienia wstepne urzadzenia ASC

24.1  Wyjmowanie urzadzenia ASC z opakowania transportowego

N

OSTRZEZENIE!

Tylko wykwalifikowany, certyfikowany i przeszkolony personel moze wyjmowac
urzadzenie ASC z opakowania transportowego i zdejmowac je z palety.
Nieprzestrzeganie prawidlowych procedur moze spowodowa¢ obrazenia personelu
i/lub uszkodzenie urzadzenia ASC.

Usuna¢ materiat do pakowania, aby uzyskac dostep do urzadzenia ASCi palety.
Zdja¢ paski mocujace urzadzenie ASC do palety.
Usuna¢ materiat zatrzymujacy ruch kot

Podnies¢ urzadzenie ASC z palety. Patrz Sekcja 2.4.2.

P oo g

Po umieszczeniu urzadzenia ASC na twardej powierzchni, kotka urzadzenia ASC
pozwola na jego docisniecie na miejscu.

24.2  Podnoszenie urzadzenia ASC

24.2.1 Ogolne

N

OSTRZEZENIE!

Tylko wykwalifikowany, certyfikowany i przeszkolony personel moze podnosi¢
urzadzenie ASC. Nieprzestrzeganie prawidtowych procedur podnoszenia moze
spowodowac obrazenia personelu i/lub uszkodzenie urzadzenia ASC.

Urzadzenie ASC jest dostepne w trzech konfiguracjach:

+  Wolnostojaca
»  Dwu-elementowa
«  Trzy-elementowa

Kazda z trzech konfiguracji wymaga paséw z siatki i paséw z mechanizmem grzechotkowym
o roznych dtugosciach do ich podnoszenia. Patrz Tabela 2-1.
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Tabela 2-1 Informacje dotyczace podnoszenia regulatora temperatury
Sterowniki urzadzenia Pasy z siatki o udzwigu Pas z mechanizmem Urzadzenie do
Altanium 2903 kg (6400 funtow) grzechotkowym podnoszenia (udzwig)

Wolnostojaca 2,44 mx 254 mm 1,52 m 227 kg

(8stopx 1 cal) —ilos¢ (2) | (5stop) —ilos¢ (1) (500 funtow)
Dwu-elementowa 3,66 M x 25,4 mm 1,83 m 454 kg

(12 stép x 1 cal) —ilosc (2) | (6 stop) —ilos¢ (1) (1000 funtéw)
Trzy-elementowa 3,66 m x 25,4 mm 244 m 907 kg

(12 stép x 1 cal) —ilos¢ (2) | (8 stop) —ilos¢ (1) (2000 funtow)

Kazda z trzech konfiguracji wymaga dzwigu lub innego odpowiedniego urzadzenia
do podnoszenia o réznych udzwigach. Patrz Tabela 2-1.

24.2.2 Procedury podnoszenia

a. W przypadku wolnostojgacego urzadzenia ASC podtozy¢ dwa pasy z siatki pod
urzadzenie ASC od lewej do prawej.

b. W przypadku dwu- lub trzy-elementowego urzadzenia ASC podtozy¢ dwa pasy z siatki
pod urzadzenie ASC od przodu do tytu.

c. Umiesci¢ pasy z siatki wzdtuz bokéw urzadzenia ASC i przymocowac je do urzadzenia
do podnoszenia. Patrz Rysunek 2-2.

Rysunek 2-2
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d. Nalezy upewni¢ sie, ze pasy z siatki przechodza przez kota samonastawne i wspornik
mocujacy. Patrz Rysunek 2-3.

CASTER
WHEEL

RETAINING
BRACKET

Rysunek 2-3  Pasy - prawidtowa pozycja

e. Nalezy upewni¢ sie, ze pomiedzy urzadzeniem ASC a pasami z siatki nie zaczepity
sie zadne kable urzadzenia ASC. Patrz Rysunek 2-4.

CABLES STRAPS

Rysunek2-4  Sprawdzanie kabli
f. Zastosowac tylko niezbednej sity do naprezenia paséw z siatki przy uzyciu urzadzenia
do podnoszenia. Nie nalezy jeszcze podnosi¢ urzadzenia ASC.

g. Umiesci¢ pas zmechanizmem grzechotkowym wokot gérnej czesci urzadzenia ASC
i nad pasami z siatki. Pasa z mechanizmem grzechotkowym nie nalezy jeszcze napinac.

UWAGA: Pas z mechanizmem grzechotkowym zapobiega przechylaniu sie urzadzenia
ASC podczas jego podnoszenia.
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h. Pasz mechanizmem grzechotkowym moze spowodowa¢ uszkodzenie powierzchni
urzadzenia ASC. Nalezy umiesci¢ odpowiedni materiat we wszystkich miejscach,
aby zapobiec uszkodzeniu powierzchni urzagdzenia ASC. Patrz Rysunek 2-5.

CUSHIONING
MATERIAL

RATCHET
STRAP

Rysunek2-5 Materiat amortyzujacy

i.  Napiag¢ pas z mechanizmem grzechotkowym.

jo  Za pomoca urzadzenia do podnoszenia, ostroznie i powoli podnie$¢ urzadzenie ASC
1 do 3 cali (25,4 to 76,2 mm).

k. Aby nie dopusci¢ do przechylenia urzagdzenia ASC nalezy sprawdzi¢ pasy z siatki i pas
z mechanizmem grzechotkowym.

l.  Przenie$¢ urzadzenie ASC do wihasciwej lokalizacji.

m. Ostroznie i powoli opusci¢ urzadzenie ASC. Kontynuowac opuszczanie urzagdzenia ASC,
az nie bedzie naprezenia w pasach z siatki.

n. Nalezy usung¢ pas z mechanizmem grzechotkowym, materiat ochronny oraz pasy
z siatki.

2,5 Montaz urzadzenia ASC

UWAGA: Modut wyswietlacza jest dostarczany w innym pudetku ochronnym. Nalezy
podtaczy¢ modut wyswietlacza do elementu urzadzenia ASC.

a. Ustawiajac przdd urzadzenia ASC przed soba wykreci¢ cztery sruby imbusowe z tbem
kulistym M6 x 1 mm z gérnej czesci urzadzenia ASC.

b. Umiesci¢ modut wyswietlacza na gérze urzadzenia ASC i wyréwnaé otwory modutu
wyswietlacza z otworami w goérnej czesci urzadzenia ASC.

¢c. Zapomocg dostarczonego klucza imbusowego 4 mm zainstalowac i dokreci¢ cztery
Sruby imbusowe z tbem kulistym. Patrz Rysunek 2-6.
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Rysunek2-6  Modut wyswietlacza - mocowanie

d. Podtaczy¢ przewody zasilajgce wyswietlacza, EtherCAT i komunikacji wejsciowej [Input
Comm] (tylko modele z kontrolg temperatury) od modutu wyswietlacza do elementu
urzadzenia ASC.

UWAGA: Modut wyswietlacza jest zasilany wylacznie ze ztgcza zasilania wyswietlacza
z tytu urzadzenia ASC.

OSTRZEZENIE!

Ryzyko porazenia pradem lub wstrzasu elektrycznego.

Podtaczy¢ prawidtlowo moc wejsciowa urzadzenia ASC. Nieprawidiowe podtaczenie
zasilania wejsciowego moze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen i/lub
uszkodzenia urzadzenia ASC lub wtryskarki IMM. Tylko autoryzowany personel
powinien podlacza¢ moc wejsciowa. Nalezy przestrzegac wszystkich obowigzujacych
lokalnych przepisow elektrycznych.

2,6 Interfejs uzytkownika zdalnego

Opcja interfejsu uzytkownika zdalnego umozliwia umieszczenie interfejsu uzytkownika

w miejscu oddalonym od gtéwnej obudowy regulatora temperatury (patrz Rysunek 2-7).
Jesli system ASC uzytkownika bedzie korzystat z opcji interfejsu uzytkownika zdalnego
nalezy upewnic sie, ze przestrzegane sg instrukcje dotyczace instalacji zawarte w tej sekgji.
Urzadzenie ASC jest uzywane z maszynami przemystowymi i musi spetnia¢ wymagania
wymienione w Sekcja 2.2 niniejszego Podrecznika uzytkownika dotyczace urzadzen
zatrzymania awaryjnego i ich lokalizacji.

Przycisk zatrzymania awaryjnego na gtéwnej obudowie regulatora temperatury
(Rysunek 2-1) stuzy do zatrzymania awaryjnego wtryskarki, a nie regulatora temperatury.
Gdy interfejs uzytkownika jest zainstalowany z dala od gtéwnej obudowy regulatora
temperatury, wymagane jest, aby byt umieszczony w poblizu dostepnego przycisku
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zatrzymania awaryjnego. Zaleca sie, aby interfejs uzytkownika znajdowat sie nie dalej
od przycisku zatrzymania awaryjnego niz na odlegtos¢ wyciggnietej reki dorostej osoby
lub nie dalej niz jeden krok, jesli przycisk zatrzymania awaryjnego znajduje sie w zasiegu
wzroku uzytkownika.

Standard Altanium Motion Controller
Configuration

Altanium Motion Controller with Remote Mount
Operator Interface Option

Altanium Operator

Interface

7.6m [257)

Rysunek 2-7  Konfiguracje interfejsu uzytkownika standardowego i zdalnego

Uzy¢ Rysunek 2-8 jako wskazéwki dla prawidtowej pozycji instalacji interfejsu uzytkownika
zdalnego.

| W | \
Correct Installation: Remote &
Operator Interface is within arms

1 LA )
reach of E-Stop Push Button b . ¥ 4

Remote Mounted
Altanium Operator
Interface

= ] s R TS PP PP S amn B DI I
B ]

Emergency Stop
Push Button

Rysunek 2-8  Prawidtowa pozycja instalacji interfejsu uzytkownika zdalnego.
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Rysunek 2-9 przedstawia prawidtowa pozycje instalacji interfejsu uzytkownika zdalnego.
Interfejs znajduje sie zbyt daleko od przycisku zatrzymania awaryjnego.

: . =
‘\ i Incorrect Installation: Remote
| Operator Interfaceis too far away
T = v Y from E-Stop Push Button

Remote Mounted

l PN | Altanium Operator
- > Interface

Emergency Stop
Push Button

Rysunek 2-9  Nieprawidlowa pozycja instalacji interfejsu uzytkownika zdalnego.

Nieprzestrzeganie tych wytycznych moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia
ciata i/lub uszkodzenie regulatora temperatury. Tylko wykwalifikowany personel powinien
instalowac interfejs uzytkownika zdalnego, a wszystkie prace musza by¢ zgodne

z obowiazujgcymi lokalnymi przepisami elektrycznymi.

2,7  Podtaczanie zasilania wesjciowego

a. Podtaczy¢ urzadzenie ASC do wihasciwego zasilania. Zatgczona tabliczka znamionowa
lub dostarczony schemat wskaze konfiguracje zasilania urzagdzenia ASC.

UWAGA: Urzadzenie ASC jest wykonane tak, aby odbiera¢ dostarczang moc na
trzy sposoby:
+ 400V AC +/- 10%, 3-fazowy + neutralny + uziemienie (WYE), 50/60 Hz
+ 240V AC +/- 10%, 3-fazowy + uziemienie (DELTA), 50/60 Hz
+ 480V AC +/- 10%, 3-fazowy + uziemienie (DELTA), 60 Hz

Konfiguracja 480 V AC jest stata i nie moze by¢ dostosowana w terenie
do innego napiecia, tak jak konfiguracje 400i 240 V AC.

Poniewaz kazde urzadzenie ASC jest inne, maksymalne warto$ci znamionowe
pradu mozna znaleZ¢ na tabliczce znamionowej regulatora temperatury
lub schematach elektrycznych.

b. Nalezy skontaktowac sie z obstugg klienta firmy Husky, jesli konieczna jest zmiana
konfiguracji zasilania.
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2.8

2.9
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Urzadzenie zabezpieczajace przed przetezeniem

Urzadzenie ASC jest wyposazone w gtéwny wytacznik sieciowy. Patrz Rysunek 2-1.

Urzadzenie ASC nie jest wyposazone w urzadzenie zabezpieczajace przed przetezeniem
zasilania wejsciowego.

W celu zapewnienia zgodnosci z dyrektywa dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetycznej,
w urzadzeniu ASC zainstalowano filtry EMI/RFI. Zakres pradu uptywowego wynosi od
10 do 100 miliamperéw (mA).

Integrator systemu musi dostarczy¢ i zainstalowac¢ odpowiednie urzadzenie zabezpieczajace
przed przetezeniem.

Rozmiar i warto$¢ znamionowa urzadzenia zabezpieczajgcego przed przetezeniem musza:

»  Byc¢zgodne z zasilaniem wejsciowym urzadzenia ASC. Patrz Sekcja 2.7.

»  Musza by¢ dostosowane do pradu uptywowego

»  Musza zapewniac zdolno$¢ wylaczania zwaré nie mniejszg niz prad zwarciowy
w punkcie instalacji

Urzadzenie zabezpieczajace przed przetezeniem musi zapewniac ochrone styku

posredniego poprzez automatyczne odtgczenie zasilania wejsciowego. Musi mie¢ rowniez
zastosowanie do ukfadu rozdzielczego (TN/TT/IT).

Nalezy przeprowadzi¢ testy, aby upewnic sie, ze spetnione sg warunki automatycznego
odtaczenia zasilania wejsciowego. Warunki te sa nastepujace:

»  Test ciggtosci obwodu wyréwnawczego jest wykonywany w fabryce. Obwod
wyréwnawczy jest miedzy przewodem PE a odpowiednimi punktami obwodu
wyréwnawczego.

»  Nalezy obliczy¢ lub zmierzy¢ impedancje petli zwarcia.

»  Nalezy upewnic sie, ze nastawy i charakterystyka urzadzenia zabezpieczajacego przed
przetezeniem sg zgodne z lokalnymi przepisami.

Potaczenie obwodu wyrownawczego

Integrator systemu musi upewnic sie, ze urzadzenie ASC i mechaniczne komponenty osi,
ktérymi steruje, sg prawidtowo pofaczone z obwodem wyréwnawczym (elektrycznie).

Integrator systemu musi zna¢ typ uktadu rozdzielczego (TN/TT/IT). Przyktadowo, prawidtowa
dtugosc i pole przekroju poprzecznego przewodu zapewniajgcego pofaczenie elektryczne
z obwodem wyréwnawczym zmieni sie dla systemu TN, TT lub IT.
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2,10 Procedury odtaczania napiecia i wywieszania tablic ostrzegawczych

W przypadku przeprowadzania konserwacji urzadzenia ASC nalezy wykona¢ procedury
odtaczenia napiecia i wywieszenia tablic ostrzegawczych.

Gtéwny wyltacznik sieciowy na szafce urzadzenia ASC stuzy do odtaczenia zasilania
urzadzenia ASC i wtryskarki IMM (patrz Rysunek 2-1).

W obszarze formowania nalezy wykonac procedury odtaczenia napiecia i wywieszenia tablic
ostrzegawczych na wszystkich urzadzeniach (ASC, IMM itp.).

Odtaczanie napiecia i wywieszanie tablic ostrzegawczych obejmuje ponizsze kroki. Ponizsza
lista nie obejmuje wszystkich krokdéw w zakresie odfgczania napiecia i wywieszania tablic
ostrzegawczych, ktére moga by¢ konieczne do wykonania.

o Odfaczyc wszystkie systemy od zasilania

« Roztadowad cata zmagazynowana energie elektryczna

»  Odizolowa¢ wszystkie zrédta energii

«  Zastosowac blokady i znaczniki dla wszystkich zrodet energii

«  Zainstalowac tabliczke na wszystkich punktach izolacji

«  Zablokowac obszar wtryskarki

« W przypadku koniecznosci rozwigzywania probleméw przy podfaczonym zasilaniu
nalezy mie¢ przy sobie drugg osobe. Dostepna powinna by¢ réwniez pomoc medyczna
w nagtych wypadkach.

Zazwyczaj kazda lokalizacja posiada pisemne procedury podfaczania napiecia i wywieszania
tablic ostrzegawczych. Procedury te beda obejmowac wszystkie lokalne przepisy. Nalezy sie
do nich dostosowac¢. Ponadto kazda lokalizacja bedzie miata specjalny personel do
przeprowadzania procedur podtaczania napiecia i wywieszania tablic ostrzegawczych.

2,11 Sygnaly wejsciowe/wyjsciowe i inne potaczenia

Z tytu urzadzenia ASC znajduja sie pofaczenia sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych (1/0),
sitownikéw i EtherCAT.

2.11.1 Sygnaly wejsciowe/wyjsciowe

Potaczenie interfejsu stuzy do wysytania sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych (I/0) miedzy
urzadzeniem ASC a wtryskarka (IMM). Urzadzenie ASC moze by¢ wyposazone w drugie zlgcze
interfejsu sygnatéw I/0O, jesli w ramach pracy wtryskarki IMM konieczne jest uzycie wiekszej
ilosci sygnatéw operacyjnych.

Lokalizacje ztaczy znajduja sie z tytu urzadzenia ASC. Patrz Rysunek 2-10.
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Rysunek 2-10 Zfacza X200 i X201 interfejsu wtryskarki IMM

2.11.2  Polaczenia X200/X201

Strona 18

Ztacze +P0-X200 interfejsu wtryskarki IMM stuzy do obstugi i sygnatéw zwigzanych

z bezpieczenstwem. W razie potrzeby ztacze +P0-X201 interfejsu wtryskarki IMM stuzy
do przesytania dodatkowych sygnatéw roboczych. Sygnaty zostaty opisane w Tabela 2-2
i Tabela 2-3.

Z urzadzeniem ASC s3 dostarczane dwa kable do interfejsu (-W-X200 i -W-X201). Kable
interfejsu tacza urzadzenie ASC z wtryskarka IMM. W przypadku gdy urzadzenie ASC
jest wyposazone tylko w ztacze interfejsu X200, dostarczony jest tylko kabel W-X200.

Firma Husky wykorzystuje ztagcza Harting HAN 32A jako ztacza interfejsu.

Kable interfejsu nie maja na koncu ztacz podtaczanych do wtryskarki IMM. Integrator
systemu musi podiaczy¢ przewody do ztaczy wtryskarki IMM. Integrator systemu musi
zapoznac sie ze schematami elektrycznymi wtryskarki IMM i opisami sygnatami/wtykami
urzadzenia ASC, aby zobaczy¢, jak podtaczy¢ przewody do ztaczy wtryskarki IMM.
Przewody mozna réwniez podtgczy¢ bezposrednio do szafy sterowniczej wtryskarki IMM.

Dla utatwienia, kazda zyta kabla jest ponumerowana wzdtuz swojej dtugosci. Numery
przewoddw sg takie same jak numery wtykéw na ztgczu kabla X200/201. Pomaga
to zidentyfikowac przewody, gdy sg one podtaczone do wtryskarki IMM.

Mozliwe s rowniez opcjonalne ztacza kablowe okreslone przez klienta. Firma Husky
moze dostarczy¢ kable z zainstalowanymi ztgczami i okre$lonymi lokalizacjami wtykow,
ktére klient chce mie¢ umieszczone na boku wtryskarki IMM lub nawet na boku
regulatora temperatury.

UWAGA: Sygnaty z systemu I/O urzadzenia X200/201 nie ulegajg zmianie, ale mozna
dostosowac ztacza kablowe i lokalizacje wtykdéw.

Tabela 2-2 i Tabela 2-3 zawierajg opisy sygnatéw X200 i X201 oraz powigzanych z nimi
lokalizacji wtykow.
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Opisy wtykow ztacza +P0-X200

, © ©
2 =9 . Wtyk
Q n E
Nazwa sygnatu SE| 8 Opis +P0-X200
@y o
Przycisk E-Stop X Przycisk zatrzymania awaryjnego regulatora temperatury. 1,2
kanatu 1 regulatora OTWARTY [OPEN], gdy przefgcznik zatrzymania
temperatury awaryjnego regulatora temperatury zostanie
uruchomiony i spowoduje zatrzymanie awaryjne
wtryskarki IMM.
Przycisk E-Stop X Przycisk zatrzymania awaryjnego regulatora temperatury. 3,4
kanatu 2 regulatora OTWARTY, gdy przetacznik zatrzymania awaryjnego
temperatury regulatora temperatury zostanie uruchomiony
i spowoduje zatrzymanie awaryjne wtryskarki IMM.
24V DCz X | Poziom referencyjny WYSOKI [HIGH] z wtryskarki IMM, 5
wtryskarki IMM dla wyjs¢ przekaznikdw z regulatora temperatury.
Obstuga urzadzenia X | Sygnat ten jest wymagany, gdy uzywany jest interfejs 6
komunikacyjny EUROMAP 67 (EM67) lub EUROMAP 12 (EM12).
W przypadku, gdy interfejs EM67 jest podiaczony do
wtryskarki IMM urzadzenie ASC dziata jak ,odfaczony robot”.
Na poziomie WYSOKIM urzadzenie do obstugi czesci nie
jest wigczone, wiec wtryskarka IMM nie potrzebuje
zadnych innych sygnatéw EM67 (na przyktad pozwolenie
na zamkniecie formy, wyrzutnik do przodu/do tytu).
Sygnat ten jest podfaczony na state w sposéb ZAMKNIETY
[CLOSED] (do styku 5) i nie jest podfaczony do zadnego
wyjscia przekaznika.
Zainstalowana X | Zarezerwowany do identyfikacji zainstalowanej wtyczki 7
wtyczka trybu bench trybu bench.
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania 8,9
konfigurowalne 1 (izolowany styk beznapieciowy).
(styk izolowany).
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 10 (5)
konfigurowalne 2
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 11(5)
konfigurowalne 3
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 12(5)
konfigurowalne 4
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 13(5)
konfigurowalne 5
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 14 (5)
konfigurowalne 6
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 15 (5)
konfigurowalne 7
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Tabela 2-2

Opisy wtykow ztacza +P0-X200 (kontynuacja)
, © ©
L 2| T Wtyk
a4 © i
Nazwa sygnatu SE| 8 Opis +P0-X200
oo u o
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 16 (5)
konfigurowalne 8
Brama X Styki bramy bezpieczenstwa wtryskarki IMM musza by¢ 17,18
bezpieczenstwa ZAMKNIETE, dla obstugi wtrysku tworzywa sztucznego.
kanatu 1 wtryskarki Sygnat musi stanowi¢ wynik serii stykéw bramy
IMM bezpieczenstwa wtryskarki (patrz EN 201: Bezpieczenstwo
maszyn do formowania tworzyw sztucznych.) Sygnat musi
by¢ odizolowany od wszystkich innych sygnatéw.
Brama X Styki bramy bezpieczenstwa wtryskarki IMM musza by¢ 19,20
bezpieczenstwa ZAMKNIETE, dla obstugi wtrysku tworzywa sztucznego.
kanatu 2 wtryskarki Sygnat musi stanowi¢ wynik serii stykéw bramy
IMM bezpieczenstwa wtryskarki (patrz EN 201: Bezpieczenstwo
maszyn do formowania tworzyw sztucznych.) Sygnat musi
by¢ odizolowany od wszystkich innych sygnatéw.
E-Stop kanatu 1 X Po uruchomieniu urzadzenia zatrzymania awaryjnego 21,22
wtryskarki IMM wtryskarki IMM styk przetacznika zostanie OTWARTY.
Urzadzenie/wylacznik bezpieczenstwa w pozycji
OTWARTEJ powoduje awaryjne zatrzymanie wszystkich
ruchéw wtryskarki IMM. Sygnat musi by¢ odizolowany od
wszystkich innych sygnatéw.
E-Stop kanatu 2 X Po uruchomieniu urzadzenia zatrzymania awaryjnego 23,24
wtryskarki IMM wtryskarki IMM styk przetacznika zostanie OTWARTY.
Urzadzenie/wytacznik bezpieczenstwa w pozycji
OTWARTEJ powoduje awaryjne zatrzymanie wszystkich
ruchéow wtryskarki IMM. Sygnat musi by¢ odizolowany od
wszystkich innych sygnatow.
24V DC zregulatora X | Poziom referencyjny WYSOKI z urzagdzenia ASC, dla wyjs¢ 25
temperatury przekaznikéw z wtryskarki IMM.
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 26 (25)
konfigurowalne 1
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 27 (25)
konfigurowalne 2
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 28 (25)
konfigurowalne 3
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 29 (25)
konfigurowalne 4
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 30(25)
konfigurowalne 5
Wejscie X Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 31(25)
konfigurowalne 6
0VDC regulatora X Odniesienie do wtyku 25 urzadzenia ASC dla funkgji 32

temperatury

testowych. W razie potrzeby stuzy réwniez do
pozyskiwania wyjs¢ cyfrowych z wtryskarki IMM.
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Tabela 2-3

Lokalizacje i opisy wtykéw ztacza P0-X201
, 9| ®
2 2| T . Wtyk
N nat 2G| S
azwa sygnatu SE|§ Opis +P0-X201
@ y|o
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania 1,2
konfigurowalne 9 (izolowany styk beznapieciowy).
(styk izolowany)
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania 3,4
konfigurowalne 10 (izolowany styk beznapieciowy).
(styk izolowany).
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania 56
konfigurowalne 11 (izolowany styk beznapieciowy).
(styk izolowany).
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 7 (X200:5)
konfigurowalne 12
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 8 (X200:5)
konfigurowalne 13
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 9 (X200:5)
konfigurowalne 14
Wyjscie X | Wyjscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 10 (X200:5)
konfigurowalne 15
Brak potaczenia Obecnie brak potaczenia. 11-16
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 17 (X200:25)
konfigurowalne 7
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 18 (X200:25)
konfigurowalne 8
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 19 (X200:25)
konfigurowalne 9
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 20 (X200:25)
konfigurowalne 10
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 21 (X200:25)
konfigurowalne 11
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 22 (X200:25)
konfigurowalne 12
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 23 (X200:25)
konfigurowalne 13
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 24 (X200:25)
konfigurowalne 14
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 25 (X200:25)

konfigurowalne 15
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Tabela 2-3

Lokalizacje i opisy wtykow ztacza P0-X201 (kontynuacja)
o <
K . Wtyk
Q. E
Nazwa sygnatu SE| 8 Opis +P0-X201
@ 8o
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 26 (X200:25)
konfigurowalne 16
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 27 (X200:25)
konfigurowalne 17
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 28 (X200:25)
konfigurowalne 18
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 29 (X200:25)
konfigurowalne 19
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 30 (X200:25)
konfigurowalne 20
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 31 (X200:25)
konfigurowalne 21
Wejscie X | Wejscie konfigurowalne przy uzyciu oprogramowania. 32 (X200:25)

konfigurowalne 22

2.11.3
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Sygnaly bezpieczenstwa

Wszystkie panele sterowania wtryskarki IMM musza by¢ wyposazone w wylacznik awaryjny
(E-STOP). Przycisk E-STOP jest umieszczony z przodu urzadzenia ASC (patrz Rysunek 2-11).
Jego funkgja jest dziatanie jako cze$¢ obwodu E-Stop wtryskarki IMM. Przycisk E-STOP
urzgdzenia ASC jest wyposazony w dwa izolowane, normalnie zamkniete kanaty sygnatowe,
ktére sg podtaczone do wtykéw 1/2 (kanat 1) i 3/4 (kanat 2) ztacza X200. (Patrz Tabela 2-2
dla lokalizacji wtykéw X200 lub sprawdzi¢ schemat elektryczny, jesli urzadzenie ASC jest
wyposazone w okreslony przez klienta interfejs wtryskarki IMM). Przycisk E-STOP jest
monitorowany w oprogramowaniu urzgdzenia ASC i po nacisnieciu wywotuje alarm

na ekranie Interfejs miedzy operatorem a maszyna (HMI).

Rysunek 2-11  Przycisk zatrzymania awaryjnego




HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

Jedli regulator temperatury jest uzywany w trybie bench, przycisk E-STOP jest podtaczony
do obwodu E-STOP urzadzenia ASC. Odizolowany od wtryskarki IMM przycisk E-STOP
powoduje awaryjne zatrzymanie urzadzenia ASC po jego nacis$nieciu. W przypadku pracy
w trybie bench zamiast kabla -W-X200 w ztagczu X200 jest zainstalowana wtyczka trybu
bench (patrz Rysunek 2-12).

Rysunek 2-12  Wtyczka trybu bench

Istnieja dwa sygnaty bezpieczenstwa, ktére wtryskarka IMM musi dostarczy¢ do urzadzenia ASC:

«  E-STOP - sygnat jest wysytany przez wtryskarke IMM w przypadku gdy:
« Zostanie uruchomiony przycisk E-STOP urzadzenia ASC; lub
«  Zostanie uruchomiony inny przycisk E-STOP wtryskarki

«  Otwarte bramy bezpieczenstwa - sygnat jest wysytany przez wtryskarke IMM po
otwarciu bram bezpieczenstwa.

W urzadzeniu ASC sygnaty E-STOP i bramy bezpieczenhstwa sg podtaczone do dwdch
izolowanych kanatéw i przekaznikéw bezpieczenstwa (-K1 i -K2) ze zlgcza X200 (patrz
Tabela 2-2 lub schemat elektryczny w celu uzyskania opiséw). Sygnaty te musza by¢ od siebie
elektrycznie odizolowane. Sygnaty E-STOP i bram bezpieczerstwa musza by¢ zwykle w stanie
obwodu zamknietego (stan niezabezpieczony podczas pracy maszyny). W przypadku usterki
obwodu bezpieczenstwa (otwarty obwdd, przerwany przewdd, odfagczony kabel) system
domyslnie przechodzi do stanu bezpiecznego (brak ruchu wtryskarki IMM).

Uruchomienie jednego z dwéch sygnatéw bezpieczenstwa (obwod zostaje otwarty)
powoduje otwarcie przekaznika bezpieczenstwa obwodu. Spowoduje to zatrzymanie
systemu serwomechanizméw i wszelkich ruchéw silnika.

Przekazniki bezpieczenstwa sa wyposazone w styki zwalniane natychmiast i styki zwalniane
czasowo. Styki zwalniane natychmiast informuja uktad logiczny sterowania, ze wystapit stan
zatrzymania E-STOP lub otwarcie bram bezpieczenstwa. System serwomechanizméw jest
wyposazony w funkcje integracji bezpieczenstwa bezpiecznego wytgczenia momentu (STO),
ktéra uruchamia sie po otwarciu stykéw czasowych. Funkcja STO zatrzymuje sterowanie
jednostka mocy systemu serwomechanizméw i zapobiega wszelkim mozliwym
niebezpiecznym ruchom osi.
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Styki czasowe sg ustawione na 0,6 sekundy, aby zapewnic¢ wystarczajacy czas na zatrzymanie
wszystkich osi, zanim uzytkownik zblizy sie do jakiegokolwiek niebezpiecznego ruchu
w obszarze formy.

Ukfad logiczny urzadzenia ASC wraz z ustawianymi przez uzytkownika opcjami reakgcji
na btad na ekranie Ustawienia osi kontroluje, czy os:

«  Konczy swdj ostatni ruch
»  Wykonuje szybkie kontrolowane zatrzymanie w dostepnym czasie zatrzymania
«  Zatrzymuje sie swobodnie bez pomocy systemu serwomechanizmoéw

Informacje na temat ekranu Ustawienia osi mozna znalez¢ w Sekcja 7.4.

Ustawiony czas 0,6 sekundy jest sprawdzany przez uktad logiczny regulatora temperatury
za kazdym razem, gdy uruchamiany jest przekaznik bezpieczenstwa. Ekran ASC wyswietla
alarm, jesli godzina nie jest ustawiona prawidtowo. Nie mozna zmieni¢ sprawdzania
czasu co 0,6 sekundy.

Integrator systemu musi upewnic sig, ze czas 0,6 sekundy jest krétszy niz czas dostepu
do ewentualnego ruchu niebezpiecznego. Konieczne moze by¢ zastosowanie wiekszej
liczby urzadzen lub bram bezpieczeristwa miedzy uzytkownikiem a obszarem formy.

System sygnatu bezpieczenstwa urzadzenia ASC jest ustawiony na dwukanatowa
konfiguracje sygnatu, aby spetni¢ normy ,EN ISO 13849-1 Kategoria bezpieczenstwa 3,
Poziom wydajnosci d”.

Mozna zmieni¢ obwdd bezpieczenstwa, jesli po zakonczeniu analizy ryzyka zwigzanego
z bezpieczenstwem integrator systemu uzna, ze jednokanatowa konfiguracja sygnatu
jest wystarczajaca dla systemu. Aby zmieni¢ dwukanatowa konfiguracje sygnatu na
jednokanatowa nalezy wykona¢ nastepujace kroki (patrz Rysunek 2-13):

1. Przesuna¢ przetacznik 3 na przekaznikach bezpieczenstwa -K1 i -K2 w lewa pozycje
(patrz Rysunek 2-13 i Rysunek 2-14).

Jesli przetacznik zostanie przesuniety, gdy zasilanie regulatora temperatury jest
wigczone, przekaznik bezpieczenstwa wykryje, ze dokonano zmiany w ustawieniach
przekaznika, a gérna dioda elektroluminescencyjna (LED) bedzie naprzemiennie swiecié
na zielono i z6tto. Oznacza to, ze zmiana zostata wprowadzona, ale nie zostata jeszcze
potwierdzona lub zaakceptowana.
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LEDs

Switches

Set/Reset Button

Rysunek 2-13 Diody LED, przetaczniki i przycisk przekaznikow bezpieczenstwa -K1i-K2
(przedstawiono konfiguracje dwukanatowa)

Jedli zmiana przetacznika w krok 1 zostata zakonczona przy wytaczonym zasilaniu
regulatora temperatury, wiaczy¢ zasilanie regulatora temperatury i przejs¢ do krok 3.
W przeciwnym razie, przekazniki bezpieczefstwa musza zosta¢ przetgczone

w tryb konfiguracji, aby zaakceptowad zmiany. Aby przetaczy¢ przekazniki w tryb
konfiguracji nalezy wykonac jedno z ponizszych dziatan.

o Przelaczy¢ zasilanie regulatora temperatury (odfgczy¢, a nastepnie wiaczy¢
zasilanie).

« Nacisnac i przytrzymac przycisk Ustaw/Resetuj [Set/Reset] (3 do 4 sekund)
z przodu przekaznikéw (patrz Rysunek 2-13), az diody LED zgasna, a nastepnie
zwolni¢ przycisk.

W trybie konfiguracji cztery diody LED beda teraz miga¢ na z6tto, wskazujac cztery
pozycje ustawien przetacznika. Jesli dioda LED jest wylaczona, oznacza to, ze przetacznik
znajduje sie w lewej pozycji. Jesli dioda LED jest podswietlona na z6tto, oznacza to,

ze przetacznik znajduje sie w pozycji Prawej.

Aby potwierdzi¢ zmiany, przy migajacych na zétto diodach LED (wskazujacych pozycje
przetacznikdw), nacisnad i przytrzymac przycisk Ustaw/Resetuj [Set/Reset] (3 do 4
sekund) z przodu przekaznikéw (patrz Rysunek 2-13), az diody LED przestang miga¢,

a nastepnie zwolnic¢ przycisk. Gérna dioda LED bedzie teraz podswietlona na zielono.
Oznacza to, ze zmiany zostaty zaakceptowane. 2. i 3. dioda LED beda zgaszone

(system w stanie zabezpieczonym) lub zielone (system w stanie niezabezpieczonym).
Teraz nastepuje powroét do normalnego dziatania przekaznika.

Podtaczy¢ sygnat kanatu 2 do przekaznika bezpieczenstwa:

» Dlazatrzymania E-STOP, podtaczy¢ -X200:23 do -X200:24
« Aby otworzy¢ bramy bezpieczenstwa, podtaczy¢ -X200:19 do -X200:20

Strona 25



HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

CHANNEL 1

XZU 7JB J[ﬂl

CHANNEL L CHAMNEL 2

. IMM E-5TCP CIRCUIT
i | TSOLATED DAY CONTACTS

2 L 2]

SAFETY GATES CIRCUTT
ISCLATED CRY CONTACTS

—XZDGTz ’—I T
K -2 [ s s Y

oo i EREEI .ﬁ,i ,i. —r ;:f,g;, REEEEE! 2 CHANNEL
| o st | S| ) CONFIGURATION

wE Y |0

Jo 2
aoA INK l "2 Al ﬁ
5 4 oul dudads du'be 8 8 4u b duda m+
s &
R w7 S
ALL

gmsk;ﬁ{‘_w EEE 1 CHANNEL
| S CONFIGURATION

[ 5350

e
= 1.1 [uk
T

ok Bl

Rysunek 2-14  Konfiguracje dwukanatowych i jednokanatowych obwodow bezpieczenistwa

2.11.4 Sygnat bezpieczenstwa i brak wptywu zasilania na osie serwomechanizmu
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Wptyw sygnatu E-STOP lub sygnatu otwarciu bram bezpieczerstwa na osie
serwomechanizmu mozna ustawi¢ na:

«  Zatrzymanie swobodne bez pomocy systemu serwomechanizméw
«  Kontrolowane zatrzymanie przy uzyciu regulowanego limitu sity zatrzymania na osi.

UWAGA: W przypadku nagtego wytaczenia zasilania kontrolowane zatrzymanie przy uzyciu
regulowanego limitu sity zatrzymania na osi nie jest mozliwe do wykonania.

UWAGA: Ustawienia Reakcja na btad mozna poming¢ lub zignorowa¢ podczas niektérych
rozruchéw. Wazne jest, aby integrator i uzytkownik skonfigurowali je prawidtowo
dla danego zastosowania. Domyslne ustawienia ,Wylgczenie serwomechanizmu”
moga hie by¢ odpowiednie.

Integrator systemu musi upewnic sig, ze opcje zatrzymania sitownika sg odpowiednie dla
kazdej osi. Wybierajac opcje zatrzymania nalezy rozwazy¢ w jaki sposéb kazdy sitownik jest
wykorzystywany w mechanicznym dziataniu wtryskarki IMM. Opcje zatrzymania moga by¢
inne, jesli sitownik obstuguje potaczenia, Sruby, paski, kota pasowe lub inne mechanizmy.
Limit sity zatrzymania musi by¢ ustawiony wystarczajaco nisko, aby upewnic¢ sig, ze nie
dojdzie do uszkodzenia mechanicznych czesci osi.
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Aby ustawic o$ tak, aby swobodnie zatrzymata sie bez pomocy systemu serwomechanizmoéw
nalezy wykonac nastepujace kroki:

1.
2.
3.

Przejs¢ do ekranu Ustawienia osi (patrz Sekcja 7.4).
Wybra¢ o$ na pasku wyboru osi (patrz Sekcja 7.1.2).

Na ekranie Ustawienia osi, w obszarze Reakcja na bfad [Fault Reaction] ustawi¢ wartos¢
pola Inne usterki [Other faults] na Wylaczy¢ serwomechanizm [Disable Servo]
(patrz Rysunek 2-15).

FAULT REACTION
Paosition Deviation Fault Disable Servo

i ———
Other Faults < Disable Servo >
Fault On Other Axis Disable Servo
Stopping Force Limit 0.00 [ kN

Rysunek 2-15 Ustawic o$ na spowolnienie do zatrzymania

Przejs¢ do ekranu Ustawienia osi (patrz Sekcja 7.4).
Wybrac¢ o$ na pasku wyboru osi (patrz Sekcja 7.1.2).

Na ekranie Ustawienia osi, w obszarze Reakcji na btad ustawi¢ wartos¢ pola Inne usterki
na Zatrzymanie przy limicie sity [Stop at Force Limit] (patrz Rysunek 2-16).

Ustawi¢ pole Limit sity zatrzymania [Stopping Force Limit] na odpowiednie
ograniczenie sity.

FAULT REACTION
Position Deviation Fault Disable Servo
Other Faults @)
e i——
Fault On Other Axis Disable Serve
i ———
Stopping Force Limit 1.50 [ kN

Rysunek 2-16 Ustawic 0§ na regulowane zatrzymanie
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2,12 Polaczenia EtherCAT

Lokalizacje ztaczy wejsciowych/wyjsciowych [In/Out] EtherCAT znajduja sie z tytu regulatora
temperatury, powyzej ztagczy X200/201 (patrz Rysunek 2-17). Modut wyswietlacza interfejsu
uzytkownika taczy sie ze ztagczem wejsciowym [In] EtherCAT. Ztacze wyjsciowe [Out]
EtherCAT stuzy do podtaczania innych przyrzaddéw urzadzenia Altanium.

Rysunek 2-17 Polaczenia EtherCAT

2,13  Polaczenia sitownika (o)
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Lokalizacje ztaczy kabli sitownika znajdujg sie z tytu i na dole regulatora temperatury

(patrz Rysunek 2-18). Jesli regulator temperatury posiada ztacza dla maksymalnie szesciu
sitownikéw i systemu UltraSync-E, ztacza osi 1-6 sg umieszczone od lewej do prawej strony.
Ztacze systemu UltraSync-E znajduje sie po prawej stronie. Informacje na temat systemu
UltraSync-E mozna znalez¢ w Podreczniku uzytkownika systemu UltraSync-E.

Rysunek 2-18 Pofaczenia sitownika (0s)
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2.14 Pofaczenia zasilania i regulacji temperatury wyswietlacza

Kabel zasilania modutu wyswietlacza interfejsu uzytkownika znajduje sie z tytu regulatora
temperatury, w lewym gérnym rogu (patrz Rysunek 2-19). Wejsciowy port komunikacyjny
jest uzywany, jesli komputer gtéwny kontroluje temperature procesu formowania
goracokanatowego. Wyjsciowy port komunikacyjny stuzy do pofaczenia zinnym
komputerem gtéwnym urzadzenia Altanium dla dodatkowej kontroli temperatury.

~

DISPLAY
~ POWER

~

L&

Rysunek 2-19 Polaczenia zasilania i regulacji temperatury wyswietlacza

2,15 Uruchamianie urzadzenia ASC

2,15.1 Przed podtaczeniem zasilania

1. Upewnic sie, ze kota urzadzenia ASC sg zablokowane, aby nie mogto sie poruszac.

UWAGA!

Nalezy upewnic¢ sie, ze pokrywa filtra powietrza lub wyloty powietrza nie sa
zablokowane. Jesli przeplyw powietrza jest niewystarczajacy, moze dojs¢
do uszkodzenia urzadzenia ASC.

2. Nalezy upewnic sie, ze pokrywa filtra powietrza z tytu urzadzenia ASC nie jest
zablokowana, patrz Rysunek 1-1. Usuna¢ wszystkie materiaty wokét pokrywy filtra
powietrza, aby zapewni¢ dobry przeptyw powietrza do filtra powietrza.

3. Upewnicsie, ze kable sa poprowadzone wzdtuz gtadkich powierzchni, a nie ostrych
krawedzi. Nalezy upewnic sie, ze personel nie moze potknac sie o kable. W razie
potrzeby nalezy uzy¢ odpowiednich toréw kablowych.

4. Podczas rozmieszczania kabli, ktére nie beda przenoszone nalezy upewnic sie,
ze promien giecia kabla jest nie mniejszy niz czterokrotnos¢ srednicy kabla.
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10.
11.

Podczas rozmieszczania kabli, ktére bedg stale przenoszone nalezy upewnic sig, ze
promien giecia kabla jest nie mniejszy niz 7,5 srednicy kabla.

Nalezy upewnic sig, ze kable sg prawidtowo podtaczone i nie s poluzowane.

Upewnic sie, ze przewdd uziemiajacy jest prawidtowo podtgczony miedzy urzagdzeniem
ASC a zrédtem zasilania elektrycznego.

Gdy gtéwny wytacznik sieciowy urzadzenia ASC znajduje sie w pozycji wytaczonej [Off],
upewnic sie, ze moc urzadzenia ASC miesci sie w okreslonych granicach mocy. Moc
mierzona jest miedzy gtéwnym wytacznikiem sieciowym a zrédtem zasilania.

Nalezy upewnic sie, ze personel nie przeprowadza konserwacji urzadzenia ASC.
Nalezy upewnic sie, ze wszystkie narzedzia zostaty usuniete z obszaru.

Nalezy upewnic sie, ze podtogi sa czyste.

2.15.2 Podtaczanie zasilania urzadzenia ASC

Strona 30

Ustawi¢ gtéwny wytacznik sieciowy (patrz Rysunek 2-1) w pozycji ON [WEACZONY].
Ustawic urzadzenie ASC.

«  Wybra¢silnik

« Ustawi¢ limit sity zachowawczej

»  Ustawic predkos¢ sity zachowawczej

Wykonac test kazdego sitownika przy niskiej predkosci (jog) i upewnic sie, ze:
»  Wszystkie osie sg prawidtowo podtgczone

»  Obrot wszystkich osi jest prawidtowy

»  Wszystkie potgczenia mechaniczne, paski, sruby itp. dziataja prawidtowo.
» Mozna sterowac silnikiem kazdej osi

»  Wylaczniki krancowe dziatajg prawidtowo

Upewnic sie, ze urzadzenie ASC zatrzymuje sie po nacisnieciu przycisku E-stop
urzadzenia ASC lub wtryskarki IMM.

Upewnic sie, ze urzadzenie ASC zatrzymuje sie, gdy zostanie otwarta ostona lub brama
zabezpieczajaca.

Informacje na temat rozwigzywania probleméw i btedéw mozna znalez¢ w Zatacznik B.
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Rozdziat 3

Interfejs uzytkownika urzadzenia Altanium

Ten rozdziat zawiera informacje niezbedne do obstugi interfejsu serworegulatora
Altanium (ASC).

3.1 Interfejs uzytkownika

N

3.2

Interfejs uzytkownika urzadzenia Altanium jest wyposazony w kolorowy wyswietlacz
LCD o wysokiej rozdzielczosci dziatajacy na zasadzie ekranu dotykowego. Dzieki wysokiej
rozdzielczosci i szerokokatnemu polu widzenia, 19-calowy wyswietlacz jest dobrze
widoczny, nawet w mniej niz zadowalajacych warunkach oswietleniowych.

Ekran dotykowy stuzy do wyboru elementéw ekranu i zmiany wartosci zadanych
w interfejsie uzytkownika urzadzenia Altanium. W pozostatych rozdziatach tego podrecznika
wyswietlacz ten nazywany jest wyswietlaczem urzadzenia Altanium.

Przyciski ekranowe sg wyposazone w grafike i tekst utatwiajgce identyfikacje powigzanej
z nimi funkgji ekranu.

Aby otworzy¢ ekran lub wybrac element nalezy dotkna¢ przycisku lub elementu ekranowego
opuszkiem palca.

UWAGA!

Narazenie mechaniczne - ryzyko uszkodzenia sprzetu. Uzywac palca do obstugi
ekranu dotykowego. Do ekranu dotykowego nie wolno przyktada¢ srubokreta,
dlugopisu ani innego narzedzia, poniewaz moze to uszkodzi¢ ekran dotykowy.

Ekran Startowy

Z ekranu Startowy serworegulatora Altanium mozna przejs¢ do wszystkich innych ekranéw
w systemie. Aby powrdci¢ do ekranu Startowy zinnego ekranu systemowego nalezy dotkng¢
przycisku Startowy [Home] w nagtéwku systemu.

Ekran Startowy skfada sie z trzech sekcji: nagtéwka, stopki i obszaru wyboru ekranéw
systemowych (patrz Rysunek 3-1). Nagtéwek zawiera przyciski trybu sterowania, przyciski
nawigacyjne i pole statusu systemu. Stopka zawiera przyciski alarmowe oraz przyciski
zarzadzania systemem i ustawieniami uzytkownika. Data i godzina sg wys$wietlane

po prawej stronie stopki.

Obszar opcji ekranu systemowego zawiera przyciski, ktére otwierajg wszystkie ekrany
niezbedne do ustawienia konfiguracji parametréw oraz do obstugi i monitorowania
wszystkich zainstalowanych urzadzen systemu ASC.
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Rysunek 3-1  Urzadzenie Altanium Matrix5 z ekranem Startowym serworegulatora

1. Przyciski trybu sterowania (rozwijane) 2. Pole statusu systemu 3. Przyciski nawigacyjne
4. Opcje ekranéw systemowych 5. Przyciski alarmowe 6. Przyciski zarzadzania systemem
i ustawieniami uzytkownika 7. Nagtéwek ekranu 8. Stopka ekranu

3.2.1  Przyciski i wskazniki nagtowka/stopki

Na ekranie urzagdzenia Altanium jest nagtéwek ekranu i stopka, ktére sg widoczne na kazdym
ekranie w systemie. Ponizsze sekcje zawieraja informacje na temat przyciskdw i wskaznikéw
w nagtéwku i stopce.

3.2.1.1  Przyciski trybow sterowania
Przyciski trybdw sterowania umozliwiajg zmiane trybéw ustug zainstalowanych na
regulatorze temperatury. W przypadku systemu ASC przyciski trybu serwomechanizmoéw

umozliwiaja uzytkownikowi przetaczanie miedzy trybem wytagczonym a wigczonym,
a takze wylgczenie systemu serwomechanizméw. Patrz Tabela 3-1.
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Tabela 3-1 Przyciski trybow sterowania serwomechanizmem

Przycisk

Opis

Uruchomienie [Engage]

Aktywuje tryb uruchomienia, w ktérym serwomechanizmy sa sterowane
przez sygnaty wewnetrzne i wejscia zdalne.

Zatrzymanie [Disengage]

Aktywuje tryb Zatrzymanie, w ktérym serwomechanizmy sa sterowane
przez uzytkownika za pomoca interfejsu uzytkownika urzadzenia
ALTANIUM.

Wytaczenie [Disable]

Wytacza system serwomechanizméw.

W przypadku, gdy na regulatorze temperatury uzytkownika urzadzenia Altanium
zainstalowane sg inne ustugi, widoczne beda przyciski trybu sterowania dla tych ustug.
Inne ustugi, ktére mozna zainstalowa¢ w systemie ASC uzytkownika przedstawiono

w Tabela 3-2 wraz z opcjami trybu.

Tabela3-2  Uslugiregulatora temperatury Altanium

Ustugi Tryby
Elementy sterujace Stop, start, tryb gotowosci i przyspieszenie
temperatura
UltraSync-E Uruchomienie, zatrzymanie i wytaczenie.
Sekwenser Automatyczny, reczny i wytaczony.

UWAGA: Sekwenser jest dostepny we wszystkich systemach ASC. Jesli
przyciski rozwijane trybu sekwensera nie s widoczne na ekranie
Startowym urzadzenia ASC, mozna aktywowac sekwenser na
ekranie Opcje sekwensera. Patrz Sekcja 8.6.
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3.2.1.2  Pole statusu systemu

To pole zapewnia szybkie wskazanie statusu systemu. Patrz Tabela 3-3.

Tabela3-3  Wskazniki pola statusu systemu

Wskaznik Opis

.
Nazwa firmy [Company Name]

H ugk}e 11", [20 | Mozna to zmieni¢ na ekranie Gtéwne w Ustawieniach systemu.
Patrz Sekcja 5.1.

Tryb systemu [System Mode]

Temperatura

Uzywany w systemach ASC z kontrolg temperatury systemu
goracokanatowego.

Uzywany w systemach ASC z kontrola temperatury systemu
goracokanatowego. Nalezy sprawdzi¢ liste trybow systemu
w Podreczniku uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix 5.

Programator systemowy [System Timer]

00:00:00 Przedstawia warto$¢ programatora.

3.2.1.3  Przyciski nawigacyjne

Przyciski te stuzg do wyswietlania ekranu Startowy, przechodzenia do przodu/do tytu
po opcjach ekranéw i wybierania z listy skonfigurowanych produktéw. Patrz Tabela 3-4.

Tabela3-4  Przyciskii wskazniki nawigacyjne

Przycisk Opis
. Wstecz [Back]
Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢ ekran, ktory byt wyswietlany
< wczesniej (maksymalnie 10 ekranéw wstecz).

UWAGA: Ekran Startowy nie jest uwzgledniany w historii nawigacji.

Do przodu [Forward]

Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢ nastepny ekran (maksymalnie
> 10 ekranéw do przodu).

UWAGA: Ekran Startowy nie jest uwzgledniany w historii nawigacji.
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Tabela3-4  Przyciskii wskazniki nawigacyjne (kontynuacja)

Przycisk Opis
- Startowy [Home]
H Dotkna¢ tego przycisku, aby wyswietli¢ ekran Startowy.
—_ Szybka nawigacja [Quick Navigation]
Dotkniecie tego przycisku spowoduje wyswietlenie widoku rozwijanej
’ { listy przyciskdéw produktéw skonfigurowanych dla systemu uzytkownika
| (przycisk I/0 bedzie zawsze widoczny).

3.2.1.4 Przyciski alarmowe

Przyciski Alarmy stuza do zatrzymania sygnatu dzwiekowego alarmu, kasowania alarméw
i wyswietlania ekranu Alarmy. Patrz Tabela 3-5.

Tabela3-5  Przyciski alarmowe

Przycisk

Opis

Wyciszenie sygnatu dzwiekowego [Silence Horn]

Dotkna¢ tego przycisku, aby zatrzymac sygnat dzwiekowy
alarmu.

Reset alarmu [Alarm Reset]

Dotkna¢ tego przycisku, aby wykasowac stan alarmowy.

12:02:50
TwinCAT: Simulation Mode Active

Status alarmu [Alarm Status]

Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢ ekran Alarmy.
Wyswietlany jest czas i opis najwazniejszych dziatajacych
alarmoéw. Podczas stanu alarmowego ikona tréjkata
(ostrzezenie [Warning]) zmienia kolor na zétty, a tto
przycisku miga na czerwono.
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3.2.1.5 Przyciski zarzadzania systemem i ustawieniami uzytkownika

Przyciski zarzadzania systemem i ustawieniami uzytkownika stuza do logowania
uzytkownika, ustawienia formy, konfiguracji drukowania, wyboru jezyka i pomocy
systemowej urzadzenia Altanium. Patrz Tabela 3-6.

Tabela3-6  Przyciski zarzadzania systemem i ustawieniami uzytkownika

Przycisk Opis

Zaloguj/wyloguj [Log In/Log Out]

L ] Ten przycisk stuzy do logowania i wylogowania sie z systemu
M hmiadministrator Altanium. Przycisk pokazuje imie i nazwisko aktualnie
zalogowanego uzytkownika.

Informacje o ustawieniach formy [Mold Setup Info]

* MNone Ten przycisk pokazuje zatadowanga forme i powigzany folder
None formy. GArne stowo na przycisku to nazwa folderu formy.
Dolne stowo stanowi nazwe pliku ustawienia formy. Dotkna¢

tego przycisku, aby wyswietli¢ ekran Ustawienia formy.

Pomoc [Help]

, Dotkng¢ tego przycisku, aby uruchomi¢ przegladarke
- przenosnego formatu dokumentéw (PDF) i wyswietli¢
na ekranie Podrecznik uzytkownika regulatora temperatury.

Wydruk [Print]

Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢ okno dialogowe
drukowania zawierajace dostepne opcje drukowania.

==
. . Wybér jezyka [Language Selection]

@ Dotkngac tego przycisku, aby wyswietli¢ i wybra¢ dostepne
[SE—

jezyki ekranu.

3.2.2  Przyciski wyboru ekranow systemowych

Obszar wyboru ekranu systemowego na ekranie Startowym umozliwia otwarcie wszystkich
ekrandéw konfiguracji parametréw i monitorowania w systemie. W przypadku
wolnostojgcego urzadzenia ASC przyciski wyboru ekranu systemowego sg podzielone

na trzy grupy:

»  Serworegulator

Wspdlne

»  Ekrany konfiguracji systemu

W przypadku urzadzenia ASC z zainstalowanym systemem UltraSync-E dotgczona jest grupa

przyciskow ekranowych systemu UltraSync-E. Nalezy sprawdzi¢ Podrecznik uzytkownika
systemu UltraSync-E.
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W przypadku systemu ASC z kontrola temperatury systemu gorgcokanatowego dotgczone
sg dwie grupy regulatoréw temperatury i przyciskdw monitorujacych:

«  Widoki kontroli temperatury
«  Kontrola temperatury

UWAGA: Aby uzyskac informacje na temat systemdw ASC z kontrolg temperatury systemu
goracokanatowego nalezy zapoznac sie z Podrecznikiem uzytkownika urzadzenia
Altanium Matrix5.

Ponizsze sekcje identyfikuja przyciski ekranowe dla kazdej grupy.

3.2.2.1  Przyciski sterowania serwomechanizmem

Przyciski Sterowania serwomechanizmem [Servo Controller] zapewniaja dostep
do wszystkich ekranéw uzywanych do ustawiania konfiguracji serwomechanizméw i
monitorowania ich dziatania. Aby uzyska¢ wiecej informacji nalezy sprawdzi¢ Rozdziat 7.

Tabela3-7  Przyciski konfiguracji systemu

Przycisk Opis

UltraSync-E

Uzy¢ ekranu Startowego systemu UltraSync-E do monitorowania
i sterowania systemem UltraSync-E, o ile jest zainstalowany.
Informacje o systemie UltraSync-E mozna znalez¢ w Podreczniku
uzytkownika systemu UltraSync-E.

Sterowanie serwomechanizmem [Servo Control]

Ekran sterowania serwomechanizmem stuzy do ustawienia

i kalibracji osi, konfiguracji sygnatu, ustawienia i wyswietlania profili
ruchu oraz innych ustawien. Aby uzyskac informacje na temat ekranu
Sterowanie serwomechanizmem patrz Rozdziat 7.

Sekwenser
—-a
.) Ekran sekwensera stuzy do ustawiania operacji otwarcia i zamkniecia
C.-. kazdej bramy zaworu za pomoca réznych typoéw sygnatow,

powiazanych z nimi konfiguracji i opdznien czasowych. Aplikacji
sekwensera mozna réwniez uzy¢ do wyzwalania operacji bramy
zaworu. Aby uzyskac informacje na temat ekranu Sekwenser
patrz Rozdziat 8.

3.2.2.2  Przyciski wspdine

Przyciski Wspélne [Common] stuzg do obstugi alarméw, historii zdarzen oraz wyswietlania
wartosci docelowych, trendéw i historii procesu. Patrz Tabela 3-8.
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Tabela3-8  Przyciski wspolne

Przycisk Opis

Alarmy [Alarms]

Ekran Alarmy umozliwia wyswietlenie wszystkich wystepujacych
btedéw. Aby uzyska¢ wiecej informacji nalezy sprawdzi¢ Rozdziat 10.

Historia zdarzen [Event History]

Ekran Historia zdarzen stuzy do wyswietlenia wczesniejszych alarméw,
ostrzezen, zmian wartosci zadanych, zmian ustawien, uruchomienia
interfejsu HMIi zdarzen operacyjnych, ktére nie s zgodne z okreslonymi
warunkami. Aby uzyskac wiecej informacji nalezy sprawdzic

Rozdziat 10.

Monitorowanie procesow [Process Monitoring]

Ekran Monitorowanie procesu stuzy do wyswietlania wykreséw trendéw
i historii, wprowadzania docelowych ustawien strefy i innych specyfikacji.
Aby uzyskac wiecej informacji nalezy sprawdzi¢ Rozdziat 11.

Monitor cyklu [Cycle Monitor]

Ekran Monitor cyklu stuzy do wyswietlania okreslonych krzywych, ktére
moga pomac w rozwigzywaniu problemoéw z procesem uzytkownika.
Aby uzyskac wiecej informacji nalezy sprawdzi¢ Sekcja 11.5.

3.2.2.3  Przyciski konfiguracji systemu

Przyciski Konfiguracja systemu [System Configuration] zapewniaja dostep do ekranéw
ustawienia systemu, ustawienia formy oraz do ustawiania cyfrowych wejs¢ i wyjs¢ miedzy
urzadzeniem ASC i wtryskarka IMM. Patrz Tabela 3-9.

Tabela3-9  Przyciski konfiguracji systemu

Przycisk Opis

Ustawienia systemu [System Setup]

Ekran Ustawienia systemu stuzy do wyboru opcji uzytkownika,
zarzadzania ustawieniami uzytkownika, zabezpieczenia ekranu

i wyboru sieci. Aby uzyskac informacje na temat ekranu Ustawienia
systemu nalezy sprawdzi¢ Rozdziat 5.

Pliki [Files]

Dja Ekran Pliki stuzy do przechowywania i pracy z plikami, takimi jak
konfiguracje form, obrazy, dokumenty i raporty. Aby uzyskac informacje
na temat ekranu Ustawienia formy nalezy sprawdzi¢ Rozdziat 6.

1/0

Ekrany 1/0 stuzg do monitorowania statusu i ustawiania wejs¢

cyfrowych, wyjs¢ cyfrowych, sygnatéw konfigurowalnych i sygnatow
bezpieczenstwa przesytanych miedzy urzadzeniem ASC a wtryskarka
IMM. Aby uzyskac informacje na temat ekranéw I/O patrz Rozdziat 9.
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3.2.24 Widoki kontroli temperatury (systemy zintegrowane)

Obszar Widok kontroli temperatury [Temperature Control Views] na ekranie umozliwia
wyswietlanie danych strefy w réznych formatach. Dotkna¢ przycisku widoku, aby otworzy¢
powiazany ekran widoku.

W tym obszarze znajduje sie wybor ekranu Szybkie ustawienia.

Opisy roznych widokéw i szybkiego ustawienia s podane w Tabela 3-10.

UWAGA: Wiecej informacji na temat elementow sterujacych temperaturg w systemie
zintegrowanym i Widokéw kontroli temperatury mozna znalez¢ w Podreczniku
uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.

Tabela3-10  Widoki kontroli temperatury

Przycisk

Opis

Widok Neo [Neo View]

Ekran Neo View przedstawia ikone dla kazdej strefy temperatury
w formie. lkony przedstawiaja temperature strefy, warto$¢ zdang
temperatury, procent mocy wyjsciowej, napiecie i inne informacje.

Widok wielu grup [Multi Group View]

Ekran Widok wielu grup zawiera strefy podzielone na grupy i umozliwia
indywidualne sterowanie kazda z nich.

[on [for [ or | m]
s || = || = 2

Widok graficzny [Graphical View]

Ekran Widok graficzny przedstawia graficzne reprezentacje danych
strefy.

Widok tekstowy [Text View]

Ekran Widok tekstowy wyswietla tekstowe informacje na temat
danych strefy.

Widok obrazu formy [Mold Picture View]

Ekran Widok obrazu formy przedstawia obraz/grafike uktadu formy
lub systemu goracokanatowego. Plik obrazu jest importowany
przez uzytkownika.

Szybkie ustawienia [Quick Set]

Ekran Szybkie ustawienia stuzy do tworzenia i nazywania grup stref,
ustawiania temperatur i limitéw wedtug stref oraz wielu innych
konfiguracji. Wiecej informacji na temat konfiguracji Szybkie
ustawienia mozna znalez¢ w Podreczniku uzytkownika urzadzenia
Altanium Matrix5.
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3.2.2.5 Kontrola temperatury (systemy zintegrowane)

Obszar Kontrola temperatury na ekranie umozliwia diagnostyke formy, konfiguracje etapéw
strefy, wyswietlanie danych dotyczacych akumulacji energii i kosztéw i nie tylko. Tabela 3-11
zawiera opis ekranow w tej sekcji.

UWAGA: Wiecej informacji na temat elementow sterujacych temperaturg w systemie
zintegrowanym mozna znalez¢ w Podreczniku uzytkownika urzadzenia
Altanium Matrix5.

Tabela3-11  Kontrola temperatury

Przycisk

Opis

Proces ART [ART Process]

Ekran Proces technologii aktywnego rozumowania [Active Reasoning
Technology] (ART) stuzy do inicjowania procesu samostrojenia
technologii aktywnego rozumowania i monitorowania jego postepéw.

Kalibracja strefy [Zone Calibration]

Ten ekran stuzy do kalibracji stref.

L] )

Gniazdo strefy [Zone Slot]

Ten ekran stuzy do identyfikacji kart regulatora temperatury
obstugujacych strefy. Mozna réwniez ustawi¢ limit natezenia pradu,
typ termoogniwa, wybra¢ obraz karty (wyswietlany na ekranie Uktad
kart [Card Layout]) i wtgczy¢ karty.

Uklad kart [Card Layout]

Ekran Uktad kart pokazuje uzytkownikowi, w ktérej ptycie montazowe;j
(wnece) i gniezdzie zainstalowane sg karty kontrolera stref. Wybrac ptyte
montazowa po lewej stronie ekranu, a nastepnie wybrac gniazdo karty.
Wyswietlane sg informacje o karcie regulatora temperatury i zdjecie.

Diagnostyka formy [Mold Diagnostics]

Ekran Diagnostyka formy stuzy do rozwigzywania problemoéw z forma.
Mozna przetestowac integralno$¢ okablowania formy po
przeprowadzeniu konserwacji i przeanalizowac izolacje termiczna
miedzy wszystkimi wnekami w formie.

Wyniki diagnostyki [Diagnostic Results]

Ten ekran stuzy do sprawdzania wynikow testéw diagnostycznych.
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Tabela 3-11

Kontrola temperatury (kontynuacja)

Przycisk

Opis

Konfiguracja etapéw [Staging]

Strefy mozna ogrzewac lub chtodzi¢ w wybranej kolejnosci za pomoca
etapow. Ekran Konfiguracja etapéw stuzy do przypisywania stref

do etapdw, ustawiania wartosci zadanych etapéw i wprowadzania
wartosci programatoréw namaczania dla kazdego etapu.

Napiecie zasilajace [Supply Voltage]
Ekran Napiecie zasilajace pokazuje graficzny widok par faz z parametru
Konfiguracja zasilania wybranego na ekranie Ustawienia systemu:

. Delta 3PH

. Wye 3PH+N

. Faza pojedyncza
. Zintegrowany TX

Numery faz s3 wymienione wraz z parami faz, napieciami i natezeniami.

Wyswietlacz energii [Energy Display]

Na ekranie Monitor energii mozna wprowadzi¢ stawke kosztu energii
(Kwh) i typ waluty. Podczas pracy dane dotyczace akumulacji energii
i kosztow sg aktualizowane co trzy sekundy i wyswietlane w czasie
rzeczywistym.

3.2.3  Przyciski okna dialogowego

Okna dialogowe stuzg do wpisywania tekstu, wprowadzania liczb w polach wartosci
zadanych i wybierania opcji. Dotkniecie pola ekranu powoduje otwarcie okna dialogowego
z klawiatura literowa, klawiatura numeryczna, polami wyboru lub przyciskami. Uzy¢ tych
elementéw do wprowadzenia wartosci lub dokonania wyboru.

Tabela 3-12 przedstawia przyciski zwykle znajdujace sie w oknach dialogowych urzadzenia

Altanium.

Tabela 3-12

Przyciski okna dialogowego

Przycisk

Opis

v

Akceptuj

Akceptuje opcje i zmiany wprowadzone w oknie dialogowym.

Anuluj [Cancel]

Anuluje opcje i zmiany wprowadzone w oknie dialogowym.
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Tabela3-12  Przyciski okna dialogowego (kontynuacja)

Przycisk Opis
) Wyijscie [Exit]
- Zamyka okno dialogowe
f y g .

Wydruk [Print]

E | Drukuje okno dialogowe. Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢

okno dialogowe drukowania zawierajgce dostepne opcje drukowania.

3.3  Wybor jezyka

Ekrany urzadzenia Altanium sg dostepne w réznych jezykach. Domysinym jezykiem jest jezyk
angielski. Kazdy ekran ma ikone kuli ziemskiej, ktéra pokazuje dostepne jezyki.

Aby wybrac jezyk nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Dotkna¢ przycisku Wybér jezyka [Language Selection].

8

2. Dotknac¢ pola Jezyk [Language] w oknie dialogowym wyboru jezyka.
Patrz Rysunek 3-2.

Les

Language | English

=

Rysunek3-2  Okno dialogowe wyboru jezyka

3. W oknie dialogowym jezyka dotknac przycisku jezyka. Patrz Rysunek 3-3.
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Chinese - Simplified (F13ZE4#)

Danish (Dansk)

French (Frangais)

Finnish (suomi)

German (Deutsch)

Italian (Italianc)

Japanese (H4<5E)

IE

Rysunek 3-3  Okno dialogowe jezyka

34  Wydrukdo pliku

Aby wyswietli¢ okno dialogowe drukowania dotkna¢ przycisku Drukuj [Print] w stopce

ekranu.

Pokaze sie okno dialogowe drukowania. Patrz Rysunek 3-4.
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REPORT TYPE

Rysunek 3-4

3.4.1
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REPORT TYPE FILE FORMAT
O Brief Zone Information @ Format
O Detailed Zone Information O CSV For
O Diagnostics Results
O Mold Setup Configuration
@ Screen Image
Continuous Printing
REPORT TYPE FILE FORMAT
Brief Zone Information @ TXT Format
Detailed Zone Information o CSV Format
Diagnostics Results
INTERVAL AND DURATION
Mold Setup Configuration
Print Interval
Start | Print Duration

Okna dialogowe drukowania dla systeméw wolnostojacych (po lewej) i zintegrowanych (po prawej)

W systemie wolnostojagcym mozna wybrac typy informacji do drukowania:

»  Zwiezte informacje dotyczace strefy

«  Szczegotowe informacje dotyczace strefy

«  Wyniki diagnostyki
»  Konfiguracja ustawienia formy
o Zdjecie ekranu

W systemie zintegrowanym dostepne sg opcjonalne konfiguracje druku ciggtego. Te same
typy informacji wymienione w systemie wolnostojacym moga by¢ w sposdb ciggty
drukowane do pliku, z wyjatkiem obrazu ekranu. Mozna ustawic czas w przerwie i trwania
drukowania, a takze wybra¢ plik do drukowania w formacie TXT lub CSV. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w Podreczniku uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.

Rodzaje drukowanych raportow

Obszar wyboru rodzaju raportu stuzy do wyboru ilosci informacji, ktére maja by¢ zawarte
w drukowanych raportach. Opcje wyboru rodzaju raportu wraz z powigzanymi informacjami

sg przedstawiono w sekgji Tabela 3-13.

Tabela3-13  Rodzaje drukowanych raportow

Rodzaje raportu

Opis

Zwiezte informacje dotyczace
strefy

Uzywany tylko z kontrolg temperatury systemu gorgcokanatowego.
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Tabela3-13  Rodzaje drukowanych raportéw (kontynuacja)

Rodzaje raportu Opis
Szczegotowe informacje Uzywany tylko z kontrola temperatury systemu goracokanatowego.
dotyczace strefy
Wyniki diagnostyki Uzywany tylko z kontrola temperatury systemu goracokanatowego.

Konfiguracja ustawienia formy | Uzywany tylko z kontrola temperatury systemu gorgcokanatowego.

Zdjecie ekranu Zapisuje biezacy ekran interfejsu uzytkownika do pliku w formacie
przenosnej grafiki sieciowej (PNG).

Aktualizacja oprogramowania | Trwa aktualizacja oprogramowania sprzetowego dla
sprzetowego wyszczegoblnionych kart sterowania.

Kalibracja Jedna lub wiecej osi serwomechanizmu lub systemu UltraSync-E
(jesli jest zainstalowany) jest w sekwenc;ji kalibracji.

Aby wydrukowac jeden plik nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Dotkna¢ przycisku Drukuj [Print].
2. Wybierz rodzaj raportu.

UWAGA: W systemie ASC bez kontroli temperatury systemu gorgcokanatowego
dostepny jest tylko rodzaj raportu obrazu ekranu.

3. Dotknga¢ przycisku Akceptuj [Accept] aby zapisa¢ wybrane opcje w folderze
system/raporty.

4, Skopiowac zapisang zawartos$¢ na dysk USB lub do sieci.

Pliki s3 automatycznie zapisywane w jednej z ponizszych sciezek katalogow:
«  Systemy\raporty\strefy

«  Systemy\raporty\diagnostyka

«  Systemy\raporty\ustawienia

«  Systemy/raporty/ekrany

3.5 Pomocekranowa

Pomoc ekranowa to plik w formacie PDF Podrecznika uzytkownika serwoleguratora
Altanium.

Aby skorzysta¢ z pomocy ekranowej nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Dotknac przycisku Pomoc [Help] na ekranie urzadzenia Altanium.

?

2. Aby zamknga¢ plik PDF nalezy dotkna¢ przycisku Wyjscie [Exit].

Jedli potrzebna jest zdalna pomoc serwisowa firmy Husky nalezy sprawdzi¢ Sekcja 5.2.5.
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Rozdziat4 Bezpieczenstwo i administracja

W niniejszym rozdziale opisano funkcje zarzagdzania uzytkownikami.

4.1  Ekrany bezpieczenstwa i zarzadzania uzytkownikami

Dla kazdej osoby obstugujacej urzadzenie ASC przypisany jest typ uzytkownika (patrz
Tabela 4-1). Typy uzytkownika kontroluja, jaki poziom operacji i zmian jest dozwolony
oraz jakie ekrany moga by¢ wyswietlane przez uzytkownika w systemie ASC.

Tabela 4-1 Typy uzytkownikow

Rola Definicja
Uzytkownik domysiny Moze tylko patrze¢ na ekrany i nie moze zmienia¢ wartosci
zadanych.
Operator Moze zmienia¢ dane ekranu zgodnie z zezwoleniem

administratora.

Nadzorca Moze zmienia¢ dane ekranu, z dodatkowym dostepem
uzytkownika do okreslonych ekranéw zgodnie z zezwoleniem
administratora.

Administrator Ta sama kontrola zmian i dostep dostepne dla nadzorcy
z dodatkowa kontrolg tworzenia, usuwania, zmiany nazwy
i nadawania wszystkich typéw uzytkownikow.

Administrator moze doda¢ uzytkownika, zmieni¢ hasto uzytkownika, usunac¢ uzytkownika
i dostosowac zabezpieczenia na ekranie Zarzadzania uzytkownikami.

Aby ustawi¢ ustawienia zabezpieczen dla typoéw uzytkownikéw nalezy wykonad ponizsze kroki:
1. Zalogowac sie jako administrator.

2. Dotknga¢ przycisku Ustawienia systemu na ekranie Startowym.

3. Dotkna¢ zaktadki Zabezpieczenia ekranu [Screen Security] na dole ekranu.

UWAGA: Zaktadki w dolnej czesci ekranu Zabezpieczenia ekranu to grupy powigzanych
opcji zabezpieczen. Grupy te to:
« Gléwna 1iGtéwna 2 - stuza do ustawiania typéw uzytkownikéw dla zwyktych operacji

» Serwomechanizm - stuzg do ustawiania typow uzytkownikéw dla operacji
serwomechanizmu

» Ukfad ogrzewania strona 1 i Uktad ogrzewania strona 2 — stuza do ustawiania typéw
uzytkownikéw dla zintegrowanych dziatan uktadu ogrzewania.
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4. Wybra¢ zaktadke w dolnej czesci ekranu Zabezpieczenia ekranu, aby zobaczy¢
powiazane opcje zabezpieczen.
o Giéwne1
o Glowne 2
« Serwomechanizm
« Strona 1 uktadu ogrzewania (zintegrowany regulator temperatury)
« Strona 2 uktadu ogrzewania (zintegrowany regulator temperatury)

5. Wybrad typ uzytkownika (administrator, nadzorca, operator lub uzytkownik domysiny)
dla kazdej z opcji w grupach. Ponizsze sekcje zawieraja liste opcji dla kazdej grupy.

4.1.1  Gléwne opcje zabezpieczen

>
«

ENABLE MOLD SETUP BASIC OPERATION
Mold Setup Load Action Clear Inactive Alarms
CONFIGURATION
Mold Setup Save Action Reset Alarms
Controler Units
Process Limits Edt
SYSTEM
Printin System Data
? Y SHOTSCOPE NX INTERFACE
Remote Access Troubleshooting Data
0PCUA
Digital /O Configuration User Management
Interface Settings
Lo Tnerr SupenisorLevel Data Collecton Setup
Certficate Management
Options and Licensing Supenvior Level Turn Off Display

C wana wam 2 HEATS PAGE 1 HeATS PAGE 2 servo
“ USER MANAGEMENT SCREEN SECURITY NETWORK HEATS SETUP
, 20320 sy =
b |8 (B2 (2R

Rysunek4-1  Ekran zabezpieczen Glowne 1

W gtéwnych opcjach zabezpieczen s one podane w dwéch zaktadkach Gtéwne 1
i Gtéwne 2. Ponizsze sekcje opisujg opcje zabezpieczeh w obu zaktadkach.
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Opcje zabezpieczen Glowne 1

Tabela 4-2 zawiera opisy gtéwnych ustawien zabezpieczen regulatora temperatury
wyswietlanych w zaktadce Gtéwne 1.

Tabela 4-2

Dziatania zwigzane z bezpieczenstwem Gléwne 1

Element

Opis

Wiaczanie zabezpieczen
uzytkownika

Wiaczanie/wytaczanie funkcji zabezpieczenia uzytkownika.

Jednostki regulatora
temperatury

Zmiana jednostek miary regulatora temperatury.

Edycja limitéw procesu

Obstuga funkcji na ekranie Celéw procesu. Uzytkownik domyslny moze
zmieni¢ pole wyboru siatki.

Drukowanie

Obstuga funkcji drukowania.

Ustawienie sieci

Obstuga funkgji regulacji sieci i parametrow interfejsu pulpitu
nawigacyjnego na ekranie Ustawienia sieci.

Dostep zdalny

Obstuga funkgji asystenta zdalnej pomocy serwisowej na ekranie
Ustawienia sieci.

Konfiguracja
I/0 cyfrowych

Ustawienie konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych na ekranie 1/0.

Przestanie dziennika

Pobranie dziennika zdarzen lub dziennika danych w sekgji przestanie
dziennika na ekranie Ustawienia systemu.

Opcje i licencjonowanie

Zatadowanie pliku licencji umozliwiajgce korzystanie z zainstalowanych
funkgji urzadzenia ASC.

Dziatania pomocnicze
ustawien formy

Zapoznanie sie z ekranem Ustawienia formy i uzywanie przyciskow
ekranowych: Utworzenie, usuniecie, kopiowanie, wklejanie i zmiana
nazwy pliku.

Dziatanie powodujace
ztadowanie ustawien
formy

Zatadowanie pliku konfiguracji ustawienia formy na ekranie Ustawienia
formy. Pozwala to réwniez utworzy¢ nowy plik konfiguracyjny ustawien
formy.

Zapisuje dziatania
ustawienia formy

Zapisuje zmiany w plikach ustawien formy na ekranie Ustawienia formy.
Mozna réwniez uzy¢ funkgji Zapisz jako.

Dane systemu

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zmieni¢ nazwe firmy.

Data i czas

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zmienic¢ date i czas.

Dane dotyczace
rozwigzywania
probleméw

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze eksportowac dane diagnostyczne
dla personelu serwisowego firmy Husky w celu rozwigzywania
problemow.

Zarzadzanie
uzytkownikami

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze korzystac z dziatan na ekranie
Zarzadzania uzytkownikami.

Ustawienie
gromadzenia danych

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze ustawi¢ zmienne i wyboér
gromadzenia danych.
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Tabela4-2  Dzialania zwigzane z bezpieczenstwem Gtéwne 1 (kontynuacja)
Element Opis
Wytaczenie Wybrac role uzytkownika, ktéry moze ustawic¢ limit czasowy na

wyswietlacza

uzywanie ekranu dotykowego. Po uptywie limitu czasowego
wyswietlacz urzadzenia Altanium wytacza sie w celu oszczedzania
energii.

Podstawowe operacje
regulatora temperatury

Obstuga gtéwnych przyciskow funkcji requlatora temperatury. Okresla
réwniez, kto moze obstugiwac przyciski trybu sterowania systemu
UltraSync-E.

Kasowanie
nieaktywnych alarméw

Kasuje alarmy dZzwiekowe na ekranie Alarmy.

Resetowanie alarméw

Resetuje alarmy dZzwiekowe na ekranie Alarmy.

Automatyczne
wylogowanie

Zmiana parametru czasu automatycznego wylogowania na ekranie
Zarzadzanie uzytkownikami.

Ustawienia interfejsu
(interfejs Shotscope NX)

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze ustawic elementy interfejsu
pulpitu nawigacyjnego w zaktadce Sie¢ w Ustawieniach systemu.

Ustawienia interfejsu
(OPCUA)

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze ustawic konfiguracje interfejsu
Ujednoliconej architektury komunikacji otwartej platformy (OPC UA).

Zarzadzanie
certyfikatem (OPC UA)

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zarzadzac certyfikatami OPC UA
X.509.

4.1.1.2  Opcje zabezpieczen Gidwne 2
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Tabela 4-2 zawiera opisy gtéwnych ustawien zabezpieczen regulatora temperatury
wyswietlanych w zaktadce Gtéwne 2.

Tabela4-3  Dziatania zwigzane z bezpieczenstwem Glowne 2

Element Opis
Uruchomienie/zatrzyma | Wybiera role uzytkownika, ktéry moze uruchomic i zatrzymac¢
nie ustugi (VNC) Przetwarzanie w sieci wirtualnej (VNC).
Ustawienia interfejsu Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zmieni¢ ustawienia interfejsu dla
(VNQ) VNC.
Zapisywanie ustawien Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zapisa¢ ustawienia danych
danych procesu procesu.
Interfejs sygnatu 1/0 Wybiera role uzytkownika, ktéry moze zmienia¢ pola interfejsu wejscia i

wyjscia, gdy urzadzenia serwomechanizmu sa zainstalowane na
regulatorze temperatury Altanium.

4.1.2  Opcje zabezpieczen serwomechanizmu

Operating Limits - Advanced

1/O Signal Interface.

Motion Profile

MAIN 1 MAIN 2 HEATS PAGE 1 | HEATS PAGE 2 m
20:54:28. ° husky @
[ fox] Ao | i [ B [ 2 [m]

Rysunek4-3  Zabezpieczenia ekranu serwomechanizmu

Wybra¢ zaktadke Serwomechanizm [Servo], aby wyswietli¢ opcje zabezpieczen
serwomechanizmu. Na ekranie Zabezpieczen serwomechanizmu ustawi¢ typ uzytkownika,
ktéry moze wykonywad dziatania wskazane w Tabela 4-4.
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Tabelad-4  Operacje zabezpieczen ekranu serwomechanizmu
Element Opis
Operacja - Zmiana trybu serwomechanizmu, kalibracja i reczne sterowanie ruchem.
podstawowa
Operacja - Pominiecie i reczne sterowanie impulsowe.
zaawansowana
Konfiguracja - Opcje nazwy osi serwomechanizmu i nazwy grupy. Obejmuje to réwniez
podstawowa wartosci zadane pozycji i monitorowania.
Konfiguracja - Zmiany przetozenia serwomechanizmu, wydajnosci przenoszenia sity,
zaawansowana minimalnych i maksymalnych pozycji osi oraz wartosci zadanych pozycji

wyjsciowej. Obejmuje to réwniez opcje kalibracji.

Limity operacyjne —
podstawowe

Regulacja predkosci ruchu serwomechanizmu, impulsowanie (limit sity,
predkosci wolne/szybkie) i okna monitorowania.

Limity operacyjne —
zaawansowane

Regulacja maksymalnego przyspieszenia, spowalniania, predkosci i sity
serwomechanizmu.

Interfejs sygnatu I/O

Opcje interfejsu sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych
serwomechanizmu.

Profil ruchu

Parametry profilu ruchu serwomechanizmu.

Uprawnienia

Parametry wyzwalania i stanu operacji serwomechanizmu na ekranie
Uprawnienia.

Ochrona sprzetu

Wybiera role uzytkownika, ktéry moze ustawi¢ maksymalna temperature
wewnetrzng szafki serwomechanizmu i przypomnienie o wymianie filtra
powietrza.

Uktad ogrzewania (Strona 1i2)

Jesli system ASC uzytkownika jest wyposazony w zintegrowany uktad ogrzewania
(sterowanie temperaturg), zaktadki Strona 1 uktadu ogrzewaniai Strona 2 uktadu ogrzewania
beda wyswietlane jako czes$¢ ekranu Zabezpieczenia ekranu. Te zaktadki umozliwiajg
ustawienie rél uzytkownikéw dla operacji zwigzanych z systemami kontroli temperatury.
Wiecej informacji na temat tych funkgji przypisanych dla uzytkownika mozna znalez¢

w Podreczniku uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.
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4.2  Zarzadzanie uzytkownikami

Administratorzy interfejsu miedzy operatorem a maszyna (HMI) moga utworzy¢
uzytkownika, zmieni¢ hasto uzytkownika i usuna¢ uzytkownika za pomoca ekranu
Zarzadzanie uzytkownikami.

UWAGA: Ekrany administratora s widoczne tylko po zalogowaniu sie jako administrator.

aly
S oo e i
+ = e =
operator Operator Operator
s — e —

“ USER MANAGEMENT SCREEN SECURITY _ [ETWORK HEATS SETUP
/ 20:54:28 ° —
""] 4 x] Y s R— l P Y— l H: I ? Il@

Rysunek 4-4  Ekran zarzadzania uzytkownikami

Aby zarzadzac uzytkownikami nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Zalogowac sie jako administrator.

2. Dotknga¢ przycisku Ustawienia systemu na ekranie Startowym, a nastepnie dotkna¢
zaktadki Zarzadzanie uzytkownikami [User Management].

3. Dotkngac jednego z przyciskdw zarzadzania uzytkownikami pokazanych w Tabela 4-5.

Tabela4-5  Przyciski zrzadzania uzytkownikami

Przycisk Opis

Dodawanie uzytkownika [Add User]

Dodawanie uzytkownika do systemu.

Zmien ustawien uzytkownika [Change User Settings]

Modyfikacja nazwy uzytkownika, hasta lub roli uzytkownika
dla wybranego uzytkownika.

Usuniecie uzytkownika [Delete User]

Usuniecie uzytkownika z systemu

;b e

4. Wprowadzi¢ informacje o uzytkowniku w odpowiednich polach.
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4.3  Zapisane opcje uzytkownika

Uzytkownik moze zmieni¢ jednostke miary lub wybra¢ jezyk w urzadzeniu ASC. Opcje
te zostang zapisane w profilu uzytkownika po jego wylogowaniu. Te same opcje zostang
zatadowane przy nastepnym logowaniu tego samego uzytkownika.

44  Automatyczne wylogowanie

System ASC wyloguje uzytkownika, jesli ekran HMI nie zostanie dotkniety w okreslonym
limicie czasowym. Domyslny limit czasowy wynosi pie¢ minut. Wartos¢ minimalna to
10 sekund.

Aby zmieni¢ czas automatycznego wylogowania nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Zalogowac sie jako administrator.

2. Dotkna¢ przycisku Ustawienia systemu na ekranie Startowym, a nastepnie dotkna¢
zaktadki Zarzadzanie uzytkownikami [User Management].

3. Dotknga¢ pola Czas automatycznego wylogowania [Auto Logout Time] i wprowadzi¢
wartos$¢ limitu czasowego.

MAMNAGE USERS
+ o
A
— et

Auto Logout Time | 06:10:00

Rysunek4-5 Wprowadzony czas automatycznego wylogowania

Aby dostosowac ustawienia dla okreslonych uzytkownikéw uzy¢ ekranu Zabezpieczenia
ekranu.
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Rozdziat5 Ekran Ustawienia systemu

W tym rozdziale opisano gtéwne pola i opcje wyboru na ekranie Ustawienia systemu.
Podane sa réwniez informacje o sieci i zdalnej pomocy serwisowej.

Informacje na temat zarzadzania uzytkownikami i zabezpieczen ekranu mozna znalez¢
na Rozdziat 4.

Jedli system ASC uzytkownika jest wyposazony w kontrole temperatury systemu
goracokanatowego nalezy zapoznac sie z Podrecznikiem uzytkownika urzadzenia
Altanium Matrix5, aby uzyskac informacje na temat konfiguracji uktadu ogrzewania.

Aby wyswietli¢ ekran Ustawienia systemu dotkna¢ przycisku Ustawienia systemu
na ekranie Startowym. Dotkna¢ zaktadki Gkdwne [Main] jezeli jest to konieczne.

5.1  Ekran gtowny w Ustawieniach systemu

SYSTEM INFORMATION EVENT LOG TRANSFER OPTIONS AND LICENSING
el Number FReroy Ucense umber
[CE™)
Vodel [ —— e e
@ erance
e
Softuare Confiuration EDEED
Commpary Naene Eventiog Oldest Date St b ||
Tanster |
FUNCTIONS
S Acknoviedge Ao oo
Confiure St [ contoure | praGNOSTICS EXPORT
Forced 10 Waring Enaie v
= )
POWER CONSERVATION
EQUIPMENT PROTECTION
il Turn OF Dipiay
it | [ Servo Ctine nernlTemp.. L
Tum Of Dply Ater [ 50]mn

p—

wan usenmanacement | scrsewsecormy || werwomc | weatsserue |

A 06:30:35 ° " @
[P 7 7T — | 2 ||

Rysunek 5-1  Ustawienia systemu - ekran gtowny

Do wprowadzania zmian w wiekszosci elementéw na Ekranie gtéwnym konieczny

jest odpowiedni poziom konta uzytkownika. Stan systemu (lub tryb) moze wymagac
zmiany przed wprowadzeniem zmian na ekranie. Tabela 5-1 pokazuje gtéwne elementy
w Ustawieniach systemu.
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Tabela 5-1

Operacje zabezpieczen ekranu gtdwnego

Element

Opis

Numer seryjny

Numer seryjny podano wyfacznie w celach informacyjnych. Jest to
numer nadawany systemowi w trakcie procesu produkcji. Pomoc
techniczna firmy Husky moze poprosic o ten numer, gdy bedzie musiata
rozwigzac problem lub przeprowadzi¢ aktualizacje urzadzenia Altanium.

Model

Nazwa modelu regulatora temperatury.

Wersja oprogramowania

Wersja oprogramowania zatadowana na urzadzeniu Altanium. Podano
wylacznie w celach informacyjnych. Pomoc techniczna firmy Husky
moze poprosic¢ o ten numer, gdy bedzie musiata rozwigzac problem
lub przeprowadzi¢ aktualizacje urzadzenia Altanium.

Konfiguracja
oprogramowania

Okresla konfiguracje oprogramowania dla regulatora temperatury
Altanium i jest wyswietlany wylacznie w celach informacyjnych.

Wersja obrazu dysku

Obraz dysku uzywany do fadowania oprogramowania na urzadzenie
Altanium. Podano wylacznie w celach informacyjnych. Pomoc
techniczna firmy Husky moze poprosic o ten numer, gdy bedzie musiata
rozwiagzac problem lub przeprowadzi¢ aktualizacje urzadzenia Altanium.

Wersja Ethernet
firmy Husky

Wersja Ethernet uzywana przez firme Husky.

Wersjaoprogramowania
sprzetowego napedu

Dotkna¢ tego przycisku, aby wyswietli¢ liste wersji oprogramowania
sprzetowego zainstalowanego dla serwomechanizmoéw osi w systemie.
Wyswietlane sa réwniez adresy IP osi.

Nazwa firmy

Nazwa firmy wyswietlana na pasku stanu.

Ustawienia uzytkownika

Dotkna¢ przycisku Konfiguruj, aby ustawi¢ ponizsze elementy:

Jezyk

Jezyk uzywany w interfejsie uzytkownika
urzadzenia Altanium.

Przycisk czasu
podtrzymania
wielu wyboréw

Czas potrzebny na dotkniecie i przytrzymanie
przycisku ekranowego w celu dodania lub usuniecia
go z innego wyboru przyciskéw. Stuzy do wyboru
wiecej niz jednej osi (lub grupy) na pasku wyboru osi.

Wymuszenie
jednostki
temperatury do

Wymusza ustawienie okreslonych jednostek
temperatury.

Jednostki Stuzy do ustawiania jednostek miary (Sl lub
Imperial) wyswietlanych w interfejsie uzytkownika
urzadzenia Altanium.

Datai czas Data i godzina wyswietlane w interfejsie

uzytkownika urzadzenia Altanium.

Strefa czasowa

Strefa czasowa wyswietlana w interfejsie
uzytkownika urzadzenia Altanium.

Automatyczny
czas letni

Pole wiaczania/wytaczania [on/off]
automatycznego czasu letniego
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Tabela 5-1

Operacje zabezpieczen ekranu gtéwnego (kontynuacja)

Element

Opis

Przestanie dziennika

Przesytanie dziennika danych lub dziennika zdarzeh w formacie CSV
do okreslonego miejsca docelowego pliku dziennika. Przesytany jest
caty dziennik lub mozna ustawic zakres czasu.

Eksport diagnostyki

Stuzy do eksportowania plikéw diagnostycznych na dysk USB. Jest to
przeznaczone wytacznie dla dziatu pomocy technicznej firmy Husky.
W razie potrzeby nalezy skontaktowac sie z firma Husky w celu
uzyskania pomocy.

Filtr powietrza

Stuzy do ustawiania przypomnienia o koniecznosci wymiany filtra
powietrza.

Temperatura szafki
serwomechanizmu

Stuzy do monitorowania wewnetrznej temperatury szafki urzadzenia
ASC.

Numer licencji

Wyswietlony zostanie klucz licencyjny.

Aktualizacja licencji

Stuzy do przesytania nowego pliku licencji z dyskéw lokalnych, USB
i sieciowych.

Wyswietl licencje

Wyswietla informacje dotyczace licenciji.

Zatadowanie zdalne

Stuzy do wyboru ustawien formy, ktére mozna zatadowac bezposrednio
z wtryskarki. Identyfikuje zatadowany identyfikator [ID] i wskazuje, ze
zdalny plik zostat zatadowany.

Potwierdzenie alarmoéw

Stuzy do ustawiania sygnatu (na przyktad: wejscia cyfrowego) do
potwierdzania alarmow, dzieki czemu uzytkownik nie musi naciskac
przycisku resetowania alarmu.

Wiaczenie ostrzezenia o
wymuszonym |/O

Gdy opcja ta jest wtaczona, po wymuszeniu sygnatu wyswietlane jest
ostrzezenie ,Wymuszenie kanatu” [Channel Forced]. Opcja ta dotyczy
wszystkich sygnatéw, ktére moga by¢ wymuszane. Zrodtem ostrzezenia
bedzie grupa sygnatéw. Ustawienie wartosci domyslnej jest wigczone.

Wytaczenie
wyswietlacza

Wiacza funkcje wytaczania wyswietlacza, jesli nie jest on uzywany przez
okreslony czas.

Wytaczy¢ wyswietlacz
po

Stuzy do ustawiania czasu nieuzywania, po ktérym regulator
temperatury wytgczy wyswietlacz.

Wybieranie jezyka

Ekrany urzadzenia Altanium sg dostepne w r6znych jezykach. Domysinym jezykiem jest jezyk

angielski.

Aby wybra¢ jezyk nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na Ekranie gtéwnym w Ustawieniach systemu dotknac pola Jezyk [Language].

2. Wybrac jezyk w oknie dialogowym.

UWAGA: Przycisk Wybor jezyka w stopce ekranu urzadzenia Altanium peni te sama funkcje.
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Przycisk czasu podtrzymania wielu wyborow

Jest to czas, w ktérym uzytkownik musi dotkng¢ i przytrzymac przycisk osi lub grupy na Pasku
wyboru osi, aby doda¢ lub usuna¢ go z innej opcji przyciskow. Wiecej informacji na temat
Paska wyboru osi mozna znalez¢ w Sekcja 7.1.2.

Aby ustawic¢ czas podtrzymania nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na Ekranie gtéwnym w Ustawieniach systemu dotkna¢ pola Przycisk czasu
podtrzymania wielu wyboréw [Button Multi-Select Hold Time].

2. Wprowadzi¢ czas w oknie dialogowym.

Ustawianie jednostek miar

Okno dialogowe jednostek stuzy do ustawiania jednostek miar (Sl lub Imperial)
wyswietlanych na ekranach urzadzenia Altanium.

—
| @
UNITS SYSTEM
I SI System | [Imperial System
DISTANCE TEMPERATURE PRESSURE
Q mm Q HE @ psi
@ in @ HF O bar
@« O wra
() wa
VOLUME FORCE ANGLE
O Ow OX
@) usgal @ O rev
TORQUE ANGULAR INERTIA MASS
O Nm O kgm? O kg
(OE: (@ 1b-in* (O]
b |

Rysunek5-2  Okno dialogowe jednostek

W celu ustawienia jednostek miar nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Na Ekranie gtdéwnym w Ustawieniach systemu dotknac pola Jednostki [Units].

2. W oknie dialogowym jednostek dotkngé przycisku System Sl [SI System] lub System
imperialny [Imperial System], aby dokona¢ wyboru.

3. Dotknga¢ kétka pod kazdym nagtéwkiem, aby wybra¢ jednostke miary.
UWAGA: Zaznaczenie pokazuje czarny znak w okregu.

4, Dotkng¢ przycisku Wyjscie [Exit].
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5.1.4  Filtr powietrza

W celu ochrony sprzetu, w szafce urzadzenia Altanium zainstalowano wentylator i filtr
powietrza. Nalezy zapewni¢ dobry przeptyw powietrza, aby podzespoty sie zbytnio nie
nagrzewalty. Nalezy regularnie wymieniac filtr, aby nie doszto do zmniejszenia przeptywu
powietrza. Przycisk Filtr powietrza pod Ochrona sprzetu umozliwia ustawienie programatora
wymiany filtra. Po zakorczeniu odliczania czasu programatora wyswietlany jest komunikat
ostrzegawczy ,Wymagana wymiana filtra powietrza” [Air Filter Change Required].

W celu ustawienia przerwy czasowej nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Dotkna¢ przycisku Filtr powietrza [Air Filter] na Ekranie gtéwnym w Ustawieniach
systemu.

2. Dotkna¢ pola wyboru Zmiana przypomnienia [Change Reminder], aby pojawit
sie znacznik wyboru.

3. Dotknga¢ pola Zmiana przerwy [Change Interval] i wprowadzi¢ liczbe dni dla przerwy
programatora.

UWAGA: Jednostki miary sa podane w dniach. Warto$¢ domysina wynosi 60.
4. Dotkna¢ przycisku Wyjscie [Exit].

CHANGE REMINDER

Change Reminder il
Change Interval 60 | Days
Filter Usage Counter 0 | Days

Reset Change Counter

-+

R

Rysunek 5-3  Okno dialogowe filtra powietrza

Dotkna¢ przycisku Resetuj licznik zmian [Reset Change Counter], aby ustawi¢ programator
z powrotem na start. Spowoduje to rowniez usuniecie komunikatu ostrzegawczego
+~Wymagana wymiana filtra powietrza” Przycisk Resetuj licznik zmian stuzy wylacznie do
skasowania komunikatu ostrzegawczego i ponownego uruchomienia programatora.

UWAGA: Programator powraca na start wylacznie po uzyciu przycisku Resetuj licznik zmian.
Jedli pole wyboru Zmiana przypomnienia zostanie wytagczone programator czasu nie
powrdci na start.

Licznik uzycia filtra pokazuje liczbe dni, ktore uptynety od uruchomienia programatora lub
dotkniecia przycisku Resetuj licznik zmian.
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5.1.5

5.2
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Temperatura szafki serwomechanizmu

Urzadzenie ASC monitoruje temperature wewnatrz szafki serworegulatora. Jesli temperatura

szafki przekroczy maksymalny limit wiaczy sie alarm. Domysiny maksymalny limit temperatury
wynosi 55 °C i domysinie alarm jest wtaczony. Tylko administrator moze wylaczy¢ lub wiaczy¢
alarm temperatury szafki serwomechanizmu i zmieni¢ maksymalng temperature.

W celu ustawienia alarmu szafki serwomechanizmu nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
Patrz Rysunek 5-4.

1. Dotkna¢ przycisku Temperatura szafki serwomechanizmu [Servo Cabinet
Temperature] na Ekranie gtéwnym w Ustawieniach systemu.

Dotkna¢ pola Maksymalna temperatura [Maximum Temperature].
Wprowadzi¢ temperature

Dotkna¢ pola wyboru Wiacz alarm [Enable alarm], aby wytaczy¢ lub wiaczy¢ alarm.

v R wN

Dotkna¢ przycisku Wyjscie [Exit].

UWAGA: Temperatura szafki jest wyswietlana w polu Biezgca temperatura.

@
SERVO CABINET INTERNAL TEMPERATURE
Current Temperature 45
Maximum Temperature 45
Enable Alarm li/
emmd

Rysunek 5-4  Okno dialogowe temperatury szafki serwomechanizmu

Ustawienia sieci

Regulator temperatury mozna skonfigurowac tak, aby mogt komunikowac sie w sieci
lokalnej. Ta funkcja stuzy do przesytania plikow miedzy regulatorem temperatury a udziatem
sieciowym lub do dostarczania informacji przez sie¢ za posrednictwem zdefiniowanego
interfejsu oprogramowania (OPC, Modbus itp.).

Aby uzyskac dostep do wyboru sieci dotkna¢ zaktadki Sie¢ [Network] na ekranie Ustawienia
systemu.

Na ekranie Ustawienia sieci mozna skonfigurowac regulator temperatury do pofaczenia
Z siecig przewodowaq lub bezprzewodowa (WiFi). Mozna wprowadzi¢ $ciezke sieciowg
dla udostepnionego folderu sieciowego w celu przesytania lub pobierania plikow

do i z regulatora temperatury, w formacie folderu \\serwer\shared.

Aby uzyska¢ pomoc dotyczaca regulatora temperatury firma Husky moze udzieli¢ pomocy
poprzez zdalne potgczenie z systemem za pomocg aplikacji Zdalna pomoc serwisowa.
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WIRED NETWORK

Wred NeworkSetup (e

Connected o)
WIRELESS NETWORK

Wireless Network Setup | setwp

Connected [}

REMOTE SERVICE ASSISTANCE
Please contact Husky Service for assistance.

>
Start Session
Comecionsus [enetrmaie |
NETWORK SHARE
DASHBOARD INTERFACE
Dot T s [ —

T T T e
20:54:28. ° husky @
PO P T T [ 2 [m]

Rysunek 5-5  Ekran Ustawienia sieci

5.2.1 Sie¢ przewodowa

Aby zmieni¢ ustawienia sieci przewodowej nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Na ekranie Ustawienia systemu dotknac¢ zaktadki Sie¢ [Network].
2. Dotkna¢ przycisku Ustawienia w sekcji Sie¢ przewodowa na ekranie.

Pokaze sie okno dialogowe ustawien sieci przewodowej. Patrz Rysunek 5-6.

'WIRED NETWORK CONFIGURATION

MAC Address 00-0C-29-CA-C5-44
Use DHCP J

Default Gateway
Obtain DNS address automatically \/
Preferred DNS server

Alternate DNS server

Connected

IE]

Rysunek5-6  Okno dialogowe ustawien sieci przewodowej
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3. Wprowadzi¢ niezbedne informacje w polach, aby skonfigurowac potaczenie sieciowe.
4. Dotkng¢ przycisku Aktualizuj [Update].

Po nawiazaniu potaczenia sieciowego wyswietlony zostanie wskaznik Potgczono.

5.2.2  Siec bezprzewodowa

Aby zmieni¢ ustawienia sieci bezprzewodowej nalezy wykonac ponizsze kroki:

UWAGA: Regulator temperatury nie posiada wbudowanego adaptera bezprzewodowego.
Aby potaczyc sie z siecig Wi-Fi, do regulatora temperatury nalezy podtaczy¢ karte
sieci bezprzewodowej D-Link DWA-182 lub DWA-171. Patrz Rysunek 5-7.

Rysunek 5-7  Adaptery bezprzewodowe D-Link DWA-182 lub DWA-171

1. Dotkna¢ przycisku Ustawienia w sekcji Sie¢ bezprzewodowa na ekranie.

Pokaze sie okno dialogowe ustawien sieci bezprzewodowej. Patrz Rysunek 5-8.

e

WIRELESS NETWORK CONFIGURATION
Metwork S5I1D ‘ =

Password ‘ ‘

Connection Status

Error Code I:|

Connected .

Wireless Adapter Unavailable

E

[Se——

Rysunek 5-8  Okno dialogowe ustawie sieci bezprzewodowej

2. Podfaczy¢ karte sieci bezprzewodowej D-Link DWA-182 lub DWA-171 do portu USB
regulatora temperatury.

UWAGA: Po podtaczeniu adaptera bezprzewodowego D-Link do regulatora temperatury
jeston automatycznie wykrywany przez oprogramowanie HMI. Status potaczenia
zmienia sie na ,Wyszukiwanie dostepnych sieci”. Jesli w okolicy dostepna jest
jedna lub wiecej sieci Wi-Fi, status potaczenia zmieni sie na ,Gotowy do wyboru
sieci” [Ready to Select Network] i wigczy sie identyfikator SSID sieci.
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3. Dotkng¢ pola Sie¢ SSID [Network SSID] i zostanie wyswietlona lista wszystkich
dostepnych sieci WiFi.

UWAGA: Wyswietlane sg identyfikator SSID, metoda uwierzytelniania i sita sygnatu dla
wszystkich dostepnych sieci Wi-Fi. Sa one podane jako lista uporzagdkowana
wedtug sity sygnatu.

4, Wybracsie¢ SSID z listy.
W polu Sie¢ SSID pojawi sie identyfikator SSID.

UWAGA: Aplikacja HMI obstuguje okreslone typy trybow uwierzytelniania (Open i WPA-
Personal) dla ustawienia sieci bezprzewodowej. Jesli wybrana zostanie
nieobstugiwana sie¢, wartos¢ pola Sie¢ SSID nie zmieni sie i wyswietlony
zostanie komunikat , Typ zabezpieczen sieci nie jest obstugiwany” [Network
security type is not supported] (patrz Rysunek 5-9). Jesli wybrano identyfikator
SSID sieci, ktéry nie jest obstugiwany nalezy wybra¢ inny.

=

Metwork security type is not supported.

v/

—

Rysunek 59  Komunikat o nieobstugiwanym bezpieczenstwie sieci

5. Wprowadzi¢ hasto dla identyfikatora SSID sieci w polu Hasto.
Dotkna¢ przycisku Potacz [Connect].
Po nawigzaniu potaczenia sieciowego wyswietlony zostanie wskaznik Potgczono.

UWAGA: Jesli hasto nie jest prawidtowe, status potgczen wyswietla komunikat ,Nie
mozna sie potaczy¢” [Unable to connect] przez kilka sekund, a nastepnie
zmienia sie na ,Gotowy do potaczenia” [Ready to connect].

5.2.3  Udziat sieciowy

Zaktadka Sie¢ [Network] na ekranie Ustawienia systemu umozliwia wprowadzenie informacji
niezbednych do potaczenia sie z udostepnionym w sieci folderem pamieci masowej
(udziatem sieciowym).

Aby uzyska¢ dostep do opcji sieci dotknag¢ przycisku Ustawienia na panelu Udostepnianie
sieci na ekranie.

Pokaze sie okno dialogowe Konfiguracji udostepniania sieci [Network Share Configuration].
Patrz Rysunek 5-10.
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NETWORK SHARE CONFIGURATION

User Name ‘

Password ‘

Domain Name‘

Location ‘

Connection Status Undefined Location

Error Code I:l

l Connect ‘

IE

Rysunek 5-10 Okno dialogowe udziatu sieciowego

W oknie dialogowym udziatu sieciowego mozna wprowadzi¢ $ciezke sieciowg dla
udostepnionego folderu sieciowego w celu przesytania lub pobierania plikow do
i zregulatora temperatury, w formacie:

\\server\shared folder.

Tabela 5-2 zawiera opis pdl i przyciskéw uzywanych do faczenia sie z udziatem sieciowym.

UWAGA: Wiecej informacji na temat ustawien sieci mozna znalez¢ w Podreczniku
uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.

Tabela5-2  Konfiguracje sieci

Element Opis

Nazwa uzytkownika Nazwa konta uzytkownika uzywana do faczenia sie z udziatem sieciowym.

Hasto Hasto uzywane do faczenia sie z udziatem sieciowym.

Nazwa domeny Nazwa domeny, w ktérej znajduje sie udziat sieciowy.
(opcjonalna)

Lokalizacja Sciezka UNC okreslajaca nazwe serwera i folder udostepniony w sieci.

Przyktad: \\companyserver\shared
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5.24

Tabela 5-2

Konfiguracje sieci (kontynuacja)

Element

Opis

Stan potaczenia

Pole statusu, ktére powiadamia uzytkownika o biezacym stanie pofgczenia
udziatu sieciowego. Mozliwe wartosci to:

Niepotaczony

System nie jest podtaczony do okreslonego
udziatu sieciowego.

Nieokreslona
lokalizacja

Pole Lokalizacja nie ma okreslonej wartosci.

Nawigzywanie
potaczenia

System wykona operacje potaczenia z okreslonym
udziatem sieciowym.

Potaczony

System jest podtagczony do okreslonego udziatu
sieciowego.

Nie mozna nawigzac
potaczenia

System nie mégt pofaczyc sie z okreslonym
udziatem sieciowym. Sprawdzi¢ pole ,Kod btedu”
[Error Code].

Roztaczanie

System wykona operacje odtaczenia od
okreslonego udziatu sieciowego.

Nie mozna odfaczy¢
potaczenia

System nie mégt odfaczy¢ sie do okreslonego
udziatu sieciowego. Sprawdzi¢ pole Kod btedu.

Sie¢ niedostepna

Potaczenie z siecig zostanie przerwane. Ma to
miejsce, jesli kabel sieciowy zostanie odigczony lub
wystapi problem z karta sieciowa.

Kod btedu

To pole zgtasza kod btedu zwracany przez system operacyjny Windows,
gdy regulator temperatury probuje potaczyc sie lub rozlaczy¢ z udziatem
sieciowym Bedzie on uzywany do rozwigzywania wszelkich problemoéw
zwigzanych z korzystaniem z funkcji sieciowej. Istnieje okoto 16 000
udokumentowanych kodéw btedéw, wiec wymienienie i opisanie kazdego
z nich nie jest mozliwe. Ponizej znajduja sie dwa przyktady:

85

Nazwa urzadzenia lokalnego jest juz uzywana.

2250

Potaczenie sieciowe nie istnieje.

Przycisk potaczenia

Stuzy do inicjowania potgczenia z okreslonym udziatem sieciowym.

Przycisk odtaczenia

Stuzy do usuniecia obecnego potaczenia z okreslonym udziatem sieciowym.

Interfejs pulpitu

Panel Interfejs pulpitu na ekranie Sie¢ umozliwia wtgczenie interfejsu i wprowadzenie adresu
IP serwera pulpitu. Na pulpicie wyswietlany jest rowniez status potgczenia i rozlgczenia.

Dotkna¢ przycisku Ustawienia na panelu Interfejs pulpitu, aby wyswietli¢ okno dialogowe
Konfiguracji interfejsu pulpitu. Patrz Rysunek 5-11.
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DASHBOARD INTERFACE CONFIGURATION

Dashboard Server IP Address 127.00.1

Dashboard Interface

Connection Status Disconnected

I

Disconnected Status ‘

IE]

Rysunek 5-11  Okno konfiguracji interfejsu pulpitu

Po wprowadzeniu adresu numerycznego w polu Adres IP pulpitu serwera [Dashboard Server
IP Address], potaczenie jest uruchamiane po wiaczeniu pola wyboru Interfejs pulpitu
[Dashboard Interface].

5.2.5 Zdalna pomocserwisowa

W przypadku stwierdzenia problemu, ktérego nie mozna usuna¢ nalezy skontaktowa¢
sie z najblizszym Oddziatem ustug i sprzedazy firmy Husky.

Jesli problemu nie mozna rozwigzac przez telefon, przedstawiciel firmy Husky poda nazwe
uzytkownika i hasto. Nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

UWAGA: Niektére z tych krokéw wymagaja uzycia klawiatury.
1. Na ekranie Ustawienia systemu dotkna¢ zaktadki Sie¢ [Network].

2. Dotkna¢ przycisku Rozpoczac sesje [Start Session] w obszarze Zdalna pomoc
serwisowa na ekranie. Patrz Rysunek 5-12.

REMOTE SERVICE ASSISTANCE

Please contact Husky Service for assistance.

P < w’

Proxy Settings Start Session

Connection Status | Unknown |

Error Status | Application Mot Installed |

Rysunek 5-12  Zdalna pomoc serwisowa
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3. Powyswietleniu okna dialogowego TeamViewer wpisa¢ nazwe uzytkownika i hasto
w odpowiednich polach.

4. Dotkna¢ przycisku OK.
Jedliistniejg wymagania dotyczace potaczenia sieciowego, pokaze sie okno dialogowe.

Podczas uruchamiania programu TeamViewer w stopce ekranu wyswietlana jest
nowa ikona.

5. Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami udzielanymi przez przedstawiciela firmy
Husky, aby zakonczy¢ pofaczenie.

Technik serwisowy firmy Husky uruchamia potfgczenie zdalne lub aplikacje widoku pulpitu.
Po wyswietleniu okna dialogowego nalezy wyrazi¢ zgode na potaczenie zdalne.

Technik serwisowy firmy Husky moze obstugiwac lub wyswietla¢ ekrany systemowe ASC.
W razie potrzeby uzytkownik zostanie poproszony o wprowadzenie zmian.

Uzytkownik moze zatrzymac sesje zdalng lub zatrzyma sie ona automatycznie, gdy technik
zatrzyma sesje. Spowoduje to wylogowanie biezacego uzytkownika. Uzytkownik zostanie
réwniez wylogowany, jesli sesja nie zostanie nawigzana. Po zatrzymaniu sesji zdalnej
usuwana jest ikona/menu rozwijane w stopce.

5.2.6  Przetwarzanie w sieci wirtualnej

Dzieki Przetwarzaniu w sieci wirtualnej (VNC), jesli jest zainstalowana, mozna zobaczy¢
interfejs HMI sterownika urzadzenia ASC na interfejsie HMI wtryskarki. Umozliwia to
przegladanie danych i wprowadzanie zmian w jednej centralnej lokalizacji. Mozna przenies¢
regulator temperatury ASC w inne miejsce i ograniczy¢ liczbe interfejséw HMI we wtryskarce
do jednego ekranu.

Po zainstalowaniu funkcji VNC w systemie ASC na ekranie Sie¢ pojawi sie obszar opcji
serwera VNC. Patrz Rysunek 5-13.

Do pracy w trybie VNC konieczne jest zainstalowanie oprogramowania klienta VNCi serwera
VNC. Regulator temperatury i wtryskarka IMM muszg znajdowac sie w tej samej sieci bez
zapory sieciowe;j.

e
WML SERVER OPFTIONS

Enable YN nariios ..,‘.F
Requires acrowdedgemerd of WA sexsion

WHC merver peemword (B charsciers mad |:|

Log YT semsion sctihty

Ere|e=

Y o

Rysunek 5-13  Opcje serwera VNC
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Tabela 5-3 opisuje opcje serwera VNC.

Tabela5-3  Opisuje opcje serwera VNC

Element Opis

Wiaczanie ustugi VNC Uzy¢ tego pola wyboru, aby wtaczy¢ ustuge VNC.

Wymaga potwierdzenia | To pole wyboru stuzy do wtaczenia wyzwania bezpieczenstwa

sesji VNC wyswietlanego na serwerze, gdy klient prébuje sie potaczyc.
Hasto serwera VNC To pole stuzy do ustawienia hasta, ktére musi zostaé podane przez
(maks. 8 znakéw) klienta przed nawigzaniem sesji/potaczenia VNC.

UWAGA: Jesli hasto zostanie zmienione za pomoca klienta VNG, klient
roztaczy sie bez ostrzezenia po zatrzymaniu ustugi. Po uptywie
okoto 15 sekund (co pozwala na ponowne uruchomienie
i ustabilizowanie sie ustugi), klient moze ponownie potaczy¢
sie z serwerem przy uzyciu nowego hasta.

Diugos¢ hasta musi wynosic¢ od trzech do o$miu znakéw
alfanumerycznych.

UWAGA: Dtugos¢ hasta jest limitem VNG, a nie systemu operacyjnego.

Rejestrowanie Uzy¢ tego pola wyboru, aby wtaczy¢ logowanie VNC. Informacje
aktywnosci sesji VNC dziennika sa zapisywane w pliku tekstowym i mozna je pobrac za
pomoca opcji eksportu pliku dziennika.

UWAGA: Co pewien czas dziennik VNC jest usuwany, aby plik nie
zajmowat zbyt duzo miejsca na dysku. Jesli rozmiar pliku
dziennika przekroczy 1 MB, plik zostanie usuniety. Jest to
sprawdzane przy kazdym uruchomieniu systemu. Jesli dziennik
zostanie usuniety, w systemie alarmowym pojawi sie
odpowiedni wpis.

Eksportowanie Uzy¢ tego przycisku, aby wyeksportowac najnowszy plik dziennika VNC
(i inne pliki dziennika) na dysk zewnetrzny. Ta funkcja dziata tak samo,
jak eksport dziennika dostepny w zaktadce Gtéwne ekranu
systemowego.

5.2.6.1 Klient VNC

Klient VNC to wtryskarka IMM, ktory faczy sie, wyswietla i/lub kontroluje serwer
VNC (Serworegulator Altanium). Komputer kliencki wymaga instalacji przegladarki
klienta VNC (na przykfad Real VNQ).

UWAGA: Klient VNC powinien by¢ w stanie potaczy¢ sie z dowolnym komputerem
z oprogramowaniem serwera VNG, niezaleznie od producenta.
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5.2.6.2 Serwer VNC

Serwer VNC to serworegulator Altanium, ktéry jest kontrolowany przez klienta VNC.

Do dziatania serwera VNC konieczne jest zainstalowanie oprogramowania serwera VNC
i udostepnienie okreslonych portéw komunikacyjnych. W systemie Windows
oprogramowanie serwera VNC jest zwykle uruchamiane jako ustuga.

UWAGA: W systemie Windows oprogramowanie serwera VNC jest zwykle uruchamiane
jako ustuga.

5.2.6.3 Polaczenie VNC

Wiekszos¢ aplikacji klienckich VNC moze by¢ uzywana do taczenia sie z maszyng HMI
(serwerem VNC). Ponizsze instrukcje dotycza w szczegdlnosci aplikacji vncviewer.exe.
Kroki te powinny jednak mie¢ zastosowanie do wiekszosci aplikacji klienckich VNC.

UWAGA: Problemy z klientem VNG, takie jak puste/czarne ekrany, nieregularne lub powolne
odtwarzanie i inne problemy zwigzane z interfejsem uzytkownika [Ul], s mozliwg
usterka ustawien klienta VNG, a nie serwera. W razie watpliwosci (lub gdy nie sg
dostepne zadne instrukcje), zawsze nalezy wybra¢ opcje ,automatyczna
konfiguracja” [auto configuration] (jesli oprogramowanie klienta VNC jg obstuguje).
Klient bedzie negocjowat z serwerem w celu okreslenia zestawu kompatybilnych
mozliwosci.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa VNC wymaga uzycia hasta do instalacji serwera. Nowe hasto

moze zosta¢ utworzone przez operatora z odpowiednimi uprawnieniami do ekranu. Hasta

moga by¢ kombinacja alfanumeryczng o dtugosci od trzech do o$miu znakow.

Jesli wiaczona jest opcja ,Wymaga potwierdzenia sesji VNC” [Requires acknowledgement
of VNC session] potaczenie nie moze zostac¢ nawigzane przez klienta, dopéki nie zostanie
zatwierdzone przez operatora serwera VNC. Gdy klient prébuje potaczyc sie z serwerem VNC
pokaze sie okno dialogowe z prosba o zaakceptowanie lub odrzucenie potaczenia. Jesli
operator serwera nie podejmie zadnych dziatan, zagdanie wygasnie po 30 sekundach. Sesja
zostanie zamknieta u klienta. Jesli potaczenie zostanie zaakceptowane, klient bedzie mogt
wyswietlac i obstugiwac serwer VNC.

W przypadku probleméw z tgcznoscia lub aplikacja serwer VNC moze opcjonalnie zapisywac
swoje dziatania w pliku dziennika. Serwer VNC musi by¢ skonfigurowany do rejestrowania
swoich dziatan. Operator uzywa przycisku Eksportuj [Export] w dolnej czesci panelu Opcje
serwera VNG, aby uzyska¢ kopie rejestru VNC. Mozna réwniez uzy¢ przycisku Eksportuj

w panelu Eksport diagnostyki w zaktadce Gtéwne na ekranie Ustawienia systemu.

Aby ustawic¢ konfiguracje VNC dla logowania nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Nalezy upewnic sie, ze w zaktadce Sie¢ w Ustawieniach systemu wtgczona jest opcja
Wiacz ustuge VNC [Enable VNC service] (zaznaczy¢ pola wyboru).

2, Nalezy upewnic sig, ze wiaczona jest opcja Rejestr aktywnosci sesji VNC [Log VNC
session activity] (zaznaczy¢ pole wyboru).

Cafa aktywnos¢ VNC bedzie rejestrowana w pliku dziennika.
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Aby pobra¢ plik dziennika VNC nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1.

W zakfadce Sie¢ w Ustawieniach systemu wytaczy¢ opcje Rejestr aktywnosci sesji VNC
(kliknag¢, aby usuna¢ zaznaczenie pola wyboru).

Wtozy¢ dysk USB do dowolnego dostepnego portu USB.

UWAGA: Dysk USB powinien mie¢ co najmniej 5 GB wolnego miejsca. Podczas
tego procesu eksportowane sa pliki dziennika z innych podsystemoéw.

Klikna¢ przycisk Eksportuj w dolnej czesci panelu Opcje serwera VNC.

UWAGA: Mozna rowniez uzy¢ przycisku Eksport w panelu Eksport diagnostyki
w zaktadce Gtéwne na ekranie Ustawienia systemu.

Nalezy przejs¢ do lokalizacji na dysku USB, w ktérej uzytkownik chce zapisa¢ plik
dziennika sesji VNC.

Klikna¢ zielony przycisk znacznika wyboru.

Plik dziennika sesji VNC zostanie zapisany w wybranej lokalizacji i bedzie miat nazwe:
WinVNC.log.

Jedli plik dziennika sesji VNC jest niedostepny po uruchomieniu eksportu, istniejag dwa
zdarzenia, ktére moga to spowodowac:

Plik dziennika zostat usuniety bezposrednio przed rozpoczeciem eksportu.
Opcja ,Rejestr aktywnos¢ sesji VNC” nie byta wigczona podczas aktywnosci VNC.

Jesli plik dziennika sesji VNC nie jest dostepny podczas pobierania, zostanie utworzony
plik zastepczy o tej samej nazwie (WinVNC.log), co standardowy dziennik. Zawarto$¢ tego
pliku zastepczego poda mozliwe przyczyny braku informacji o sesji VNC.
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Rozdziat6 Ustawienia formy

Ustawienia formy obejmujg parametry procesu wymagane przez urzadzenie Altanium
do obstugi sitownikéw i systemu gorgcokanatowego, jesli jest zainstalowany.

6.1  Ekran Ustawienia formy

Ekran Ustawienia formy stuzy do przechowywania i zarzadzania plikami zawierajgcymi m. in.
pliki ustawien formy, obrazy, dokumenty i raporty (patrz Rysunek 6-1). Pliki sa wyswietlane w
strukturze drzewa i sg przechowywane w folderach formy, systemu i uzytkownika. Kazdy
folder formy zawiera ustawienia formy, obrazy i dokumenty zwigzane z okreslong forma.
Ekran Ustawienia formy jest podzielony na dwa panele. Lewy panel zawiera wszystkie
katalogi znajdujace sie na lokalnym dysku twardym systemu. W prawym panelu wyswietlane
sg wszystkie dostepne katalogi i pliki ze Zrédta zewnetrznego. Obejmuje to dysk USB lub
sieciowy system udostepniania plikow.

Dotkna¢ przycisku Pliki [Files], na ekranie Startowym, aby otworzy¢ ekran Ustawienia formy.
Mozna réwniez dotkna¢ przycisku Informacje o ustawieniach formy [Mold Setup Info].

e
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Rysunek 6-1  Ekran Ustawienia formy
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Tabela 6-1 zawiera liste elementéw tworzacych strukture ekranu Ustawienia formy.

Tabela 6-1 Opis elementow ekranu Ustawienia formy

Element

Opis

Drzewo plikéw [File
Tree]

Dysk lokalny przechowuje wszystkie zapisane dane zawarte na ekranie
Ustawienia formy. Aby utatwi¢ prace z plikami, domyslnie dostepne sg trzy
katalogi gtéwne. Sa to folder form, folder systemowy i folder uzytkownika.

Urzadzenia pamieci masowej USB i foldery sieciowe sg domyslnie
wyswietlane w prawym panelu po podtaczeniu do systemu.

Folder Formy [Molds]

Folder Formy stuzy do pracy z plikami zwigzanymi z dang forma

i przechowywania ich w okreslonym przez uzytkownika folderze
podrzednym. Dotknac folderu formy, aby wyswietli¢ foldery podrzedne.
Dotkna¢ kazdego folderu podrzednego, aby wyswietli¢ pliki ustawienia
formy, obrazy i dokumenty PDF zawarte w folderze podrzednym.

Folder domyslny znajduje sie w tym katalogu i zawiera gtéwny plik formy,
ktéry zawiera domysine ustawienia fabryczne.

Folder Raporty
[Reports Folder]

Dotkna¢ folderu Raporty, aby wyswietli¢ wszystkie raporty i dokumenty
znajdujace sie w wybranym folderze systemowym.

Folder Uzytkownicy
[Users Folder]

Dotkna¢ folderu Uzytkownicy, aby wyswietli¢ pliki zwigzane z okreslonym
operatorem.

Folder Silniki
[Motors Folder]

Dotkna¢ folderu Silniki [Motors], aby wyswietli¢ pliki parametréow
sitownikéw podtaczonych do systemu.

Tabela 6-2 zawiera liste przyciskow uzywanych na ekranie Ustawienia formy.

Tabela6-2  Opis przyciskow ekranu Ustawienia formy

Przycisk

Opis

?

L]
—_—

Pomoc [Help]

Zawiera opisy ikon ustawien formy.

Nowy folder [New Folder]

Stuzy do utworzenia nowego folderu podrzednego narzedzia (formy)
w folderze gtéwnym Formy.

E
L3

Nowe ustawienia formy [New Mold Setup]

Stuzy do utworzenia nowego pliku ustawien formy. Wszystkie nowe

pliki ustawien formy sa tworzone na podstawie ustawien zawartych

w domyslnym pliku ustawien form. Ten przycisk nie stanowi opcji wyboru,
chyba ze wybrano folder formy.

=1

Zataduj ustawienia formy [Load Mold Setup]

Stuzy do zatadowania pliku ustawienia formy. Ten przycisk nie stanowi
opcji wyboru, chyba ze wybrano plik ustawien formy. Nie mozna
zatadowac bezposrednio pliku Ustawienia domysine.
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Tabela6-2  Opis przyciskow ekranu Ustawienia formy (kontynuacja)

Przycisk Opis
Zapisz zmiany [Save Changes]
= _ Trwale zapisuje wszystkie zmiany w zaladowanym pliku ustawienia formy.
e ) Jeslina ekranie zostanie wybrana inna pozycja, nie bedzie to miato wptywu

na miejsce zapisania zmian. Zmiany sa zapisywane tylko w zatadowanym

pliku ustawien formy.

L? [

Zapisz jako [Save As]

Zapisuje zatadowany plik ustawien formy pod nowa nazwa. Jesli na
ekranie zostanie wybrana inna pozycja, nie bedzie to miato wptywu

na miejsce zapisania zmian. Zmiany w zatadowanym pliku ustawien formy

sg zapisywane tylko w nowym pliku.

G

Odrzu¢ zmiany [Discard Changes]

Odrzuca wszystkie zmiany w zatadowanym pliku ustawienia formy.
Informacje o pliku powracajg do stanu po jego ostatnim zapisaniu.

Wszystkie niezapisane zmiany zostang odrzucone. Jesli na ekranie zostanie

wybrana inna pozycja, nie bedzie to miato wptywu na zatadowany
plik ustawienia formy.

Kopiuj [Copy]

Kopiuje ustawienia formy, obrazy lub dokumenty z jednego folderu
lub urzadzenia do innego.

Wklej [Paste]

Wkleja ustawienia formy, obrazy, dokumenty lub notatki skopiowane

z jednego folderu lub urzadzenia do innego.

Usun [Delete]

Usuwa folder formy, ustawienia formy, obraz lub dokument. Zostani

wyswietlony komunikat z prosbg o upewnienie sig, ze dana pozycja
ma zostac usunieta. Przycisk bedzie niedostepny jako opcja wybory
do momentu wybrania folderu lub pliku.

e

EEBB

Zmien nazwe [Rename]

Zmienia nazwe folderu formy, ustawienia formy, obrazu, notatki lub

dokumentu. Na ekranie pojawi sie klawiatura umozliwiajgca wpisanie

nowej nazwy. Przycisk bedzie niedostepny jako opcja wybory do
momentu wybrania folderu lub pliku.

)

Podglad [Preview]

Przeglad plikéw ustawien formy, obrazéw, notatek i dokumentéw.

Strona 73



HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

6.2  Utworzenie nowego foldera ustawienia formy

Folder ustawienia formy moze by¢ uzywany do przechowywania wielu plikéw
ustawien formy.

Aby utworzy¢ nowy folder ustawienia formy nalezy wykonac ponizsze kroki:
1. Dotkna¢ przycisku Nowy folder.

2. Wpisa¢ nazwe nowego folderu formy w oknie dialogowym.

3. Dotknac przycisku Akceptuj.

Nowy folder ustawienia formy znajduje sie teraz w katalogu Formy.

6.3  Utworzenie nowego pliku ustawienia formy

Strona 74

Po utworzeniu folderu ustawienia formy mozna doda¢ do niego nowy plik ustawien formy.

Gdy tworzony jest nowy plik ustawienia formy, a folder Domysine [Default] zawiera tylko
domyslny plik ustawienia formy, domyslny plik ustawienia jest kopiowany i uzywany jako
punkt poczatkowy.

Jesli folder Domysiny zawiera plik ustawienia dostarczony przez uzytkownika o nazwie
+Nowe ustawienie” [New Setup], nowy plik ustawienia jest kopig pliku ,nowe ustawienia”.
Plik ,Nowe ustawienia” mozna utworzy¢, kopiujac najpierw istniejacy plik ustawienia,
zmieniajac jego nazwe na ,Nowe ustawienia”, a nastepnie kopiujac plik do folderu Domysline.
Pomaga to zapewnic okreslony przez uzytkownika punkt poczatkowy dla wszystkich plikéw
ustawien zamiast domysinych ustawien fabrycznych.

UWAGA: W przypadku wprowadzenia zmian w ustawieniach, a nastepnie utworzenia
nowego pliku ustawien formy, system zmieni wartosci ustawien z powrotem na
wartosci domysine. Najpierw utworzy¢ nowy plik ustawienia formy, a nastepnie
wprowadzi¢ zmiany ustawien. Zapisa¢ wszystkie zmiany w nowym pliku
ustawienia formy.

Aby utworzy¢ nowy plik ustawienia formy nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ foldera Formy, w ktérym uzytkownik chce
utworzy¢ nowe ustawienie formy.

Dotkna¢ przycisku Nowe ustawienia formy.
Whpisa¢ nazwe nowego ustawienia formy w oknie dialogowym.

Dotkna¢ przycisku Akceptuj.
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6.4  Zapisywanie zmian w pliku ustawienia formy

Po zatadowaniu pliku ustawienia formy wszelkie wprowadzone w nim zmiany moga zostac
trwale zapisane.

Aby trwale zapisa¢ zmiany w pliku ustawienia formy nalezy wykonac nastepujace kroki:

1.

3.

Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ przycisku Zapisz zmiany.
Ustawienia formy - pokaze sie okno dialogowe Zapisz.

Nalezy upewnic sie, ze okno dialogowe pokazuje, ze zmiany zostang zapisane
we wiasciwej formie i pliku.

Dotkna¢ przycisku Akceptu;j.

Wszystkie zmiany s trwale zapisane w zatadowanym pliku ustawienia formy.

6.5 Odrzucanie zmian w pliku ustawienia formy

Wszystkie zmiany w pliku ustawienia formy sa przechowywane w bazie danych systemu
do momentu ich trwatego zapisania lub usuniecia. Gdy zmiany zostang odrzucone,
plik ustawienia formy powrdéci do stanu po ostatnim zapisaniu.

Aby odrzuci¢ zmiany w pliku ustawienia formy nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1.

Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ przycisku Odrzué zmiany.
Ustawienia formy - pokaze sie okno dialogowe Odrzuc.

Nalezy upewnic sie, ze okno dialogowe pokazuje, ze zmiany zostana odrzucone
z whasciwej formy i pliku.

Dotkna¢ przycisku Akceptuj.

Wszystkie zmiany odrzucone z zatadowanego pliku ustawienia formy.

6.6  Zapisywanie zatadowanego pliku ustawienia formy pod nowa nazwa

Po wczytaniu pliku ustawienia formy mozna go zapisac jako nowy plik.

Aby zapisac¢ zatadowany plik ustawienia formy jako nowy plik nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1.

Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ przycisku Zapisz jako.
Ustawienia formy - pokaze sie okno dialogowe Zapisz.
Whpisac nazwe nowego pliku.

Dotkna¢ przycisku Akceptuj.
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6.7

6.8

6.9
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Zaladowanie istniejacego pliku ustawienia formy

Po utworzeniu pliku ustawienia formy jest on automatycznie fadowany jako robocze
ustawienia formy w systemie.

Aby zatadowac inne ustawienia nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1.

Na ekranie Ustawienia formy wybra¢ folder Ustawienia formy zawierajacy plik ustawien
formy, ktéry ma zosta¢ zatadowany.

Dotkna¢ nazwe pliku ustawienia formy, ktéry ma zostac zatadowana.

Dotkna¢ przycisku Zataduj ustawienia formy, aby zatadowa¢ wybrane ustawienia
formy.

Po zatadowaniu ustawienia formy jej nazwa jest zawsze wyswietlana na przycisku Informacje
o ustawieniach formy w stopce systemu.

Usuwanie plikow lub folderéw

Jezeli plik lub folder nie jest juz potrzebny na dysku wewnetrznym mozna go usungc.

Aby usunac¢ plik lub folder nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ pliku lub folderu, ktéry ma zostac usuniety.
2. Dotkna¢ przycisku Usun.
Zostanie wyswietlony komunikat z pytaniem czy uzytkownik chce usuna¢ plik lub folder.
3. Abykontynuowac dotkna¢ przycisku Akceptuj. Aby Anulowac dotkna¢ przycisku Anuluj.
Kopiowanie plikow

Ustawienia formy, obrazy, dokumenty lub notatki moga by¢ skopiowane z jednego folderu
lub urzadzenia do innego. Tylko pliki z folderéw o tej samej nazwie lub typie moga by¢
skopiowane do tego folderu. Na przyktad plik ustawienia formy mozna wklei¢ tylko

do pliku ustawienia formy.

Aby skopiowac i wklei¢ plik nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1.

2
3.
4

Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ pliku, ktéry ma zosta¢ skopiowany.
Dotkna¢ przycisku Kopiuj.
Odnalez¢ i dotknac folderu, w ktérym plik zostanie wklejony.

Dotkna¢ przycisku Wklej, aby utworzy¢ kopie pliku w wybranym folderze.
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6.10 Zmiana nazwy plikow lub folderow

Aby zmieni¢ nazwe pliku lub foldera nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na ekranie Ustawienia formy dotkna¢ pliku lub folderu, ktérego nazwa ma zosta¢
Zzmieniona.

Dotkna¢ przycisku Zmien nazwe.
Wpisa¢ nowg nazwe w oknie dialogowym.

Dotkna¢ przycisku Akceptuj aby zapisac¢ nazwe pliku.

6.11 Przesyfanie danych do sieci

Ekran Ustawienia formy stuzy do przesytania danych z urzadzenia Altanium do sieci.
Jezeli urzadzenie Altanium jest podfgczone do sieci, drzewo folderu sieciowego jest
domysinie wyswietlane na ekranie Ustawienia formy. Foldery sieciowe nie sg wyswietlane
po podtaczeniu urzadzenia USB.

6.12 Przesyfanie danych na dysk USB

Dane z urzadzenia Altanium mozna przesyta¢ za pomoca dyskéw USB lub CD-ROM USB.
Po podtaczeniu urzadzenia pamieci masowej do portu USB drzewo folderéw urzadzenia
jest wyswietlane po prawe;j stronie ekranu Ustawienia formy. Stuzy do tadowania plikow,
kopiowania i wklejania plikéw z urzadzenia pamieci masowej na dysk lokalny. Stuzy

do zapisywania plikéw na urzadzeniu pamieci masowej, kopiowania i wklejania plikow

z dysku lokalnego na urzadzenie.

Po odfaczeniu urzadzenia pamieci masowej USB od portu USB drzewo folderéw urzadzenia
nie jest juz wyswietlane na ekranie.
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Rozdziat7  Ekrany serworegulatora

Urzadzenie Altanium jest wyposazone w pie¢ ekranéw sitownikéw z powigzanymi widokami

zaktadek, ktére pozwalajg ustali¢ wszystkie warunki zapewniajace doktadng kontrole

dziatania kazdej osi. Ekrany serworegulatora stuza do:

+  Obstugi osi

« Ugrupowania osi

»  Wprowadzania nazw osi i grup okreslonych przez uzytkownika

»  Kalibracji osi

+  Recznego sterowania ruchem osi

«  Ustawiania limitéw dla osi (pozycje minimalne/maksymalne, pozycje docelowe,
predkosci, przyspieszania/spowalniania)

«  Ustawianie reakgji na btad

»  Nadawania uprawnien

«  Monitorowania operacji

«  Wyswietlania i zmieniania profili ruchu

W tym rozdziale opisano ekrany serworegulatora Altanium i ich funkcje.

7.1 Przyciski sterowania

Przyciski sterowania petnia te sama funkcje na wiekszosci ekranéw serwomechanizmow.
W kolejnych sekcjach opisano przyciski Tryby sterowania [Control Modes] i Pasek wyboru
osi [Axis Selector Bar].
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7.1.2
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Przyciski trybow sterowania serwomechanizmem

Przyciski trybdw sterowania umozliwiajg uzytkownikowi przetagczanie miedzy trybem
wytgczonym a wigczonym serwomechanizmow, a takze wytaczenie systemu
serwomechanizméw. Tabela 7-1 przedstawia przyciski Tryby sterowania.

Tabela 7-1 Przyciski Tryby sterowania

Przycisk Opis

Wiaczony [Engaged]

Aktywuje tryb wigczony, w ktérym serwomechanizmy sg sterowane
przez wejscia zdalne.

Wylaczy¢ [Disengagel]

Aktywuje tryb wytaczony, w ktdrym serwomechanizmy s sterowane
przez operatora przy uzyciu interfejsu uzytkownika urzadzenia
ALTANIUM.

Wylaczony [Disabled]

Wytacza system serwomechanizméw.

Pasek wyboru osi

Pasek wyboru osi znajduje sie nad ekranami Startowy serwomechanizmu [Servo Home],
Ustawienia osi [Axis Setup], Ustawienia pozycji [Position Setup], Uprawnienia [Permissions]
i Profile ruchu [Motion Profiles]. Dotkna¢ przyciskéw, aby wybra¢ jedna lub wiecej osi,
grupy osi lub wszystkie osie jednoczesnie. Osie i grupy sa podswietlone po wybraniu.
Wybory zostajg zachowane po zmianie ekranu. Nazwy osi na przyciskach sa wyswietlane tak,
jak zostaty okreslone na ekranie Ustawienia osi. Nazwy grup na przyciskach sg wyswietlane
tak, jak zostaty okreslone na ekranie Ustawienia regulatora temperatury.

Dotkna¢ przycisku Wszystkie [All], aby wybrac wszystkie grupy i osie. Ponownie dotkna¢
przycisku Wszystkie, a wybdr powrdéci do osi i/lub grup (jesli byty), ktore zostaty wybrane
wczesniej.

o= Al
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Dotkna¢ przycisku grupy, aby wybrac wszystkie osie w tej grupie. Wszystkie wczesniejsze
wybory zostana usuniete.

Dotkna¢ jednego przycisku osi, aby wybrac tylko te 0$. Wszystkie wczesniejsze wybory
zostana usuniete.

Dotknac i przytrzymac przycisk niewybranej osi lub grupy, aby doda¢ je do wyboru. Na
przyktad dotkna¢ ,0$ 1" [Axis 1], aby wybrac te os. Dotknac i przytrzymac ,0$ 3" [Axis 3],
aby wybra¢ zaréwno ,0s 17, jak i "0$ 2”.

Dotkna¢ i przytrzymac przycisk wybranej osi lub grupy, aby usuna¢ je z wyboru.

Nie mozna odznaczy¢ wszystkich osi. Jesli ostatnio wybrana os zostanie usunieta,
wybrana zostanie pierwsza wigczona os. Na przykfad:

03 1 jest wytagczona na ekranie ustawienia regulatora temperatury.
05 3 to jedyna o$ wybrana na pasku wyboru osi.

Uzytkownik usuwa zaznaczenie osi 3 na pasku wyboru osi.

Zostaje wybrana o$ 2 (pierwsza wiaczona 03).

Pasek wyboru osi nie jest wyswietlany, gdy w systemie dziata tylko jedna os.

7.1.3  Kompatybilnos¢ osi

Gdy na ekranie urzadzenia Altanium wybrana jest wiecej niz jedna o$, wiele z ustawien
dla tych osi mozna zmieni¢ razem. Ustawienia musza by¢ kompatybilne, aby mogty by¢
zmieniane razem. Jesli w wybranych osiach sa niekompatybilne ustawienia wartosci
nie zostang okreslone w polach ustawien.

Na przyktad, jesli wybrano dwie osie liniowe z rézng liczba pozycji, mozna zmieni¢ wszystkie
ustawienia z wyjatkiem tych na ekranie Profile ruchu.
Innym przyktadem moze by¢ wybranie osi liniowej i obrotowej, gdzie mozna zmieni¢

wszystkie ustawienia, ktére nie majg okreslonych jednostek, wartosci procentowych
lub wartosci czasu.

Wartosci zadane sg uwazane za kompatybilne, gdy maja te same jednostki. Przyktadami
niezgodnych wartosci zadanych moze by¢ sita w poréwnaniu do momentu obrotowego
lub milimetry w poréwnaniu do stopni.
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7.2 Ekran Startowy serwomechnizmu

Ekran Startowy serwomechanizmu zawiera najwazniejsze informacje o kazdej osi, w tym
status, biezaca site i biezacg pozycje. Graficzny wskaznik pokazuje pozycje osi podczas ich
cyklu. Osie liniowe sg wyswietlane od najbardziej ujemnej do najbardziej dodatniej pozycji.
W przypadku osi obrotowych wyswietlany jest caty zakres modutéw. Kazda wigczona os jest
wyswietlana pod swojg nazwa. Osie w grupach sg wyswietlane razem z nazwa swojej grupy.
Przyciski poleceh umozliwiaja reczng kalibracje, impulsowanie, zatrzymanie, przesuwanie

i przejscie do pozycji wyjsciowej kazdej osi. Dostepna jest réwniez opcja pominiecia.

Manual Control

Home
‘CUSTOM STATUS SIGNALS
@ [coomsorm | e
Enabled
Servo Axis 1 o
Enabled
Servo Axis 2 o
Enabled
Servo Axis 3 o
Enabled
Servo Axis 4 o
20:36:57 ° —
P I —T [2|z][®

Rysunek7-1  Ekran Startowy serwomechnizmu
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7.2.1  Wskazniki ekranu Startowego serwomechanizmu

Wskazniki ekranu Startowego serwomechanizmu podano w Tabela 7-2.

Tabela7-2  Wskazniki ekranu Startowego serwomechanizmu

Element Opis
Wiaczony Gdy wskaznik jest podswietlony na zielono, naped jest wtaczony i gotowy do pracy
[Enabled] w petli zamknietej.

Skalibrowany | Gdy wskaznik jest podswietlony na zielono, os zostata skalibrowana.
[Calibrated]

Stan osi Wskazuje status osi w nastepujacy sposéb:

[Axis State] «  Wylaczony naped

. Bezczynny

. Kalibracja

. Opdznienie ruchu

. W ruchu

. Pozycja utrzymania
. Przytozenie sity

. Roztadowana

. Zatrzymanie

Sita Pokazuje rzeczywista site przytozona (Ibf/kN) serwomechanizmu.

Pozycja Pokazuje pozycje osi (cale/milimetry dla liniowej; stopnie/obroty dla obrotowej).

7.2.2  Sterowanie reczne

Pasek sterowania recznego w gornej czesci ekranu Startowego serwomechanizmu
umozliwia reczna regulacje potozenia osi. Mozna sterowac wiecej niz jedna osig, gdy
sg one wybierane za pomoca paska wyboru osi (patrz Sekcja 7.1.2).

Przyciski sterowania recznego pokazano w Tabela 7-3.
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Tabela7-3  Przyciski sterowania recznego

Przycisk Opis

Pozycja wyjsciowa [Home]

Przesuwa osie do ich pozycji wyjsciowych, ustawionych w polu
Pozycja wyjsciowa na ekranie Ustawienia pozycji.

Ruch [Move]

Przenosi osie z jednej pozycji w sekwencji do nastepnej. Liczbe pozycji
i ich lokalizacje ustawia sie na ekranie Ustawienia pozycji.

Zatrzymanie [Stop]

Zatrzymuje ruch wszystkich osi.

Kalibracja [Calibrate]

Nakazuje osiom znalezienie pozycji odniesienia. Pozycja odniesienia
jest ustawiana w polach KALIBRACJA na ekranie Ustawienia pozycji.

Impulsowanie ujemne szybkie [Jog Negative Fast]

Przesuwa 0$ z duza predkoscig w kierunku ujemnym. Predkos¢ jest
ustawiania w Sterowaniu impulsowaniem: Pole predkosci szybkiej
na ekranie Ustawienia formy.

Impulsowanie ujemne powolne [Jog Negative Slow]

Przesuwa 0$ z powolng predkoscia w kierunku ujemnym. Predkos¢
jest ustawiania w Sterowaniu impulsowaniem: Pole predkosci
powolnej na ekranie Ustawienia formy.

W przypadku osi obrotowej kierunek ujemny to wartosci pozycji
od nizszych do wyzszych. Na przyktad, 300 °, 301 °, 302 °...

Pominiecie [Override] (uprawnienie)

Umozliwia reczne przesuwanie osi za pomoca przyciskéw sterowania
impulsowaniem.

s FeES
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Tabela7-3 Przyciski sterowania recznego (kontynuacja)

Przycisk Opis

Impulsowanie dodatnie powolne [Jog Positive Slow]

Przesuwa 0§ z predkoscig powolng w kierunku dodatnim. Predkos¢
> jest ustawiania w Sterowaniu impulsowaniem: Pole predkosci
powolnej na ekranie Ustawienia formy.

Impulsowanie dodatnie szybkie [Jog Positive Fast]

Przesuwa o$ z predkoscia szybka w kierunku dodatnim. Predkos¢
» jest ustawiania w Sterowaniu impulsowaniem: Pole predkosci szybkiej
na ekranie Ustawienia formy.

S W przypadku osi obrotowej kierunek dodatni to wartosci pozycji
od wyzszych do nizszych. Na przyktad, 300 °, 299 °, 298 °...

Przycisk Kalibracja jest wtaczony, gdy o$ jest gotowa i ma uprawnienie do rozpoczecie
kalibracji. Przyciski Impulsowanie sg wtgczone, gdy na ekranie Uprawnienia wybrane s3 pola
Zezwalaj na sterowanie impulsowaniem przy uzyciu uprawnien indeksowania [Allow Jogging
Using Index Permission] lub gdy przetgczona jest opcja Pominiecie Sekcja 7.6[Override].

7.2.2.1 Sterowanie zatrzymaniem

W trybie Wytaczony [Disengaged] dotkna¢ przyciskéw sterowania impulsowaniem, aby
poruszy¢ jedng lub wiecej osi. Osie zatrzymuijg sie po zwolnieniu przyciskow impulsowania.
Mozna dotkna¢ przycisku Stop, aby zatrzymac¢ operacje ruchu w trybie Wytaczony.

Osie w trybie Wtaczony musza najpierw zostac wytaczone, zanim dostepne bedzie polecenie
zatrzymania recznego.

UWAGA: Gdy ruch jest w toku i konieczne jest zatrzymanie systemu bezpieczenstwa,
wyswietlany jest alarm informujacy operatora o nieukornczeniu ruchu.

7.2.2.2  Kontrolaimpulsowania

Przyciski Impulsowanie sg wtaczone, gdy na ekranie Uprawnienia wybrane sg pola Zezwalaj
na sterowanie impulsowaniem przy uzyciu uprawnien indeksowania, a w kolumnie
Indeksowanie do pozycji [Index To Position], ktéra odpowiada aktualnej pozycji osi,
uprawnienia maja warto$¢ TRUE [PRAWDA]. Patrz Sekcja 7.6.

Dotknac i przytrzymac przyciski Impulsowanie, aby przesuna¢ o$ w kierunku dodatnim lub
ujemnym. Dla kierunku dodatniego i ujemnego dostepne sg przyciski ruchu szybkiego i
wolnego. Limit predkosci i sity dla tych przyciskéw sg ustawiane w obszarze Sterowanie
impulsowaniem na ekranie Ustawienia osi.

Uwolni¢ przycisk impulsowania i ruch osi sie zatrzyma.

Ruch impulsowy zatrzyma sie automatycznie na kazdej okreslonej pozycji (ustawianej na
ekranie Ustawienia pozycji), oraz na okreslonych maksymalnych i minimalnych pozycjach
przesuwu. Ponownie dotkna¢ i przytrzymac przycisku impulsowanie, aby kontynuowac ruch

Strona 85



HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

osi do nastepnej pozycji. Mozliwe jest przesuniecie osi poza maksymalne i minimalne
pozycje przesuwu.

Przyciski impulsowania dziataja tylko w trybie Wytgczony. Gdy przycisk Pominiecie
uprawnien jest wybrany (ON), przyciski sterowania impulsowaniem uzywajg pominiecia
uprawnien ustawionych na ekranie Uprawnienia (patrz Sekcja 7.6).

Gdy przycisk Pominiecie uprawnien nie jest wybrany (WYLACZONY [OFF]), przyciski
sterowania impulsowaniem uzywajg warunkéw ruchu (na ekranie Uprawnienia). Przyciski
Impulsowania stuza do wyboru uprawnien dla nastepnej pozycji ruchu lub pozycji ruchu
przed wykonaniem ruchu. Dzieje sie tak tylko wtedy, gdy na ekranie Uprawnienia
zaznaczone zostang pola wyboru Zezwalaj na sterowanie impulsowaniem przy uzyciu
uprawnien indeksowania.

7.2.2.3 Pominigcie uprawnien

Uprawnienia do operacji przenoszenia sg ustawione w tabeli na ekranie Uprawnienia (patrz
Sekcja 7.6). Zanim jedna lub wiecej osi moze sie poruszy¢ muszg wystapi¢ ustalone warunki.
Uprawnienia pominiecia sg ustawiane w kolumnie pominiecia (oznaczonej wykrzyknikiem
u gory kolumny) po prawej stronie tabeli. Gdy przycisk Pominiecie jest WYBRANY [ON]
uprawnienia pominiecia zastepujg uprawnienia do operacji uzywane dla dowolnego ruchu:
Przesuniecia, impulsowania i kalibracji.

Pominiecie Uprawnien zmienia sie na NIEWYBRANY [OFF], gdy:
«  Trybregulatora temperatury ulegnie zmianie

«  Regulator temperatury zostanie ponownie uruchomiony
«  Wybdr osi ulegnie zmianie

»  Ekran ulegnie zmianie

«  Uzytkownik sie wyloguje

Nie mozna wiaczy¢ regulatora temperatury, gdy uprawnienie Pominiecie jest WYBRANE [ON].

7.2.2.4 Uprawnienia sterowania recznego
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Dostep do funkcji sterowania recznego jest kontrolowany przez poziomy kont
uzytkownikéw, ktére sg ustawiane na ekranie Zarzadzanie uzytkownikami [User
Management] stanowigcego czes¢ ekranu Ustawienia systemu [System Setup]. Domysine
uprawnienia dostepu podano w Tabela 7-4.

Tabela7-4  DomysIne uprawnienia dostepu
Funkcja Operator Nadzorca Administrator
Kalibracja / / /
- v v v
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Tabela 7-4

Domysine uprawnienia dostepu (kontynuacja)

Funkcja

Operator

Nadzorca

Administrator

Bazowanie wszystkich
osi [Home All Axes]

v

v

Zatrzymanie

v

Impulsowanie [Jog]

Pominiecie [Override]

NSNS

NSNS S

7.2.3  Sygnaly statusow niestandardowych

7.3 Ekrany Ustawienia ogdine i Ustawienia trybow

Ten obszar ekranu Startowego serwomechanizmu stuzy do wyswietlania statusu czterech
réznych sygnatéw skonfigurowanych przez uzytkownika. Wskazniki pokazuja, kiedy sygnat

jest wtaczony.

Na ekranie Startowym serwomechanizmu mozna zmieni¢ tylko nazwe sygnatu statusu
niestandardowego. Konfiguracja sygnatéw statuséw niestandardowych odbywa sie w

zaktadce Ogodlne na ekranie Ustawienia ogdlne. Patrz Sekcja 7.3.3.

Na ekranie Ustawienia ogdlne serwomechanizmu znajduja sie dwie zaktadki: Ogdélne i Tryby
(patrz Rysunek 7-2 i Rysunek 7-3). Zakfadka Ogdlne pozwala uzytkownikowi:

»  Aktywowac serworegulator
«  Aktywowac lub dezaktywowac jedna lub wiecej osi

»  Wprowadzac¢ wybrane przez uzytkownika nazwy osi i grup
+  Wprowadzac etykiete kabla dla kazdej osi

»  Przypisywac osie do grup
«  Przypisywac typ sprzezenia do grup

»  Ustawiac sygnaty statuséw niestandardowych
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Zaktadka Tryby pozwala uzytkownikowi:

»  Ustala¢ warunki umozliwiajgce wtgczanie uprawnienia
«  Ustala¢ warunki umozliwiajace wytaczanie uprawnienia.

OPTIONS
Activate Servo Controller V)
AXES CONFIGURATION
Axis Name Group Activate Cable Label
1 [sevora ] [t ssignea [ [pcatea | [t ]
2 [sevomis2 | [t Asignea | [Actiates | [mis2 |
3 [seomiss ] [t Assignea | [actiotes | [mus3 ]
4 [sevomiss ] [t ssignea [ [Acatea | s ]
GROUPS
B Name Coupling Type
;
:
CUSTOM STATUS SIGNALS
I Signal Name [ SignalType | | Condition [ Value [ invert [ state [
Signal 1 [ Cstom signat ] [mene |
Signal2 | Custom signal ] [rone |
Signal3 [ Cstom Sigmat ] [ene |
Signal4 | Custom signal ] [rone |

SERVO HOME MOTION PROFILES m AXIS SETUP GENERAL SETUP

(3 husky = @ w0715
M i iaciministrator ]* test ? ) 101840

Ekran Ustawienia ogdIne - zaktadka Ogéine

A 09:49:43
{x I/ : X] P i ——

Rysunek 7-2

oo
‘ - == ‘ =

| condition | Value

Permit Engaging

[ iovert | state Latch

L o

Signal Type

Condiont [ [ \

Condition 2

Condition 3

S B - - =

| condition | Value [ iovert |

State Latch

Signal Type

Condition 1

Condition 2.

Condition 3

oo |

A [oo. - [2 o] e

Ekran Ustawienia ogéline - zaktadka Tryby

Rysunek 7-3
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7.3.1  Aktywacja osi

Obszar Aktywacja osi pozwala aktywowac¢ lub dezaktywowac jedng lub wiecej osi. Osie, ktore
nie sg aktywowane, pozostaja odtagczone od zasilania i nie s3 monitorowane pod katem
usterek. Mozna réwniez dezaktywowac o$ z ostrzezeniem, co spowoduje wyswietlenie
ostrzezenia na stronie alarmoéw.

Aby aktywowac lub dezaktywowac o$, tryb serwomechanizmu musi by¢ w pozycji wytaczony
[Disable]. Pole Tryb aktywacji uzywane do zmiany trybu osi nie jest dostepne, jesli tryb
serwomechanizmu nie jest wylaczony.

Aby zmieni¢ tryb osi nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1. Upewnic sig, ze tryb serwomechanizmu jest wylaczony.

2, W zaktadce Ogdlne na ekranie Ustawienia ogdlne dotkna¢ pola Aktywowacé [Activate]
obok osi, ktérg uzytkownik chce zmienic.

AXES CONFIGURATION
Axis Name Group Activate
1 Servo Axis1 ‘ Mot Assigned ‘ ‘ Activated ‘
2 Servo Axis 2 ‘ Mot Assigned ‘ ‘ Activated ‘
3 Servo Axis 3 ‘ Mot Assigned ‘ ‘ Activated ‘
4 Servo Axis 4 ‘ Mot Assigned ‘ ‘ Deactivated ‘

Pokaze sie okno dialogowe trybu aktywacji. Patrz Rysunek 7-4.

Les

Deactivated with Warning

Activated

IE

Rysunek7-4  Okno dialogowe trybu aktywacji
3. Dotkna¢ wybranego trybu w oknie dialogowym trybu aktywacji.

UWAGA: Nalezy aktywowac przynajmniej jedng os.
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7.3.2  Nazwy grup i typ sprzezenia

Urzadzenie Altanium pozwala faczy¢ okreslone osie w grupy. Obszar Grupy w zakfadce
Ogolne ekranu Ustawienia ogélne umozliwia zmiane nazw grup osi. Dotkna¢ pola Nazwa
[Name] grupy i wyskoczy okno dialogowe nazwy grupy (patrz Rysunek 7-5). Wpisa¢ nowg
nazwe grupy i dotkna¢ zielonego znacznika wyboru, aby wprowadzi¢ nazwe. Dotkna¢
czerwonegdo znaku X, aby anulowac wpis.

GROUPS ]
# Name Cwl g | W | e | r | t|yl|lul|il|lo]lp
Group1 |

1

MNone

2

Group 2 |

Mone

t Space J b 4

Rysunek7-5  Okno dialogowe grupy

Obok pola Nazwa dla grup mozna zmienié¢ Typ sprzezenia dla grupy. Dotkna¢ pola Typ
sprzezenia [Coupling type] i wybrac typ dla grupy:

« Brak

«  Wartoscireczne i zadane

7.3.3  Opcje sygnatow statusu niestandardowego

Obszar Sygnaty statusu niestandardowego w zaktadce Ogélne ekranu Ustawienia ogdlne
umozliwia skonfigurowanie czterech réznych sygnatéw, tak aby ich status (wtgczony lub
wytaczony) byt widoczny na ekranie Startowym serwomechanizmu (patrz Sekcja 7.2.3).
Sygnaty konfigurowalne przedstawiono w Tabela 7-5.
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Tabela7-5  Opcje typow sygnatow
Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
Brak - - -
Wejscia cyfrowe Wejscia cyfrowe 1 - 26 - -
Pierwszych piec¢ wejs¢ cyfrowych
moze by¢ ustawionych fabrycznie
dla funkgcji zainstalowanych na
regulatorze temperatury, jak
pokazano tutaj:
. Witryskarka IMM w trybie
automatycznym
. Zewnetrzna Temperatura
okreslona [At Temperature]
. Polecenie otwarcia bram
zawordw systemu UltraSync-E
. Polecenie zamkniecia bram
zawordéw systemu UltraSync-E
. Kalibracja uprawnien
zewnetrznych
Funkcja regulatora | Natychmiastowe zatrzymaniez | - -
temperatury powodu wystapienia usterki
. Zatrzymanie na zakonczenie
cyklu z powodu wystapienia
usterki
. Aktywna kalibracja
. Proces poza limitem
o Wszystkie osie w bezruchu
0s Wybranie osi Pozycja < Ustawiona przez
serwomechanizmu Pozycja > uzytkownika
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Grupa Grupa wybrana przez uzytkownika | Pozycja < Ustawiona przez
serwomechanizmu Pozycja > uzytkownika
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4

Funkcja
serwomechanizmu

. Gotowy i wiaczony

. Aktywne pominiecie

. Wszystkie osie w pozycji
wyjsciowej

o Wszystkie osie skalibrowane

Sygnat
konfigurowalny

Sygnaty konfigurowalne 1-24
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Tabela7-5  Opcje typow sygnatéw (kontynuacja)

Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
UltraSync-E Bramy zaworéw w pozycji
(oile jest zamknietej
zainstalowany) Bramy zaworéw w pozycji
otwartej
Gotowy i wigczony
Pozycja bram zaworéw
Sekwenser Sekwenser w trybie
automatycznym
Polecenie przejscia do pozycji
wyjsciowej
Sekwencja niestandardowa Podczas Pozycja
wykonywani wyjsciowa
a kroku Kroki 1-18
Przed wyko-
naniem
kroku
Po wyko-
naniu kroku
Sygnalty E-Stop wtryskarki IMM OK

bezpieczenstwa

Zamkniete bramy
bezpieczenstwa wtryskarki IMM
E-Stop regulatora temperatury
OK

Zainstalowana wtyczka trybu
bench

Kontrola
temperatury

Temperatura okreslona

Wskaznik wiaczania uprawnienia

W zaktadce Tryby ekranu Ustawienia ogélne mozna ustawi¢ warunki, ktére nalezy spetnié,
aby regulator temperatury wtaczyt uprawnienia (patrz Rysunek 7-3). Sygnaty konfigurowalne
przedstawiono w Tabela 7-5.

Jesli Zrodto sygnatu, Warunek i Wartos¢ sa powigzane z Typem sygnatu, sa one wyswietlane
w tabeli na ekranie. Dotkng¢ kazdego pola i dokonaé wyboru, aby ustawi¢ warunek.

Wylaczanie uprawnienia

W zaktadce Tryby ekranu Ustawienia ogélne mozna ustawi¢ warunki, ktére nalezy spetni¢,

aby regulator temperatury wytaczyt uprawnienia (patrz Rysunek 7-3). Sygnaty

konfigurowalne przedstawiono w Tabela 7-5.

Jesli Zrodto sygnatu, Warunek i Wartos¢ sa powigzane z Typem sygnatu, sa one wyswietlane
w tabeli na ekranie. Dotknag¢ kazdego pola i dokonaé wyboru, aby ustawié¢ warunek.
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7.3.6

13.7

14

Funkcja uktadu logicznego

Sifa

Warunki ustawione dla sygnatu konfigurowalnego wykorzystujg logike Boole'a, aby nada¢
sygnatowi warto$¢ TRUE. Dotkna¢ pola sygnatu konfigurowalnego Funkcja uktadu
logicznego [Logic Function], a nastepnie wybrac operator Boolea, (I [AND], LUB [OR]

lub ZATRZASNIECIE [LATCHING]).

Po ustawieniu na AND sygnat konfigurowalny ma warto$¢ TRUE tylko wtedy, gdy wszystkie
warunki maja wartos¢ TRUE. Po ustawieniu na OR sygnat konfigurowalny ma warto$¢ TRUE
tylko wtedy, gdy jeden lub wiecej warunkéw ma wartos¢ TRUE.

Po ustawieniu na LATCHING sygnat konfigurowalny ma warto$¢ TRUE, gdy wystapi okreslone
zdarzenie. Sygnat pozostaje o wartosci TRUE, dopéki inne zdarzenie nie ustawi go na wartos¢
FALSE [NIEPRAWDAL.

Gdy wybrana jest funkcja logiczna LATCHING, w kazdym wierszu stanu wyswietlana jest

czynnos$¢ zatrzasku, ktéra pozwala na wybér opcji Zatrzasniecie lub Odblokowanie [Unlatch].

Gdy wiersz warunku ma wartos¢ TRUE, wykonywana jest jedna z ponizszych akgji

zatrzasniecia:

« Jeslijest ustawiony na Zatrzasniecie sygnat konfigurowalny jest ustawiony na wartos¢
TRUE

«  Jeslijest ustawiony na Odblokowanie sygnat konfigurowalny jest ustawiony na wartos¢
FALSE.

Sygnat konfigurowalny nastepnie utrzymuje ten stan, dopoki inny wiersz warunkéw
go nie zmieni.

Liczne warunki sygnatu konfigurowalnego sa oceniane w kolejnosci, w jakiej sa podane,
od gory do dotu. Dlatego mozliwe jest, ze sygnat konfigurowalny zostanie zatrzasniety,
a nastepnie odblokowany w tym samym czasie. Koncowy sygnat (TRUE lub FALSE)

jest ustawiany przez ostatnig czynnos¢, ktdra zostata oceniona.

W razie potrzeby sygnat konfigurowalny moze zostac ustawiony (wymuszony) jako zawsze
wysoki lub niski, dzieki czemu system zignoruje rzeczywisty status sygnatu. Dotkna¢ pola w
kolumnie Sita [Force] dla sygnatu i wybra¢ opcje High [Wysokil, Low [Niski] lub None [Brak]:
«  Gdy Sita jest ustawiona na ,High” poziom sygnatu jest zawsze wysoki.

»  Gdy Sita jest ustawiona na ,Low” poziom sygnatu jest zawsze niski.

«  Gdy Sita jest ustawiona na ,Brak” (domysIne) poziom sygnatu nie jest wymuszany.

Ekrany Ustawienia osi

Sa cztery ekrany Ustawienia osi:

»  Operacja [Operation]

«  Pozycje [Positions]

»  Uktad mechaniczny [Mechanical]

«  Silnik [Motor]

Wybra¢ zaktadke w dolnej czesci ekranu, aby zobaczy¢ kazdy ekran.
Ponizsze sekcje identyfikuja i opisuja ustawienia na kazdym ekranie.
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Ekran operacyjny

Na ekranie operacyjnym Ustawienia osi mozna skonfigurowac jedno lub wiecej ustawien
osi dotyczacych pozycji utrzymania, sterowania impulsowaniem, identyfikacji pozycji
wyjsciowej, skalowania predkosci, reakcji na btad itd. Na ekranie Ustawienia osi wybraé
zaktadke Operacja [Operation]. Patrz Rysunek 7-6.

AXIS T

HOLDING POSITION

Holding Position Torque Limit
Standstill Speed

At Standstil

At-Position Status

At-Position Window (+/-)

At-Position Before Mation Complet

At-Position While Disabled

Fault When At-Position Status Is Lost

MOVING

Position Deviation Tolerance (+/-)
Motion Profile Smoothing
Profile Force Limits For Inertia

Torque Warning Level

SERVO HOME MOTION PROFILES SIGNALS

[o senoms1 [o senomiss [o senomss
JOGGING IDLE REACTION
ol sonsme ol eos =l
O s ol omeum ol
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W Home Postion Fault On Tis A orTorqu it
MOVE SPEED SCALING
uJ
[
posmons | mecwamicar | moror

[ S —
AXIS SETUP

P ! 7T T

@

BEIE)

Rysunek 7-6

Ekran operacyjny

Konfiguracje ekranu operacyjnego opisano w sekcji Tabela 7-6.

. Rézne typy osi wyswietlaja na ekranie moment obrotowy lub site. Moment obrotowy
jest uzywany, gdy koncowy stopien napedu jest obrotowy, a sita jest uzywana, gdy
koncowy stopien napedu jest liniowy (patrz Rysunek 7-8). Na przyktad o$ obrotowa
pokaze ,Limit momentu obrotowego pozycji utrzymania” [Holding Position Torque
Limit], podczas gdy os liniowa pokaze ,Limit sity pozycji utrzymania” [Holding
Position Force Limit].

Tabela 7-6

Wartosci zadane ekranu operacyjnego

Element

Opis

Pozycja utrzymania [Holding Position]

Limit momentu
obrotowego/sity Pozycji
utrzymania

Stuzy do ustawiania limitu momentu obrotowego/sity, gdy os jest
utrzymywana w pozycji.

Predkos¢ w stanie
spoczynku

Predkos¢, ponizej ktérej o$ jest uwazana za ,w stanie spoczynku”.
Gdy o$ zatrzymata sie w danym miejscu, wartosc ta okresla
niewielka tolerancje dla lekkich wahan silnika lub wibracji
wtryskarki IMM. Dzieje sie tak, aby regulator temperatury nadal
myslat, ze o$ znajduje sie w Pozycji okreslonej i nie powodowat
btedu. Maksymalna wartos¢ zakresu pochodzi z pola Maksymalna
predkos¢ w obszarze Limitu. Minimalna liczba zakresu jest obliczana
na podstawie wyboru typu silnika w obszarze Os.
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Tabela 7-6

Wartosci zadane ekranu operacyjnego (kontynuacja)

Element

Opis

W stanie spoczynku

Wskaznik pokazuje, gdy oS jest ,w stanie spoczynku”.

Status Pozycji okreslonej
[At-Position]

Okno Pozycji
okreslonej (+-)

Limit pozycji, w ktérych uwaza sie, ze 0$ znajduje sie w okreslonym
potozeniu.

Status Pozycji okreslonej

Pozycja okreslona przed
zakonczeniem ruchu

Pod koniec ruchu osi ostatnia cze$¢ ruchu moze zajaé wiecej czasu.
(Na przyktad, jesli do ruchu dodano wygtadzanie lub istnieje duze
okno dla pozycji okreslonej).

Gdy to pole wyboru jest zaznaczone warunek "0$ nie porusza sie”
[axis is not moving] jest ignorowany, a status Pozycji okreslonej moze
zostac wiaczony przed zakonczeniem ruchu, jesli wszystkie inne
warunki w statusie panelu Pozycji okre$lonej majg wartos¢ TRUE.

Gdy to pole wyboru jest wytaczone, status Pozycji okreslonej nie
moze przejs¢ na wartos¢ TRUE, dopdki ruch nie zostanie zakoriczony.

Ustawienie domysine jest wylaczone.

Status Pozycji okreslonej

Pozycja okreslona
podczas wytaczenia

Pomaga to zapobiegac¢ niepozadanym alarmom. Gdy to pole
wyboru jest zaznaczone, warunek ,0$ musi by¢ wtaczona” [Axis
Must Be Enabled] jest ignorowany i umozliwia ustawienie statusu
Pozycji okreslonej nawet jesli system serwomechanizmoéw jest
wylaczony (na przyktad, gdy bramy bezpieczenstwa sg otwarte).

Gdy pole wyboru nie jest zaznaczone, status Pozycji okreslonej jest
zawsze ustawiany na wartos$¢ nieprawdziwy, gdy system
serwomechanizmoéw jest wytaczony.

Ustawienie domyslne jest wylaczone.

Status Pozycji okreslonej

Usterka po utracie statusu
Pozycji okreslonej

Umozliwia, aby system spowodowat usterke, jesli status ,Pozycji
okreslonej” osi zostanie kiedykolwiek utracony po dotarciu do
pozycji docelowej.

W ruchu [Moving]

Tolerancja odchylenia
pozycji (+/-)

Powoduje alarm odchylenia pozycji, jesli réznica miedzy ustawiong
pozycja osi a rzeczywistg pozycja osi jest wieksza niz dana wartos¢
tolerangji.

Wygtadzanie profilu ruchu

Dostosowuje pochodne wyzszego rzedu przyspieszania
i spowalniania, aby wygtadzi¢ nagte zmiany w profilu ruchu.
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Tabela 7-6

Wartosci zadane ekranu operacyjnego (kontynuacja)

Element

Opis

Profil limitow sity dla
bezwiadnosci

To pole wyboru mozna wiaczy¢ dla kazdej osi. Po wiaczeniu limit sity
zastosowanej przez uzytkownika podczas ruchu profilu zwieksza sie
o site wymagang do przyspieszenia catkowitej efektywnej
bezwtadnosci (Sekcja 7.4.3.1) systemu. Ta dodatkowa sita jest stale
obliczana podczas ruchu i zmienia sie wraz z wartoscig zadang
chwilowego przyspieszania.
Po zastosowaniu dodatkowej sity regulacji rzeczywisty limit
zastosowanej sity moze by¢ wyzszy niz limity ustawione przez
uzytkownika dla kalibracji, powrotu do pozycji wyjsciowej
i sterowania impulsowaniem.
Efekt tej opcji jest widoczny na krzywych:
. Krzywe limitu momentu obrotowego/sity uwzgledniaja
dodana site regulacji inercjalnej.
. Krzywe catkowitego momentu obrotowego/sity pokazuja
rzeczywista catkowita site przytozong przez silnik.
. Krzywe sity nieinercjalnej pokazujg site obliczona:
- Sita nieinercjalna = sita catkowita - obliczona sita inercjalna

Poziom ostrzegawczy
momentu obrotowego/sity

Stuzy do ustawiania poziomu ostrzegawczego momentu
obrotowego/sity (procent limitu momentu obrotowego/sity).

STEROWANIE IMPULSOWANIEM [JOGGING]

Limit momentu
obrotowego/sity

Ustawia maksymalnie dostepny limit momentu obrotowego/sity,
gdy uzywane sg przyciski impulsowania na ekranie Startowym
serwomechanizmu.

Predkos¢ powolna

Ustawia powolng predkos¢, gdy uzywane sg przyciski Impulsowanie
ujemne/dodatnie powolne na ekranie Startowym
serwomechanizmu.

Predkos¢ szybka

Ustawia szybka predkos¢, gdy uzywane sg przyciski Impulsowanie
ujemne/dodatnie szybkie na ekranie Startowym
serwomechanizmu.

POWROT DO POZYCJI WYJSCIOWEJ [HOMING]

Pozycja wyjsciowa

Stuzy do wyboru pozycji wyjsciowej osi. Przejscie do pozycji
wyjsciowej odbywa sie za pomoca przycisku Wyjsciowa [Home]
na ekranie Startowym serwomechanizmu.

Predkos¢

Stuzy do ustawiania predkosci silnika, gdy o$ powraca do pozycji
wyjsciowej.

Limit momentu
obrotowego/sity

Ustawia maksymalne dostepny limit momentu obrotowego/sity
dla powrotu osi do pozycji wyjsciowej.

SKALOWANIE PREDKOSCI RUCHU [MOVE SPEED SCALING]

Regulator temperatury
Wiaczony

Wspotczynnik skalowania stosowany do wartosci zadanych
predkosci, gdy regulator temperatury jest w trybie Wiaczony.
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Tabela 7-6

Wartosci zadane ekranu operacyjnego (kontynuacja)

Element

Opis

Regulator temperatury
Wytaczony

Wspotczynnik skalowania stosowany do wartosci zadanych
predkosci, gdy regulator temperatury jest w trybie Wylgczony.

REAKCJA BEZCZYNNOSCI [IDLE REACTION]

Reakcja bezczynnosci

Czas bezczynnosci jest monitorowany dla kazdej osi. Programator
bezczynnosci odlicza czas, gdy o$ znajduje sie w pozycji utrzymania
lub gdy przytozona jest sita. Gdy programator osiggnie ustawione
opdznienie czasowe bezczynnosci, uruchamiana jest Reakcja na
bezczynnos¢. Uzy¢ tego pola, aby ustawic¢ reakcje bezczynnosci.
Reakcje mozna ustawi¢ na:

. Brak
. Ustawiona sita roztadowania
. Wytaczenie osi

Opédznienie bezczynnosci

Uzy¢ tego pola, aby ustawi¢ programator bezczynnosci. Gdy
programator osiggnie ustawiony czas uruchamiana jest akcja
wybrana w polu Reakcja na bezczynnosc.

Limit momentu
obrotowego/sity

To pole stuzy do ustawiania limitu momentu obrotowego dla kazdej
osi w trybie bezczynnosci.

REAKCJA NA BLAD

Usterka na danej osi

Dziatanie, gdy dana o$ napotka usterke osi serwomechanizmu:

. Zatrzymanie przy limicie sity lub limicie momentu obrotowego
. Wytaczenie serwomechanizmu (serwonaped zatrzyma sie)

Usterka na innej osi

Dziatanie, gdy inna 0$ napotka usterki osi serwomechanizmu:

. Zakonczenie aktywnego przesuwu
. Zatrzymanie przy limicie sity lub limicie momentu obrotowego
«  Wylaczenie serwomechanizmu (serwonaped zatrzyma sie)

Limit momentu
obrotowego/sity
zatrzymania

Limit sity uzywany dla operacji ,Zatrzymanie przy limicie sity”.

Wyjscie z trybu wiaczonego
po wystapieniu usterki

Po wtaczeniu tej funkcji system wyjdzie z trybu wtaczonego
w przypadku wystapienia usterki.

Wyjscie z trybu wigczonego
w przypadku braku kalibracji

Po wiaczeniu tej funkcji system wyjdzie z trybu wtaczonego,
jesli jedna lub wiecej osi zostanie rozkalibrowanych.

74.2  EkranPozycje

Ekran Pozycje na Ustawieniach osi stuzy do ustawiania pozycji zatrzymania wzdtuz zakresu
ruchu osi. Ustawienia na ekranie Pozycje obejmuja:

Ustawienia ilosci pozycji (2-4), ktére majg by¢ uzywane
Ustawienia minimalnego i maksymalnego zakresu pozycji
Ustawienia lokalizacji pozycji

Nadanie nazwy dla kazdej pozycji
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Osie liniowe i obrotowe maja rézne wartosci zadane.

Ekran Pozycje zawiera wartos$ci zadane niezbedne do kalibracji osi. Mozna okresli¢ metode
odniesienia kalibracji, pozycje odniesienia, predkos¢ przesuwu i limit sity, pozycje po
zakonczeniu kalibracji oraz konfiguracje zatrzymania hard stop [twarde zatrzymanie].
Mozna réwniez uzy¢ z drugiej kontroli pozycji odniesienia.

Na ekranie Ustawienia osi wybra¢ zaktadke Pozycje [Positions]. Patrz Rysunek 7-7.
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Rysunek7-7  Ekran Pozycje

Konfiguracje ekranu operacyjnego opisano w sekcji Tabela 7-7.

Tabela 7-7

Wartosci zadane ekranu Pozycje

Element

Opis

LIMITY POZYCJI [POSITION LIMITS]

Typ osi obrotowe;j

Ten wybér jest wyswietlany tylko wtedy, gdy ,Obrotowy” [Rotary]
jest wyjsciem napedu dla osi. Dostepne sa nastepujace opcje
wyboru typu osi obrotowej:

. Bezwzgledne [Absolute]

. Modutowe [Modulus]

. Wzgledne [Relative]

Pozycja minimalna

Minimalna wartos¢ pozycji dozwolona w wartosciach zadanych
profilu ruchu.

Pozycja maksymalna

Maksymalna wartos¢ pozycji dozwolona w wartosciach zadanych
profilu ruchu.

POZYCJE [POSITIONS]

Liczba pozydji

Stuzy do ustawiania liczby pozycji, do ktérych o$ musi sie
przemiescic. Dla kazdej osi moga by¢ dostepne maksymalnie cztery
pozycje.
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Tabela7-7  Wartosci zadane ekranu Pozycje (kontynuacja)
Element Opis
Pozycja 1 - 4: Stuzy do wprowadzania nazwy pozycji i ustawiania celu
. Nazwa (miejsca zatrzymania) dla pozycji. Wartosci sg wprowadzane

. Pozycja docelowa

w calach/milimetrach dla osi liniowych i stopniach/obrotach
dla osi obrotowych.

RUCHY [MOVES]

Liczba ruchow

Ustawia liczbe ruchéw profilu uzywanych podczas przemieszczania
sie z jednej pozycji do drugiej. W przejéciu z jednej pozycji
do drugiej mozna uzy¢ do szesciu krokéw.

Nazwa/Pozycja
startowa/Pozycja korncowa

Te pola stuza do nazywania ruchéw i wybierania do szesciu pozycji
startowych i koricowych dla kazdego ruchu osi. Pozycje sa
konfigurowane na ekranie w obszarze Pozycje.

KALIBRACJA [CALIBRATION]

Zachowanie kalibracji przez
cykl zasilania

Opcja ta moze by¢ uzywana do zachowania kalibracji osi podczas
utraty komunikacji, np. w przypadku:

. Cyklu zasilania regulatora temperatury

. Odtaczenia EtherCAT

. Odtaczenia kabla enkodera od silnika

Ta funkcja powinna by¢ uzywana tylko w przypadku silnikow
z enkoderem absolutnym. Jesli o$ korzysta z enkodera

inkrementalnego, opcja ta jest wytaczona i nie mozna jej wybrac
na ekranie.

Konfiguracja

Metoda odniesienia

Ustawia metode kalibragji

. Zatrzymanie Hard Stop
. Ustawienie pozycji

Konfiguracja

Pozycja odniesienia

Jesli uzywana jest metoda odniesienia zatrzymania Hard Stop,
ustawia to pozycje odniesienia na lokalizacje, w ktérej ma miejsce
zatrzymanie hard stop. Jesli uzywana jest metoda odniesienia
Ustawienia pozycji, ustawia to pozycje odniesienia na lokalizacje
osi w tym czasie.

Konfiguracja

Pozycja po zakonczeniu

Os przesuwa sie do tej pozycji po zakonczeniu sekwencji kalibracji.

Konfiguracja

Predkos$¢ przesuwu

Predkosc¢ osi uzywana dla wszystkich ruchéw podczas kalibracji,
innych niz kontakt z zatrzymaniem hard stop podczas kalibracji
~zatrzymania Hard Stop”.

Konfiguracja

Limit przesuwu momentu
obrotowego/sity

Maksymalny dostepny moment obrotowy/sita dla sekwenc;ji
kalibracji.

Konfiguracja zatrzymania
Hard Stop

Kierunek przesuwu
zatrzymania Hard Stop

Kierunek, w ktérym porusza sie 0$ w celu rozpoczecia zatrzymania
hard stop:

. Dodatni
. Ujemny

Strona 99



HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

743

Strona 100

Tabela 7-7

Wartosci zadane ekranu Pozycje (kontynuacja)

Element

Opis

Konfiguracja zatrzymania
Hard Stop

Predkos¢ kontaktowa
zatrzymania Hard Stop

Okresla predkos¢, przy ktérej os wiacza zatrzymanie hard stop
podczas kalibracji.

Konfiguracja zatrzymania
Hard Stop

Odlegtosc¢ odciggania
zatrzymania Hard Stop

Sekwencja kalibracji przesuwa o$ do i od miejsca zatrzymania
hard stop trzy razy w celu obliczenia pozycji odniesienia. Wartos¢
ta okresla odlegtos¢, na jaka o$ cofa sie za kazdym razem,

gdy wiaczone jest zatrzymanie hard stop.

Konfiguracja zatrzymania
Hard Stop

Sita/moment obrotowy
wykrycia zatrzymania
Hard Stop

Pozycja zatrzymania hard stop jest rejestrowana, gdy moment
obrotowy/sita do przesuniecia osi jest rowna tej wartosci zadanej,
gdy twarde zatrzymanie jest wiaczone.

Druga kontrola pozycji
odniesienia

Wiacz

Stuzy do wtaczania drugiej kontroli pozycji odniesienia, ktéra jest
wykonywana po znalezieniu pozycji odniesienia.

Druga kontrola pozycji
odniesienia

Metoda odniesienia

Metoda stosowana do drugiej kontroli pozycji odniesienia:

. Zakres ruchu
. Zatrzymanie Hard Stop

Druga kontrola pozycji
odniesienia

Pozycja odniesienia

Ta wartos$¢ pozycji jest uzywana wraz z wyborem metody
odniesienia:

. W przypadku zakresu ruchu o$ przesuwa sie do tej pozycji
po kalibracji.

. W przypadku zatrzymania Hard Stop o$ szuka zatrzymania
hard stop w okreslonej pozycji.

Ekran Uktad mechaniczny

Ekran Uktad mechaniczny [Mechanical] w Ustawieniach osi stuzy do ustawiania limitéw osi i
ustawien napedu. Na ekranie Uktadu mechanicznego uzytkownik moze:

»  Ustawic kierunek osi dla ruchu dodatniego
»  Ustawi¢ maksymalny moment obrotowy, przyspieszanie i limity predkosci
»  Skonfigurowac ustawienia napedu

Osie liniowe i obrotowe maja rézne wartosci zadane.

Na ekranie Ustawienia osi wybra¢ zaktadke Mechaniczny [Mechanicall. Patrz Rysunek 7-8.
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Rysunek 7-8

Ekran Uktad mechaniczny

Konfiguracje ekranu Uktad mechaniczny opisano w sekcji Tabela 7-8.

Tabela7-8  Wartosci zadane ekranu Uktad mechaniczny
Element Opis
KIERUNEK [DIRECTION]

Kierunek silnika dla ruchu

Stuzy do wyboru dodatniego kierunku ruchu osi, prawidtowego

dodatniego zastosowania wartosci predkosci i pozycji.

. Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

. Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
LIMITY

Sita znamionowa
silnika/moment obrotowy

To pole pokazuje maksymalna site lub moment obrotowy silnika osi:
. Sita - liniowa
. Moment obrotowy - rotacyjny

Obliczony maksymalny
moment obrotowy/sita

Maksymalny dostepny moment obrotowy/sita obliczona na
podstawie wybranych parametréw modelu silnika osi, a takze
wartosci napedu silnika i tacznika.

Maksymalny limit momentu
obrotowego/sity

Okreslony przez uzytkownika limit do zastosowania ze wszystkimi
wartosciami zadanymi momentu obrotowego/sity.

Obliczone maksymalne
przyspieszanie

Maksymalne dostepne przyspieszanie obliczone na podstawie
wybranych parametréw modelu silnika osi, a takze wartosci napedu
silnika i tacznika.
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Tabela 7-8

Wartosci zadane ekranu Uktad mechaniczny (kontynuacja)

Element

Opis

Maksymalne przyspieszanie

Okreslony przez uzytkownika limit przyspieszania do zastosowania
z wartosciami zadanymi profilu ruchu.

Obliczona maksymalna
predkos¢

silnika i tacznika.

Maksymalna dostepna predkosc obliczona na podstawie
wybranych parametréw modelu silnika osi, a takze wartosci napedu

Maksymalna predkos¢

Okreslony przez uzytkownika limit do zastosowania ze wszystkimi
wartosciami zadanymi predkosci

7.43.1 Naped

Dla kazdej osi mozna wprowadzi¢ naped miedzy silnikiem a obcigzeniem, aby wszystkie
wartosci zadane ruchu, wartosci i krzywe byty wyswietlane jako wartosci obcigzenia zamiast
wartosci silnika.

Na przykifad, silnik obrotowy ma podstawowe jednostki obrotéw, ale napedza obcigzenie
liniowe za pomoca $ruby kulowej. Wprowadzajac odpowiedni naped, mozna okresli¢
predkos¢ i odlegtos¢ w mm przesuwu obcigzenia zamiast obrotéw silnika.

Rysunek 7-9 pokazuje przyktad ustawien napedu.
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Pola wprowadzania danych i informacji w obszarze ekranu Naped zostaty opisane w

Tabela 7-9.

Tabela7-9  Opisy pola Naped

Pola obszaru Naped

Opis

Kolumny

Pierwsza kolumna

Pierwsza kolumna: oznaczenie kazdego rzedu. Uzytkownik moze
zmienic tylko nazwe etapu 1i etapu 2.

Wejscie

Jest to wejscie do tego etapu napedu. Jednostki wejsciowe silnika
sg zawsze podawane w obrotach (obr.) Pozostate jednostki
wejsciowe sg okreslane przez typ wyjscia poprzedniego etapu.

Dla przyktadu w Rysunek 7-9 wejscie do sruby kulowej wynosi 1
obrot.

Wyjscie

Jest to wyjscie z tego etapu napedu. Jednostki sg okreslane przez
typ wyjscia danego etapu.

Dla przyktadu w Rysunek 7-9 wyjscie $ruby kulowej ma 5 mm (na
jednostke wejscia, w tym przypadku 5 mm na 1 obrét do wewnatrz).

Bezwladnos¢

Jest to bezwtadnos¢ danego etapu napedu, widoczna przy wejsciu.

Dla przyktadu w Rysunek 7-9 bezwtadno$¢ obrotowa sruby kulowej
wynosi 0,001 kgm2. Bezwladnos¢ nakretki poruszajacej sie na
srubie kulowej jest pomijalna i nie jest uwzgledniona.

Wydajnos¢

Jest to wydajnosc przenoszenia sity na tym etapie.

Dla przyktadu w Rysunek 7-9 stopien krzywkowy ma wydajnos¢
90%. Oznacza to, ze gdy do krzywki przytozone jest 10 kN, tylko 9 kN
przechodzi na obcigzenie. Po uwzglednieniu przetozenia krzywki
sifa 10 kN z nakretki $ruby kulowej wyniesie (10 * 90% * 5) = 45 kN
przy obcigzeniu.

Wyjscie

Jest to typ wyjscia kazdego etapu, obrotowego lub liniowego Typ
wejscia kazdego etapu jest po prostu wyjsciem poprzedniego etapu.
Przyktady ré6znych mozliwych typéw napeddéw to:

. Obrotowy na obrotowy: skrzynia biegéw

. Obrotowy na liniowy: $ruba kulowa, $ruba rolkowa,
mechanizm zebatkowy napedzany od strony obrotowej

. Liniowy na obrotowy: sruba kulowa, $ruba rolkowa lub
mechanizm zebatkowy napedzany od strony liniowej

. Liniowy na liniowy: krzywka liniowa

Wiersze

Silnik

Wartosci w wierszu Silnik sg fadowane automatycznie w oparciu
o wybrany silnik i dlatego nie moga by¢ bezposrednio
modyfikowane przez uzytkownika.
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Tabela7-9  Opisy pola Naped (kontynuacja)

Pola obszaru Naped Opis
Etap 1 Te ustawienia zaleza od aplikacji i sg okreslane przez uzytkownika.
Etap 2
tadowanie
Catkowite Pola te pokazuja obliczony faczny naped, uwzgledniajacy silnik,

etap 1, etap 2 i obcigzenie:

. Catkowite wejscie = (wejscie silnika) * (wejscie etapu 1) *
(wejscie etapu 2)

. Catkowite wyjscie = (wyjscie silnika) * (wyjscie etapu 1) *
(wyjscie etapu 2)

o Catkowita wydajnos¢ = (wyd. silnika) * (wyd. etapu 1) *
(wyd. etapu 2)

. Catkowita bezwtadnos¢ = catkowita bezwtadnos¢ widziana
przy obcigzeniu, zuwzglednieniem wydajnosci i bezwtadnosci
kazdego stopnia

7.4.4 Ekransilnika

Ekran silnika w ustawieniach osi stuzy do identyfikacji ustawien dla silnikdw uzywanych dla
kazdej osi. Na ekranie Ustawienia osi wybrac zaktadke Silnik [Motor]. Patrz Rysunek 7-10.

g -
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Rysunek 7-10 Ekran silnika
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7.44.1 Konfiguracjasilnika

Nowa instalacja regulatora temperatury jest dostarczana ze wszystkimi silnikami dostepnymi
w danej wersji oprogramowania urzadzenia ASC. Mozna skopiowac inne pliki silnikéw

do folderu Silniki [Motors] lub zaktualizowac pliki silnikéw z napedu USB lub sieci. Wéwczas
te pliki silnikéw beda dostepne do wyboru. Mozna réwniez usunga¢ pliki silnikdw z folderu
Silniki, dzieki czemu nie beda one juz dostepne do wyboru.

Konfiguracje i wskazania silnikow zostaty opisane w Tabela 7-10.

Tabela7-10  Konfiguracje i wskazania silnikow

Element Opis

Model Numer modelu sitownika uzywanego dla tej osi. (Parametry pracy
kazdego silnika dostosowuja niektore wartosci zadane ekranu).

Typ enkodera Stuzy do ustawiania typu enkodera dla sitownika. Opcje obejmuja:

. Brak wyboru

. Przelicznik

. Przyrostowy TTL

. SinCos HIPERFACE
. SinCos EnDat 2.1

. Digital EnDat 2.1

Impulsy enkodera na obrét | Stuzy do ustawiania impulséw enkodera niezbednych do
wykonania jednego obrotu silnika.

UWAGA: To pole jest wyswietlane tylko wtedy, gdy jako typ
enkodera wybrano przyrostowy TTL.

Czujnik temperatury Stuzy do ustawiania czujnika temperatury uzywanego w sitowniku.
Opcje sa nastepujace:

. PT1000

. PTC

. KTY

Podtaczenie czujnika Stuzy do ustawiania potgczenia czujnika temperatury. Opcje sg
temperatury nastepujace:
. Enkoder 1

. Modut zasilania (dostepny tylko w przypadku korzystania z
serwonapedu mono BM5)

. Brak
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Tabela7-10  Konfiguracje i wskazania silnikow (kontynuacja)

Element

Opis

Hamulec przytrzymujacy

Po wiaczeniu dodaje bezwtadnos¢ hamulca, aby utrzymac sitownik
W pozycji.

Pobieranie parametréw

Stuzy do pobierania parametréw sitownika. Wyszukiwanie pozycji
wyciecia jest wykonywane podczas pobierania parametréw, chyba
ze plik .hps silnika okresla inaczej.

Przycisk Pobierz [Download] jest wiaczony tylko wtedy, gdy

wszystkie ponizsze warunki sg spetnione:

. Sterowanie serwomechanizmem jest w trybie Wytgczony

. Wybierana jest co najwyzej jedna os.

. Opcje silnika (model silnika, sprzezenie zwrotne enkodera,
czujnik temperatury) sa skonfigurowane prawidtowo.

. Dziata komunikacja napedu przez magistrale polowa.

. Konfiguracja dysku jest prawidtowa (z poprzedniego
pobrania) lub nie jest gotowa, ale nie trwa pobieranie ani
wyszukiwanie pozycji wyciecia.

. Obwéd bezpieczenstwa jest zamkniety (bramy, e-stop).

Jesli 0$ zostata wczesniej skalibrowana, nie zostanie ona
skalibrowana po uruchomieniu pobierania silnika.

Diody LED pokazuja status pobierania:
. Zapisywanie
. Pomiar

«  Weryfikowanie
. Wazne

7.4.4.2 Monitorowanie silnika

Wskazniki monitorowania silnika zostaty opisane w Tabela 7-11.

Tabela7-11  Wskazniki monitorowania silnika

Element

Opis

Temperatura silnika

Pokazuje temperature sitownika.

Rzeczywista wartos$¢ 12T silnika

Pokazuje wartosc 12T sitownika (w procentach).

7.44.3 Wyszukiwanie pozycji wyciecia

System regulatora temperatury moze réwniez zawiera¢ funkcje wyszukiwania pozycji
wyciecia, ktéra umozliwia wigczenie wyszukiwania pozycji wyciecia podczas kalibracji

i/lub wyszukiwanie reczne.
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W przypadku silnikéw z enkoderem inkrementalnym wystepuja nastepujace zdarzenia:

«  Po ponownym uruchomieniu regulatora temperatury:
- Nalezy wykona¢ wyszukiwanie pozycji wyciecia.
- Wyszukiwanie pozycji wyciecia wykorzystuje uprawnienia do kalibracji.
- Przyciski Wyjsciowa, Ruch, Impulsowanie i Pominiecie s wytagczone do momentu
zakonczenia wyszukiwania pozycji wyciecia.

o Podczas pobierania silnika
- Wyszukiwanie pozycji wyciecia jest zawsze wykonywane bez wzgledu na to,
co znajduje sie w pliku .hps silnika.
- Kolejne wyszukiwanie pozycji wyciecia nie jest konieczne, chyba ze regulator
temperatury zostanie ponownie uruchomiony.

Na ekranie zaktadki Silnik w Ustawieniach osi moze zosta¢ wyswietlony panel Wyszukiwanie
pozycji wyciecia. Patrz Rysunek 7-11.

Notch Position Search

Motch Position Search During Calibrate
Searching Done Search

Rysunek 7-11 Panel Wyszukiwanie pozycji wyciecia

Dotkna¢ pola wyboru Pozycja wyciecia podczas kalibracji [Notch Position During Calibrate],
jesli uzytkownik chce, aby wyszukiwanie wyciecia odbywato sie podczas kalibracji silnika.

Dotkna¢ pola wyboru Wyszukac [Search], aby recznie wyszuka¢ wyciecie.

UWAGA: Uzytkownik musi by¢ zalogowany na odpowiednim poziomie zabezpieczen,
aby moc korzystac z przycisku Szukaj. Ten poziom zabezpieczen jest ustawiany
w zaktadce Zabezpieczenia ekranu, Serwomechanizm [Screen Security, Servo]
(Konfiguracja - Zaawansowana grupa zabezpieczen).

W przypadku silnikéw bez enkodera inkrementalnego pozycja wyciecia jest wykonywana
podczas pobierania silnika za pomoca pliku .hps silnika lub wybranej opcji w interfejsie HMI.
Oddzielne wyszukiwanie pozycji wyciecia nie jest konieczne. Panel Wyszukiwanie pozycji
wyciecia nie jest pokazany.

7.4.4.4 Pobieranie silnika

W przypadku systemu, w ktérym sitowniki pracujace z urzadzeniem Altanium nie zostaty
wystane do fabryki firmy Husky w celu przetestowania i uruchomienia nalezy pobrac dane
silnika, aby zatadowac parametry silnika do regulatora temperatury i znalez¢ pozycje
wyciecia. Po podtaczeniu silnika do urzadzenia Altanium przejs¢ do ekranu Silnik w
Ustawieniach osi. Upewni¢ sie, ze konfiguracje silnika zostaty ustawione i sa prawidtowe.
Dotkna¢ przycisku Pobierz [Download], aby rozpocza¢ pobieranie. Po zakonczeniu
pobierania zaswieci sie potwierdzajaca dioda LED Valid [Potwierdzenie].
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1.5
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Ekran Profile ruchu

Ekran Profile ruchu stuzy do monitorowania profili ruchu osi serwomechanizmu w systemie
(patrz Rysunek 7-12). Wykres profili ruchu pokazuje $lady dla jednej lub wiecej wybranych
osi, osi w grupie lub wszystkich osi. Wyboru osi dokonuje sie za pomoca paska wyboru osi
(patrz Sekcja 7.1.2). Aby zobaczy¢ jeden lub wiecej ruchéw mozna réwniez dokona¢ wyboru
w pasku wyboru RUCHU

Slady profilu ruchu sg mierzone w odchyleniu pozycji, predkosci i sile wzdtuz osi Y wykresu.
Pozycja moze by¢ wyswietlana na osi Y, gdy o$ X jest ustawiona na Czas [Time]. O$ X wykresu
moze by¢ ustawiona na Pozycje lub Czas.

Dotkniecie dowolnej pozycji wzdtuz sladu na wykresie spowoduje zidentyfikowanie tego
$ladu i pozycji na ekranie.
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7.5.1  Wartosci zadane ekranu Profile ruchu

Wartosci zadane ekranu Profile ruchu sg pokazane w Tabela 7-12.

Tabela 7-12

Wartosci zadane ekranu PROFILE RUCHU

Element

Opis

USTAWIENIE RUCHU

Pozycja startowa

Uzy¢ tego pola, aby wprowadzi¢ pozycje startowa osi.

. Obrotowy - katy
. Liniowy — mm/wejscie

Pozycja ostateczna

Uzy¢ tego pola, aby wprowadzi¢ pozycje ostateczng osi.

. Obrotowy - katy
. Liniowy — mm/wejscie

USTAWIENIE PROFILU

Profil jest wazny [Valid]

Jesli profil ruchu otwarcia lub profil ruchu zamkniecia jest prawidtowy,
wskaznik ten sie zaswieci. Jesli profil jest nieprawidtowy, aktywny
pozostanie prawidtowy ostatnio uzywany profil.

Liczba krokéw

Ustawia liczbe krokéw profilu uzywanych podczas przechodzenia z
jednej pozycji do drugiej. W przejsiciu z jednej pozycji do drugiej mozna
uzy¢ do czterech krokéw.

Typ profilu

Istnieja trzy r6zne konfigurowalne typy profilu:

. Predkos¢ — pozwala ustawic predkos¢, przyspieszanie i
spowalnianie (pokazane na ekranie w obszarze Profil).

. Czas (zmniejszanie predkosci do minimum) - umozliwia ustawienie
czasu trwania (pokazany na ekranie w obszarze Profil).

. Czas (zmniejszanie przyspieszania do minimum) — umozliwia
ustawienie czasu trwania (pokazany na ekranie w obszarze Profil).

PROFIL

Pozycja

Wyswietla lokalizacje startowg i korncowa dla wybranej pozycji. Lewe
pole pokazuje pozycje osi przed rozpoczeciem ruchu do wybranej
pozycji. Prawe pole pokazuje docelowa lokalizacje wybranej pozyciji.
Jesli do przejscia do wybranej pozycji uzyto wiecej niz jednego kroku,
dostepnych bedzie wiecej pél umozliwiajacych wprowadzenie
wartosci odlegtosci dla tych krokéw.

Predkos¢

Ustawia predkosc¢ kroku.

UWAGA: Mozliwe jest, ze krok nie osiagnie tej predkosci ze wzgledu
na odlegtos¢ przesuwu i wartosci zadane przyspieszania/
spowalniania.

Przyspieszenie

Ustawia przyspieszanie kroku.

UWAGA: Mozliwe jest, ze krok nie osiggnie tej wartosci zadanej
przys$pieszania ze wzgledu na odlegtos¢ przesuwu kroku.
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Tabela7-12  Wartosci zadane ekranu PROFILE RUCHU (kontynuacja)

Element Opis

Spowalnianie Ustawia spowalnianie kroku.

UWAGA: Mozliwe jest, ze krok nie osiggnie tej wartosci zadanej
spowalniania ze wzgledu na odlegtos¢ przesuwu kroku.

Limit momentu Ustawia maksymalny limit momentu obrotowego/sity zastosowany
obrotowego/sity podczas kazdego kroku podczas ruchu. Ten limit momentu
obrotowego/sity jest okreslany dla kazdego kroku, rwnowazny
predkosci, przyspieszaniu i spowalnianiu.

WARTOSCI PROCESU

Obliczony czas trwania | Jest to szacowany czas obliczany na podstawie parametréow
ustawionych w Profilu ruchu dla wybranych osi.

Rzeczywisty czas Jest to rzeczywisty czas zarejestrowany dla osi, aby dotrze¢ do pozycji
trwania docelowej.

Szczytowy moment Jest to maksymalny moment obrotowy/sita niezbedny/a do wykonania
obrotowy/sita wybranego ruchu osi. Wartos¢ momentu obrotowego/sity mozna

wyswietli¢ tylko dla jednej osi naraz. Jesli na pasku wyboru osi wybrano
wiecej niz jedng o$ w polu nie bedzie wyswietlana zadna wartos¢.

UWAGA: Jesli w polu wyswietlane sa kreski (---), 0znacza to, ze jedna lub
wiecej osi w wyborze ma inng wartos¢ dla tej wartosci zadane;j.

7.5.2 Liczba krokow

W przejsciu z jednej pozycji osi do drugiej w sekwencji przesuwu mozna uzy¢ do czterech
krokéw. Mozna okresli¢ lokalizacje miedzy pozycja startowg a docelowa, w ktérych mozna
wprowadzac zmiany predkosci ruchu, przyspieszania, spowalniania i ograniczania sity.

Na przyktad mozna ustawic lokalizacje, w ktdrej 0$ spowalnia, zanim dotrze do pozycji
docelowe;j.

Tutaj pokazano ruch w jednym kroku dla ruchu osi do Pozycji 2.

PROFILE SETUP PROFILE

Profile is Valid O Position 0.00 90.00 |°

Speed 10 |°/s

Number of Steps
Acceleration 100 |of52
o Deceleration 100 |of52
Torgue Limit 01 |Nm
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Tutaj pokazano ruch w dwaéch krokach dla ruchu osi do Pozycji 2.

753

PROFILE SETUP PROFILE

Profile is Valid O Position 90.00 |°
Speed 10 10 |/

Number of Steps
Acceleration 100 100 |ofs2
Deceleration 100 100 |ofs2
Torque Limit 01 01 [Nm

Opcje widoku i regulacji wykresu

Tabela 7-13 wyswietla liste opcji widoku i regulacji wykresu uzywanych na ekranie

Profili ruchu.

Tabela7-13

Opcje widoku i regulacji wykresu

Przycisk

Opis

Przywraca widok wykresu do 100%.

Umozliwia powiekszenie okreslonego obszaru wykresu.

Umozliwia dostosowanie widoku wykresu w powiekszeniu.

Identyfikuje slady wykresu.

Stuzy do ustawiania skali dla kolejnych sladéw wykresu:

. Pozycja (gdy dla osi X wykresu wybrana jest opcja Pozycja)
. Czas (gdy dla osi X wykresu wybrana jest opcja Czas)

. Sita

. Odchylenie pozycji

. Szybkos¢
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Tabela7-13  Opcje widoku i regulacji wykresu (kontynuacja)

Przycisk Opis

Pozwala uzytkownikowi wybra¢ slady widoczne na wykresie:
E . Moment obrotowy/sita nieinercjalny/a

k’_ﬁ . Odchylenie pozycji

. Catkowity moment obrotowy/sita

. Szybkos¢

. Limit szybkosci

. Wartos$¢ zadana szybkosci

Przefacza miedzy Czasem a Pozycja na osi X wykresu.

©
=)

Rysunek 7-13 przedstawia przykfad profilu ruchu ze zidentyfikowanymi sladami.
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Rysunek 7-13  Przyktad Profilu ruchu
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7.6  Ekrany sygnatow

Dostepne sg dwa ekrany sygnatow:

 Uprawnienia
«  Wyzwalacze

Ponizsze sekcje identyfikuja i opisuja ustawienia na kazdym ekranie.

7.6.1  Uprawnienia

Na ekranie Sygnaty wybrac zaktadke Uprawnienia [Permissions], jesli to konieczne.
Patrz Rysunek 7-14.

PERMISSIONS TRIGGERS
P S —
SERVO HOME MOTION PROFILES SIGNALS AXIS SETUP W

[ % 7 — S — [  [2|m®

Rysunek 7-14 Ekran Uprawnienia

Ekran Uprawnienia stuzy do ustawiania uprawnien dla jednej lub wiecej osi do przejscia
do nastepnej pozycji w ich sekwencji ruchu. Niektére z warunkéw uprawnien obejmuja
sygnaty z wejs¢ cyfrowych, zakoiczone ruchy jednej lub wiecej osi oraz warunki systemu
UltraSync-E (jesli jest zainstalowany).

Wybér uprawnien jest uzywany, gdy regulator temperatury znajduje sie w trybie Wtgczony
lub Wytaczony.

Pola wartosci zadanych na tym ekranie zaleza od kontekstu. Kazdy typ sygnatu ma wtasne
powigzane wartosci zadane. Na przyktad, jesli typ sygnatu to O$ serwomechanizmu

[Servo Axis], do wyboru dostepne sa pola wartosci zadanych Zrédta sygnatu [Signal Source],
Warunku [Condition] i Wartosci [Valuel. Jesli typ sygnatu to Wejscie cyfrowe [Digital Input],
do wyboru dostepna jest tylko wartos¢ zadana Zrodto sygnatu.
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7.6.1.1
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Opcje Uprawnienia

W Tabela 7-14 pokazano kontekstowy wybér sygnatu uprawnien dla kazdego typu sygnatu
na ekranie Uprawnienia. Te opcje sg takie same jak opcje sygnatéw uzywane na ekranie
Wyzwalacze (patrz Sekcja 7.6.2).

Tabela7-14  Opcje typow sygnatéw wyzwalajacych i uprawnien
Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
Brak - - -
Wejscia cyfrowe Wejscia cyfrowe 1 - 26 - -
Pierwszych pie¢ wejs¢ cyfrowych moze
by¢ ustawionych fabrycznie dla funkgji
zainstalowanych na regulatorze
temperatury, jak pokazano tutaj:
o Wiryskarka IMM w trybie
automatycznym
. Zewnetrzna Temperatura
okreslona [At Temperature]
. Polecenie otwarcia bram
zaworéw systemu UltraSync-E
. Polecenie zamkniecia bram
zaworéw systemu UltraSync-E
. Kalibracja uprawnien
zewnetrznych
Funkcja regulatora . Natychmiastowe zatrzymaniez | - -
temperatury powodu wystapienia usterki
. Zatrzymanie na zakoriczenie cyklu
z powodu wystapienia usterki
. Aktywna kalibracja
. Proces poza limitem
e Wszystkie osie w bezruchu
0s Wybrac¢ 0$ (1,2, 3,4, 5 lub 6) Pozycja < Ustawiona przez
serwomechanizmu Liczba osi zalezy od systemu. | Pozycja > uzytkownika
Dostepnych jest do szesciu. Pozycja = 3 Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Grupa Grupa wybrana przez uzytkownika Pozycja < Ustawiona przez
serwomechanizmu Pozycja > uzytkownika
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4

Funkcja
serwomechanizmu

. Gotowy i wiaczony

. Aktywne pominiecie

o Wszystkie osie w pozycji
wyjsciowej

o Wszystkie osie skalibrowane
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Tabela7-14  Opcje typow sygnatow wyzwalajacych i uprawnien (kontynuacja)

Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
Sygnat Sygnat konfigurowalny 1-18 -
konfigurowalny
UltraSync-E Bramy zaworéw systemu -

(oile jest UltraSync-E w pozycji zamknietej
zainstalowany) Otwarte bramy zaworéw
systemu UltraSync-E
System UltraSync-E gotowy
i wigczony
Pozycje bram zawordéw systemu
UltraSync-E
Sekwenser Sekwenser w trybie -
automatycznym
Polecenie przejscia do pozycji
wyjsciowej
Sekwencja niestandardowa Pod- . Pozycja
czas wyjsciowa
wykon |« Kroki1-18
ywania
kroku
Przed
wykon
aniem
kroku
Po
wykon
aniu
kroku
Kontrola Temperatura okreslona -
temperatury

Wejscie cyfrowe
Ethernet

Wtryskarka IMM w trybie
automatycznym

Zewnetrzna Temperatura
okreslona [At Temperature]

Polecenie otwarcia bram
zaworéw systemu UltraSync-E

Polecenie zamkniecia bram
zaworéw systemu UltraSync-E

Kalibracja uprawnien
zewnetrznych systemu
UltraSync-E

Zadanie blokady sterowania
serwomechanizmem

Osie do Pozycji wyjsciowej
Uprawnienie ruchu dla nr osi
(nr=1-4)

Indeks nr osi (nr =1-4)

Nr impulséw do przodu osi
(nr=1-4)

Nr impulséw wstecznych osi
(nr=1-4)
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Wejscie cyfrowe lub sygnat konfigurowalny mozna wybra¢ jako typ sygnatu dla warunku
uprawnienia. Po wybraniu tej opcji w kolumnie Zrédto sygnatu nalezy wybrac sygnat cyfrowy
lub konfigurowalny. Jesli wybrane wejscie lub sygnat dziata, uprawnienie ma wartos¢ TRUE.

Jesli jako Typ sygnatu [Signal Type] dla warunku uprawnienia wybrano Funkcja
serwomechanizmu [Servo Function], w kolumnie Typ sygnatu mozna wybra¢ Gotowy

i wiaczony [Ready And Engaged] lub Aktywne pominiecie [Override Active]. Zezwolenie

ma wartos¢ TRUE, gdy serwomechanizm jest gotowy i wtgczony do pracy lub gdy wigczony
jest tryb Pominiecie.

Jesli jako Typ sygnatu dla warunku uprawnienia wybrano system UltraSync-E, w kolumnie
Sygnat [Signal] mozna wybra¢ Zamkniete bramy zawordéw systemu UltraSync-E [UltraSync-E
Valve Gates At Close], Otwarte bramy zawordéw systemu UltraSync-E [UltraSync-E Valve Gates
At Open] lub System UltraSync-E gotowy i wtgczony [UltraSync-E Ready And Engaged].
Wybrany sygnat powoduje, ze uprawnienie ma wartos¢ TRUE, jesli bramy zaworéw systemu
UltraSync-E sa otwarte lub zamkniete, lub jesli system UltraSync-E jest gotowy i wtgczony
do pracy. Informacje o systemie UltraSync-E mozna znalez¢ w Podreczniku uzytkownika
systemu UltraSync-E.

Jedli jako typ sygnatu dla warunku uprawnienia wybrano O$ serwomechanizmu [Servo Axis]
lub Grupa serwomechanizmu [Servo Group], w kolumnie Typ sygnatu nalezy wybra¢ o$ lub
grupe. Jesli w kolumnie Warunek wybrano ,Pozycja =", w kolumnie Wartos¢ [Value]

wybrac pozycje, w ktérej musi znajdowac sie druga o$ lub grupa osi, aby uprawnienie
miato wartos¢ TRUE.

Na przyktad 0$ 2 ma przesunac sie z pozycji 1 do pozycji 2 w swojej sekwencji ruchu, ale
musi poczekac, az o$ 1 zakonczy ruch z pozycji 3 do pozycji 4 w swojej sekwencji ruchu.
Opcje uprawnien dla osi 2 wygladatby nastepujaco:

Signal Type Signal Source Condition Value

Servo Axis | Position 4

Servo Axis 1 ‘

Position = ‘

Gdy Os 1 dotrze do Pozycji 4 swojej sekwencji ruchu, O$ 2 moze rozpoczac ruch do Pozycji 2.

Uprawnienie mozna réwniez ustawi¢ dla osi lub grupy, gdy inna o$ lub grupa znajduje sie
przed lub za okreslong pozycja, ale nie w niej. Jesli w kolumnie Warunek wybrano opcje
~Pozycja <" lub ,Pozycja >", wprowadzi¢ liczbe w kolumnie Wartos¢. Liczba ta jest pozycja
bezwzgledna wzdtuz zakresu ruchu innej osi.

Jesli wybrano opcje ,Pozycja <”, wbéwczas uprawnienie ma warto$¢ TRUE, jesli wybrana o$
jest mniejsza niz liczba wprowadzona w jej zakresie ruchu. Jesli wybrano opcje ,Pozycja >",
woéwczas uprawnienie ma wartos¢ TRUE, jesli wybrana o$ jest wieksza niz liczba
wprowadzona w jej zakresie ruchu.

Na przyktad O$ 2 ma przesungac sie z Pozycji 1 do Pozycji 2 w swojej sekwencji ruchu, ale moze
przesunac sie tylko wtedy, gdy Os$ 1 znajduje sie w pewnej odlegtosci przed 200 mm w swoim
zakresie ruchu. Opcje uprawnien dla Osi 2 wygladatby nastepujaco:

Signal Type Signal Source Condition Value
Servo Axis | Servo Axis 1 ‘ Paosition < | 200.00 | pnm

0$ 2 moze rozpocza¢ lub kontynuowac ruch, jesli ruch nastgpi zanim O$ 1 osiggnie 200 mm
w swoim zakresie ruchu.
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7.6.1.2  Ruch, impulsowanie, bazowanie, kalibracja i pominiecie

W kolumnach Ruch na ekranie Uprawnienia wybra¢, czy o$ lub grupa wymaga, aby okreslone
uprawnienie miato warto$¢ TRUE, aby ruch mégt sie rozpocza¢ lub by¢ kontynuowany.

Te opcje startu i kontynuacji sg ustawiane dla ruchéw osi lub grupy z pozycji do pozycji,

a takze dla impulsowania (szybkiego), bazowania, kalibracji i pominiecia.

Tabela 7-15 pokazuje opcje wyboru ikon Rozpocznij [Start] i Kontynuuj [Continue].

Tabela7-15  Ikony ruchu

lkona

Nazwa

Opis

Start ruchu

Pokazuje, ze powigzany warunek zezwolenia musi by¢ spetniony
na poczatku operacji. Po rozpoczeciu operacji warunek nie jest
juz wymagany.

Catkowity ruch

Pokazuje, ze powiagzany warunek zezwolenia musi by¢ spetniony na
poczatku operacji i podczas operacji. Jesli stan uprawnienia zostanie
utracony (nie zostanie znaleziony) podczas operacji, na ekranie
Podsumowanie alarméw [Alarm Summary] zostanie zarejestrowany stan
usterki Utracone uprawnienie [Permission Lost]. Zatrzymuje to ruch
roboczy i nie uruchamia go ponownie, jesli stan zostanie wykryty lub
po potwierdzeniu stanu usterki.

=

Do przebywania
w oknie

Pokazuje, ze nalezy przestrzega¢ powigzanego warunku uprawnienia,
aby rozpoczac ruch i przez czas trwania operacji, az o$ wejdzie do okna
Pozycji okreslonej dla ruchu docelowego.

7.6.1.3  Wskazniki statusu

Zielone wskazniki pokazuja, kiedy uprawnienie (status) ma wartos¢ TRUE. Na przyktad, jesli
jako Typ sygnatu wybrano Wejscie cyfrowe, a jako Zrédto sygnatu wybrano Wejscie cyfrowe
2, to gdy Wejscie cyfrowe 2 dostarcza sygnat, wyswietlany jest wskaznik zielony.

7.6.1.4 Odwracanie

Kolumna pola wyboru Odwracanie [Invert] umozliwia ustawienie uprawnienia na odwrotne
opcje. Na przyktad, jesli Wejscie cyfrowe jest wybrane jako Typ sygnatu, Wejscie cyfrowe 2
jest wybrane jako Zrédto sygnatu, a pole wyboru Odwracanie jest zaznaczone, uprawnienie
ma wartos¢ TRUE, gdy nie ma sygnatu z wejscia cyfrowego 2.
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7.6.2

7.6.2.1
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Wyzwalacze

Wyzwalacze stuza do uruchamiania akgcji w trybie Wtaczony. Wyzwalacz uruchamia
skonfigurowana akcje, gdy

o Jestw trybie Wigczony

»  Spetniono wymaganie dotyczace pozycji startowej wyzwalacza

«  Otrzymany zostat sygnat wyzwalajacy

«  Reguty macierzy uprawnien pozwalaja na rozpoczecie akcji

«  O$niejest w trakcie wykonywania czynnosci ruchu lub bazowania

Na ekranie Wyzwalacze [Triggers] dostepne sa dwa zestawy konfiguracji: Akcje wyzwalania

[Trigger Actions] i Sygnaty wyzwalajace [Trigger Signals]. Wraz z ustawieniem Typu
wyzwalacza i op6znienia (jesli to konieczne) mozna rozpocza¢ dziatania.

Na ekranie Sygnaty wybrac¢ zaktadke Wyzwalacze, jesli to konieczne. Patrz Rysunek 7-15.

1]
[
0:
]

P S —
SERVO HOME MOTION PROFILES SIGNALS AXIS SETUP W

Rysunek 7-15 Ekran Wyzwalacze

Akcje wyzwalania

Kolumny Akcje wyzwalania, znajdujace sie po lewej stronie ekranu, stuza do konfigurowania
akcji osi. Uzy¢ kolumny Akcja, aby wybra¢ akcje, ktérg jedna lub wiecej osi wykona,

gdy sygnat wyzwalajacy zostanie spetniony (TRUE). Po wybraniu akcji w odpowiednich
kolumnach wyswietlane sg pola Pozycji startowej i Wartosci. Kolumna Pozycja startowa
pozwala wybra¢ pozycje, w jakiej musi znajdowac sie jedna lub wiecej osi przed
rozpoczeciem akcji. Kolumna Wartos¢ umozliwia wybranie wartosci powigzanej z

wybrang akcjg. Ponizsze sekcje zawierajg liste Akcji, Pozycji startowych i Wartosci,

ktére mozna wybrad.
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7.6.2.1.1

7.6.2.1.2

7.6.2.1.3

Kolumna Akcja

Wyzwalacz moze uruchamia¢ nastepujace akgcje:

« Ruch

»  Zastosowanie (sita lub moment obrotowy)

«  Ustawienie limitu sity roztadowania

»  Pozycja wyjsciowa

» Impulsowanie ujemne lub impulsowanie dodatnie
»  Kalibracja

»  Whylaczenie osi

Gdy typ sygnatu wyzwalajgcego jest ustawiony na Utrzymanie poziomu [Level Hold],
akcja zostanie anulowana w przypadku utraty sygnatu wyzwalajacego. W przeciwnym
razie akcja bedzie kontynuowana niezaleznie od stanu sygnatu wyzwalajacego.

Kolumna Pozycja wyjsciowa

Akcja jest wyzwalana tylko wtedy, gdy spetniony jest warunek Pozycja startowa wyzwalania
[Trigger Starting Position]. Opcje dla tej konfiguracji obejmuija:

+  Dowolne pozycje

Akcja moze zosta¢ wyzwolona niezaleznie od potozenia osi.
» W pozycji okreslonej - Pozycjax (x=1, 2, 3 lub 4)

Akcja moze zosta¢ wyzwolona tylko wtedy, gdy o$ znajduje sie w okreslonej pozycji.
e  Wruchudo-PozycjaX(x=1,2,3,4,5Ilub6)

Akcja moze zosta¢ wyzwolona tylko wtedy, gdy o$ jest w ruchu do okreslonej pozycji
lub juz sie w niej znajduje.
Kolumna Wartos¢

Niektore pola wartosci beda wyswietlane z powigzanymi wyborami akgji, podczas gdy
niektore akcje nie maja powigzanych wartosci. Tabela 7-16 pokazuje wartosci z powigzanym
wyborem akgji.

Tabela7-16  Opcje wartosci wyzwalajacych

Akcja Wartosci

Ruch Ruch 1
Ruch 2
Ruch 3
Ruch 4
Ruch 5
Ruch 6

S one konfigurowane na ekranie Pozycje w Ustawieniach osi.
Patrz Sekcja 7.4.2.

Zastosowac Wprowadzic site przytozong (kN lub Ibf).

Ustawienie limitu sity Wprowadzic site roztadowania (kN lub Ibf).
roztadowania
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Tabela7-16  Opcje wartosci wyzwalajacych (kontynuacja)

Akcja Wartosci
Pozycja wyjsciowa Brak wartosci
Impulsowanie ujemne/ | Brak wartosci
impulsowanie dodatnie
Kalibracja Brak wartosci
Whytaczenie osi Brak wartosci

7.6.2.2 Sygnaly wyzwalajace

Kolumny Sygnaty wyzwalajace na ekranie zawierajg skonfigurowane sygnaty, ktérych
wartos¢ TRUE uruchamia akcje wyzwalania. Konfiguracje tych sygnatéw sa takie same
jak te na ekranie Uprawnienia. Patrz Tabela 7-14.

Dla kazdego wyzwalania dostepne sg pola wyboru Odwracanie, ktére umozliwiaja
ustawienie wyzwalania w odwrotnych konfiguracjach. Wskazniki statusu pokazuja,
kiedy wyzwalanie ma warto$¢ TRUE.

Sygnat wyzwalajacy jest konfigurowany za pomoca standardowego sygnatu oraz
dodatkowych opcji wyzwalania dla Typu wyzwalania [Trigger Type] i Opdznienia wyzwalania
[Trigger Delayl. Opdznienie wyzwalania resetuje sie, gdy

«  Sygnat wyzwalania jest fatszywy (jest to zachowanie standardowe).
»  Wymdg pozycji startowej wyzwalania nie zostat spetniony
«  Niejest w trybie Wtaczony

7.6.2.3 Typyiopdznienie wyzwalania
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W konfiguracji wyzwalania mozna wybrac¢ Typ wyzwalania, ktéry pozwala wybra¢, ktéra
czesc ksztattu fali sygnatu ma rozpocza¢ dziatanie. Dotkng¢ pola Typ wyzwalania,
aby zobaczy¢ opcje (patrz Rysunek 7-16).

(e
Level Hold
Rising Edge
Falling Edge

IE]

Rysunek 7-16 Okno dialogowe typu wyzwalania
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Opcje typdw wyzwalania zostaty opisane w Tabela 7-17.

Tabela7-17  Opcje typow wyzwalania

Typ wyzwalania Opis

Rozpoczecie poziomu Tylko wtedy, gdy stan sygnatu ma wartos¢ TRUE.

Utrzymanie poziomu Gdy poziom sygnatu jest utrzymany (TRUE), akcja jest kontynuowana.
Jesli poziom sygnatu spadnie (zmieni sie na FALSE) podczas
przeprowadzania akcji, akcja zostanie anulowana.

Krawedz narastajgca Gdy sygnat zmienia sie z wartosci FALSE na TRUE.

Krawedz opadajaca Gdy sygnat zmienia sie z wartosci TRUE na FALSE.

W przypadku typu wyzwalania Utrzymanie poziomu akcja jest anulowana po utracie sygnatu. W
przypadku innych typéw wyzwalania nie sg one anulowane po zatrzymaniu sygnatu. Na przyktad
sygnat ,Zastosowac” [Apply] jest ustawiony jako wyzwalanie ,Rozpoczecia poziomu”. Gdy sygnat
osiggnie status poziomu o$ wykonuje operacje ,Zastosowac”. Po zatrzymaniu sygnatu o$
kontynuuje przyktadanie sity. Operacja nie zostanie zatrzymana po zatrzymaniu sygnatu.

Osie musza by¢ kompatybilne, aby grupa mogta zmieni¢ wyzwalanie ruchu. Jesli osie nie
sg kompatybilne, nie mozna zmieni¢ zadnych ustawien, a wartosci nie zostajg okreslone.

Akcja moze rozpoczac sie natychmiast po wybraniu typu wyzwalania lub mozna ustawic
opdznienie czasowe, ktore rozpocznie akcje po uptywie okreslonego czasu. Opdznienie
czasowe rozpoczyna sie, gdy wybrany typ wyzwalania ma wartos¢ TRUE.

Tabela 7-18 pokazuje, kiedy rozpoczyna sie opdznienie czasowe przy wybranym Typie wyzwalania.
Aby dodac¢ opdznienie do wybranego Typ wyzwalania dotkna¢ pola w kolumnie Opéznienie
i wprowadzi¢ czas (ms).

Tabela7-18  Typy wyzwalaczy

Element Opis opdznienia
Rozpoczecie . Opdznienie rozpoczyna sie, gdy stan sygnatu ma wartos¢ TRUE
poziomu . Opédznienie kontynuuje zliczanie, nawet jesli warto$¢ stanu sygnatu

zmieni sie na FALSE

Utrzymanie poziomu | « Opédznienie rozpoczyna sie, gdy stan sygnatu ma wartos¢ TRUE
. Opdznienie jest resetowane, gdy stan sygnatu ma wartos¢ FALSE

Krawedz narastajaca | Opédznienie rozpoczyna sie, gdy stan sygnatu zmieni sie z FALSE na TRUE
. Opéznienie kontynuuje zliczanie, nawet jesli warto$¢ stanu sygnatu
zmieni sie na FALSE

KrawedZ opadajaca | Opodznienie rozpoczyna sie, gdy stan sygnatu zmieni sie z TRUE na FALSE

. Opodznienie kontynuuje zliczanie, nawet jesli warto$¢ stanu sygnatu
zmieni sie na FALSE

Po zakonczeniu Opéznienia wartos¢ wyjscia sygnatu wyzwalajacego jest ustawiona na TRUE.
Wyjscie sygnatu wyzwalania jest ustawione na wartos$¢ FALSE, gdy:

. Dla Rozpoczecia poziomu lub Utrzymania poziomu, gdy stan sygnatu osigga wartos¢ FALSE
. Natychmiast (po 1 ms) dla krawedzi narastajacej lub krawedzi opadajacej
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Rozdziat8 Sekwenser

Jak opisano w Rozdziat 7 mozna ustawié operacje otwarcia i zamkniecia kazdej bramy
zaworu za pomoca réznych typow sygnatéw, powigzanych z nimi konfiguracji i opdznien
czasowych. Aplikacji sekwensera mozna réwniez uzy¢ do wyzwalania operacji osi. Sekwenser
jest maszyna statusu, ktéra przechodzi od kroku do kroku, gdy warunki dla kazdego kroku
wskazuja TRUE [PRAWDZIWY]. Sekwenser dziata niezaleznie od innych operacji w
regulatorze temperatury.

Sekwenser posiada cztery ekrany, ktére umozliwiajg wprowadzenie okreslonych sygnatéow
i ustawienie sekwencji krokéw lub matrycy przy uzyciu tych sygnatéw.

Kazdy krok w matrycy sekwensera jest definiowany przez jeden sygnat lub grupe sygnatéw.
Przy uzyciu logiki Boole’a, sygnaty w grupie sg razem pod I [AND], wiec gdy wszystkie warunki
w grupie wskazujg TRUE, sekwenser przechodzi do nastepnego kroku.

Sekwenser pozwala przejs¢ przez proces formowania w okreslonej sekwencji. Sygnaty
powigzane z kazdym krokiem mozna uzy¢ jako wyjscia. Wyjscia sekwensera mozna
uzy¢ do sterowania procesem formowania.

8.1  Przyciski Tryby sekwensera

Przyciski rozwijane trybu sekwensera sg pokazane w goérnej czesci wszystkich ekranéw
urzadzenia Altanium ASC. Przyciski umozliwiaja zmiane trybu sekwensera zgodnie
z opisem w Tabela 8-1.

Tabela 8-1 Przyciski Tryby sekwensera

Przycisk Opis
: Automatyczny [Auto]
ﬁ. Przyciski sterowania recznego sg wylgczone. Sekwenser jest wiaczony, jesli
.) uprawnienia zaznaczone na ekranie opcji majg wartos¢ prawdziwe [true].

& . Reczny [Manual]
.U,".:) Przyciski sterowania recznego sg wtaczone.

Wylaczony [Disable]

Sekwenser jest wyfgczony.
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Jezeli przyciski rozwijane trybu sekwensera nie pokazuja sie w gérnym lewym rogu ekranu
uzytkownika nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Dotknac przycisku Sekwenser [Sequencer] w gdrnej czesci ekranu Startowego.

Dotkna¢ zakfadki Opcje [Options].

W obszarze opcji na ekranie dotkna¢ pola wyboru Uruchomi¢ sekwenser [Activate
Sequencer], aby pojawit sie znacznik wyboru.

Pokazg sie przyciski rozwijane trybu sekwensera. Patrz Rysunek 8-1.

OPTIONS
Activate Sequencer M‘

Rysunek 8-1  Przedstawia przyciski sekwensera (Uruchomic sekwenser)
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8.2  Ekran Sekwencji

Aby wyswietli¢ ekrany Sekwensera dotkna¢ przycisku Sekwenser na ekranie Startowym

urzadzenia Altanium.

Pokaze sie Ekran Sekwencji. Patrz Rysunek 8-2.

AR 4
Name | Custom Sequence Staus |Disable ed | =
No. * 1 = 3 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 1
1 ° .
: .
: .
; .
: s
if s
5 s
14 o
15 °
16 o
17 °
18 ©
o oo o o oo o e o
0 o o oo o o o o o o o o
P 7 —
Rysunek 8-2  Ekran Sekwencji

Matryca sekwencji znajduje sie na srodku ekranu Sekwencji. Matryca pokazuje, ze mozna
wprowadzi¢ maksymalnie 18 krokéw (wymienionych poziomo u géry ekranu) i 18 sygnatéw
(wymienionych pionowo po lewej stronie ekranu).

Wskaznik po prawej stronie nazw sygnatéw pokazuje stan sygnatu. Podswietlony na zielono,
gdy poziom jest wysoki (TRUE).

Kazdy krok skfada sie z jednego lub wiecej sygnatéw. W razie potrzeby nalezy wprowadzi¢
sygnaty (od 1 do 18), ktére beda uzywane w danym kroku. Patrz Sekcja 8.5.

Po wprowadzeniu wszystkich sygnatéw niestandardowych (Sekcja 8.5) mozna wprowadzic¢
wartosci w matrycy sekwencji. Po dotknieciu komaérki matrycy pokaze sie okno dialogowe.

Patrz Rysunek 8-3.
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Rysunek 8-3  Ustawianie sygnatow na Wysokie, Niski lub Nie dotyczy

Mozna wybra¢ N/A (nie dotyczy), Wysoki [High] lub Niski [Low]. Po wybraniu wartosci
High lub Low w komorce pojawi sie 1 lub 0. Tabela 8-2 opisuje wybrane opcje.

Tabela8-2  Ustawienie kroku sygnatu

Opcje Opis lkona
N/A Sygnat nie jest uwzgledniany do oceny przejscia kroku sekwencji.
(nie dotyczy)
High Sygnat musi mie¢ warto$¢ TRUE w ramach oceny przejécia kroku sekwencji. 1
Low Sygnat musi mie¢ warto$¢ FALSE [NIEPRAWDZIWY] w ramach oceny 0
przejscia kroku sekwencji.

Aby przejs¢ z kroku do kroku w sekwencji, sygnaty z wartoscia 1 w kroku musza by¢ aktywne
(TRUE/HIGH), a sygnaty z warto$cig 0 musza by¢ nieaktywne (FALSE/LOW).

Na przyktad, aby przejs¢ z kroku 2 do kroku 3 w Rysunek 8-4 sygnat ,Wtryskarka IMM w trybie
automatycznym” [IMM in Auto] musi by¢ aktywny (TRUE/HIGH) i sygnat ,Zaci$nieta forma”
[Mold is Clamped] musi by¢ aktywny (TRUE/HIGH). Po uptywie minimalnego czasu trwania
(jesli zostat ustawiony) sekwenser przechodzi do kroku 3.

No. Signal a1 2 B

1 ‘ MM in Automatic

Mald is Closed

[¥]

w

Meld is Clamped

®® 0 0

o

Meld is Open

Rysunek 8-4  Przyktad kroku sekwensera
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Pole Minimalny czas trwania na dole kazdej kolumny kroku zapewnia, ze sekwencja
pozostanie w kroku przez minimalny wprowadzony czas. Rzeczywisty czas trwania kazdego
kroku (podczas dziatania) jest wyswietlany ponizej pola Minimalny czas trwania.

8.3  Przyciski sterowania recznego

Przyciski sterowania na ekranie Sekwencja umozliwiaja reczne przechodzenie
(krok po kroku) przez matryce sekwencji. Sygnaty zostaty opisane w Tabela 8-3.

Tabela8-3  Przyciski sterowania recznego
Przycisk Opis
Ustawia krok w pozycji wyjsciowe;j.
LW

ki

Pozycja wyjsciowa

[Home]
Zatrzymuje aktywne polecenie (krok lub automatyczne zakoriczenie),
. a sekwencja pozostaje na biezacym aktywnym kroku.
R ———
Zatrzymac [Stop]

-

Sekwenser zaczyna monitorowac warunki przejscia do nastepnego
kroku i przechodzi, gdy warunki te majg wartos¢ TRUE.

Krok [Step]
Uruchamia pojedyncza sekwencje automatyczna, ktéra jest
.'“ kontynuowana od aktywnego kroku przez kroki pozostajace
w sekwencji, az do powrotu do pozycji wyjsciowej. Zalezy
to od ustawienia automatycznego wtaczania krokow.
Automatyczne Uprawnienia automatyczne zaznaczone na ekranie opcji musza

zakonczenie
[Finish Auto]

miec¢ wartos¢ TRUE.
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8.4  EkranKroki

Na ekranie Kroki sekwensera mozna ustawi¢ okreslone wartosci dla kazdego kroku
(od 1 do 18). Dotkna¢ zakfadki Kroki [Steps], aby zobaczy¢ ekran Kroki. Patrz Rysunek 8-5.

Step Label

Enable
Minimum Duration Alarm Limit [ms]

Maximum Duration Alarm Limit [ms]

Actual Duration [ms]

SEQUENCE STEPS SIGNALS OPTIONS

07:39:37 o husky
welix] Arere ] @ ICE

Rysunek 8-5  Ekran Kroki
Tabela 8-4 przedstawia wartosci, ktére mozna ustawic na ekranie Kroki.

Tabela 8-4 Ustawienia ekranu Kroki

Element Opis

Etykieta kroku Pozwala uzytkownikowi nada¢ nazwe kazdemu krokowi. Dotknac
kratki etykiety kroku, aby wpisa¢ jego nazwe.

Wiaczy¢ (pole wyboru) Klikna¢ pole wyboru kroku, aby go wiaczy¢. Gdy w polu wyboru
widoczny jest znacznik wyboru, krok jest wtaczony i uwzgledniony
w sekwengji.

Minimalny limit czasowy Jest to programator uktadu alarmowego. Gdy czas trwania kroku jest
trwania alarmu [ms] krétszy niz minimalny limit, generowany jest nastepujacy alarm:

Sekwencja zbyt szybka (Krok: ?, Czas trwania: ? ms)

Pojawi sie stan Natychmiastowego zatrzymania z powodu
wystgpienia usterki i alarm, a sekwenser przetaczy sie z trybu
automatycznego na reczny.

Jesli limit jest ustawiony na 0, limit nie zostat ustawiony.
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Tabela8-4  Ustawienia ekranu Kroki (kontynuacja)

Element Opis

Maksymalny limit czasowy | Jest to programator uktadu alarmowego. Gdy czas trwania kroku jest
trwania alarmu [ms] dtuzszy niz maksymalny limit, generowany jest nastepujacy alarm:

Limit czasu sekwencji (Krok: ?, Czas trwania: ? ms)

Pojawi sie stan Natychmiastowego zatrzymania z powodu
wystapienia usterki i alarm, a sekwenser przetaczy sie z trybu
automatycznego na reczny.

Jesli limit jest ustawiony na 0, limit nie zostat ustawiony.

Rzeczywisty czas Rzeczywisty czas, przez jaki sekwencja pozostaje w kroku.
trwania [ms]

8.5  Ekran Sygnaly

Ekran Sygnaty stuzy do konfigurowania sygnatéw, ktére beda uzywane w matrycy
sekwensera. Dotkna¢ zaktadki Sygnaty [Signals], aby zobaczy¢ ekran Sygnaty.
Patrz Rysunek 8-6.

| Signal Type | ignal [_condition [ Value [ ivert [ state |

SEQUENCE STEPS SIGNALS OPTIONS

Rysunek 8-6  Ekran Sygnaly
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8.5.1 Konfiguracje sygnatu

Aby ustawic¢ sygnat, ktory bedzie uzywany w matrycy sekwensera nalezy wykona¢
nastepujace kroki:

1. Dotknac pola w kolumnie Nazwa sygnatu [Signal Name], aby nada¢ nazwe
dla nowego sygnatu.

Pokaze sie okno dialogowe nazwy. Patrz Rysunek 8-7.

| Signal Name | Signal Type | Signal [_condition [ Value [ ivert [ state |
Custom Signal None

| Custom Signal =

e —e—
SEQUENCE STEPS SIGNALS OPTIONS
T —T IBFE)

Rysunek 8-7 Nazwa sygnatu
2. Wpisa¢ nazwe sygnatu, ktéry uzytkownik chce skonfigurowac i dotknac przycisku
Akceptuj.
3. Dotknga¢ pola w kolumnie Typ sygnatu [Signal Type] dla sygnatu.
Pokaze sie okno dialogowe typu sygnatu. Patrz Rysunek 8-8.

4, Dotkna¢jednego z przyciskow w oknie dialogowym, aby wybra¢ typ sygnatu.
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Digital Input

Controller Function

Servo Axis

Servo Group

Servo Function

Configurable Signal

UltraSync-E

IE]

Rysunek 8-8  Okno dialogowe typu sygnatu

Jesli Zrodto sygnatu, Warunek i Wartos$¢ s powigzane z Typem sygnatu, sa one
wyswietlane w tabeli na ekranie.

5. Dotkna¢ kazdego pola i dokona¢ wyboru, aby ustawi¢ warunek.

Opcje wyboru Typu sygnatu i powigzane z nimi sygnaty sa przedstawione w Tabela 8-5.

Tabela8-5  Opcje i parametry typow sygnatow
Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
Brak - -

Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe 1 - 26 -

Funkcja
regulatora
temperatury

. Natychmiastowe -

zatrzymanie z powodu
wystgpienia usterki

. Zatrzymanie na
zakonczenie cyklu
z powodu wystapienia
usterki

. Aktywna kalibracja

. Proces poza limitem

e Wszystkie osie w bezruchu
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Tabela8-5  Opcje i parametry typow sygnatow (kontynuacja)

Typ sygnatu Sygnat Stan Pozycja
Os serwome- Wybra¢ o$ Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu . uzytkownika (w/mm

Pozycja> dla liniowych; °/obr.
dla obrotowych)
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Grupa serwome- | Wybra¢ grupe Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu . uzytkownika (w/mm
Pozycja > dla liniowych; °/obr.
dla obrotowych)
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Funkcja . Gotowy i wiaczony
serwome- . Aktywne pominiecie
chanizmu «  Wszystkie osie w pozycji
wyjsciowej
. Wszystkie osie skalibrowane
Sygnat Sygnat konfigurowalny 1-18 - -
konfigurowalny
UltraSync-E . Bramy zawordéw systemu - -
(oile jest UItrakSYntc—!E w pozycji
zainstalowany) zamKniete) i
. Otwarte bramy zaworéw
systemu UltraSync-E
. System UltraSync-E gotowy
i wtaczony
. Pozycje bram zaworéw
systemu UltraSync-E
Sekwenser . Sekwenser w trybie - -
automatycznym
. Polecenie przejscia do
pozycji wyjsciowej
. Sekwencja niestandardowa | o Podczas . Pozycja
wykonywania wyjsciowa
kroku . Kroki1-18
. Przed
wykonaniem
kroku
. Po wykonaniu
kroku
Kontrola Temperatura okreslona - -

temperatury
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6. W razie potrzeby mozna odwrdcic¢ typ sygnatu i powigzane konfiguracje po dotknieciu
pola wyboru Odwrécenie [Invert]

UWAGA: Wskaznik po prawe;j stronie okna dialogowego skonfigurowanego sygnatu jest
podswietlony, gdy sygnat ma warto$¢ TRUE.

7. Wykona¢ ponownie kroki od krok 1 do krok 6 dla kazdego sygnatu, ktéry jest niezbedny
do skonfigurowania matrycy sekwengji.

8.6  EkranOpcje

Ekran Opcje umozliwia wtgczenie warunkéw, ktére musza zostac spetnione zanim:

«  Sekwenser bedzie dziatat w trybie AUTOMATYCZNYM
«  Automatyczny reczny reset bedzie pracowacd
«  Automatyczne zakonczenie [Finish Auto] bedzie pracowacd

Dotkna¢ zaktadki Opcje, aby zobaczy¢ ekran Opcje. Patrz Rysunek 8-9.

'AUTO MODE REQUIREMENTS OPTIONS
sevoControllrbrgaged o/ Acwate sequencer
v

ItraSync-E Engaged

—
P T I — | |

Rysunek 8-9  Ekran Opcje

Dotkna¢ pola wyboru obok opcji, ktéra chcemy wiaczyé. W polu wyboru widoczny
jest znacznik wyboru, jesli opcja zostata wtgczona.

Tabela 8-6 opisuje opcje, ktére mozna wiaczyc.
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Tabela 8-6

Ustawienia ekranu Opcje

Element

Opis

UltraShot w trybie
automatycznym (o ile
jest zainstalowany)

Po wiagczeniu tej funkcji kamera UltraShot musi by¢ w trybie
automatycznym, aby mozna byto przefaczy¢ sekwenser na tryb
automatyczny.

Wiaczony
Serworegulator

Po wiaczeniu tej funkcji serworegulator musi by¢ w trybie Wiaczony, aby
mozna bylto przetgczy¢ sekwenser na tryb automatyczny. Jesli funkcja nie
jest wlaczona serworegulator nie musi by¢ w trybie Wigczony, aby mozna
byto przetaczy¢ sekwenser na tryb automatyczny. Sekwenser moze
dziata¢ niezaleznie.

Wiaczony system
UltraSync-E (o ile jest
zainstalowany)

Po wiaczeniu tej funkcji system UltraSync-E musi by¢ w trybie Waczony,
aby mozna byto przetaczy¢ sekwenser na tryb automatyczny. Jesli funkcja
nie jest wtgczona system UltraSync-E nie musi by¢ w trybie Wiaczony, aby
mozna byto przetaczy¢ sekwenser na tryb automatyczny. Sekwenser
moze dziataé niezaleznie.

Wiaczenie sekwensera

Gdy opcja ta jest wigczona, aktywuje funkcje sekwensera i powoduje
wyswietlanie przyciskéw trybu sekwensera na gérnym banerze.

Ignorowanie Sygnalty skonfigurowane w matrycy sekwensera sa ignorowane,
warunkow kroku gdy opcja ta jest wiaczona. Przycisk ,Krok” [Step] mozna uzywa¢ do
recznego swobodnego przesuwania krokéw do przodu w matrycy sekwensera.
Wyjscie z trybu Gdy ta funkcja jest wigczona (domysinie), sekwenser zatrzymuje tryb

automatycznego po
wystapieniu usterki

automatyczny w przypadku wystgpienia usterki regulatora temperatury.

Pominiecie weryfikacji
pozycji wyjsciowej po
pierwszym cyklu

Po wtaczeniu, status ,W pozycji wyjsciowej” [At Home] nie jest konieczny
do rozpoczecia nowego cyklu. Jednak status ,W pozycji wyjsciowej” jest
nadal wymagany dla pierwszego cyklu po przetgczeniu sekwensera na
Tryb automatyczny.
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Rozdziat9 Ekranyl/O

Ekrany I/0 stuzg do monitorowania statusu i ustawiania wejs¢ cyfrowych, wyjs¢ cyfrowych,
sygnatéw konfigurowalnych i sygnatéw bezpieczenstwa przesytanych miedzy urzadzeniem
ASC a wtryskarka IMM.

Dotkna¢ przycisku I/0 na ekranie Startowym urzadzenia ASC, aby zobaczy¢ ekrany I/0.
Opcje i wskazniki na ekranach 1/0 s podzielone na kategorie. Lista kategorii jest pokazana
w Tabela 9-1.

Tabela 9-1 Opcje i wskazniki I/0 serwomechanizmu

Element Opis
Status Warunek wejscia lub wyjscia ma wartos¢ TRUE, gdy wskaznik jest zielony.
Nazwa Nazwa nadana dla sygnatu wejsciowego lub wyjsciowego przez

uzytkownika. Nazwa ta jest uzywana na wszystkich ekranach sygnatéw,
na ktérych wyswietlany jest ten sygnat.

Warunek Warunki sa réwniez wyswietlane, gdy jako Typ sygnatu wybrano

0§ serwomechanizmu [Servo Axis] lub Grupa serwomechanizmu
[Servo Group]. Kolumna Warunek pozwala wybrac¢ pozycje dla osi
serwomechanizmu lub grupy osi serwomechanizmu. Pozycja moze
by¢ réwna, mniejsza lub wieksza od wartosci wybranej w powigzanej
kolumnie Wartosc.

Warunki sg réwniez wyswietlane, gdy jako typ sygnatu wybrano
Sekwenser (jesli jest zainstalowany), a jako Zrédto sygnatu wybrano
Sekwencje niestandardowa [Custom Sequence].

Wartos¢ Umozliwia ustawienie wartosci dla powiagzanego wyboru w kolumnie
Warunek.
Typ sygnatu Ustawia typ sygnatu wyjsciowego. Opcje sa nastepujace Funkcja

regulatora temperatury [Controller Function], Sygnat konfigurowalny
[Configurable Signal], lub Brak [None].

Zrédto sygnatu Podaje sygnaty wyjsciowe dostepne do wyboru w powigzaniu z
wyborem typu sygnatu. Wybér sygnatu steruje funkcja wyjscia.

Odwré¢ Wejscia i wyjscia moga by¢ ustawione jako normalnie otwarte lub
normalnie zamkniete. DomysInym ustawieniem jest normalnie otwarte.
Aby ustawi¢ jako normalnie otwarte, zaznaczy¢ pole wyboru tak, aby
nie byt widoczny znacznik wyboru.
. Gdy ustawione jako normalnie otwarte:

«  Wejscia: Stan ON [wiaczony] (lub w trakcie dziatania), gdy

na wejscie podawane jest napiecie 24 V.

«  Wyjscia: Stan ON zamyka wyjscie przekaznikowe
Aby ustawic jako normalnie zamkniete, zaznaczy¢ pole wyboru tak,
aby byt widoczny znacznik wyboru.

. Gdy ustawione jako normalnie zamkniete:
e Wejscia: Stan ON (lub w trakcie dziatania), gdy na wejscie
podawane jest napiecie 0 V.
o Wyjscia: Stan ON (lub w trakcie dziatania) zamyka wyjscie
przekaznikowe.
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Tabela 9-1 Opcje i wskazniki I/O serwomechanizmu (kontynuacja)

Element Opis
Poziom Pokazuje stan elektryczny wejscia lub wyjscia na wtyku ztacza.
Sita Sygnaty 1/0 moga by¢ wymuszone do wartosci wysokiej lub niskiej.

. Gdy Sita jest ustawiona na ,Wysoki” [High] poziom sygnatu na wtyku
jest ustawiony na wysoki.

. Gdy Sita jest ustawiona na ,Niski” [Low] poziom sygnatu na wtyku
jest ustawiony na niski.

. Gdy Sita jest ustawiona na ,Brak” [None] poziom sygnatu na wtyku
nie ulega zmianie.

Schemat Jest to nazwa identyfikacyjna sygnatu uzywana na schematach
elektrycznych.

Wtyki Pola tekstowe pokazujace ztacze i wtyki, do ktérych podtaczony jest
sygnat wejsciowy lub wyjsciowy na zewnatrz Serworegulatora Altanium.

9.1  Sygnaly bezpieczenistwa

Sygnaly bezpieczenstwa nie sg regulowane i stanowig czes$¢ przekaznikowego obwodu
bezpieczenstwa wewnatrz regulatora temperatury. Sygnaty te musza by¢ podfgczone do
bram bezpieczenstwa wtryskarki IMM i obwodoéw E-Stop, aby zapewni¢ uzytkownikom
bezpieczenstwo w ewentualnych niebezpiecznych warunkach. System nie bedzie dziafat,
jesli sygnaty te nie zostang prawidtowo podigczone. Warunek bezpieczenstwa jest spetniony,
gdy wskaznik Statusu jest zielony. Wiecej informacji na temat sygnatéw bezpieczenstwa
mozna znalez¢ w sekgji 2.10.3.

Dotkna¢ zakfadki Sygnaty [Signals], aby zobaczy¢ ekran Sygnaty bezpieczeristwa.
Patrz Rysunek 9-1.

IMM E-Stop OK.

Controller E-Stop OK

[e]
MM Seety Gates Cloed o
o
o

it it

Bench Mode Plug Installed

20:25:48 ° - @
170 7 7N T— T W— 2 [

Rysunek 9-1  Ekran Sygnaly bezpieczenistwa
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Lista sygnatow bezpieczenstwa jest pokazana w Tabela 9-2.

Tabela9-2  Sygnaly bezpieczenstwa

Nazwa sygnatu

Opis

E-Stop wtryskarki IMM OK

Podczas normalnej pracy styk wytgcznika E-Stop wtryskarki IMM jest
w pozycji ZAMKNIETEJ [CLOSED]. Styk przetacznika musi by¢ w pozycji
OTWARTY [OPEN] po uruchomieniu urzadzenia zatrzymania
awaryjnego wtryskarki IMM. Stan otwartego styku powoduje awaryjne
zatrzymanie ruchu trzpienia bramy zaworu (jesli jest zainstalowany).
Ruchy osi zostaja zatrzymane w oparciu o ustawienia reakcji na btad
na ekranie Ustawienia osi (patrz Sekcja 7.4.1).

Zamkniete bramy
bezpieczenstwa
wtryskarki IMM

Wtryskiwanie tworzywa sztucznego jest dozwolone, gdy styki
przetacznika bramy bezpieczeristwa wtryskarki IMM sa ZAMKNIETE.
Stan otwartego styku powoduje zamkniecie, a nastepnie zatrzymanie
trzpieni bram zaworéw (jesli zainstalowane). Ruchy osi zostajg
zatrzymane w oparciu o ustawienia reakgcji na btgd na ekranie
Ustawienia osi (patrz Sekcja 7.4.1). Sygnat musi by¢ wynikiem
dziatania podfgczonych urzadzen bezpieczenstwa bramy, ktére
zapewniajg ochrone przed dostepem uzytkownika do obszaru formy.
Patrz EN 201: Bezpieczenstwo maszyn do formowania tworzyw
sztucznych.

E-Stop regulatora
temperatury OK

Przycisk zatrzymania awaryjnego urzadzenia ASC. Obwod jest
OTWARTY po naci$nieciu przycisku zatrzymania awaryjnego urzadzenia
ASC. Otwarty styk przetacznika powoduje awaryjne zatrzymanie
wtryskarki IMM (2 kanaty). W celach diagnostycznych status przycisku
jest monitorowany przez oprogramowanie i generuje warunek
alarmowy w regulatorze temperatury.

Zainstalowana wtyczka
trybu bench

W przypadku pracy w trybie bench w ztaczu X200 jest zainstalowana
wtyczka trybu bench.

9.2  Wejscia cyfrowe

Ekrany Wejscia cyfrowe stuza do ustawiania cyfrowych sygnatow wejsciowych z wtryskarki
IMM. Istniejg trzy zestawy ekranow wejs¢, ktére mozna skonfigurowac. Zaktadki na dole
ekranu zapewniaja dostep do nastepujacych wejs¢ cyfrowych:

«  Serwomechanizm (Strona 1i2)
«  Ethernet (Strona 1 2) - jesli zainstalowany
«  Uktad ogrzewania (Strona 1 2) - jesli zainstalowany

Ponizsze sekcje opisujg ekrany Wejscia cyfrowe
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9.2.1

Strona 138

Wejscia cyfrowe serwomechanizmu

Jest 26 wejs¢ cyfrowych serwomechanizmu. W przypadku systeméw ASC z UlraSync-E,
firma Husky ustawia sygnaty wejsciowe, ktdre nastepuja po wejsciach cyfrowych od 1 do 5.
Te sygnaty wejsciowe mozna zmienia¢, aby byty zgodne z konfiguracjami i operacjami
wtryskarki IMM klienta.

Wtryskarka IMM w trybie automatycznym

Zewnetrzna Temperatura okreslona [At Temperature]
Polecenie otwarcia bram zaworéw systemu UltraSync-E
Polecenie zamknigecia bram zawordw systemu UltraSync-E
Kalibracja uprawnien zewnetrznych

Wejscia cyfrowe serwomechanizmu od 6 do 26 mozna skonfigurowac zgodnie z
wymaganiami regulatora temperatury.

Dotkna¢ zakfadki Wejscia cyfrowe [Digital Inputs] a nastepnie dotkna¢ zaktadki
Serwomechanizm Strona 1 lub Serwomechanizm Strona 2, aby zobaczy¢ Wejscia
serwomechnizmu. Patrz Rysunek 9-2.
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Rysunek9-2  Ekran Sygnaly wejéc cyfrowych serwomechanizmu

Lista typowych sygnatéw wejsciowych z wtryskarki IMM jest pokazana w Tabela 9-3.

Tabela 9-3

Sygnaty wejs¢ cyfrowych serwomechanizmu z wtryskarki IMM

Sygnat

Opis

Wtryskarka IMM w trybie
automatycznym

Sygnat ten ma wartos$¢ TRUE, gdy wtryskarka IMM znajduje sie

w trybie cyklu automatycznego. Gdy wtryskarka IMM znajduje
sie w trybie cyklu automatycznego, serwomechanizmy nie moga
przejs¢ z trybu Wiaczony. Zapobiega to przypadkowemu
zatrzymaniu cyklu.

Zewnetrzna Temperatura
okreslona [At Temperature]

Sygnat ten ma wartos¢ TRUE, gdy wszystkie strefy grzewcze
znajduja sie w swoim okreslonym zakresie tolerancji.
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Tabela9-3  Sygnaly wejsc cyfrowych serwomechanizmu z wtryskarki IMM (kontynuacja)

Sygnat Opis

Polecenie otwarcia bram Sygnat ten jest uzywany do rozpoczecia operacji otwarcia

zaworow bram zaworéw.

Polecenie zamkniecia bram Sygnat ten jest uzywany do rozpoczecia operacji zamykania

zaworow bram zaworéw.

Kalibracja uprawnien Ten sygnat musi mie¢ wartos¢ TRUE, aby rozpocza¢ kalibracje

zewnetrznych trzpienia zaworu. Jesli sygnat ten zostanie utracony (nie ma
wartosci TRUE) podczas kalibracji, sekwencja kalibracji zostanie
anulowana. Zapobiega to kalibracji, gdy moze dojs¢ do
uszkodzenia, np. gdy forma jest zamknieta z cze$ciami
we wnekach.

W przypadku Wejs¢ cyfrowych serwomechanizmu dostepne sg opcje Odwrdcenia sygnatu
wejsciowego i uzycia Sity do ustawienia stanu sygnatu na:

o  Brak
o Niski
o Wysoki

Opcjonalnie mozna uzy¢ kolumny Filtr, aby odbic sygnat. Wartos¢ odbicia jest wprowadzana
w milisekundach (ms). Zakres wynosi od 0 do 100 ms, z domysIng wartoscia 3 ms.

9.2.2  Wejscia cyfrowe Ethernet (jesli jest zainstalowany)

Jesli jest zainstalowany, mozna monitorowac sygnaty wejsciowe Ethernet na ekranach
Wejscia cyfrowe Ethernet. Dotknac zakladki Wejscia cyfrowe a nastepnie dotknac¢ zaktadki
Ethernet Strona 1 [Ethernet Strona 1] lub Ethernet Strona 2 [Ethernet Strona 2],

aby zobaczy¢ ekrany. Patrz Rysunek 9-3.

“Channel Number
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Rysunek 9-3  Ekran Sygnaly wejs¢ cyfrowych Ethernet
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Na ekranach Wejscia cyfrowe Ethernet mozna monitorowac nastepujace wejscia:

o Wtryskarka IMM w trybie automatycznym

«  Zewnetrzna Temperatura okreslona [At Temperature]

»  Polecenie otwarcia bram zaworéw systemu UltraSync-E (o ile jest zainstalowany)
«  Polecenie zamkniecia bram zaworéw systemu UltraSync-E (o ile jest zainstalowany)
«  Kalibracja uprawnien zewnetrznych systemu UltraSync-E (jedli jest zainstalowany)
«  Zadanie blokady sterowania serwomechanizmem

»  Osie do Pozycji wyjsciowej

«  Uprawnienie ruchuosix(x=1,2,3,4,5Ilub6)

e Indeksosix (x=1,2,3lub4)

* Impulsowanie do przodu osix (x=1, 2, 3 lub 4)

» Impulsowanie do tytuosix (x=1, 2,3 lub 4)

Na tych ekranach mozna uzy¢ funkcji Wymuszenie [Force], aby ustawi¢ stan sygnatu:

» Brak
o Niski
o Wysoki

9.23  Wejscia cyfrowe uktadu ogrzewania

W systemie zintegrowanym pokazane sg dwie zaktadki uktadu ogrzewania jako czes$¢ wejs¢
cyfrowych. Dotkna¢ zakfadki Uktad ogrzewania Strona 1 [Heats Strona 1] lub Uktad
ogrzewania Strona 2 [Heats Strona 2], aby zobaczy¢ ekrany. Patrz Rysunek 9-4. Te zaktadki
nie sg wyswietlane w systemie wolnostojacym.
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ttt ittt

Remote Boost User Selectable Inputs

Remote Start User Selectable Inputs
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Rysunek 9-4  Sygnaty wejs¢ cyfrowych uktadu ogrzewania Strona 1
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Sygnaty wejsciowe w zaktadce Uktad ogrzewania Strona 1 informujg urzadzenie ASC
o statusie r6znych operacji wtryskarki IMM. Niektére z tych sygnatéw wejsciowych sa
opcjonalne i moga nie by¢ uzywane w systemie uzytkownika. Dostepne sygnaty to:

«  Stan gotowosci w trybie zdalnym

»  Przyspieszenie w trybie zdalnym

«  Startw trybie zdalnym

«  Stop w trybie zdalnym

»  Przyspieszenie w trybie recznym

»  Przewody chtodzace nie sa wtaczone

o Wejscie cyklu

*  Resetlicznika czesci

o Liczenie czesci

Aby uzy¢ sygnatu wejsciowego uktadu ogrzewania dotkna¢ jego pola wyboru w kolumnie

W uzyciu [In Use], aby pojawit sie znacznik wyboru. Aby odwréci¢ sygnat wejsciowy uktadu
ogrzewania dotkna¢ jego pola wyboru w kolumnie Odwré€ [Invert].

W zaktadce Ukfad ogrzewania Strona 2 (patrz Rysunek 9-5) wyswietlane sg bity ustawien dla
zdalnego tadowania plikéw form z wtryskarki IMM. Jest to opcjonalna funkcja dla urzadzenia
ASC. Patrz sekcja Wejscia cyfrowe w Podreczniku uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.

LR 2
I Name I Function [ state T ivert T [ inuse T tevel T schematic [ Pins. I
Load s Remot o - @ oo
Setup Remote Loax L] - o oo
Setup Remot o - ® oo
Setup Remot (<) < @ oo
Setup Remot o < ® ow
Setup Remote Lo <) < @ o
setvp Remos o - o o
Setup Remote Lo o < @ o
setvp Remor o - o o
Setup Bit 8 Remote Load (<) < o o
- e ° « ® oo

SERVO PAGE 1 SERVO PAGE 2 i HEATS PAGE 1 m
——
SAFETY DIGITAL INPUTS DIGITAL OUTPUTS 'CONFIGURABLE SIGNALS
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o N [ T— ICE [ 2 [m]

Rysunek 9-5  Sygnaty wejs¢ cyfrowych uktadu ogrzewania Strona 2

9.3  Wyjscia cyfrowe

Ekrany Wyjscia serwomechanizmu stuza do ustawiania cyfrowych sygnatéw wyjsciowych dla
wtryskarki IMM. Dotkng¢ zakfadki Wyjscia cyfrowe [Digital Outputs], aby zobaczy¢ zaktadki
opcji wyboru sygnatu wyjsciowego.
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Ekrany Wyjscia cyfrowe stuzag do ustawiania cyfrowych sygnatéw wyjsciowych dla wtryskarki
IMM. Istniejg trzy zestawy ekrandw wyjs¢, ktére mozna skonfigurowac. Zakfadki na dole
ekranu zapewniajg dostep do nastepujacych wyjs¢ cyfrowych:

»  Serwomechanizm

«  Ethernet (Strona 1,2i3)

+  Uktad ogrzewania - o ile jest zainstalowany

Ponizsze sekcje opisuja ekrany Wyjscia cyfrowe

9.3.1  Wyjscia cyfrowe serwomechanizmu

Strona 142

Dotkna¢ zaktadki Serwomechanizm [Servo], aby zobaczy¢ opcje wyjs¢ cyfrowych
serwomechanizmu dla wtryskarki IMM. Patrz Rysunek 9-6.

Mozna skonfigurowac do 16 wyjs¢ cyfrowych. Dla kazdego sygnatu mozna nadac nazwe oraz
zidentyfikowad ztacze i numer wtyku, przez ktéry dostarczany jest sygnat wyjsciowy. Dotkng¢
pola w kolumnach Nazwa [Name] i/lub Wtyki [Pins], aby wprowadzi¢ nazwe sygnatu i/lub
wtyk zlgcza wyjsciowego.

W razie potrzeby sygnat wyjsciowy mozna ustawi¢ (wymusi¢) tak, aby zawsze byt wysoki lub
niski, dzieki czemu system zignoruje rzeczywisty stan sygnatu. Dotkna¢ pola w kolumnie Sita
[Force] dla sygnatu i wybra¢ wartos¢ Wysoki [high], Niski [Low] lub Brak [None]:

«  Gdy Sita jest ustawiona na ,Wysoki” poziom sygnatu na wtyku jest zawsze wysoki.
»  Gdy Sita jest ustawiona na ,Niski” [Low] poziom sygnatu na wtyku jest zawsze niski.
«  Gdy Sita jest ustawiona na ,Brak” [None] poziom sygnatu na wtyku nie jest wymuszany.

UWAGA: Funkcja Pominiecie odwracania nie jest powigzana z ustawieniami wartosci Wysoki
i Niski sity, wiec pole wyboru nie ma wptywu na sygnat. Pominiecie odwracania
dziata, gdy Sita jest ustawiona na Brak.
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Rysunek 9-6  Ekran Sygnaty wyjs¢ cyfrowych serwomechanizmu
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Lista typowych sygnatéw wyjsciowych dla wtryskarki IMM jest pokazana w Tabela 9-4.
W przypadku urzadzenia ASC z systemami UltraSync-E, firma Husky ustawia te sygnaty
wyjsciowe na wyjscia cyfrowe 1-4. Te sygnaly wyjsciowe mozna zmienia¢, aby byly
zgodne z konfiguracjami i operacjami wtryskarki IMM klienta.

Tabela9-4  Sygnaly wyjsciowe dla wtryskarki IMM

Sygnat

Opis

Natychmiastowe zatrzymanie
z powodu wystapienia usterki

Styki te sg zamykane, gdy wtryskarka IMM musi sie natychmiast
zatrzymac z powodu usterki lub alarmu regulatora temperatury.
Sygnatten moze by¢ wykorzystany do poinformowania wtryskarki
IMM, kiedy dozwolony jest ruch zacisku.

Gotowy i wigczony

Sygnat ten jest wigczony, gdy regulator temperatury znajduje
sie w trybie automatycznym/wtaczonym i nie wystepuja zadne
usterki.

Otwarte bramy zaworéw

Sygnatten informuje wtryskarke IMM, Zze bramy zaworéw znajduja
sie w pozycji otwartej. Sygnat wyjsciowy W pozycji otwartej [At-
Open] jest WLACZONY [ON], gdy wszystkie ponizsze warunki maja
wartos¢ TRUE:

. Ruch do pozycji otwartejzostat zakoriczony (ma zastosowanie,
gdy wybrana jest opcja W okreslonej pozycji tylko po
zakonczeniu polecenia [At-Position Only When
Command Completes].

. Brak ruchu na ptycie

. Pozycja otwarta miesci sie w zakresie tolerancji Pozycji
okreslonej

o Jeslijest zainstalowany, naped systemu UltraSync-E
zakonczyt kalibracje, nie ma zadnych usterek i jest gotowy
do pracy.

W przypadku, gdy jeden z tych warunkéw nie ma juz wartosci
TRUE sygnat Pozycji okreslonej ulega zmianie na WYLACZONY
[OFF].

Sygnatten moze by¢ wykorzystany do poinformowania wtryskarki
IMM, kiedy dozwolony jest wtrysk.

Zamkniete bramy zaworéw

Sygnat ten informuje wtryskarke IMM, Zze bramy zaworéw sa w
pozycji zamknietej. Sygnat wyjsciowy w pozycji zamknietej jest
WEACZONY, gdy wszystkie ponizsze warunki maja wartos$¢ TRUE:

. Ruch do pozycji zamknietej zostat zakorczony
(ma zastosowanie, gdy wybrana jest opcja W okres$lonej
pozycji tylko po zakoriczeniu polecenia.

. Brak ruchu na plycie

. Pozycja zamknieta miesci sie w zakresie tolerancji Pozycji
okreslonej

. Jedli jest zainstalowany, naped systemu UltraSync-E
zakonczyt kalibracje, nie ma zadnych usterek i jest gotowy
do pracy.

W przypadku, gdy jeden z tych warunkéw nie ma juz wartosci
TRUE sygnat Pozycji zamknietej ulega zmianie na WYLACZONY
[OFF].
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Tabela 9-5 pokazuje inne wyjscia serwomechanizméw, ktére uzytkownik moze wybraé

Tabela9-5  Opcje wyjsc cyfrowych serwomechanizmu
Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja
Brak - R _
Wejscia cyfrowe Wejscia cyfrowe 1 - 26 - -
Pierwszych piec¢ wejs¢ cyfrowych
moze by¢ ustawionych fabrycznie
dla funkgcji zainstalowanych na
regulatorze temperatury, jak
pokazano tutaj:
. Wtryskarka IMM w trybie
automatycznym
. Zewnetrzna Temperatura
okreslona [At Temperature]
. Polecenie otwarcia bram
zaworéw systemu UltraSync-E
. Polecenie zamkniecia bram
zaworéw systemu UltraSync-E
. Kalibracja uprawnien
zewnetrznych
Funkcjaregulatora | Natychmiastowe zatrzymanie | - -
temperatury z powodu wystapienia usterki
. Zatrzymanie na zakonczenie
cyklu z powodu wystapienia
usterki
. Aktywna kalibracja
. Proces poza limitem
e Wszystkie osie w bezruchu
0§ serwome- Wybrac 0$ (1,2, 3,4, 5 lub 6) Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu Pozycja > uzytkownika
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Grupa serwome- Grupa wybrana przez uzytkownika | Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu Pozycja > uzytkownika
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4

Funkcja serwome-

. Gotowy i wiaczony

chanizmu «  Aktywne pominiecie
o Wszystkie osie w pozycji
wyjsciowej
. Wszystkie osie skalibrowane
Sygnat Sygnat konfigurowalny 1-18 - -

konfigurowalny
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Tabela9-5  Opcje wyjsc cyfrowych serwomechanizmu (kontynuacja)
Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja
UltraSync-E . Zamkniete bramy zaworéw
(oile jest systemu UltraSync-E
zainstalowany) «  Otwarte bramy zaworéw
systemu UltraSync-E
. System UltraSync-E gotowy
i wiaczony
. Pozycje bram zaworéw
systemu UltraSync-E
Sekwenser . Sekwenser w trybie
(oile jest automatycznym
zainstalowany) . Polecenie przejscia do pozycji
wyjsciowej
. Sekwencja niestandardowa . Podczas . Pozycja
wykonywania wyjsciowa
kroku . Kroki 1-18
. Przed
wykonaniem
kroku
. Po wykonaniu
kroku
Kontrola Temperatura okreslona - -
temperatury

9.3.2  Wyjscia cyfrowe Ethernet (jesli jest zainstalowany)

Jedli jest zainstalowany, regulator temperatury ASC moze réwniez korzystaé ze
skonfigurowanych wyjs¢ cyfrowych Ethernet. Dotknac zaktadki Wyjscia cyfrowe a nastepnie
dotkng¢ zaktadki Ethernet Strona 1, Ethernet Strona 2 lub Ethernet Strona 3,

aby zobaczy¢ ekrany Wyjscia cyfrowe Ethernet. Patrz Rysunek 9-7.
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Rysunek 9-7  Ekran Sygnaty wyjs¢ cyfrowych Ethernet
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Sygnaty wyjs¢ Ethernet sa skonfigurowane dla ponizszych operacji:

»  Natychmiastowe zatrzymanie z powodu wystapienia usterki

«  System UltraSync-E gotowy i wtaczony (gdy system UltraSync-E jest zainstalowany)

«  Otwarte trzpienie systemu UltraSync-E (gdy system UltraSync-E jest zainstalowany)

»  Zamkniete trzpienie systemu UltraSync-E (gdy system UltraSync-E jest zainstalowany)
«  Wszystkie osie gotowe i wigczone

»  Wszystkie osie w pozycji wyjsciowej

«  Osxw Pozycji okreslonej 1 (x = 1-4)

« O3S xw Pozycji okreslonej 1 Proxy (x = 1-4)

« 0% xw Pozycji okreslonej 2 (x = 1-4)

«  0O$xw Pozycji okreslonej 2 Proxy (x = 1-4)

«  O$xw Pozycji okreslonej 3 (x = 1-4)

«  O$xw Pozycji okreslonej 3 Proxy (x = 1-4)

o O3 xw Pozycji okreslonej 4 (x = 1-4)

« O3S xw Pozycji okreslonej 4 Proxy (x = 1-4)

Operacje te s fabrycznie ustawione dla regulatora temperatury, ale w razie potrzeby mozna
je zmienid.

9.3.3  Wyjscia cyfrowe uktadu ogrzewania
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W przypadku systemoéw zintegrowanych dostepne sg wybierane przez uzytkownika wyjscia
cyfrowe uktadu ogrzewania. Dotkna¢ zaktadki Wyjscia cyfrowe a nastepnie dotkna¢
zakfadki Uktad ogrzewania, aby zobaczy¢ ekran Wyjscia cyfrowe uktadu ogrzewania.

Patrz Rysunek 9-8. Ponizej przedstawiono wyjscia wybierane przez uzytkownika:

LD Ogooiononcg

]
"
H

I Name I Function I I

Aarm User Selectable Outputs

Abort (PCM) User Selectable Outputs.

At Temperature User Selectable Outputs

Remote Standby User Selectable Outputs.

At Boost Temperature. User Selectable Outputs

3
£

IR BRTAIR AT AT

At Standby Temperature User Selectable Outputs.

Max Temperature Error User Selectable Outputs

Communications Error User Selectable Outputs.

Mold Cooling Enable User Selectable Outputs

Process Outside Limit User Selectable Outputs.

Run Light User Selectable Outputs

Boost Active User Selectable Outputs.

LoD cpoplonlos

© 000000000000 0f
R R AR AR AR AR AR 2 AR

©00000000000
g

Remote File Loaded Remote Load

e —
SAFETY DIGITAL INPUTS DIGITAL OUTPUTS 'CONFIGURABLE SIGNALS
06:01:42 husky @
T | 2 [

Rysunek 9-8  Ekran Sygnaty wyjs¢ cyfrowych uktadu ogrzewania

« Alarm
e Przerwad (PCM)
»  Temperatura okreslona
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»  Stan gotowosci w trybie zdalnym

«  Temperatura okreslona przyspieszenia

«  Temperatura okreslona trybu gotowosci

*  Maks. btad temperatury

»  Bfad komunikacji

«  Wiaczenie chtodzenia formy

»  Proces poza limitem

o Wiaczyc¢ oswietlenie

»  Aktywne przys$pieszenie

o Pelny worek

«  Zaladowano plik zdalny

Uzy¢ p6l wyboru w kolumnie W uzyciu [In Use], aby wtaczy¢ sygnat wyjsciowy. Mozna
réwniez wybra¢ odwrécenie sygnatu wyjsciowego.

Aby uzyska¢ informacje na temat zintegrowanej kontroli temperatury nalezy zapoznac sie
z Podrecznikiem uzytkownika urzadzenia Altanium Matrix5.

9.4  Sygnaly konfigurowalne

Sygnaty konfigurowalne to wyjscia wykorzystujace logike Boole'a. Funkcje wejsciowe,
funkcje wyjsciowe i inne sygnaty nastawne moga by¢ uzywane jako warunki dla okreslonego
konfigurowalnego sygnatu, a gdy wszystkie majg warto$¢ TRUE, okreslony sygnat jest
wiaczony.

Mozna ustawi¢ do 18 sygnatéw konfigurowalnych. Sygnaty sa pokazane na szesciu ekranach
(trzy sygnaty na ekran) w nastepujacych zaktadkach: 1-3, 4-6, 7-9, 10-12, 13-15i 16-18.

Dotkna¢ zaktadki, Sygnaty konfigurowalne [Configurable Signals] aby zobaczy¢ ekran
Sygnaty. Patrz Rysunek 9-9.

ondition 4 | None
Mcoicatiid - il - Ml _
| Signal Type | Signal Source [_condition | Value [ ivert [ state Trigger Type Delay Latch

Condition

D]
J—
—
06:01:42 ° husky @
P T o —— | i [ 2 [m]

Rysunek 9-9  Ekran Sygnaly konfigurowalne
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9.4.1
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Lista konfigurowalnych sygnatéw i parametrow jest przedstawiona w Tabela 9-6.

Wybor warunkow

Dla kazdego sygnatu konfigurowalnego mozna ustawi¢ do czterech warunkéw. Logika
Boole'a jest uzywana z ustawionymi warunkami, aby sygnat konfigurowalny miat wartosc
TRUE. Patrz Sekcja 9.4.2.

Wybrad typ sygnatu dla kazdego warunku, ktérego uzytkownik chce uzy¢, a nastepnie
ustawi¢ parametry dla tego typu sygnatu, jesli to konieczne. Lista typdw i parametréow
sygnatéw jest przedstawiona w Tabela 9-6.

Tabela9-6  Opcje i parametry sygnatow konfigurowalnych
Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja
Brak - - -
Wejscia cyfrowe | Wejscia cyfrowe 1 - 26 - -
Funkcja . Natychmiastowe - -
regulatora zatrzymanie z powodu
temperatury wystapienia usterki
. Aktywna kalibracja
. Proces poza limitem
Os$ serwome- Wybranie osi Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu Pozycja > uzytkc?wnlka (w/mm
dla liniowych; °/obr.
dla obrotowych)
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Grupa serwome- | Grupa wybrana przez Pozycja < Ustawiona przez
chanizmu uzytkownika Pozycja > uzytkownika (w/mm
dla liniowych; °/obr.
dla obrotowych)
Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
Funkcja . Gotowy i wiaczony
serwome- . Aktywne pominiecie
chanizmu
Sygnat Sygnat konfigurowalny 1-18 | - -

konfigurowalny
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Tabela9-6  Opcjei parametry sygnatow konfigurowalnych (kontynuacja)
Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja
UltraSync-E . Brak
(oile jest e Bramy zaworow
zainstalowany) systemu UltraSync-E
w pozycji zamknietej
. Otwarte bramy zaworéw
systemu UltraSync-E
. System UltraSync-E
gotowy i wigczony
Sekwenser . Sekwenser w trybie
(oile jest automatycznym
zainstalowany) |+  Polecenie przejicia do
pozycji wyjsciowej
. Sekwencja Podczas Pozycja wyjsciowa

niestandardowa

wykonywania
kroku

Przed
wykonaniem
kroku

Po wykonaniu
kroku

Kroki1-18

Sygnaty
bezpieczenstwa

. E-Stop wtryskarki IMM

e Zamkniete bramy
bezpieczenstwa
wtryskarki IMM

. E-Stop regulatora
temperatury OK

»  Zainstalowana wtyczka
trybu bench

Kontrola
temperatury

Temperatura okreslona

Funkcja uktadu logicznego

Warunki ustawione dla sygnatu konfigurowalnego wykorzystujg logike Boole'a, aby nadac
sygnatowi warto$¢ TRUE. Dotkna¢ pola sygnatu konfigurowalnego Funkcja uktadu
logicznego a nastepnie wybra¢ operator Boole’a, (I, LUB albo ZATRZASNIECIE).

Po ustawieniu na AND sygnat konfigurowalny ma warto$¢ TRUE tylko wtedy, gdy wszystkie
warunki maja wartos$¢ TRUE. Po ustawieniu na OR sygnat konfigurowalny ma warto$¢ TRUE
tylko wtedy, gdy jeden lub wiecej warunkéw ma wartos¢ TRUE.
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Po ustawieniu na ZATRZASNIECIE sygnat konfigurowalny ma wartos$¢ TRUE, gdy wystapi
okreslone zdarzenie. Sygnat pozostaje o wartosci TRUE, dopéki inne zdarzenie nie ustawi
go na wartos¢ FALSE [NIEPRAWDA].

Gdy wybrana jest funkcja logiczna ZATRZASNIECIE, w kazdym wierszu warunku wyswietlana
jest czynnos$¢ zatrzasku, ktéra pozwala na wybdr opcji Zatrzasniecie lub Odblokowanie.

Gdy wiersz warunku ma warto$¢ TRUE, wykonywana jest jedna z ponizszych akcji zatrzasniecia:

« Jeslijest ustawiony na Zatrzasniecie sygnat konfigurowalny jest ustawiony na wartos¢
TRUE

« Jeslijest ustawiony na Odblokowanie sygnat konfigurowalny jest ustawiony na wartos¢
FALSE

Sygnat konfigurowalny nastepnie utrzymuje ten warunek, dopdki inny wiersz warunkéw go
nie zmieni.

Liczne warunki sygnatu konfigurowalnego sa oceniane w kolejnosci, w jakiej sa podane, od
gory do dotu. Dlatego mozliwe jest, ze sygnat konfigurowalny zostanie zatrzasniety, a
nastepnie odblokowany w tym samym czasie. Koncowy sygnat (TRUE lub FALSE) jest
ustawiany przez ostatnig czynnos¢, ktéra zostata oceniona.

W razie potrzeby sygnat konfigurowalny moze zosta¢ ustawiony (wymuszony) jako zawsze
wysoki lub niski, dzieki czemu system zignoruje rzeczywisty status sygnatu. Dotkna¢ pola
w kolumnie Sita dla sygnatu i wybra¢ wartos¢ High, Low lub None:

»  Gdy Sita jest ustawiona na ,Wysoki” [High] poziom sygnatu jest zawsze wysoki.

»  Gdy Sita jest ustawiona na ,Niski” [Low] poziom sygnatu jest zawsze niski.

»  Gdy Sita jest ustawiona na ,Brak” [None] (domyslne) poziom sygnatu nie jest
wymuszany.
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Rozdziat 10 Alarmyi historia zdarzen

Niniejszy rozdziat zawiera informacje na temat ekranéw Alarmy i Historia zdarzeh.

10.1  Ekran Alarmy

Ekran Alarmy wyswietla wszystkie wystepujace btedy. Gdy alarm jest aktywny, ikona na
przycisku Alarmy znajdujaca sie na dole systemu zmienia sie na zétty i zaczyna migaé na
czerwono. Dotkna¢ przycisku Alarmy, aby otworzy¢ ekran Alarmy. Patrz Rysunek 10-1.

UWAGA: Lista stanéw alarmowych pokazanych na ekranie Historia zdarzen i ekranie
Alarmy jest przedstawiona w Sekcja 10.4. Lista stanéw przerywajacych dziatanie
pokazanych na ekranie Historia zdarzen i ekranie Alarmy zostata przedstawiona
w Sekcja 10.5.

Rysunek 10-1 Ekran Alarmy
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Tabela 10-1 zawiera opisy przyciskéw ekranu Alarmy.

Tabela10-1  Przyciski ekranu Alarmy

Przycisk

Opis

Przycisk Wyciszanie alarmoéw [Silence Alarm] zatrzymuje dZzwiek alarmu.
Przycisk ten znajduje sie réwniez w stopce systemowej wszystkich
ekranéw urzadzenia Altanium.

Przycisk Resetowanie alarméw [Reset Alarms] zatrzymuje $wiatto alarmu
i komunikat o btedzie. Przycisk ten znajduje sie réwniez w stopce
systemowej wszystkich ekranéw urzadzenia Altanium.

Przycisk Wykasowac nieaktywne alarmy [Clear Inactive Alarms] kasuje
alarmy, ktére nie sa juz aktywne.

W Historii zdarzen dotkna¢ przycisku ekran Historii zdarzen. Przycisk ten
znajduje sie réwniez na ekranie Startowym urzadzenia Altanium.

Tabela 10-2 podaje liste elementédw na ekranie Alarmy.

Tabela10-2  Elementy ekranu Alarmy

Element

Opis

Liczba aktywnych alarméw | Liczba ta pokazuje, ile alarméw jest aktywnych.

Data/czas Data i czas uruchomienia alarmu.
Zrédto Przyczyna uruchomienia alarmu.
Opis Opis problemu, ktéry doprowadzit do uruchomienia alarmu.
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10.1.1 Otwieranie ekranu Alarmy

Aby wyswietli¢ ekran Alarmy wykonac jedng z ponizszych instrukgcji:

«  Dotkna¢ przycisku Alarmy na ekranie Startowym.
« W stopce systemu dotkna¢ przycisku Informacje o alarmach.

10.1.2 Stany alarmowe

Tabela 10-3 podaje liste stanéw alarmowych.

Tabela10-3  Stan alarmowy

Stan Opis
Aktywny Gdy alarm wystapi po raz pierwszy ma on stan WLACZONY [ON].
Nieaktywny, Dotknga¢ przycisku Resetowanie alarmoéw i stan alarmu zmieni

niepotwierdzony

sie na nieaktywny, niepotwierdzony.

Nieaktywny, potwierdzony

Dotkna¢ przycisku Wykasowac¢ nieaktywne alarmy i stan alarmu
zmieni sie na nieaktywny, potwierdzony.

10.1.3 Kasowanie alarmow

W przypadku wystapienia btedu emitowany jest sygnat dzwiekowy i wizualny. Stan alarmu
jest widoczny na ekranie Alarmy.

Aby wykasowac alarm nalezy wykonac jedng z ponizszych instrukgji:

UWAGA: Przed skasowaniem alarmu nalezy skorygowac jego zrédto.

«  Aby wyciszy¢ dzwiek alarmu dotkna¢ przycisku Wyciszanie alarmow.

*  Aby zresetowac swiatto alarmu i zmienic¢ stan alarmu na nieaktywny, niepotwierdzony,
dotkna¢ przycisku Resetowanie alarmoéw.

10.2 Ekran Historia zdarzen

Ekran Historia zdarzeh wyswietla wczesniejsze alarmy, ostrzezenia, zmiany wartosci
zadanych, zmiany ustawien, uruchomienia interfejsu HMI i zdarzen operacyjnych, ktére nie
sg zgodne z okreslonymi warunkami.

Aby wyswietli¢ ekran Historia zdarzen, na ekranie Startowy lub Alarmy dotkna¢ przycisku
Historia zdarzen. Patrz Rysunek 10-2.
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UWAGA: Opis stanéw alarmowych pokazanych na ekranie Historia zdarzen i ekranie Alarmy
przedstawiono w Sekcja 10.4. Opis standw przerywajacych dziatanie pokazanych
na ekranie Historia zdarzen i ekranie Alarmy zostat przedstawiony w Sekcja 10.5.
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Rysunek 10-2 Ekran Historia zdarzen

Mold
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky
Husky

Tabela 10-4 podaje liste elementdw na ekranie Historia zdarzen.

Tabela 10-4

Elementy ekranu Historia zdarzen

Mold Setup
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test
Test

Test

»

4155

L 5 e ————

Element

Opis

Liczba zdarzen

Liczba pokazuje, ile zdarzen znajduje sie na ekranie Historia zdarzen.

Data/czas

Data i czas wystapienia zdarzenia.

Zrodio

Przyczyna zdarzenia.

Opis

Opis zdarzenia.

Forma

w momencie wystapienia zdarzenia.

Pokazuje forme z ustawieniami formy, ktére byty wezytywane

Ustawienia formy

wystapienia zdarzenia.

Pokazuje ustawienia formy, ktére byly wczytywane w momencie
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10.2.1 Filtrowanie zdarzen

Zdarzenia moga by¢ filtrowane wedtug wybranego przez uzytkownika jednego lub wiecej

typow zdarzen.

Aby filtrowa¢ zdarzenia wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na ekranie Historia zdarzen dotkna¢ przycisku Filtrowaé [Filter] (pokazany tutaj).

X

2. Wybracjeden lub wiecej typoéw filtrow w oknie dialogowym Historia zdarzen — Filtr.

Patrz Rysunek 10-3.

EVENT TYPE

Zone Alarm - Active
Zone Alarm - Inactive
Alarm - Active

Alarm - Inactive

Hmi Startup

Setup

ADVANCED

DATE/TIME

@ All O Date

\i‘ Setpoint Change
\i‘ Warning - Active
\i‘ Warning - Inactive

J Out Of Specification - Off

RKRIRI&

J Out Of Specification - On

L4

Select All De-Select All

@ All O Current Mold O Current Mold Setup

A

Rysunek 10-3  Okno dialogowe filtra historii zdarzen

3. Dotkna¢ przycisku Wyjscie [Exit].
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10.3 lkony alarméw i zdarzen

Ikony w Tabela 10-5 sg uzywane na ekranie Alarmy i ekranie Historia zdarzen.

Tabela10-5  Elementy ekranu Historia zdarzen

lkona Opis

Ostrzezenie jest nieaktywne.

Ostrzezenie jest aktywne.

Alarm jest aktywny.

Alarm jest nieaktywny.

Uzytkownik dokonat zmiany.

UWAGA: lkona ta jest wySwietlana na ekranie Historia zdarzen, a nie na
ekranie Alarmy.

332Gl = ®
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10.4 Stany alarmowe - bledy ostrzegawcze

Stany alarmowe sg wyswietlane na ekranach Alarmy i Historia zdarzen. Stany wymienione
w Tabela 10-6 powodujg alarmy dzwiekowe i wizualne. Poniewaz sg to ostrzezenia
nie spowodujg one wylaczenia systemu.

Tabela10-6  Btedy ostrzegawcze

Ostrzezenie Opis
Alarm zbyt wysokiej Rzeczywista temperatura strefy jest powyzej jej wartosci zadanej
temperatury o stopnie ustawione w polu Okna alarmu na ekranie Szybkie

ustawienia [Quick Set].

Alarm zbyt niskiej temperatury | Rzeczywista temperatura strefy jest ponizej jej wartosci zadanej
o stopnie ustawione w polu Okna alarmu na ekranie Szybkie

ustawienia.
Wiaczony automatyczny tryb Termoogniwo strefy ulegto uszkodzeniu, poniewaz system
podporzadkowany dziata w trybie sterowania automatycznego. System

automatycznie podporzadkowat te strefe do innej strefy przy
uzyciu danych zebranych przed uszkodzeniem termoogniwa.
Strefa z uszkodzonym termoogniwem jest kontrolowana przez
moc wyjsciowa z podobnej strefy. Numer strefy nadrzednej jest
pokazany w polu Podrzedny strefie [Slave to Zone] uszkodzonej
strefy na ekranie Szybkie ustawienia.

Aktywny AMC Termoogniwo strefy ulegto uszkodzeniu, poniewaz system
dziata w trybie sterowania automatycznego. Nie znaleziono
wyniku zgodnego z ta strefag w formie w automatycznym trybie
podporzadkowanym lub automatyczny tryb podporzadkowany
jest WYLACZONY [OFF]. W tym zdarzeniu strefa zostata
ustawiona na automatyczne sterowanie reczne (AMC).
Sterowanie strefg odbywa sie teraz w trybie recznym o mocy
wyrazonej w wartosci procentowej, dopasowanej przez
regulator temperatury przy uzyciu danych zgromadzonych
zanim termoogniwo ulegto uszkodzeniu.

Odchylenie mocy Wartos¢ mocy strefy na wyjsciu zmienita sie o wielkos¢ obliczong
za pomoca algorytmu odchylenia mocy. Algorytm odchylenia
mocy wykorzystuje wspotczynniki obliczeniowe obejmujace
$rednig moc historyczna, rodzaj grzejnika, zmiany w zasilaniu
doprowadzanym do urzadzenia itp.
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10.5 Stany przerywajace dziatanie - bledy wylaczania

Stany przerywajace dziatanie pokazano na ekranie Alarmy i ekranie Historia zdarzen.
Stany wymienione w Tabela 10-7 powoduja alarmy dzwiekowe i wizualne. Poniewaz

sg to btedy wytaczania, spowodujg one stan wylaczania strefy lub systemu kontrolowane
przez ustawienia trybu sterowania priorytetowego (PCM).

Tabela10-7  Bledy wylaczania

Bfad zamkniecia Opis
Przerwanie w nadmiernej Rzeczywista temperatura strefy jest powyzej jej wartosci zadanej
temperaturze o stopnie ustawione w polu Okna przerwania [Abort Window]

na ekranie Szybkie ustawienia.

Przerwanie w zbyt niskiej Rzeczywista temperatura strefy jest ponizej wartosci zadanej

temperaturze o stopnie ustawione w polu Okna przerwania na ekranie Szybkie
ustawienia.

Przecigzenie obwodu Natezenie pradu w tej strefie wzrosto powyzej maksymalnej

dopuszczalnej wartosci odchylenia pradu

Konfiguracja Wartosci parametréw sterowania dla kazdej strefy sg
poréwnywane z warto$ciami przesytanymi i otrzymywanymi
przez kazda ze stref. Jezeli wartosci sa rézne system
automatycznie skoryguje problem. Jezeli problem nie zostanie
wyeliminowany w czasie jednej minuty, spowoduje to
uruchomienie alarmu konfiguracji.

Nadmierna temperatura karty | Temperatura karty kontrolnej przekroczyta 76 °C (170 °F).

kontrolnej

Przepalony bezpiecznik 1. Bezpiecznik 1. na tej karcie sterowania inteligentnego
(ICC? lub ICC3) jest nieostoniety i nalezy go wymienic.

Przepalony bezpiecznik 2. Bezpiecznik 2. na tej karcie sterowania inteligentnego
(ICC? lub ICC3) jest nieostoniety i nalezy go wymienic.

Limit uptywu doziemnego ICC?: Jezeli obliczony limit lub warto$¢ domyslna uptywu
doziemnego zostana przekroczone, wéwczas pojawi sie bfad
uptywu doziemnego.

ICC3: Jezeli zmierzony poziom uptywu przekroczy wartos¢
graniczng awarii uptywu doziemnego, pojawi sie btad uptywu
doziemnego.

Utracone termoogniwo W strefie znajduje sie wadliwe lub nieostoniete termoogniwo.

Maksymalny limit temperatury | Temperatura w tej strefie podwyzszyta sie powyzej maksymalnej
dozwolonej wartosci. Zwykle przyczyna jest awaria urzadzenia
przefaczajacego w pozycji zamknietej, podczas gdy grzejnik
strefy nadal dostarczat ciepto. Temperatura ustawiona przez
producenta wynosi 95 °C (200 °F) powyzej zwyktej wartosci
zadane;j.
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Tabela10-7  Bledy wylaczania (kontynuacja)

Blad zamkniecia Opis

Brak odpowiedzi Urzadzenie Altanium zastosowato 96% do 100% mocy do tego
grzejnika przez ustalony czas, a termoogniwo podtaczone do
tej strefy nie pokazuje wskazania. Termoogniwo moze by¢
uszkodzone lub przewody zasilajace grzejnik sg uszkodzone.

Limit przetezenia Natezenie pradu w tej strefie wzrosto powyzej maksymalnej
dopuszczalnej wartosci.

Odbidr transmisji danych Odbiér danych z regulatora temperatury Altanium przez strefe
zostat wstrzymany.

Odwrécone podtaczenie Dodatnie i ujemne przewody termoogniwa zostaty zamienione
termoogniwa lub potaczenia sa odwrécone. Po wigczeniu mocy temperatura
spada, podczas gdy powinna rosna¢. Nalezy naprawic ten
problem w miejscu, w ktérym przewody zostaty niepoprawnie
podtaczone.

Przekroczenie czasu odczytu Przekaz danych ze strefy do regulatora temperatury Altanium
zostat wstrzymany.
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Rozdziat 11 Rejestry danych

Rejestry danych pomagajg monitorowac dziatanie formy. Narzedzie to stuzy do analizy
systemu w celu:

»  Zwiekszenia funkcjonalnosci procesu formowania

«  Sledzenia btedéw

«  Znalezienia zrédta btedu

»  Okreslenia, gdzie w przysztos$ci moga wystapic¢ btedy

Ekran Alarmy zawiera rejestr btedow, ktére wystapity od momentu ostatniego kasowania
btedéw. Nalezy przejs¢ do okna Monitorowanie proceséw [Process Monitoring],

aby monitorowac prace formy i rejestrowane dane. Jezeli btad wystapi podczas gdy

system rejestrowat dane, przebada¢ dziatanie systemu w momencie wystapienia btedu,
aby znalez¢ mozliwe przyczyny.

11.1  Monitorowanie procesow - wykres trendow

Ekran Wykres trendéw [Trend Plot] wyswietla nastepujace informacje:

«  Ostatnie 400 probek na czterech wykresach, gdzie o$ X to numer prébki, a 0$ Y
to wartos¢ pobranej prébki zmienne;j.

» Dane dostepne dla wybranej zmienne;j.

«  Znacznik czasu i warto$¢ punktéw na wykresie.

Aby wyswietli¢ ekran Wykres trendéw dotkna¢ przycisku Monitorowanie proceséw na
ekranie Startowym, a nastepnie dotkna¢ zaktadki Wykres trendow Patrz Rysunek 11-1.
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Rysunek 11-1 Ekran Wykres trendow monitorowania procesow

11.1.1  Zmiana wykresu trendow

Aby zmieni¢ strefe lub proces pokazane na ekranie Wykres trendéw nalezy wykona¢
ponizsze kroki:

1. Na ekranie Wykres trendéw dotkna¢ przycisku Wybér zmiennej [Variable Selection]
(pokazany tutaj).

-4

2. W oknie dialogowym Trendy proceséw — wybér zmiennej procesowej dotknac strzafki
minimalizacji/maksymalizacji. Patrz Rysunek 11-2.
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Process Variables

Servo Axis 1 - Motor 12T
Servo Axis 1 - Motor Temperature
Servo Axis 1 - Move 1 - Final Position

Servo Axis 1 - Move 1 - Move Duration

Servo Axis 1 - Move 1 - Peak Torque

Servo Axis 1 - Move 2 - Final Position

Servo Axis 1 - Move 2 - Move Duration
Servo Axis 1 - Move 2 - Peak Torque
Servo Axis 1 - Move 3 - Final Position
Servo Axis 1 - Move 3 - Move Duration

Servo Axis 1 - Move 3 - Peak Torque

Y X

Rysunek 11-2  Wykres trendéw - Okno dialogowe wyboru zmiennej procesowe;j

1. Strzatki minimalizacji/maksymalizacji

3. Wybra¢ zmienng procesowa z listy maksymalizacji.
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11.2  Monitorowanie procesow - wykres historii

Ekran Wykres historii przedstawia wizualny raport z zarejestrowanego dziatania, zawierajacy
zuzycie energii, zmiany temperatury, wartosci zadane, cisnienia, pozycje i czasy. Dane sa
wyswietlane strefa po strefie. Szczeg6towa reprezentacja tekstowa jest oferowana dla
okreslonych czaséw.

Aby wyswietli¢ ekran Wykres historii dotkna¢ przycisku Monitorowanie procesow na
ekranie Startowym, a nastepnie dotkna¢ zaktadki Wykres historii. Patrz Rysunek 11-3.

|<<| 3 =

HISTORY PLOT
ol Axe e ] e [ B | 2| G[@

Rysunek 11-3 Ekran Wykres historii monitorowania procesow

1. Przycisk Wyb6r zmiennej 2. Zmienna procesowa 3. Sekcja wykresu 4. Stary zakres
daticzasu 5. Nowy zakres daticzasu 6. Przedziat czasowy

Elementy na ekranie Wykres historii zostaty opisane w Tabela 11-1.

Tabela11-1  Elementy ekranu Historia procesu

Element Opis
Zmienna Zmienna procesowa wyswietlana w sekcji wykresu historii procesu.
procesowa Dotkna¢ przycisku wyboru zmiennej, aby wybra¢ inng zmienna.
Sekcja wykresu Pokazuje wykres graficzny wyboru jednej zmiennej.

Przedziat czasowy | Okres czasu wyswietlany na wykresach.

Stary zakres dat Najstarsza data wyswietlana na wykresie.

Nowy zakres dat Najnowsza data wyswietlana na wykresie.
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Dostepne zmienne procesowe dla stref grzewczych (jesli sa zainstalowane):

e Prad

«  Uptyw doziemny (wyswietlany tylko po skonfigurowaniu w Ustawieniach systemu)
« Moc

« Temperatura

»  Wartos¢ zadana temperatury

« Napiecie

Dostepne zmienne procesowe dla systemu UltraSync-E (jesli jest zainstalowany):

+  Pozycjazamknieta

»  Czas trwania zamkniecia

«  Sita szczytowa zamkniecia

o Silnik 12T

«  Temperatura silnika

+  Pozycja otwarta

»  (Czas trwania otwarcia

»  Sifa szczytowa otwarcia

Historia procesu zawiera 100 000 zapiséw. Zapisy zawierajg wartosci wszystkich

zarejestrowanych wartosci dla kazdej strefy w systemie lub osi serwomechanizmu.
Czeste rejestrowanie probek zapetni baze danych szybciej niz tempo wolniejsze.

Krzywa punktu danych

Aby uzyska¢ opis danych w danym punkcie wykresu, dotkna¢ tej lokalizacji, a opis pojawi
sie w polu. Patrz Rysunek 11-4.

= Zone 001 - Actual Temperature
| i

Rysunek 11-4  Krzywa danych ekranu Wykres historii
1. Krzywa 2. Krzywa punktu danych 3. Linia posrodkowa 4. Opis danych

Informacje o krzywej sg opisane w Tabela 11-2.

Tabela11-2  Elementy Krzywej danych ekranu Wykres historii

Element Opis
Krzywa Wykres graficzny wartosci danych.
Krzywa punktu Wybér wartosci danych na krzywe;j.
danych
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Tabela11-2  Elementy Krzywej danych ekranu Wykres historii (kontynuacja)

Element Opis

Linia posrodkowa | Linia posrodkowa to srodkowa wartos¢ krzywej.

Na przyktad, jesli wysoka temperatura wynosi 540°F, a niska temperatura
wynosi -90°F, linia Srodkowa wynosi (540 + (-90)) / 2 = 225.

Opis danych Pokazuje wartos$¢ punktu danych, date i czas.

UWAGA: Wartos¢ osi X pokazuje warto$¢ wybranego parametru w danym czasie.

11.2.2 Ustawianie przedziatu czasowego

Wybraé przedziat czasowy dla krzywych jako 1, 2, 4, 8 lub 12 godzin. Domyslny przedziat
czasowy wynosi 4 godziny.

Zmiana przedziatu czasowego powoduje automatyczng aktualizacje nowej daty rozpoczecia
i zakresu czasu. Stara data i zakres czasu nie ulegajg zmianie.

Aby zmieni¢ Przedziat czasowy wykona¢ nastepujace kroki:

1. Na ekranie Historia procesu dotkna¢ pola Przedziat czasowy [Time Frame].

1<¢| <« 3 1

2. Dotknga¢ Przedziatu czasowego, aby dokonac wyboru.

11.2.3 Ustawianie zakresu dat i czasu

Wybrac zakres dat dla krzywych. Domyslna stara data to wartos¢ nowej daty pomniejszona
o wartos¢ przedziatu czasowego. Domysing data koncowa jest biezaca data.

Pola zakresu starej i nowej daty oraz czasu zostaty okreslone w Rysunek 11-3.

11.2.3.1 Zmiana starego zakresu dat i czasu

Dotkna¢ pola Stary zakres dat i czasu [Old Date and Time Range], wprowadzi¢ date
i godzine w wyswietlonym starym oknie dialogowym, a nastepnie dotkna¢ przycisku
Akceptuj.

Jesli obliczona wartos¢ Konca zakresu dat [Date Range End] jest pdzniejsza niz data
systemowa (w tym czasie), wartos¢ Starej daty jest automatycznie dostosowywana
dla zachowania wartosci Przedziatu czasowego.
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11.2.3.2  Zmiana nowego zakresu daty i godziny
Dotkna¢ pola Nowy zakres dat i czasu [New Date and Time Range], wprowadzi¢ date
i godzine w wyswietlonym starym oknie dialogowym, a nastepnie dotkna¢ przycisku Akceptuj.

Zmiana korica zakresu dat automatycznie aktualizuje stary zakres dat przy uzyciu wartosci
Przedziatu czasowego.

UWAGA: Daty i czasu nie mozna zmienic¢ na wartos¢ pozniejszg niz czas systemowy
(wartos¢ w tej chwili).

11.24 Wybor zmiennej

Aby zmieni¢ proces pokazany na ekranie Wykres historii nalezy wykonac ponizsze kroki:

1. Dotkna¢ przycisku Wybér zmiennej [Variable Selection] procesu, ktéry ma zosta¢
zmieniony.

2. W oknie dialogowym Wybdr zmiennej historii procesu [Process History Variable
Selector] dotkna¢ strzatki minimalizacji/maksymalizacji. Patrz Rysunek 11-5.

Y

Process Variables

Heat Zones Group 16 [181 - 192]
Heat Zones Group 17 [193 - 204]
Heat Zones Group 18 [205 - 216]
Heat Zones Group 19 [217 - 228]
Heat Zones Group 20 [229 - 240]
Heat Zones Group 21 [241 - 252]
G):': Heat Zones Group 22 [253 - 254]
Process Monitoring

Cycle Time

Servo Axis 1

Servo Axis 2

Servo Axis 3

Servo Axis 4

v X

el

Rysunek 11-5 Okno dialogowe wyboru zmiennej historii procesu

1. Strzatki minimalizacji/maksymalizacji

3. Wybra¢ proces.
4. Dotkng¢ przycisku Akceptuj.
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11.3  Monitorowanie procesow - limity

Ekran Limity umozliwia ustawienie limitéw specyfikacji dla kazdej zmiennej. Gdy wartos¢
zmiennej nie miesci sie w okreslonych granicach, zmienna jest poza specyfikacjg i wyzwala
alarm, wyjscie cyfrowe i/lub regulator temperatury moze sie zatrzymac.

Aby wyswietli¢ ekran Wykres limitéw dotkna¢ przycisku Monitorowanie proceséw na
ekranie Startowym, a nastepnie dotknac¢ zaktadki Limity [Limits]. Patrz Rysunek 11-6.

TARGET SETTINGS 7
Use Limits =1
Ciitical =] Name Units Use Limits | critieal Threshold Lower Limit Upper Limit
waor [ Sr————— - - oo c
Zone 00L - Actual Power % 1 00 00 =
Lowertimit [ =] =
Zone 001 - ActualTemperature - 1 0 3
opertmt [ =] v i 208 28
Out Of Spedfication Action A 1 000 000
Process Outside Limit % 1 00 00
Zone 002 - ActualTemperature -c 1 0 3
Zone 002 - Actusl Vottage v 1 208 208
GLOBAL SETTINGS
R Zone 003 - Actual Current A 1 000 000
o Zone 003 - Actua Power % ” 00 00
Zone 003 - ActualTemperature c 1 0 3
v 1 208 208 |-
Delay Limit Check A 1 000 000
) % 1 00 00
Time ey : —— < 2 5 o
Time Running s Zone 004 - Actual Voltage v 1 208 208
servos Zone 005 - Actual Current A 1 000 000
Cycle Delay Zone 005 - Actual Povier % 1 00 00
Zone 005 - ActualTemperature - 1 0 3
Cyces Competea [ 0]
v 1 208 208
S A 1 000 000
= B aa a0

TREND PLOT HISTORY PLOT umITs m

wi x| A e | e [ B [ 2 R[S

Rysunek 11-6 Ekran Limity monitorowania procesow

Ustawienia ekranu Limity i pola informacyjne zostaty opisane w Tabela 11-3.

Tabela11-3  Limity ekranu Cele procesu

Limity

Definicja

Limity uzytkowania

Po zaznaczeniu pola wyboru Limity uzytkowania urzadzenie
Altanium uruchamia alarm, gdy zmienna procesowa nie miesci sie
w okre$lonych granicach.

Krytyczne

Regulator temperatury moze zatrzymac sie, gdy zmienna procesowa
nie miesci sie w okreslonych granicach. Aby wykonac te operacje,
zaznaczy¢ pole wyboru Zatrzymac regulator temperatury [Stop
Controller].

Limit progu

Liczba przypadkéw, w ktérych wartosé musi by¢ wyzsza lub nizsza od
okreslonych limitéw, zanim wystgpi alarm lub system sie zatrzyma.

Limit dolny

Najnizsza wartos¢ zmiennej procesowej, do ktérej moze dojs¢ przed
wystagpieniem alarmu ,poza specyfikacjg” [out of specification] lub
zatrzymaniem systemu.
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Tabela 11-3

Limity ekranu Cele procesu (kontynuacja)

Limity Definicja

Limit gérny

Najwyzsza wartos¢ zmiennej procesowej, do ktérej moze dojs¢ przed
wystapieniem alarmu ,poza specyfikacjg” lub zatrzymaniem systemu.

Dziafanie poza specyfikacja

Proces poza limitem

Po wybraniu tej opcji operacja moze by¢ kontynuowana, jesli zmienna
procesowa znajduje sie powyzej lub ponizej okreslonych limitéw.

Dziatanie zmiennej
krytycznej

Ukfad ogrzewania

sie w stanie krytycznym.

Dziatanie podejmowane, gdy zmienna uktadu ogrzewania znajduje

Dziatanie zmiennej
krytycznej

Serwomechanizmy

sie w stanie krytycznym.

Dziatanie podejmowane, gdy zmienna serwomechanizmu znajduje

Kontrola limitu op6znienia | Ustawia op6Znienie kontroli limitu uktadu ogrzewania.

Ukfad ogrzewania

Kontrola limitu opdznienia | Ustawia op6znienie kontroli limitu serwomechanizmoéw.

Serwomechanizmy

Aktywna kontrola limitéw | Podswietla sie po sprawdzeniu limitéw.

Dotkna¢ wierszy na $rodku ekranu, aby wybrac¢ zmienne, dla ktérych zostang ustawione
limity. Przyktad przedstawiony w Rysunek 11-7 pokazuje, ze dla wszystkich stref zostata
wybrana Temperatura rzeczywista.

Zone 001 - Actual Current A

Zone 001 - Actual Temperature 2C

Zone 002 - Actual Current A

Zone 002 - Actual Temperature 2C

Zone 003 - Actual Current A

Zone 003 - Actual Temperature C

Zone 004 - Actual Current A

Zone 004 - Actual Temperature °C

Zone 005 - Actual Current A

Zone 005 - Actual Temperature SC

Rysunek 11-7 Wyrdznione opcje

Ponizsze sekcje opisujg sposdb ustawiania limitow.
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11.3.1

Ustawienia docelowe

Pola Ustawienia docelowe na ekranie stuza do wigczania i konfigurowania zakreséw limitéw
stref dla:

Pradu

Mocy
Temperatury
Napiecia

Aby skonfigurowac ustawienia docelowe dla jednej lub wiecej stref nalezy wykona¢
ponizsze kroki:

1.

Na ekranie Limity procesu dotkna¢, aby podswietli¢ jedna lub wiecej stref, ktore
uzytkownik chce ustawic.

UWAGA: Jesli zostanie wybrana wiecej niz jedna strefa nalezy je wybrac wedtug tej samej
kategorii (prad, moc, temperatura lub napiecie), jesli majg miescic sie w tych
samych limitach.

Dotkng¢ pola Obnizy¢ limit [Lower Limit], wprowadzi¢ ustawienie dla kategorii
pomiaru (ampery, procenty, stopnie lub wolty), a nastepnie dotkna¢ przycisku Akceptu;j.

Dotkng¢ pola Podwyzszy¢ limit [Upper Limit], wprowadzi¢ ustawienie dla kategorii
pomiaru (ampery, procenty, stopnie lub wolty), a nastepnie dotkna¢ przycisku Akceptuj.

Dotkna¢ pola Prég [Threshold] i wprowadzi¢ liczbe przypadkéw, w ktérych wartos¢
musi wykracza¢ poza dolny i gérny limit, zanim rozpocznie sie Dziatanie poza
specyfikacja.

Dotkna¢ przycisku Akceptu;j.

Aby wiaczy¢ Ustawienia celu, dotknac¢ pola Limity uzytkowania [Use Limits] i wybrac
Tak[Yes].

Jesli uzytkownik chce ustawic te ustawienia docelowe jako krytyczne nalezy dotknaé
pola Krytyczne [Critical] i wybra¢ Tak.

Jedli uzytkownik chce aktywowac sygnat Proces poza limitem [Process Outside Limit]
(wyjscie cyfrowe 6) podczas stanu poza limitem, dotkna¢ pola wyboru Proces poza
limitem, aby pojawit sie znacznik wyboru.

11.3.2 Ustawienia globalne
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W obszarze Ustawienia globalne mozna ustawi¢ Dziatanie zmiennej krytycznej dla uktadu
ogrzewania i/lub serwomechanizmoéw zainstalowanych w systemie. W przypadku uktadu
ogrzewania do wyboru sg opcje Brak reakcji [No Reaction] lub Zatrzymanie uktadu
ogrzewania [Stop Heats]. W przypadku serwomechanizmoéw do wyboru sg opcje Brak reakgji
lub Zatrzymanie konca cyklu [Stop End of Cycle].

Aby ustawic¢ akcje zmiennej krytycznej nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1.
2.

Na ekranie Limity proceséw dotknac pola Uktad ogrzewania lub Serwomechanizmy

Wybrac¢ pozadang akcje dl uktadu ogrzewania lub serwomechanizméw.
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11.3.3  Kontrola limitu opdznienia

Jesli uzytkownik chce, aby regulator temperatury Altanium odczekat okreslony czas lub
liczbe cykli, zanim system przeprowadzi kontrole limitéw, parametry te mozna ustawic
w obszarze Kontrola limitu opdznienia [Delay Limit Check].

Aby ustawi¢ parametr uktadu ogrzewania nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1. Na ekranie Limity procesu dotkna¢ pola Opdznienie czasowe [Time Delay] uktadu
ogrzewania i wprowadzi¢ liczbe sekund opdznienia (od 1 do 900 sekund).

2. Dotknga¢ przycisku Akceptuj.
Aby ustawi¢ parametr serwomechanizméw nalezy wykona¢ nastepujgce kroki:

1. Na ekranie Limity procesu dotkna¢ pola Opéznienie cyklu [Cycle Delay]
serwomechanizmoéw i wprowadzi¢ liczbe cykli opdznienia (od 1 do 999 cykli).

2, Dotkna¢ przycisku Akceptuj.

11.3.4 Wybor zmiennej procesowej

Aby uzy¢ jednostek miary do filtrowania danych nalezy wykona¢ ponizsze kroki:

1. Na ekranie Limity dotkna¢ przycisku Filtrowac.

_Ji
2. W oknie dialogowym Wyboru zmiennej procesowej dotkna¢ pola wyboru obok
zmiennych, ktére uzytkownik chce zobaczy¢. Patrz Rysunek 11-8.

Heat Zanes Group 01 [1 - 12]

Heat Zones Group 02 [13 - 24]

Heat Zones Group 03 [25 - 36]

Heat Zones Group 04 [37 - 48]

Heat Zones Group 05 [49 - 60]

Heat Zanes Group 06 [61 - 72]

Heat Zones Group 07 [73 - 84]

Heat Zones Group 08 [85 - 96]

Heat Zones Group 09 [97 - 108]

N I I W

Heat Zones Group 10 [109 - 120]

Select All ‘ De-Select All ‘

v X

—_—t

Rysunek 11-8 Okno dialogowe wyboru zmiennej procesowej

3. Dotknga¢ przycisku Zamknij.
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11.4 Monitorowanie procesow - Ustawienia

11.4.1

Strona 172

Na ekranie Ustawienia monitorowania proceséw mozna ustawic¢ system na rejestrowanie
danych w trybie przerwy czasowej lub z konfiguracjg uruchamiania w trybie cyklu. Z poziomu
tego ekranu mozna réwniez wiaczy¢ gromadzenie danych chtodzenia.

Aby wyswietli¢ ekran ustawienia monitorowania proceséw dotknac przycisku
Monitorowanie procesow na ekranie Startowym, a nastepnie dotkna¢ zakladki Ustawienia

[Setup]. Patrz Rysunek 11-9.

PROCESS MONITORING SETUP PROCESS LOG TRANSFER COOLDOWN DATA COLLECTION
Time Mode Configuration Fitter By ar ]
Time Mode Interval s (@) Entie Log [
Cyde Configuratior O ime Range
Elapsed Additonal Collecton Time min
Cydestrt 8 o
\il End SAVE PROCESS DATA SETUP
. Save Data to il
™l Process Log Oldest Date —
v Select Process Variables Select
] - \
Maximum D: ile Si M8
U= =
Cyde Time Limit | S
e e e 4] PROCESS DATA FILTER (PLOTS & LOG)
Filter By
O curent vold
PROCESS MONITORING STATUS
(@) current Mold Setup

SETUP

- el (| @
|die (B> [ 2]

o fax] Ao

Rysunek 11-9 Ekran Ustawienia monitorowania procesow

Konfiguracja trybu czasowego

Tryb czasowy jest uzywany w operacjach, w ktérych gromadzenie danych nie jest zalezne
od cyklu, a dane musza by¢ gromadzone w okreslonych odstepach czasu. Mozna ustawié

czestotliwos¢ pobierania probek danych procesowych. Wartos¢ mozna ustawi¢ w zakresie
od 2 do 300 sekund. Wartos¢ domyslna ustawiona jest na 3 sekundy.

Podczas gromadzenia danych wybrane zostaty probki pobrane w przyblizeniu w tym samym
czasie. Strefy nie musza by¢ zgodne z Temperatura okreslona [At Temperature].

UWAGA: Gromadzenie danych w trybie czasowym nie jest wykonywane, gdy sterownik
ogrzewania znajduje sie w trybach Stop, ART, Kalibracja lub Diagnostyka.

W celu ustawienia trybu przerwy czasowej nalezy wykona¢ ponizsze kroki:
1. Dotknac pola Tryb przerwy czasowej [Time Mode Interval].

2, Wpisac liczbe sekund dla czestosci pobierania probek danych, a nastepnie dotknad
przycisku Akceptuj.
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11.4.2 Gromadzenie danych chlodzenia.

Mozna kontynuowac¢ gromadzenie danych przez pewien czas po zatrzymaniu regulatora
temperatury. W obszarze Gromadzenie danych chtodzenia na ekranie Limity procesu mozna
ustawic¢ wartos¢ czasu w zakresie od 1 do 180 minut. Wartos¢ domyslna wynosi 60 minut.
Gdy programator czasu wygasnie, gromadzenie danych zostanie zatrzymane.

UWAGA: Gromadzenie danych chtodzenia jest dostepne tylko wtedy, gdy sterownik jest
skonfigurowany z kontrolg temperatury. Ta funkcja bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy
kontroler przejdzie ze stanu Dziatanie, Tryb gotowosci lub Przy$pieszenie do stanu Stop.

Aby ustawic i wiaczy¢ programator czasu gromadzenia danych chtodzenia nalezy wykona¢
ponizsze kroki:

1. Dotknac przycisku Monitorowanie proceséw na ekranie Startowym.
2. Dotkna¢ przycisku Ustawienia.

3. Dotkna¢ pola Dodatkowy czas na gromadzenie [Additional Collection Time]
i wpisac czas, po ktérym regulator temperatury ma kontynuowac zbieranie danych
po zatrzymaniu.
Dotkna¢ przycisku Akceptuj.

Dotkna¢ pola wyboru Kontynuacja gromadzenia po wylaczeniu uktadu ogrzewania
[Continue Collecting After Heats Off], aby pojawit sie znacznik wyboru.

11.4.3 Konfiguracja trybu cyklu

System Altanium mozna ustawi¢ na zbieranie danych w trybie cyklu. Zbieranie danych
rozpoczyna sie przy krawedzi narastajacej wybranego sygnatu rozpoczecia cyklu. Zbieranie
danych w trybie czasowym zostaje zatrzymane.

Aby korzysta¢ z konfiguracji trybu cyklu regulator temperatury Altanium musi by¢
wyposazony w jedng z ponizszych technologii sterowania:

«  UltraSync-E

»  Sterowanie serwomechanizmem

«  System UltraShot

»  Sekwenser bram zaworéw urzadzenia Altanium

Konfiguracja trybu cyklu moze by¢ rowniez uzywana, gdy sygnat Wejscia cyklu jest wybrany do
uzycia, gdy regulator temperatury Altanium jest skonfigurowany tylko dla uktadu ogrzewania.

Gromadzenie danych mozna uruchomié za pomoca nastepujacych sygnatéw:

«  Wtryskarka IMM w trybie automatycznym

»  Zewnetrzna Temperatura okreslona [At Temperature]
»  Otwarte bramy zaworéw systemu UltraSync-E

»  Zamkniete bramy zaworéw systemu UltraSync-E

»  Kalibracja uprawnien zewnetrznych

«  Wejscia cyfrowe serwomechnizmu 6 - 26

»  Sygnat konfigurowalny 1-18

«  Wejscie cyklu (patrz Sekcja 11.4.3.3.
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Aby ustawic¢ konfiguracje trybu cyklu nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

1.
2.

Dotknac ikony kota zebatego Wyzwalacz uruchamiania cyklu [Cycle Start Trigger].

Wybrac¢ wyzwalacz w oknie dialogowym Konfiguracja sygnatu i skonfigurowac jego
parametry. Patrz Tabela 11-4.

UWAGA: W razie potrzeby mozna odwroci¢ skonfigurowany wyzwalacz uruchamiania cyklu.

Po skonfigurowaniu wyzwalacza uruchamiania cyklu dotkna¢ ikony Wyjscie [Exit]
w dolnej czesci okna dialogowego.

O ile ma to zastosowanie dotkna¢ pola wyboru Uruchomiony uktad ogrzewania
[Heats Running], aby pojawit sie znacznik wyboru.

O ile ma to zastosowanie dotkna¢ pola wyboru UltraSync-E Wiaczony (o ile jest
zainstalowany), aby pojawit sie znacznik wyboru.

O ile ma to zastosowanie dotkna¢ pola wyboru Regulator temperatury Altanium
Wiaczony, aby pojawit sie znacznik wyboru.

Tabela11-4  Opcje i parametry wyzwalaczy rozpoczecia cyklu

Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja

Brak - R _

Wejscia cyfrowe | Wejsicia cyfrowe 1 - 26 - -

Funkcja . Natychmiastowe zatrzymanie z - -
regulatora powodu wystapienia usterki
temperatury «  Aktywna kalibracja

. Proces poza limitem

Os serwo- Wybranie osi Pozycja < Ustawiona przez

mechanizmu

uzytkownika
(w/mmdla
liniowych; °/obr.
dla obrotowych)

Pozycja >

Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4

Grupa serwo- | Grupa wybrana przez uzytkownika Pozycja < Ustawiona przez
mechanizmu uzytkownika

Pozycja >
(w/mm dla

liniowych; °/obr.
dla obrotowych)

Pozycja = . Pozycja 1
. Pozycja 2
. Pozycja 3
. Pozycja 4
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Tabela11-4  Opcje i parametry wyzwalaczy rozpoczecia cyklu (kontynuacja)

Typ sygnatu Sygnat Warunek Pozycja
Funkcja serwo- Gotowy i wiaczony
mechanizmu Aktywne pominiecie
Wszystkie osie w pozycji wyjsciowej
Wszystkie osie skalibrowane
Sygnat konfi- Sygnat konfigurowalny 1-18 -
gurowalny
UltraSync-E Zamkniete bramy zaworéw -
(oile jest systemu UltraSync-E
zainstalowany) Otwarte bramy zaworéw systemu
UltraSync-E
System UltraSync-E gotowy
i wigczony
Pozycje bram zaworéw systemu
UltraSync-E
Sekwenser Sekwenser w trybie -
(oile jest automatycznym
zainstalowany) Polecenie przejscia do pozycji
wyjsciowej
Sekwencja niestandardowa Podczas . Pozycja
wyko- wyjsciowa
nywania «  Kroki1-18
kroku
Przed wyko-
naniem
kroku
Po wyko-
naniu kroku

Wejscie
cyfrowe
Ethernet

Wtryskarka IMM w trybie
automatycznym

Zewnetrzna Temperatura okreslona

Polecenie otwarcia trzpieni
systemu UltraSync-E

Polecenie zamkniecia trzpieni
systemu UltraSync-E

Kalibracja uprawnien
zewnetrznych systemu UltraSync-E

Zadanie blokady sterowania
serwomechanizmem

Osie do Pozycji wyjsciowej
Uprawnienie ruchu osi x (x = 1-4)
Indeks osi x (x = 1-4)

Impulsowanie do przodu osi x (x = 1-4)
Impulsowanie do tytu osi x (x = 1-4)
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11.4.3.1 Warunki rozpoczecia gromadzenia danych
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Tabela 11-5 pokazuje warunki rozpoczecia gromadzenia danych z wigczonymi i
wylaczonymi okreslonymi operacjami.

Tabela 11-5

Tryb cyklu - warunki rozpoczecia gromadzenia (pokazano na zainstalowanym systemie UltraSync-E)

Wiaczony
stan
Uruchomiony
ukfad
ogrzewania

Wiaczony
stan
Uruchomiony
system
UtraSync-E

Wiaczony
stan
Uruchomiony
serwo-
regulator

Opcje stanu
trybu cyklu

wyswietlany
na ekranie

Warunki rozpoczecia gromadzenia

Tak

Tak

Nie

Tak

Sygnat startowy osigga wartosc
Wysoki | uktad ogrzewania jest
wiaczony [On] i osiggnat temperature
okreslong I system UltraSync-E jest
uruchomiony.

Tak

Nie

Tak

Tak

Sygnat startowy osigga wartosc
wysoki | uktad ogrzewania jest
wiaczony i ma temperature okreslong|
serworegulator jest uruchomiony.

Tak

Tak

Tak

Tak

Sygnat startowy osigga wartosc
wysoki | uktad ogrzewania jest
wiaczony i osiggnat temperature
okres$lona | system UltraSync-E jest
uruchomiony | serworegulator jest
uruchomiony.

Nie

Tak

Nie

Nie

Sygnat startowy osigga wartos¢
wysoki | system UltraSync-E jest
uruchomiony.

Nie

Nie

Tak

Nie

Sygnat startowy osigga wartos¢
wysoki | serworegulator jest
uruchomiony

Nie

Tak

Tak

Tak

Sygnat startowy osigga wartos¢
wysoki | system UltraSync-E jest
uruchomiony | serworegulator jest
uruchomiony.

Tak

Nie

Nie

Tak

Brak uprawnienia
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11.4.3.2 Warunki zakoficzenia gromadzenia danych

Tabela 11-6 pokazuje warunki zakoriczenia gromadzenia danych z wigczonymi
i wytaczonymi okreslonymi operacjami

Tabela11-6  Tryb cyklu - warunki zakonczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)
Wiaczony stan quczony.stan Wiaczony stan Opcje stanu
. Uruchomiony . trybu cyklu . . 8
Uruchomiony Uruchomiony anr Warunki zakonczenia gromadzenia
. system wyswietlany
uktad ogrzewania serworegulator .
UtraSync-E na ekranie
Tak Tak Nie Tak W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie)

»  Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. Whytaczony ukiad ogrzewania lub nie osiggnat
Temperatury okreslonej

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wylaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okre$lonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla
rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia
gromadzenia danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Whytaczony ukiad ogrzewania lub nie osiagnat
Temperatury okreslonej

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie

danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakoniczenia gromadzenia danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiggneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Whytaczony uktad ogrzewania lub nie osiagnat
Temperatury okreslonej

. System UltraSync-E jest odtagczony lub
wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie

danych w okre$lonym czasie
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Tabela11-6  Tryb cyklu - warunki zakonczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)
Wiaczony stan quczony'stan Wiaczony stan Opcje stanu
. Uruchomiony . trybu cyklu . S .
Uruchomiony Uruchomiony , Warunki zakonczenia gromadzenia
; system wyswietlany
uktad ogrzewania serworegulator .
UtraSync-E na ekranie
Tak Nie Tak Tak W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie):

. Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. Whytaczony uktad ogrzewania lub nie osiagnat
Temperatury okre$lonej

. Serworegulator jest odigczony lub wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okre$lonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia

akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiggneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

o Wylaczony uktad ogrzewania lub nie osiggnat
Temperatury okreslonej

. Serworegulator jest odiagczony lub wytgczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakonczenia akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Whytaczony uktad ogrzewania lub nie osiagnat
Temperatury okreslonej

. Serworegulator jest odiaczony lub wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okreslonym czasie
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Tabela11-6  Tryb cyklu - warunki zakonczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)
Wiaczony stan quczony'stan Wiaczony stan Opcje stanu
. Uruchomiony . trybu cyklu . S .
Uruchomiony Uruchomiony , Warunki zakonczenia gromadzenia
; system wyswietlany
uktad ogrzewania serworegulator .
UtraSync-E na ekranie
Tak Tak Tak Tak W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie):

. Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. Whytaczony uktad ogrzewania lub nie osiagnat
Temperatury okreslonej

. System UltraSync-E jest odtagczony lub
wytaczony
. Serworegulator jest odiagczony lub wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia

akwizycji danych:

«  Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Whytaczony ukiad ogrzewania lub nie osiggnat
Temperatury okreslonej

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony
. Serworegulator jest odtaczony lub wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okre$lonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakonczenia akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiggneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

«  Wylaczony uktad ogrzewania lub nie osiggnat
Temperatury okre$lonej

. System UltraSync-E jest odtagczony lub
wytgczony

. Serworegulator jest odtaczony lub wytaczony

Nastepuje zmiana w systemie na gromadzenie
danych w okreslonym czasie
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Tabela11-6  Tryb cyklu - warunki zakonczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)
Wiaczony stan quczony'stan Wiaczony stan Opcje stanu
. Uruchomiony . trybu cyklu . S .
Uruchomiony Uruchomiony , Warunki zakonczenia gromadzenia
; system wyswietlany
uktad ogrzewania serworegulator .
UtraSync-E na ekranie
Nie Tak Nie Nie W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie):

. Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla
rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia
akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie

danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakonczenia akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie

danych w okreslonym czasie
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Tabela11-6  Tryb cyklu - warunki zakonczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)
Wiaczony stan quczony'stan Wiaczony stan Opcje stanu
. Uruchomiony . trybu cyklu . S .
Uruchomiony Uruchomiony , Warunki zakonczenia gromadzenia
; system wyswietlany
uktad ogrzewania serworegulator .
UtraSync-E na ekranie
Nie Nie Tak Nie W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie):

«  Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. Serworegulator jest odtaczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia

akwizycji danych:

«  Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Serworegulator jest odtaczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakonczenia akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiggneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. Serworegulator jest odigczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okreslonym czasie
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Tabela 11-6

Tryb cyklu - warunki zakoniczenia gromadzenia (z zainstalowanym systemem UltraSync-E lub serworegulatorem Altanium)

Wiaczony stan
Uruchomiony
uktad ogrzewania

Wiaczony stan
Uruchomiony
system
UtraSync-E

Wiaczony stan
Uruchomiony
serworegulator

Opcje stanu
trybu cyklu

wyswietlany
na ekranie

Warunki zakonczenia gromadzenia

Nie

Tak

Tak

Tak

W przypadku pary wejs¢ cyfrowych (rozpoczecie

i zakonczenie):

. Wejscie cyfrowe zakonczenia nie osigga
wartosci wysokiej przed uptywem limitu
czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtagczony lub
wytgczony

. Serworegulator jest odtaczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okreslonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i programatora czasu dla zakonczenia

akwizycji danych:

. Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiggneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtaczony lub
wytgczony
. Serworegulator jest odiaczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okre$lonym czasie

W przypadku jednego wejscia cyfrowego dla

rozpoczecia i zakonczenia akwizycji danych:

+  Wejscie cyfrowe rozpoczecia nie osiagneto
ponownie wartosci wysokiej przed uptywem
limitu czasowego cyklu.

. System UltraSync-E jest odtagczony lub
wytgczony

. Serworegulator jest odiaczony lub wytaczony

W systemie nie nastepuje zmiana na gromadzenie
danych w okre$lonym czasie

Tak

Nie

Nie

Tak

Nie dotyczy

11.4.3.3 Wejscie cyklu (tylko kontrola ogrzewania)
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Wejscie cyklu dostarcza sygnat rozpoczecia lub zakonczenia cyklu z wtryskarki. Wejscie
to moze by¢ skonfigurowane jako wyzwalacz do rejestrowania danych procesowych
w systemach Altanium skonfigurowanych tylko do sterowania uktadem ogrzewania.

Gdy to wejscie jest wybrane do uzycia regulator temperatury szuka krawedzi narastajacej,

aby uruchomi¢ poczatek lub koniec cyklu.

UWAGA: Powinien on by¢ podfgczony do sygnatu cyklicznego (sygnat przechodzi od wartosci
WYSOKIEJ do NISKIEJ podczas kazdego cyklu wtrysku).
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Funkcje te mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ po zaznaczeniu lub usunieciu zaznaczenia pola
wyboru W uzyciu [In Use] w wierszu Wejscie cyklu [Cycle Input] w zaktadce Uktad ogrzewania
strona 1 ekranu Wejscia cyfrowe. Patrz Sekcja 9.2.3.

11.4.4 Limit czasowy cyklu

To pole stuzy do zatrzymania trybu cyklu, jesli przez ustawiony czas nie zostanie odebrany
sygnat cyklu. Programator czasu cyklu uruchamia sie po odebraniu sygnatu cyklu. Jesli sygnat
kolejnego cyklu nie zostanie odebrany przed zakonczeniem odliczania czasu, oznacza to,
ze uptynat limit czasu cyklu.

W przypadku przekroczenia limitu czasu cyklu wykonywana jest jedna z nastepujacych
Czynnosci:
«  Zkontrolg temperatury, dane zaczynajg by¢ gromadzone w oparciu o czas.

»  Bez kontroli temperatury gromadzenie danych zostanie zakonczone, ale pozostanie
w trybie gromadzenia danych w oparciu o cykl, oczekujgc ponownego wystapienia
sygnatu rozpoczecia cyklu.

Limit czasu mozna ustawi¢ na wartos¢ w zakresie od 2 do 300 sekund. Wartos¢ domysina
wynosi 20 sekund.

11.4.4.1 Wlaczenie alarmu przekroczenia limitu czasowego cyklu

W przypadku wigczenia alarmu przekroczenia limitu czasowego cyklu, nastapi to, co opisano

ponizej:

« W przypadku, gdy cykl regulatora temperatury byt przeprowadzany po zakornczeniu
limitu czasowego cyklu, wyswietlany jest alarm.

» W przypadku, gdy cykl regulatora temperatury byt przeprowadzany system uwaza,
ze cykl zostat zakonczony i czeka na nastepny cykl, wiec alarm nie jest wyswietlany.

11.4.5 Status monitorowania procesow

Ekran ustawiefh monitorowania proceséw umozliwia wyswietlenie statusu monitorowania
regulatora temperatury. W obszarze Status monitorowania proceséw na ekranie
wyswietlane sg nastepujgce informacje

«  Tryb gromadzenia danych - pokazuje status ,Gromadzenie” [Collecting] lub
»Brak gromadzenia [Not Collecting].
o Czas cyklu - pokazuje rzeczywisty czas cyklu gromadzenia danych.
«  Liczba cykli automatycznych - pokazuje catkowita liczbe cykli w trybie automatycznym.
«  Aktywny cykl regulatora temperatury — wskaznik pokazujacy, ze cykl jest aktywny.

11.4.6 Przesylanie rejestru procesu
Obszar Przesytanie rejestru procesu na ekranie Ustawienia monitorowania pozwala wybrac
ilos¢ zapisywanych danych oraz miejsce ich zapisu. Mozna wybra¢, aby zapisa¢ Caty rejestr

[Entire Log] lub w oparciu o Zakresu czasu [Time Range]. W przypadku wybrania opcji Zakres
czasu dostepne sg pola Czas rozpoczecia i Czas zakonczenia, gdzie mozna ustawic te wartosci.
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Pola Najstarsza data rejestru procesu [Process Log Oldest Date] i Nazwa pliku rejestru
[Log Filename] sa wyswietlane wytgcznie w celach informacyjnych.

Dotkna¢ przycisku Przesytanie [Transfer], aby przejs¢ do lokalizacji, w ktorej
przechowywany jest Rejestr procesu.

11.4.7 Filtr danych procesowych

Filtr Danych procesowych umozliwia filtrowanie zmiennych procesowych wyswietlanych
na ekranach Trendéw i Wykreséw historii oraz zapisywanych w Rejestrze procesu. Opcje
53 hastepujace:

«  Aktualnaforma

«  Ustawienia aktualnej formy

«  Wszystko (dostepne dane)

DomysInym ustawieniem sg Ustawienia aktualnej formy (przy pierwszym uruchomieniu
regulatora temperatury).

11.5 Monitorowanie cyklu

Ekrany Monitorowania cyklu [Cycle Monitor] umozliwiaja wyswietlenie wybranych przez
uzytkownika danych krzywej na wykresie graficznym. Mozna réwniez rejestrowac
i zapisywac dane krzywej w celu ich p6zniejszego wykorzystania.

Dotkna¢ przycisku Monitorowanie cyklu na ekranie Startowym, aby wyswietli¢ ekrany
Monitorowania cyklu.

11.5.1  Zakres cykli
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Ekran Zakres cykli stuzy do wys$wietlania okreslonych krzywych, ktére moga poméc
uzytkownikowi w rozwigzywaniu problemow z procesem. Przedstawione krzywe obejmuja:
«  Wejscia analogowe

»  Krok sekwensera

«  Wejscia cyfrowe serwomechnizmu 1 - 26

Dotkna¢ zakfadki Zakres cykli [Cycle Scope] w dolnej czesci ekranu, aby zobaczy¢ ekran
Zakres cykli. Patrz Rysunek 11-10.
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Rysunek 11-10 Ekran Zakres cykli

11.5.2  Archiwum cykli

Ekran Archiwum cykli umozliwia rejestrowanie i zapisywanie danych krzywych wybranych na
ekranie Zakres cykli. Zarchiwizowane pliki mozna zatadowa¢ z powrotem na ekran, aby sie

nimi postuzy¢ podczas rozwigzywania problemoéw lub analizy regulacji dziatania.

Dotkna¢ zakfadki Archiwum cykli [Cycle Archive] w dolnej czesci ekranu, aby zobaczy¢
ekran Zakres cykli. Patrz Rysunek 11-11.
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Tabela 11-7

SETUP
Enable Cycle Archiving

Cyde Archiving Active

FILE CONFIGURATION

File Sample Period

User Note

L. |

Force [kN]
Torque [Nm]

40 a5 50 55 60 65
Time [ms]

STORAGE CAPACITY DISPLAYED CYCLE
Remarin Sase apsy o seun

CYCLE SELECTION CYCLE DATA

CYCLE ARCHIVE CYCLE SCOPE

P I —T

1700 —————-2u

Rysunek 11-11 Ekran Archiwum cykli

Ustawienia i wskazania ekranu Archiwum cykli zostaty opisane w Tabela 11-7.

Opisy ekrandw Archiwum cykli

Element

Opis

Wiaczenie archiwizowania
cyklu

Uzy¢ tego pola wyboru, aby wigczy¢ archiwizowanie cyklu.

Aktywne archiwizowanie
cyklu

Wskaznik $wieci na zielono, gdy archiwizacja cyklu jest aktywna.

Okres pobierania probek
pliku

Dotknga¢ pola Okres pobierania prébek pliku [File Sample Period],
aby wybrac okres czasu, w ktérym pobierane sg prébki. Wyswietlone
zostanie okno dialogowe Okres pobierania prébek pliku, ktére
pozwoli wybra¢ jeden z dziewieciu okreséw pobierania prébek

(od 1T ms do 1000 ms).

Uwaga uzytkownika

To pole stuzy do dodawania krétkiej notatki do zarchiwizowanych
cykli.

Catkowita pojemnos¢
pamieci

To pole pokazuje catkowitg liczbe cykli, ktére mozna archiwizowa¢
w systemie.

Pozostata pojemnos¢
pamieci

To pole pokazuje pozostatg przestrzen dyskowg, w ktérej mozna
przechowywac cykle. Pamiec jest wyswietlana jako pozostate cykle.

Data, Czas, Cykle

Te pola podaja date, czas i przypisany numer zarejestrowanego cyklu.

Ustawienia formy

To pole podaje nazwe ustawienia formy.
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Tabela 11-7

Opisy ekrandw Archiwum cykli (kontynuacja)

Element

Opis

Czynna

Dotkna¢ tego przycisku, aby wyswietli¢ wykres krzywej czynnego
cyklu i wartosci rejestru danych. Zatadowana krzywa i rejestr danych
cyklu sg odrzucane, a wy$wietlana jest krzywa i tabela rejestru danych
ostatniego cyklu. Po zakonczeniu nowego cyklu zawsze wyswietlana
jest krzywa ostatniego cyklu.

Wybieranie cyklu

Dotknac tego przycisku, aby otworzy¢ okno dialogowe umozliwiajace
przejscie i wybranie pliku wykresu krzywej cyklu, ktéry uzytkownik
chce zatadowat.

Poprzedni [Previous] /
Nastepny [Next]

Dotknac tego przycisku, aby zobaczy¢ nastepny lub poprzedni
wykres krzywej cyklu.

Pokazanie danych cyklu

Dotknac tego przycisku, aby wyswietli¢ rzeczywiste liczby danych
dla cyklu.

11.5.3 Opcje widoku i regulacji wykresu

Tabela 11-8 wyswietla liste opcji widoku i regulacji wykresu uzywanych na ekranach

Monitora cyklu.

Tabela11-8  Opcje widoku i regulacji wykresu
Przycisk Opis
Przywraca widok wykresu do 100%.
A
100%

Umozliwia powiekszenie okreslonego obszaru wykresu.

Umozliwia dostosowanie widoku wykresu w powiekszeniu.
Wyswietla legende identyfikujaca slady wykresu.
U_
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Tabela11-8  Opcje widoku i regulacji wykresu (kontynuacja)

Przycisk Opis

Stuzy do ustawiania automatycznego przeliczania nastepujacych sladéw wykresu:

{é} . Czas

YL‘_. . Sygnaty

. Sifa

. Pozycja

. Moment obrotowy

Gdy opcja automatycznego przeliczania nie jest wybrana, mozna wprowadzi¢
maksymalne/minimalne wartosci dla $ladu.

Time Signals Force Position Position Torque
Auto Scale Axis 4 4 4 4 4 v
Adis Maximum ms ‘ 10000 ‘ KN | 100000 ‘ mm ‘ 100000 | . Nm
Axis Minimu m ljlms ‘ ﬂﬂﬂ‘kN | ﬂﬂﬂﬂ‘mm ‘ ODDO|' Nm

Pozwala uzytkownikowi wybra¢ slady widoczne na wykresie:

%__ . Sita lub moment obrotowy osi x serwomechanizmu (x = 1-6)
. Pozycja osi x serwomechanizmu (x = 1-6)
. Sygnaty

. Sita nieinercjalna US-E (o ile jest zainstalowany)
. Pozycja US-E (o ile jest zainstalowany)
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Zatacznik A  Stownik pojec

Tabela A-1 opisuje skroty i terminy uzywane w niniejszym Podreczniku uzytkownika.

Tabela A-1

ASC

csv

HMI

HRC

IMM
Imperialny
Liniowy (ruch)
LOTO
Matrix5
PCM

PDF

PNG
Obrotowy
SI

TXT

US-E

VNC

Serworegulator Altanium

Wartosci oddzielone przecinkami (plik)

Interfejs miedzy operatorem a maszyna

Kontrola temperatury systemu goracokanatowego

Wtryskarka

Jednostki imperialne lub brytyjskie jednostki imperialne (pomiar)
Wydtuzanie lub cofanie ruchu wzdtuz linii prostej lub pomiaru
Odfaczanie napiecia/wywieszanie tablic ostrzegawczych
19-calowy interfejs uzytkownika dla systeméw gorgcokanatowych
Priorytetowy tryb sterowania

Przenosny format dokumentéw

Przenosna grafika sieciowa

Ruch obrotowy wokét srodka lub osi

Miedzynarodowy Ukfad Jednostek Miar (pomiar)

Tekst (plik)

UltraSync-E

Przetwarzanie w sieci wirtualnej
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Zalacznik B Rozwiazywanie problemow

Niniejszy zatacznik zawiera informacje dotyczace rozwigzywania probleméw i mozliwe
rozwigzania problemow, ktére moga wystapic, gdy regulator temperatury jest podtagczony
do Zrédta zasilania podczas wyboru opcji konfiguracji oraz operacji sitownikéw i systemu
UltraSync-E.

Nie stanowi on petnej listy probleméw lub rozwigzan. Jesli problem nie zostat przedstawiony
w tym rozdziale nalezy skontaktowac sie z Pomoca techniczna firmy Husky lub najblizszym
Oddziatem ustug i sprzedazy firmy Husky w celu uzyskania pomocy.

B.1  Niebezpieczne napiecie

Sterowniki mocy serwomechanizméw sg wyposazone w kondensatory zainstalowane

w magistrali pradu statego (DC). Kondensatory te utrzymuja niebezpieczny tadunek
elektryczny po odfgczeniu zasilania urzadzenia ASC. Magistrala DC jest umieszczona

pod ostong, patrz Rysunek B-1. Na ostonie umieszczone sg ostrzezenia, patrz Rysunek B-2.
Nalezy odczeka¢ minimum 15 minut po odtgczeniu zasilania urzadzenia ASC przed
zdjeciem ostony.

RysunekB-1  Ostony magistrali DC
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RysunekB-2  Ostony magistrali DC

Po zdjeciu ostony nalezy zmierzy¢ napiecie magistrali DC za pomocg multimetru,
patrz Rysunek B-3. Przed kontynuowaniem konserwacji lub rozwigzywania probleméw
nalezy upewnic sie, ze zmierzone napiecie jest nizsze niz 60 V DC.

Nie uzywac urzadzenia ASC ze zdjetymi ostonami.

RysunekB-3  Szynazbiorcza DC pod ostona
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B.2  Uruchomienie rozwigzywania problemow

Patrz Tabela B-1 po procedury rozwigzywania problemow.

Tabela B-1 Uruchomienie rozwiagzywania problemow

Problem Potencjalna przyczyna Rozwiazanie
Ekran dotykowy modutu Modut wyswietlacza nie jest Upewnicsie, ze kabel zasilajacy
wyswietlacza nie pokazuje zasilany. urzadzenia ASC jest
danych po uruchomieniu prawidtowo podtaczony.
urzadzenia ASC. Patrz Rysunek 3-9.
Upewnic sig, ze gtéwne zrodto
zasilania jest prawidtowo
podfaczone. Patrz punkt 2.4
i rysunek 1-1.
Ekran dotykowy modutu Dysk rozruchowy jest Skontaktowac sie z pomoca
wyswietlacza nie uruchamia uszkodzony. techniczna firmy Husky.
sie w pefni.
Ekran dotykowy modutu Kable miedzy modutem Sprawdzi¢ wszystkie kable i
wyswietlacza uruchamia wyswietlacza a szafka upewnic sig, ze sg podfagczone.
sie i uruchamia sie urzadzenia ASC lub kable
oprogramowanie, ale interfejsu miedzy wtryskarka
elementy sterujace nie dziataja | IMM a urzadzeniem ASC
poprawnie. sg poluzowane.
Btad oprogramowania lub Skontaktowac sie z pomoca
sprzetu. techniczna firmy Husky.
Ekran dotykowy modutu Bfad oprogramowania lub Skontaktowac sie z pomoca
wyswietlacza nie dziata sprzetu. techniczna firmy Husky.
normalnie.

B.3  Usterka napedu (nr kodu btedu)

Istnieje wiele warunkéw, ktére moga spowodowac wystgpienie tej usterki w uktadzie
serwonapedu. Lista usterek napedu jest pokazana w Tabela B-2.

Aby odnalez¢ problem wykonaé ponizsze kroki:

1. Upewnic sig, ze przewody serwomechanizmu sg podtgczone, a wytacznik sieciowy
sitownika znajduje sie w pozycji ON.

2. Wykonac ponizsze kroki, aby wykasowac usterke:

a. Dotknac przycisku Wyciszanie alarmow, na ekranie Status/Alarm, aby wyciszy¢
dzwiek alarmu.

b. Dotknac raz przycisku Resetowanie alarmoéw i nastepnie odczekac dwie do trzech
sekund. Jesli alarm nie zostanie wykasowany dotkna¢ ponownie przycisku
Resetowanie alarmoéw.
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3. Monitorowac stan komponentéw elektrycznych i upewnic sie, ze ponizsze informacje

sq prawdziwe:

»  Kabel EtherCAT jest podfaczony do portu ETHERCAT IN z tytu szafki urzadzenia

Altanium. Patrz Sekcja 2.12.

«  Gtowne bezpieczniki F1 nie sa otwarte (lampki kontrolne sa wtaczone)
+  Wylacznik automatyczny Q1M jest w pozycji ON (przetacznik w gére)
«  Zasilanie DC G1 jest WLACZONE (zielona dioda LED jest podswietlona)

e Trzyzielone diody LED na przekaZzniku bezpieczenstwa K1 sg wszystkie WLACZONE, jesli
bramy bezpieczeristwa maszyny sg zamkniete.

. Tylko pierwsza dioda LED ,Power” bedzie wiaczona, jesli bramy bezpieczenstwa

sg otwarte.

«  Wylaczniki Q1,Q10, Q11 sa w pozycji ON.
»  Sprawdzi¢ przekaznik K2 (powigzany z obwodem E-Stop [wytacznika awaryjnego]
urzadzenia Altanium); $wiecg sie trzy zielone diody LED.

TabelaB-2  Usterkinapedu

Kody btedow BMAXX5000:

Usterki komunikacji

Opis alarmu: Usterka napedu: Komunikacja (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka

Rozwigzanie

119 Naped nie jest juz synchroniczny z magistrala
polowa

127 Przerwanie czasu przerwy magistrali polowej

501 Aktualny cykl regulatora temperatury >RT0-czas
cyklu

505 Czas cyklu magistrali polowej <RT0-czas cyklu

1023 Bfad komunikacji miedzy rejestrem MUX a FPGA

1037 Bfad sygnatu podczas komunikacji z
One Wire EEprom

1937 Rzeczywiste dane nie zostaty odebrane na czas

1938 Dane nie sa jeszcze dostepne

Rozwiazac wszelkie komunikaty alarmowe magistrali
polowej zgtoszone na ekranie interfejsu HMI.

Sprawdzi¢ kable i potgczenia komunikacyjne magistrali
polowej.

Sprawdzi¢, czy nie ma zrodet zaktocen elektrycznych.

Sprawdzi¢, czy nie wystepuja problemy z EMC,
ekranowaniem, utratg zasilania 24 V.

Sprawdzi¢, czy nie ma wadliwych urzadzen na tej samej
magistrali polowej co uktad serwonapedu.

Wiaczy¢ zasilanie i w przypadku, gdy problem sie
utrzymuje skontaktowac sie z firmg Husky

Usterki konfiguracji

Opis alarmu: Usterka napedu: Konfiguracja (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka

Rozwigzanie

128 Nieznana identyfikacja System FPGA

129 Wersja systemu FPGA nie pasuje do
oprogramowania DSP

130 Wersja awaryjna zostata uruchomiona przez
Bootloader 1

Wiaczy¢ zasilanie i w przypadku, gdy problem sie
utrzymuje skontaktowac sie z firma Husky
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Usterki napedu (kontynuacja)

Kody btedéw BMAXX5000:

131

Oprogramowanie sprzetowe komunikacji
uruchomito wersje awaryjna

132 Oprogramowanie sprzetowe uruchomito wersje
awaryjng

133 System FPGA uruchomit wersje awaryjng

153 Wartos$¢ mniejsza niz warto$¢ minimalna

154 Wartos¢ wieksza niz wartos¢ maksymalna

157 Nieprawidtowy indeks osi

2702 Btad w konfiguracji ruchu powrotnego

(kontynuacja)

Usterki sprzezenia zwrotnego

Opis alarmu: Usterka napedu: Czujnik sprzezenia zwrotnego (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwiazanie
400 Zbyt mata amplituda sygnatu enkodera Sprawdzi¢, czy przewdd enkodera nie jest uszkodzony
i czy jest podtaczony do silnika.
Moze rowniez wystapic usterka w sprzecie enkodera,
a jesli tak, silnik bedzie wymagat serwisowania.
401 Zbyt duza amplituda sygnatu enkodera
402 Btad podczas inicjalizacji pozycji za pomoca
sygnatow Sin/Cos.
403 Monitorowanie enkodera: Nadmierna predkos¢
spowodowana btedem sektora
404 Monitorowanie sygnatu w enkoderze
przyrostowym z falg prostokatna
405 Btagd CRC w danych otrzymanych
406 Awaria o$wietlenia interfejsu EnDat®
407 Zbyt mata amplituda sygnatu dla interfejsu EnDat®
408 Bfad pozycji interfejsu EnDat®
409 Przepiecie interfejsu EnDat®
410 Podnapiecie interfejsu EnDat®
411 Przetezenie interfejsu EnDat®
412 Btad baterii interfejsu EnDat®
413 Ustawiony bit alarmu
414 Btad podczas odbioru: Kopiowanie adresow
zwraca btad
415 Rozbieznos¢ sygnatow enkodera przekracza
ustawiony limit
1730 Krytyczna temperatura enkodera
1733 Wieloobrotowy btad pozycji
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Kody btedow BMAXX5000:
1734 Wieloobrotowy btad pozycji (kontynuacja)
1735 Wieloobrotowy btad pozycji
1752 Bfad podczas inicjalizacji enkodera (wiele btedéw)
1753 Pozycja ogdlnie nie jest niezawodna
1754 Nieznany btad enkodera
1800 Brak lub nieprawidtowe dane na tabliczce
znamionowe;j silnika enkodera
1801 Wykryto niewazna sekcje w pamieci OEM
enkodera
1813 Brak pamieci w enkoderze
Usterki przeciazenia urzadzenia
Opis alarmu: Usterka napedu: Przeciazenie (kod btedu XXXX)
Kod btedu | Usterka Rozwigzanie

2022 Przecigzenie urzadzenia

Wykasowac usterke i oceni¢ wartos¢ opdznienia
w profilu ruchu i go zmniejszy¢, o ile to mozliwe.

Usterki przepiecia w jednostce zasilajacej

Opis alarmu: Usterka napedu: Przepiecie (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka

Rozwigzanie

1002 Przekroczono maksymalne napiecie tacza DC
jednostki zasilajacej

(napiecie fgcza DC maks. 30 V).

1055 Przekroczono prog przerywacza napiecia fgcza DC

2008 Przepiecie w faczu DC

Wykasowac usterke i oceni¢ wartos¢ opdznienia
w profilu ruchu i go zmniejszy¢, o ile to mozliwe.

Usterki podnapiecia w jednostce zasilajacej

Opis alarmu: Usterka napedu: Podnapiecie (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka

Rozwigzanie

1019 Podnapiecie w napieciu tacza DC

2009 Podnapiecie w taczu DC

Sprawdzi¢ napiecie zasilajace regulator temperatury
i potwierdzi¢, ze miesci sie ono w zakresie specyfikacji.

Wihaczyc zasilanie i w przypadku, gdy problem sie utrzymuje,

skontaktowac sie z firmg Husky.

Btedy przekroczenia temperatury jednostki zasilajacej

Opis alarmu: Usterka napedu: Przekroczona temperatura napedu (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka

Rozwigzanie

1006 Nadmierna temperatura jednostki zasilajacej
1020 Nadmierna temperatura radiatora
1021 Nadmierna temperatura wewnetrzna

Upewnic sig, ze nad lub pod napedem nie ma zadnych
przeszkdd, a filtr wlotu powietrza z tytu urzadzenia jest
wolny od wszelkich zanieczyszczen lub przeszkéd.
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Kody btedéw BMAXX5000:

Usterki funkji bezpieczenstwa

Opis alarmu: Usterka napedu: Funkcja napedu (kod btedu XXXX)

Kod btedu

Usterka

Rozwigzanie

1007

Przekaznik bezpieczenstwa jednostki zasilajacej

Wiaczy¢ zasilanie i w przypadku, gdy problem
sie utrzymuje skontaktowac sie z firma Husky.

Bledy przekroczenia temperatury silnika

Opis alarmu: Usterka napedu: Przekroczona temperatura silnika (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwiazanie

709 Nadmierna temperatura silnika Sprawdzi¢ obszar wokoét silnika pod katem zrodet

712 Zwarcie na enkoderze temperatury nadmiernego ciepta.

713 Enkoder temperatury nie jest podtaczony Cykl pracy moze by¢ zbyt agresywny. Zmniejszy¢

714 Rezystor PTC nadmiernej temperatury silnika czestotliwosci uruchamiania, o ile to mozliwe
Oceni¢ ustawienia profilu ruchu i uzy¢ mniej
agresywnych ustawien, o ile to mozliwe.

Btedy odchylenia pozycji

Opis alarmu: Usterka napedu: (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwigzanie

207 Przekroczony limit 1 btedu pozycji Sprawdzi¢ i usunag¢ wszelkie przeszkody w

208 Przekroczony limit 2 btedu pozydji mechanizmie mechanicznym w formie.

Oceni¢ ustawienia profilu ruchu i uzy¢ mniej
agresywnych ustawien, o ile to mozliwe.

Btedy odchylenia predkosci

predkosci

Opis alarmu: Usterka napedu: Przekroczony limit odchylenia predkosci (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwiazanie

201 Przekroczony limit poz. odchylenia regulacji Sprawdzi¢ i usuna¢ wszelkie przeszkody
predkosci w mechanizmie mechanicznym w formie.

202 Przekroczony limit poz. odchylenia regulacji

Oceni¢ ustawienia profilu ruchu i uzy¢ mniej

agresywnych ustawien, o ile to mozliwe.
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Bledy przeciazenia silnika I’t

Opis alarmu: Usterka napedu: Przeciazenie silnika (kod btedu XXXX)

Kod btedu

Usterka

Rozwigzanie

205

Przeciagzenie silnika It

Oceni¢, czy nie jest przykltadana nadmierna sita, gdy
silnik znajduje sie w pozycji okreslone;j.

Dostosowac ustawienie limitu roztadowania na ekranie
Uprawnienia, aby w razie potrzeby zmniejszy¢
zastosowana site.

Sprawdzi¢ i usung¢ wszelkie przeszkody w
mechanizmie mechanicznym w formie.

Bledy przetezenia silnika

Opis alarmu: Usterka napedu: Przetezenie silnika (kod btedu XXXX)

Kod btedu

Usterka

Rozwigzanie

1003

Bfad przetezenia w jednostce zasilajacej

Sprawdzi¢ okablowanie silnika.
Wiaczy¢ zasilanie napedu.

Moze wystapi¢, jesli przeszkoda nie zostanie wykryta
przez dtuzszy czas.

Silnik moze by¢ uszkodzony i wymaga wymiany

Zwarcia doziemne silnika

Opis alarmu: Usterka napedu: Zwarcie doziemne silnika (kod btedu XXXX)

Kod btedu

Usterka

Rozwiazanie

1004

Monitorowanie pradu zwarcia sekgji zasilania /
zwarcia doziemnego

Usterka uziemienia moze wystapic¢ w silniku, kablu
silnika, rezystorze uptywowym lub jego kablu
zasilajacym.

Odnalez¢ i wymieni¢ wadliwe urzadzenie.

Ostrzezenie o komunikacji

Opis alarmu: Ostrzezenie o napedzie: Komunikacja (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwigzanie
139 Naped nie jest synchroniczny z magistralg RT Rozwigzac wszelkie komunikaty alarmowe magistrali
(Ostrzezenie) polowej zgtoszone na ekranie interfejsu HMI.
1931 Ogolny btad transmisji. Klient musi Sprawdzi¢ kable i potaczenia komunikacyjne magistrali
powtérzyc¢ telegram (np. przy uzyciu polowej.
fragmentarycznych transmisji
J yeany i) Sprawdzi¢, czy nie ma zrodet zaktocen elektrycznych.
1934 Partner komunikacyjny zgtasza numer y ) )
btedu w danych uzytkownika telegramu Sprawdzi¢, czy nie wystepuja problemy z EMC,
— - ekranowaniem, utratg zasilania 24 V.
2413 Proces transmisji jest zajety
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2414 Proces odbierania jest zajety
2415 Limit czasowy procesu transmisji
2416 Limit czasowy procesu odbierania

Sprawdzi¢, czy nie ma wadliwych urzadzen na tej samej
magistrali polowej co uktad serwonapedu.

Wiaczy¢ zasilanie i w przypadku, gdy problem
sie utrzymuje skontaktowac sie z firmg Husky

Feedback sprzezenia zwrotnego

predkosci

Opis alarmu: Ostrzezenie o napedzie: (kod btedu XXXX)
Kod btedu | Usterka Rozwigzanie
417 Ostrzezenie o Kolizji czestotliwosci Sprawdzi¢, czy przewdd enkodera nie jest uszkodzony
418 Ostrzezenie o nadmiernej temperaturze i czy jest podfaczony do silnika.
419 Ostrzezenie o osiggnieciu rezerwy o$wietlenia Moze rowniez wystapic usterka w sprzecie enkodera,
regulatora temperatury a jesli tak, silnik bedzie wymagat serwisowania.
420 Ostrzezenie o zbyt matym obciagzeniu
akumulatora
421 Ostrzezenie o Punkcie odniesienia
203 Przekroczenie dodatniego limitu nadmiernej
predkosci
204 Przekroczenie negatywnego limitu nadmierne;j

Ostrzezenia o przekroczeniu temperatury silnika

Opis alarmu: Ostrzezenie o napedzie: Przekroczona temperatura silnika (kod btedu XXXX)

Kod btedu

Usterka

Rozwigzanie

96

Zwarcie czujnika temperatury silnika Tm<=-30°C

Sprawdzi¢, czy czarny przewod enkodera nie jest
uszkodzony i czy jest podfaczony do silnika. Wymienic
modut A w napedzie enkodera. Wymienic¢ silnik.

97

Czujnik temperatury silnika nie jest podtaczony
Tm >=+300 °C (572 °F)

Sprawdzi¢, czy czarny przewdd enkodera jest
podfaczony miedzy silnikiem a napedem i nie jest
uszkodzony. Wymieni¢ modut A w napedzie enkodera.
Wymienic silnik.

98

Przekroczona temperatura silnika

Pozwoli¢ na ochtodzenie silnika. Zwiekszy¢ czas cyklu
(czas cyklu nie powinien by¢ krétszy niz 3 sekundy).

99

Blad It > 100%

Pozwoli¢ na ochtodzenie silnika. Zwiekszy¢ czas cyklu
(czas cyklu nie powinien by¢ krétszy niz 3 sekundy).

710

Przekroczony prég temperatury silnika 1

711

Przekroczony prég temperatury silnika 2

Sprawdzi¢ obszar wokot silnika pod katem zrodet
nadmiernego ciepfa.

Cykl pracy moze by¢ zbyt agresywny. Zmniejszy¢
czestotliwosci uruchamiania, o ile to mozliwe

Oceni¢ ustawienia profilu ruchu i uzy¢ mniej
agresywnych ustawien, o ile to mozliwe.

Ostrzezenia o przekroczeniu temperatury jednostki zasilajacej
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Opis alarmu: Ostrzezenie o napedzie: Przekroczona temperatura napedu (kod btedu XXXX)

Kod btedu | Usterka Rozwigzanie

1049 Przekroczono prég ostrzegawczy temperatury Upewnic sig, ze nad lub pod napedem nie ma zadnych
radiatora przeszkod, a filtr wlotu powietrza z tytu urzadzenia jest

1050 Przekroczony prog ostrzegawczy temperatury wolny od wszelkich zanieczyszczen lub przeszkéd.
powietrza wewnetrznego

B.4
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Alarm: Przekroczenie limitu odchylenia pozyc;ji

Ten bfad pojawia sie, gdy pozycja osi jest wieksza lub mniejsza niz wartos¢ zadana Tolerangji
odchylenia pozycji. Mozna wykasowac¢ alarmy, ale moga sie one natychmiast pojawi¢
ponownie lub podczas nastepnego ruchu osi, jesli problem pozostanie.

Mozliwe przyczyny tego btedu obejmuija:

Wartosci limitu sity otwarcia lub limitu sity zamkniecia sg ustawione na zbyt niskie.
Tolerancja odchylenia pozycji jest ustawiona na zbyt niska.

Zywica w systemie jest zbyt zimna lub wartosci zadane strefy temperatury sg zbyt niskie.
Fizyczne zablokowanie ptytki trzpienia zaworu.

Uszkodzony komponent.

Styki konserwacyjne nie zostaty usuniete przed uruchomieniem (tylko systemy
UltraSync-E Generacji 1).

Limit sity ustawiony zbyt nisko, aby wykonac ruch.

Wykona¢ nastepujace kroki rozwigzywania problemow:

1.

Na ekranach Historii alarméw lub zdarzen nalezy przeczytac alarmy zwigzane z usterka,
aby sprawdzi¢, kiedy wystapita usterka. Czy byto to podczas ruchu otwarcia lub
zamkniecia, czy tez podczas utrzymywania pozycji koncowej?

Zwiekszy¢ limity sity zamkniecia i otwarcia.
Zmniejszy¢ wartosci predkosci, przyspieszenia i spowalniania.

Zwiekszy¢ warto$¢ Tolerancji odchylenia pozycji.
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Zalacznik C  Konserwacja profilaktyczna

Nalezy wykonywac ponizsze zadania zgodnie z regularnym harmonogramem.

Odstep

Kazdego dnia

Zadanie

Nalezy upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia zabezpieczajace

dziataja prawidtowo.

Nalezy sprawdzi¢ wszystkie kable.

Wyczyscic szafke urzadzenia ASC i ekran dotykowy modutu

wyswietlacza.

Sprawdzi¢ obszar filtra powietrza z tytu urzadzenia ASC.

Kazdego miesigca Sprawdzi¢ elementy elektryczne.

UWAGA!

Nalezy upewnic¢ sie, ze pokrywa filtra powietrza lub wyloty powietrza nie sa
zablokowane. Jesli przeplyw powietrza jest niewystarczajacy, moze dojé¢
do uszkodzenia urzadzenia ASC.

Sprawdzi¢ filtr powietrza (nalezy czesciej wykonywac te czynnos¢, jesli urzadzenie ASC jest
uzywane w miejscach, w ktorych przeptyw powietrza powoduje duze zanieczyszczenie).

1. Przed uruchomieniem wtryskarki IMM nalezy sprawdzi¢ wszystkie urzadzenia
zabezpieczajace wtryskarki.

a. Sprawdzi¢ przyciski zatrzymania awaryjnego.

1)
2)
3)
4)
5)

Nacisna¢ przycisk zatrzymania awaryjnego.

Upewnic sie, ze caty ruch wtryskarki zostat zatrzymany.
Wyciagna¢ przycisk zatrzymania awaryjnego.
Uruchomi¢ wtryskarke IMM.

Przeprowadzi¢ krok 1 do krok 4 ponownie dla wszystkich pozostatych
przyciskdw zatrzymania awaryjnego.

b. Sprawdzi¢ zabezpieczenia bramy bezpieczenstwa wtryskarki.

1)
2)

Otworzy¢ brame bezpieczenstwa wtryskarki.

Upewnic¢ sie, ze caty ruch wtryskarki zostat zatrzymany.

Strona 201



HUSKY"

wersja 2.0 — marzec 2023 Serworegulator Altanium (ASC)

Strona 202

3) Zamkna¢ brame bezpieczehstwa i uruchomi¢ wtryskarke IMM.

4) Przeprowadzi¢ krok 1 do krok 3 ponownie dla wszystkich pozostatych bram
bezpieczenstwa, ktére mozna przesuwac i ktére sg zablokowane.

Sprawdzi¢ wszystkie przewody urzadzenia ASC pod katem zuzycia i uszkodzen.

Wymieni¢ wszystkie zuzyte i uszkodzone przewody.

a.
b.

C.

Wyczysci¢ obudowe urzadzenia ASC i ekran dotykowy modutu wyswietlacza.

Usuna¢ caty olej, smar i inne niepozadane materiaty z szafki urzadzenia ASC.
Odfaczy¢ zasilanie modutu wyswietlacza.

Usunac kurziinne niepozadane zanieczyszczenia z ekranu dotykowego przy uzyciu
miekkiej, niestrzepiacej sie Sciereczki.

UWAGA!

Narazenie mechaniczne - ryzyko uszkodzenia sprzetu. Rozpylona lub wyciekajaca na
urzadzenie ASC ciecz, w tym tluszcz i woda, moga prowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.
Nie spryskiwac.

d.

W razie potrzeby rozpyli¢ niewielka ilos¢ srodka do czyszczenia szkta, aby zwilzy¢
miekka, niestrzepiaca sie sciereczke. Unika¢ srodkéw do czyszczenia szkia
zawierajgcych amoniak. Nalezy wytrze¢ ekran przy uzyciu wilgotnej Sciereczki.

Upewnic sie, ze w szczelinach pokrywy filtra powietrza z tytu urzadzenia ASC nie

ma kurzu ani innych niepozadanych materiatéw.

4.

5.
a.
b.
c
d.
e.
f.

Sprawdzi filtr powietrza.

Wykreci¢ sruby mocujace pokrywe filtra powietrza z tytu urzadzenia ASC.
Patrz Rysunek 1-1.

Usuna¢ pokrywe filtra powietrza.
Usungc filtr powietrza z urzadzenia ASC.

Sprawdzi¢ filtr powietrza. Upewnic sig, ze jest czysty i nie zatkany
zanieczyszczeniami.

W razie potrzeby wyczysci¢ lub wymienic filtr powietrza.
Istniejg dwa rézne rozmiary filtréw powietrza.

1) HPN 7113453 - plisowany panelowy filtr powietrza (10x10x1 cala) MERVS lub
réwnowazny.

2) HPN 7113472 - plisowany panelowy filtr powietrza (7 x 7 x 1 cal) MERV8 lub
réwnowazny.

3) Zainstalowac odpowiedni filtr powietrza w urzadzeniu ASC.

4) Zainstalowac pokrywe filtra powietrza i przymocowac jg srubami.
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sygnaly 120

typy i opoznienie 120
Ekran Zakres cykli 184
Ekrany

Alarm 151

Archiwum cykli 185

Ekran Ustawienia og6lne 87

Historia zdarzen 153

I/O 135

Kroki 128

Limity 168

nagtéwek/stopka i wskazniki 32

Opcje 133

Profile ruchu 108

Sekwencja 125

Serworegulator 79
Sie¢ 60
Startowy serwomechnizmu 82
Startowy urzadzenia ASC 31
Sygnat 129
Sygnaly 113
Ustawienia formy 71
Ustawienia monitorowania
procesow 172
Ustawienia osi 93
Operacja 94
Pozycje 97
Silnik 104
Uklad mechaniczny 100
Ustawienia systemu 55
Ustawienia trybow 87
Wykres historii 164
Wykres trendéw 161
Zabezpieczenia ekranu
Gléwne 1 48
Gléwne 2 50
Serwomechanizm 51
Uktad ogrzewania 52
Zakres cykli 184
Zarzadzanie uzytkownikami 53
Ekrany I/O 135
sygnaly bezpieczenstwa 136
wejscia cyfrowe 137
Ekrany sygnalow
Uprawnienia 113
Wyzwalacze 118
akcje 118
sygnaty 120
typy i opdznienie 120
Ekrany ukfadu ogrzewania 52
Elementy sterujace, sprzet 8
Ethernet
wejscia cyfrowe 139
wyjécia cyfrowe 145

F

Filtr danych, proces 184
Filtr powietrza 59

Filtr, powietrza 59
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Forma Konfiguracja trybu czasowego 172
ekran, ustawienia 71 Konfiguracja, silnik 105
kopiowanie plikéw 76 Kontrola impulsowania 85
nowy folder ustawienia, utwoérz 74 Kontrola limitu opdéznienia 171
nowy plik ustawienia, utwérz 74 Kontrola temperatury
odrzucenie zmian w plikach polaczenie 29

ustawien formy 75 przyciski ekranéw 40
przesylanie danych do sieci 77 przyciski widokéw 39
przesylanie danych na dysk USB 77 Kroki, profil ruchu 110
ustawienia 71 Krzywa punktu danych 165
usuwanie folderu lub pliku

ustawienia 76 L
zatadowanie pliku ustawienia 76 Limit czasowy cyklu 183
zapisywanie zatadowanego pliku pod Limity, monitorowanie proceséw 168

nowg nazwg 75 kontrola limitu op6znienia 171
zapisywanie zmian w pliku ustawienia docelowe 170

ustawienia 75 ustawienia globalne 170
zmiana nazwy plikéw lub wybor zmiennej procesowej 171

folderéw 77 Lokalizacje czesci 8

Funkcja uktadu logicznego 93, 149 Lokalizacje ztaczy 8

G M

Gromadzenie danych Moc
warunki rozpoczecia 176 polaczenie 15
warunki zakoniczenia 177 zastosowanie 30

Gromadzenie danych chtodzenia. 173 Monitorowanie

cykl 184

[ silnik 106

Identyfikacja ikon historii zdarzen 156 Monitorowanie cyklu 184

Integracja 7 opcje widoku i regulacji wykresu 187

Interfejs Monitorowanie proceséw
pulpit 65 limity 168
uzytkownik 31 status 183

Interfejs pulpitu 65 ustawienia 172, 183

Interfejs uzytkownika 31 filtr danych 184
zdalny 13 gromadzenie danych

Interfejs uzytkownika zdalnego 13 chtodzenia. 173

konfiguracja trybu cyklu 173
konfiguracja trybu czasowego 172
limit czasowy cyklu 183

J
Jednostki miar, ustawianie 58

K przestanie rejestru 183
Klient, VNC 68 wykres historii 164
Kompatybilno$¢, osie 81 wykres trendéw 161
Konfiguracja trybu cyklu 173 Montaz, sprzgt 12
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N

Naglowek/stopka, ekran 32

Naped, silnik/obciazenie 102

Napiecie, rozwigzywanie
niebezpiecznych
probleméw 191

Nazwy grupy, osie 90

Niebezpieczne napiecie, rozwigzywanie
problemoéw 191

(o)
Odfaczanie napiecia i wywieszanie
tablic ostrzegawczych 17
Ograniczenia, instrukcja obstugi 7
Ograniczenia, stosowanie sprzetu 4
Okablowanie, wejsciowe 4
Opcje regulacji, monitorowanie
proceséw 187
Opcje uzytkownika, zapisane 54
Opcje widoku wykresu 187
(O
aktywacja 89
Ekran operacyjny 94
ekrany ustawienia 93
Operacja 94
Pozycje 97
Silnik 104
Uktad mechaniczny 100
nazwy grup i typ sprzezenia 90
pasek wyboru 80
Osie
funkcja uktadu logicznego 93
kompatybilnos¢ 81
opcje sygnaléw statusu
niestandardowego 90
wskaznik wigczania uprawnienia 92
wskaznik wylaczania
uprawnienia 92
Ostrzezenia, alarm 157
Oznaczenia sprzetu 5

P
Plik, wydruk do 43
Pobieranie, silnik 107

Podlgczanie zasilania 30
Podlaczanie zasilania wyswietlacza 29
Podfgczanie zasilania wejsciowego 15
Pojecia, stownik 189
Pole statusu systemu 34
Pole statusu, system 34
Polgczenia
Ethercat 28
polaczenia wejsciowe/wyjsciowe 29
sitownik (0$) 28
wtyczka trybu bench 23
X200/X201 18
zasilanie wy$wietlacza 29
Polgczenia Ethercat 28
Potlgczenia silnika,
serwomechanizm 28
Polaczenia X200/X201 18
Polaczenie obwodu
wyréwnawczego 16
Polgczenie, VNC 69
Pominiecie uprawnien, o§ 86
Pomoc ekranowa 45
Pomoc serwisowa, zdalna 66
Pomoc, ekranowa 45
Przedzial czasowy, ustawianie 166
Przestanie rejestru, proces 183
Przetwarzanie w sieci wirtualnej
(VNC) 67
Przyciski
alarmowe 35
czas podtrzymania wielu
wyboréw 58
ekrany kontroli temperatury 40
konfiguracja systemu 38
nawigacja 34
okno dialogowe 41
pomoc 45
sterowanie reczne, ekran
sekwencji 127
sterowanie reczne,
serwomechanizm 84
sterowanie serwomechanizmem 37
system 36
tryb sterowania 32
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tryb sterowania
serwomechanizmem 80

tryby sekwensera 123

widok kontroli temperatury 39

wspolne 37

wybdr ekranéw systemowych 36

wybor jezyka 42

wydruk do pliku 43

zarzadzanie uzytkownikami 36
Przyciski konfiguracji systemu 38
Przyciski nawigacyjne 34
Przyciski okna dialogowego 41
Przyciski systemu 36
Przyciski trybow sterowania 32
Przyciski wspdlne 37

R
Rejestry danych 161
Rodzaje raportéw, drukowanie 44
Rozwigzywanie probleméw 191
niebezpieczne napiecie 191
przekroczenie limitu odchylenia
pozycji 200
uruchomienie sprzetu 193
usterka napedu (nr kodu btedu) 193

S
Sekwenser 123
Serwer, VNC 69
Serwomechanizm
ekran opcji zabezpieczen 51
ekran startowy 82
ekrany regulatora temperatury 79
kontrola impulsowania 85
pasek opcji wyboru 80
polaczenia silnika 28
pominiecie uprawnien 86
przyciski sterowania 37
sterowanie reczne 83
uprawnienia 86
sterowanie zatrzymaniem 85
sygnaly statuséw
niestandardowych 87
temperatura szafki 60
tryby sterowania 80

wejscia cyfrowe 138
wskazniki, ekran startowy 83
wyjécia cyfrowe 142
Siec¢
bezprzewodowa 62
przewodowa 61
udziat 63
ustawienia 60
Sie¢ bezprzewodowa 62
Sie¢ przewodowa 61
Sita 93, 150
Stownik poje¢ 189
Specyfikacje, srodowiskowe
operacyjne 5
Sprzet
bezpieczenistwo 1
elementy sterujace, zlacza i
lokalizacje czgsci 8
funkcja 3
montaz 12
odlgczanie napigcia i wywieszanie
tablic ostrzegawczych 17
ograniczenia stosowania 4
oznaczenia 5
podlaczanie zasilania 30
podnoszenie 9
polaczenia wejsciowe/wyjsciowe 17
uruchamianie 29
uruchomienie rozwigzywania
problemoéw 193
urzgdzenie zabezpieczajace przed
przetezeniem 16
wyjmowanie z opakowania
transportowego: 9
znaki bezpieczenstwa 3
Srodowiskowe specyfikacje
operacyjne 5
Standardy, dyrektywa referencyjna 7
Stany, alarmowe 153
Status, monitorowanie procesow 183
Sterowanie reczne
przyciski, ekran sekwencji 127
serwomechanizm 83
uprawnienia 86
Sterowanie zatrzymaniem 85
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Sygnaly konfigurowalne 147 Wejscia cyfrowe 137
funkcja uktadu logicznego 149 Ethernet 139
sita 150 serwomechanizm 138
warunki 148 uklad ogrzewania 140
Sygnaly statuséw niestandardowych 87  Wejscie cyklu 182
opcje, osie 90 Widok wykresu, profil ruchu 111
Sygnaly wejsciowe/wyjsciowe 17 Wprowadzenie 1
Wskaznik wlaczania/wylaczania
T uprawnienia 92
Temperatura szafki 60 Wskazniki
Temperatura szafki, Ekran Startowy
serwomechanizm 60 serwomechnizmu 83
Typ sprzezenia, osie 90 pole statusu systemu 34
Wskazniki statusu, uprawnienia 117
u Wskazniki, ekran 32
Udzial, sieciowy 63 Wtyczka trybu bench 23
Uklad ogrzewania Wybieranie jezyka 57
wejscia cyfrowe 140 Wybor jezyka 42,57
wyjécia cyfrowe 146 Wybor zmiennej procesowej 171
Uruchamianie urzadzenia ASC 29 Wybor zmiennej, wykres historii 167
Uruchomienie rozwigzywania Wydruk
problemoéw 193 do pliku 43
Urzadzenie zabezpieczajace przed rodzaje raportu 44
przet¢zeniem 16 Wryjécia cyfrowe 141
Urzadzenie zabezpieczajace, Fthernet 145
przetezenie 16 serwomechanizm 142
Ustawi¢ jednostki miar 58 uktad ogrzewania 146
Ustawienia Wykres historii 164
forma 71 krzywa punktu danych 165
sprzgt, wstepne 9 ustawianie przedziatu
Ustawienia docelowe, limity czasowego 166
monitorowania 170 ustawianie zakresu dat/czasu 166
Ustawienia globalne, dzialanie wybér zmiennej 167
zmiennej krytycznej 170 Wykres trendéw 161
Ustawienia odwracania 117 zmiana 162
Ustawienia systemu Wylogowanie, automatyczne 54
ekran gtéwny 55 Wyszukiwanie pozycji wyciecia 106
ustawienia sieci 60
Usterka napedu (nr kodu bledu) 193 z
Usterka, naped 193 Zapisane opcje uzytkownika 54
Zarzadzanie uzytkownikami 47
w ekran 53
Wejscia przyciski 36
podiaczenie zasilania 15 Zatrzymanie awaryjne 22
wejsciowe 4 Zdalna pomoc serwisowa 66
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