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Yleista

Huskyn tekninen tuki

Huskyn tekninen tuki on kaikkien asiakkaittemme kaytettavissa. Tavoitteemme on tarjota
nopeaa ja asiantuntevaa palvelua kaikille siihen oikeutetuille asiakkaillemme. Kun otatte
yhteytta tekniseen tukeemme, tapaus kirjataan valittdémasti jarjestelmaamme. Ongelman
selvittamista teknisessa tuessa seurataan jatkuvasti sen esittamisesta ratkaisun antamiseen
asti.

Pohjois-Amerikassa asiakkaamme voivat soittaa ilmaiseen palvelunumeroomme. Muissa
maissa pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn lahimpaan alueelliseen palvelu- ja
myyntitoimistoon. Kun ldhetatte sahkdpostia tukihenkilostollemme, kirjoittakaa aiheriville jo
aikaisemmin kirjatun asian Case ID -tunnusnumero. Jos kyseessa on uusi asia, kirjoittakaa
aiheriville "New Case" (Uusi asia).

Asianne kasitellaan nopeammin, kun pidatte seuraavat tiedot kasilla:

«  Kaytossa olevan Matrix-ohjelmiston julkaisu- ja versiotunnus.
o Altanium /Matrix -jarjestelman sarjanumero.
«  Mikali mahdollista, vaiheittain eteneva kuvaus ongelman ilmenemisesta.

Tukipalvelumme puhelinnumerot

Pohjois-Amerikka Maksuton puhelinnumero 1-800-465-HUSKY (4875)

Suora numero (905) 951-4875

Mikali haluatte huoltopalvelumme edustajan kdayvan paikan paalla, pyydamme ottamaan
yhteytta Huskyn lahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

Huskyn alueelliset palvelu- ja myyntitoimistot

Naette lahimman edustajan yhteystiedot verkko-osoitteestamme www.husky.ca.

Yleista ii


http://www.husky.ca
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Lukul Johdanto

Tassa kayttdoppaassa on yleisia varoitus- ja huomioilmoituksia, joita noudattamalla
valtetdan henkildovammojen ja laitteistovaurioiden syntyminen. Varoitus- ja
huomioilmoitukset eivat kuitenkaan kata kaikkia mahdollisia tilanteita, joita kdyton aikana
saattaa ilmetd. Kayttdja ja hanen yrityksensa ovat yksinomaisessa vastuussa huolto- ja
turvatoimien noudattamisesta.

1.1  Yleinen turvallisuus

«  Vain valtuutettu sahkoasentaja saa tehda jarjestelman asennustdita.

o Jarjestelmda saavat kdyttda ainoastaan henkilot, jotka ovat saaneet perusteellisen
kayttokoulutuksen.

e Perehdy kaikkiin naihin kayttoohjeisiin, ennen kuin kytket jarjestelman virran ja
kaynnistat laitteiston.

«  Noudata kaikkia jarjestelmaan kiinnitettyja varoitus- ja ohjekilpia.

o Ald yriti tehdd jarjestelman korjaustéité itse, ellei tyévaiheita kuvata yksityiskohtaisesti
tassa oppaassa tai ellei Husky toimita korjausohjeita. Ohjeiden vastainen toimiminen voi
johtaa jarjestelman vaurioitumiseen tai vakavaan henkilévahinkoon.

« Laitteistoon saa sy6ttaa vain virtajohdon tarraan ja/tai laitekoteloon merkittya
jannitetta.

HUOMAUTUS: Jos et ole varma, minka vahvuista jannitetta tulee kayttaa, ota yhteytta
Huskyn lIahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

HUOMIO!

ALA KOSKAAN paista laiteyksikon tuulettimien ilmanottoaukoja tukkeutumaan.
Laitteiston jadhdytyksen edellyttama ilma otetaan naista aukoista sisain ja
vastaavasti puhalletaan ulos. Jos laitteistokotelon tama alue jostain syysta tukkeutuu
ja ilmavirtaus on riittamaton, jarjestelma voi vaurioitua.

HUOMIO!

Kun jarjestelman virta katkaistaan, on EHDOTTOMASTI odotettava 30 sekuntia ennen
paavirran kytkemista takaisin. Jos 30 sekunnin aikarajaa ei noudateta, seurauksena
voi olla tiedonsiirto-ongelmia.

Yleinen turvallisuus 1-1
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1.2 Altanium X -sarjan kokoonpanotiedot

Altanium X -sarjan tuotteiden laitteistokotelot vaihtelevat tarvittavan vyohykemaaran
mukaan. Kotelo voi olla rakenteeltaan Single Stack (1-osainen) , Double Stack (2-osainen),
Triple Stack (3-osainen), Quad Stack (4-osainen) tai Custom (asiakkaan kanssa sovittava).

Jokaisessa laitteistokoteloluokassa on lisdksi asennustyyppiin perustuvia mallieroja.
Laitteistomalli voi olla vapaasti sijoitettava (Freestanding), koneen ulkopuolelle asennettava
(External Machine Mount) tai muottiin sijoitettava (Mold Mount).

Vaikka laitteistokotelot voivatkin olla malleiltaan erityyppisia, X-Series ICC? (Intelligent
Control Cards) -sarjan dlykorteista on vain kolme eri versiota. Naiden alykorttien
tyyppimerkinnat ovat XL, X ja XE ICC. Seuraavilla sivuilla kuvataan kolmen korttimallin ja
tyypillisimpien laitteistokotelomallien viliset erot.

1.2.1  Altanium XL 1CC2 -alykortti

XL ICC? -kortti on X-sarjan edullisin korttimalli. Kaikki X-sarjan kortit ohjaavat
toimintalampdtiloja tdsmalleen samalla laadukkaalla ja luotettavalla Huskyn tarkkuudella.
XL-korteissa ei kuitenkaan ole kaikkia X- ja XE-korttien lisatoimintoja. XL ICC? -kortissa ei ole
virran, esilammityksen eikd maadoitusvian valvontatoimintoja.

Kuva 1-1 Tyypillinen XL ICC? -dlykortti

XL ICC? -kortin tunnistaa mustasta jaahdytyslevysta.

1-2
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1.2.2  Altanium X ICC2 -alykortti

X ICC2 -kortti on X-sarjan keskitason korttimalli. Kaikki X-sarjan kortit ohjaavat
toimintalampdtiloja tdsmalleen samalla laadukkaalla ja luotettavalla Huskyn tarkkuudella.
Rakenteeltaan ja yleisiltd ominaisuuksiltaan XL-kortin kaltainen X-kortti sisaltaa lisaksi virran,
esilammityksen ja maadoitusvian valvontatoiminnot.

Kuva 1-2 Tyypillinen X ICC? -dlykortti

X ICC2 -kortin tunnistaa hopeanvérisesta jaahdytyslevysta.

Altanium X 1CC2 -alykortti

1-3
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1.2.3  Altanium XE 1CC2 -alykortti

XE ICC? -dlykortti on X-sarjan edistynein malli. Kaikki X-sarjan kortit ohjaavat
toimintalampdtiloja tdsmalleen samalla laadukkaalla ja luotettavalla Huskyn tarkkuudella.
Rakenteeltaan ja ominaisuuksiltaan X-kortin kaltainen XE-kortti sisaltaa lisaksi seuraavat
edistyneet toiminnot:
»  Kortin diagnostiikka- ja vianmaaritystietojen tarkastelu naytossa.
« Vikaantuneen kortin sijainnin vaivaton paikannus.
» Vikaantuneen kortin komponentin kuten sulakkeen eristiminen pois toiminnasta.
» Huoltokustannusten alentuminen ja seisokkien kestoajan lyhentyminen.

«  Lampodtilojen tarkastelu ja maarittdaminen asteen kymmenesosan tarkkuudella.
» Tietojen tarkempi ndytto ja saato.

»  Edistyneet esilammitystoiminnot.
e Lammitysvastuksiin jdaneen kosteuden poisto.
» Pidempilammitysvastusten kayttoika.

e Virran voimakkuuden poikkeamien tarkkailu.
» Olennainen osa lammitysvastuksen vikaantumisen ennakoinnin halytystoimintoa.
» Lyhemmat seisokkiajat ja pienemmat kunnossapitokustannukset.

. Kolmen vuoden takuu.

Kuva1-3 Tyypillinen XE ICC? -dlykortti

XE ICC? -kortin tunnistaa vihreasta jadhdytyslevysta.

1-4 Altanium XE ICC2 -alykortti
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1.2.4 Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelo

Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelo soveltuu tehtaisiin, joissa jarjestelma halutaan siirtaa
paikasta toiseen ja vyOhykkeita tarvitaan korkeintaan 12. Tata varten Altanium X-Series f-12 -
laitteistokotelo on varustettu neljalla kumijalalla. Kokonsa puolesta jarjestelman voi asentaa
pienelle poydalle ruiskuvalukoneen viereen tai kiinni ruiskuvalukoneeseen. Lisdavarusteena
on saatavana pyorilla varustettu teline, jolle Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelon voi
sijoittaa.

Altanium X-Series -12 -laitteistokotelon virta- ja termoelementtiliitdnnat ovat kotelon
takaosassa. Padvirtakytkin on sijoitettu etupuolelle.

Kuva 1-4 Tyypillinen Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelo

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, padsee kasiksi
seuraavasti: I6ysaa jadhdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydnna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvdrisen pidikkeen ja kotelon reunan viliin ja kampea levy ulos.

Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelo 1-5
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1.2.5 Vapaastisijoitettava Altanium X-Series f -laitteistokotelo

Vapaasti sijoitettava Altanium X-Series f-laitteistokotelo (Freestanding-malli) soveltuu
tehtaisiin, joissa jarjestelma halutaan siirtaa paikasta toiseen. Altanium X-Series

f -laitteistokotelo sijoitetaan pydrilla varustettuun telineeseen. Laitteistosta on kolme eri
mallia sen mukaan, kuinka monta lammitettavaa vyohyketta kokoonpanossa on. Single Stack
-malli soveltuu enintdan 48 vyohykkeelle, Double Stack enintdaan 96 vydhykkeelle ja Triple
Stack enintaan 180 vyohykkeelle.

Jos kokoonpanossa on yli 180 lammitettavaa vyohyketta tai jos ohjauslaitteisto halutaan
asentaa suoraan ruiskuvalukoneen sisapuolelle, Husky tarjoaa asiakaskohtaisesti
suunniteltavan ratkaisun.

Altanium X-Series f-12 -laitteistokotelon virta- ja termoelementtiliitinnat ovat kotelon
takaosassa. Paavirtakytkin on sijoitettu etupuolelle.

Kuva 1-5 Tyypillinen Altanium X-Series f-96 -laitteistokotelo

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, padsee kasiksi
seuraavasti: 16ysaa jadhdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydnna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvdrisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea levy ulos.

1-6 Vapaasti sijoitettava Altanium X-Series f -laitteistokotelo
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1.2.6  Muottiin sijoitettava Altanium X-Series m -laitteistokotelo

Muottiin sijoitettava Altanium X-Series m -laitteistokotelo (Mold Mount -malli) soveltuu
kohteisiin, joissa lattiapinta-alaa on vahan. Tama patentoitu malli tarvitsee vain vahan
lattiatilaa, koska se voidaan asentaa suoraan muotin paalle. Laitteistosta on nelja eri mallia
sen mukaan, kuinka monta lammitettdvaa vyohyketta kokoonpanossa on. Compact 12 -malli
soveltuu enintaan 12 vyohykkeelle, Single Stack enintaan 24 vyéhykkeelle, Double Stack
enintaan 60 vyohykkeelle ja Triple Stack enintaan 144 vydhykkeelle.

Jos kokoonpanossa on yli 144 lammitettavaa vyohyketta tai jos ohjauslaitteisto halutaan
asentaa suoraan ruiskuvalukoneen sisapuolelle, Husky tarjoaa asiakaskohtaisesti
suunniteltavan ratkaisun.

Altanium X-Series m -laitteistokotelo ei tarvitse virta- tai termoelementtikaapeleita.
Useimmissa tapauksissa jarjestelman kayttaja ei ylety laitteistokoteloon, joten
paavirtakytkinta ei ole. Virtakaapeli on liitettava kayttdjan ulottuvilla olevaan sopivaan
virtakytkimeen.

Kuva 1-6 Tyypillinen Altanium XE-Series m-12 -laitteistokotelo

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, pddsee kasiksi
seuraavasti: |10ysaa jaahdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydnna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea levy ulos.

Muottiin sijoitettava Altanium X-Series m -laitteistokotelo 1-7
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1.2.7  Koneen ulkopuolelle asennettava Altanium X-Series e -laitteistokotelo

Altanium X-Series e -laitteistokotelo (External Machine Mount -malli) tarvitsee hyvin vahan
lattiapinta-alaa, silla jarjestelma ripustetaan ruiskuvalukoneeseen tai muuhun sopivaan
paikkaan. Altanium X-Series e -laitteistokotelon takaosassa on ripustuskannake. Laitteistosta
on kolme eri mallia sen mukaan, kuinka monta lammitettavaa vyohyketta kokoonpanossa
on. Single Stack -malli soveltuu enintaan 48 vyohykkeelle, Double Stack enintaan

96 vyohykkeelle ja Triple Stack enintdan 144 vyohykkeelle.

Jos kokoonpanossa on yli 144 lammitettavaa vyohyketta tai jos ohjauslaitteisto halutaan
asentaa suoraan ruiskuvalukoneen sisapuolelle, Husky tarjoaa asiakaskohtaisesti
suunniteltavan ratkaisun.

Virta- ja termoelementtiliitdnnat ovat kotelon ylapinnassa, joten liitantakaapelit voivat olla
lyhyet ja ne on helppo asentaa. Paavirtakytkin on sijoitettu etupuolelle.

Kuva 1-7 Tyypillinen Altanium X-Series e-24 -laitteistokotelo

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, padsee kasiksi
seuraavasti: 16ysaa jadhdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydnna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea levy ulos.

1-8
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1.3  Tulokytkennat (normaaliratkaisut)

Seuraavassa taulukossa esitetdan eri alueiden edellyttamat kytkennat.

Yhdysvallat Euroopassa kaytettavat
Vaihe 1 (R) (1) Punainen Musta nro 1 (Ruskea)
Vaihe 2 (S) (2) Valkoinen Musta nro 2 (Mustanro 1)
Vaihe 3 (T) (3) Musta Musta nro 3 (Musta nro 2)
Nollajohto Ei kaytossa Musta nro 4 (Sininen)
Maadoitus Vihred Vihred/Keltainen Vihred/Keltainen

TARKEAA!

Jos jarjestelman virtaldhteenad kaytetdan ulkoista muuntajaa, toisiokddmit on kytkettava
maadoitukseen.

1.4  Kayttoymparisto

Kayttolampdtila: 0-40 °C (32-104 °F)

Kayttoympariston kosteus: suhteellinen kosteus 0-95 %, ei tiivistyva

Tulokytkenndt (normaaliratkaisut) 1-9
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Luku 2

Kuumakanavajarjestelman lampaotilaohjaus

Kayttdoppaan tarkoituksena on varmistaa, etta kayttajat saavat kaiken irti Altanium-
kuumakanavasaadinjdrjestelmastaan.

Altanium-saatimet on suunniteltu kaytettavaksi kuumakanavamuottien kanssa.
Jarjestelman lisdetuna on erittdin tarkka lampétilan saatokyky. Kuumakanavamuottien
tuotantokaytdssa on tarkeda, ettd asetusarvojen mukaiset prosessointilampdétilat ovat
saadettdvissa ja toistettavissa mahdollisimman tarkasti. Mita lahempana asetusarvoa
prosessin lampdtila pystytdan pitamaan, sita alhaisemmaksi asetusarvolampdtila voidaan
maarittad. Tasta vastaavasti seuraa lyhyempi jadhtymisaika (energia sisaan — energia ulos) ja
nopeammat jaksoajat. Tuotannon tehokkuuden ja tuottavuuden kannalta nama ovat
yleensa luonnollisia tavoitteita.

2.1 Lampotilaohjauksen tyypit

Altanium-sadtimessa kaytetdan kahta erilaista perusohjaustyyppia:

«  Avoimen silmukan ohjaus ilman termoelementin palautetta.
o Suljetun silmukan ohjaus termoelementin palautteella. Suljetun silmukan voi edelleen
jakaa aliluokkiin:
« Sisdinen termoelementti — lammitysvastusyksikon sisaan sijoitettu.
« Ulkoinen termoelementti - sijaitsee Iahelld lammitysvastusyksikkda, mutta ei ole
varsinaisesti osa yhta lammitysvastusyksikkod, joten se voidaan varata myos
[ammitysvastusryhmalle vyohykkeen muodostamiseksi.

2.1.1  Avoimen silmukan ohjaus

llIman termoelementtia ei voida ohjata muotin sisdista lampatilaa, vaan ainoastaan
l[ammitysvastukseen syotettdvan tehon maaraa. Altanium-saadin pystyy pitamaan ylla
taman tehonsy6ton 1 prosentin tarkkuudella. Menetelmaa kutsutaan manuaaliseksi
ohjaukseksi (Manual Regulation).

Avoimen silmukan ohjausta kdytetdaan normaalisti kdrkivastusten kanssa, koska karkien
fyysinen koko estaa sisdisen termoelementin kdyton.

Lampotilaohjauksen tyypit

2-1
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2.1.2  Suljetun silmukan ohjaus

Termoelementin avulla voidaan ohjata muotin sisdista toimintalampatilaa. Altanium-saadin
pystyy ohjaamaan lampétilaa vain [ampétila-anturin sijaintikohdassa. Termoelementin
sijainti ja sen ohella lammitysvastusten kapasiteetti (wattiluku) suhteessa
kokonaissovellukseen ovat jarjestelman toiminnan kannalta ensisijaisia tekijoita.
Ohjausparametrit on vastaavasti mukautettu niin, etta ohjaus toteutuu optimaalisella
tavalla. Menetelmaa kutsutaan automaattiseksi ohjaukseksi (Automatic Regulation).

»  Sisdisia termoelementteja kdytetadan normaalisti suurempien ja painavampien karkien,
runkojen ja kanavien kanssa. Niiden vasteajat ovat yleensa suhteellisen nopeita, koska
termoelementti on hyvin lahelld lammitysvastusta.

«  Ulkoisia termoelementteja kaytetaan normaalisti kuumapalkkirakenteiden kanssa.
Niiden vasteajat ovat yleensa suhteellisen hitaita siksi, etta termoelementti on erotettu
[ammitysvastuksesta metallimassalla.

2.1.2.1 Lampétilan mittaus (termoelementit)

Suljetun silmukan lampétilan sadtéa varten Altanium-saatimen on pystyttdva mittaamaan
prosessilampotila. Tama toteutetaan termoelementilla.

Saatavana on erityyppisia termoelementtejd, mutta muoviteollisuudessa kdytetddn yleensa
rauta/konstantaani-yhdistelmaa, josta kdytetaan yleisesti nimitysta Fe/Cu-Ni-, Iron/Con- tai
tyypin "J" termoelementti. Muita, harvemmin kaytettavia tyyppeja ovat nikkeli-kromi/nikkeli-
alumiini (Ni-Cr/Ni-Al- eli tyypin "K" termoelementti), seka konstantaani/kupari-nikkeli
(Cu/Cu-Ni- eli tyypin "T" termoelementti).

Nama termoelementtityypit tunnistaa niiden ytimen ja vaipan yhdistelmavareistd, joskin
tama vaihtelee standardeittain.

2.2 Tehonsyoton ohjaustavat

Pyrittdessa sovittamaan keskendan erityyppisten kuormitusten energiansaantitarpeita on
tarkeda, etta lammitysvastukseen kohdistettavaa tehoa voidaan saataa valilla 0-100 %.
Altanium-saadin voidaan maarittaa vastaamaan tahan tarpeeseen joko toiminnolla Zero
Cross Control (Nollapisteohjaus) tai Phase Angle Control (Vaihekulman Iahdon ohjaus).

2.2.1 Nollapisteohjaus

Tassa menetelmdssa madritetdan, kuinka paljon tehoa kukin lammitysvastus saa tiettyna
keskiarvojaksona. Tama toteutetaan menettelylld, jossa lammitysvastuksen syottéjannitteen
taydellisia puolijaksoja vaihdellaan paalle ja pois kayttamalla Alternistor Triac -kytkinlaitetta.

2-2 Suljetun silmukan ohjaus
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2.2.2 Vaiheku

2.3 Lammi

Iman lahdon ohjaus

Tassa menetelmassa madritetaan, kuinka kunkin lammitysvastuksen saamaa tehoa
saddetdan vaihtelemalla kunkin puolijakson sita kohtaa, jossa Alternistor Triac -kytkinlaite
kytketaan paalle.

Molemmissa ohjaustavoissa Altanium-saadin laskee koko jarjestelman lahtotehon tarpeet
8 millisekunnin valein, jotta ohjaus on mahdollisimman tarkka. Yhdistamalld jompikumpiylla
mainituista ohjaustavoista aktiivisen paattelytekniikan (ART) ohjausalgoritmin kanssa
voidaan toteuttaa lampdtilaohjaus, jolta voidaan odottaa vakaissa olosuhteissa + 1 asteen
tarkkuutta.

tyselementit

Kuumakanavamuoteissa voi olla useita erilaisia lammityselementtityyppeja:

« Sisdinen, ts. osa mittapaata.
o Kasetti, joka tyonnetdan paikalleen mittapaahan tai suoraan muottiterdkseen.

Kuumapalkeissa kdytetaan normaalisti kasettildmmitysvastussarjoja tai taivutettuja
putkityyppisia lammitysvastuksia.

Elementin sisdssa oleva johdin on tavallisesti magnesiumoksidilla paallystettya
nikkelikromia. Johtimen vastusarvo maaraytyy sen poikkipinta-alan ja kierrosten lukumaaran
perusteella, ja vastusarvo puolestaan maaraa sen wattiluvun (energiamaaran). Ndin voidaan
maarittaa asetuksen suorituskyky muotissa. Alimitoitetut lammityselementit (liian pieni
wattiluku) ovat erittdin ongelmallisia tilanteissa, joissa ohjausjarjestelma pyytaa lisaa tehoa,
jota ei kuitenkaan ole saatavana. Lahes kaikissa tapauksissa parempi ratkaisu
kuumakanavamuotteihin on yli- kuin alimitoitus.

Jos kdyttdmanne l[ammityselementtien toimittaja ei ole ilmoittanut lammitysvastusten
wattilukua, vastus- ja ampeerimaarid, Altanium-saadin pystyy esittamaan nama tiedot.
Toinen tapa saada asia selville on kayttaa Ohmin lakia. Menetelman kdyttotapa neuvotaan
seuraavissa kaavoissa ja taulukoissa.

VAROITUS !

Ennen taman testin suorittamista katkaise muotin ja sadtimen virransyotto
kokonaisuudessaan.

1. Aseta yleismittarin valintakytkin vastuksen mittaukselle.

2. Aseta mittarin (punaisen) plusjohdon karki lammityselementin ensimmaisen johdon
paalle ja (mustan) miinusjohdon karki toisen johdon paalle (ndma voivat myos olla
littimen nastoja tai vyohykkeen lahdon sulakkeita, kunhan on varmaa, kunhan ne on
varmasti kytketty lammityselementtiin).

Mittari ndyttaa vastuksen ohmeina. Merkitse mittaustieto muistiin.

Vaihekulman lahddn ohjaus
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Ohmin lain mukaan:

Ampeeri = watti / voltti

Vastus = voltti / ampeeri

Ampeeri = voltti / vastus

Watti = voltti x ampeeri

Esimerkki: Jos vastus on 12,5 ohmia ja tulojannite on 240 volttia, lammityselementin
tarvitsema suurin ampeerimaard saadaan, kun 240 jaetaan 12,5:1la:

240/125=192A

19,2Ax240V=4608W.

Kuumakanavamuotteja kaytettdessa tietyt Ohmin lain osat ovat toisia kayttokelpoisempia.
Tassa esitelladn vain nyt tarvittavat lait.

Tulojannite 24V 110V 208V 220V 240V
Vastus 200 20Q 20Q 20Q 20Q
Ampeerit 1,2A 55A 104 A 11,0A 120A
Wattimaarat 28,8 W 6050 W 2163,2W 2420 W 2880 W
2.4 Termoelementtityypit ja varikoodit
Kansainvalinen -
Koodi Tyyppi varikoodi (BS4937 osa BRITTILAINEN USA:N ANSI SAKSAN DIN
(BS1843:1952)
30:1993)
J Rauta/konstantaani / Kokomusta Kokomusta Kokomusta Kokosininen
(kupari-nikkeli)
+ve -ve +ve -ve +ve -ve +ve -ve
Musta  Valkoinen | Keltainen Sininen | Valkoinen Punainen | Punainen Sininen
K Nikkeli-kromi / nikkeli-alumiini | Kokovihred Kokopunainen Kokokeltainen Kokovihrea
+ve -ve +ve -ve +ve -ve + ve -ve
Vihrea  Valkoinen Ruskea Sininen | Keltainen Punainen | Punainen Vihrea
T Kupari/konstantaani / Kokoruskea Kokosininen Kokosininen Kokoruskea
(kupari-nikkeli)
+ve -ve +ve -ve +ve -ve +ve -ve
Ruskea Valkoinen | Valkoinen Sininen Sininen Punainen | Punainen Ruskea
2-4 Termoelementtityypit ja vérikoodit
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Luku 3

Jarjestelman kytkeminen muottiin

Tassa luvussa kerrotaan ennen jarjestelman kaynnistysta tehtavista tarkistuksista.

3.1 Ennen kdynnistysta

Tarkista, etta jarjestelma on kaikilta osiltaan kytketty irti virtalahteesta.

Puhdista muotinvaihdon tai edellisen tuotantoajon yhteydessa mahdollisesti
koneeseen ldikkynyt vesi, 0ljy, lika, puhdistusnesteet ym. epdapuhtaudet.

Tarkista (tarvittaessa) kaikki jarjestelman ja muotin valiset kaapelikytkennat. Varmista,
ettd kaikki kaapelit ovat tdysin ehjid ja kdyttokuntoisia.

Tarkista, etta maadoitusliitanta on hyvassa kunnossa. Varmista, etta jarjestelma ja
muotti kayttavat samaa maadoitusta.

3.2 Liitannan tarkistus

Kytke (tarvittaessa) termoelementti ja virtakaapelit.

Mittaa vastus mittarilla. Kosketa muotin yhta testijohtoa ja toista johtoa, jolla
jarjestelman muotin maadoitus on kytketty. Vastusarvon on oltava alle 1 Q.

Varmista, ettd jarjestelman virransyottokytkin on OFF-asennossa (pois paalta), ennen
kuin kytket sdatimen virtalahteeseen.

Ennen kdynnistysta

3-1
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3.3  Kaynnistyksen tarkistuslista

Kohde Vaihe v

1 Kytke (tarvittaessa) virransyoton/termoelementin kaapelit muotin ja saatimen
valiin.

2 Kytke (tarvittaessa) I/O-kotelon ja valinnaisen laitteen viliset kaapelit.

3 Kytke (tarvittaessa) tulostimen kaapeli tulostimen ja saatimen valille.

4 Kytke sdadin virtaldhteeseen.

5 Kytke sdatimeen virta.

6 Kirjaudu jarjestelmaan.

7 Valitse kdytettdva muottiasetus.

8 Varmista tilarivilta, etta valitsit oikean muottiasetuksen.

9 Suorita Mold Test (Muottitesti) -diagnostiikkatoiminto.

10 Korjaa diagnostiikan yhteydessa mahdollisesti ilmenneet virheet.

11 Kaynnisti jarjestelma valitsemalla START (KAYNNISTA).

12 Tarkista, etta saadin toimii oikein seuraamalla Graph/Text (Kaavio/Teksti) -
ikkunan sisaltoa.

HUOMAUTUS: Tassa kayttooppaassa ei kasitella tarkemmin saatimen ja muotin valista
yhteytta. Tarkempia tietoja asiasta on saatimen mukana tulleissa
mekaniikkaa/séhkdasennuksia koskevissa asiakirjoissa.

HUOMIO!

Kun jdrjestelman virta katkaistaan, on EHDOTTOMASTI odotettava 30 sekuntia ennen
paavirran kytkemista takaisin. Jos 30 sekunnin aikarajaa ei noudateta, seurauksena
voi olla tiedonsiirto-ongelmia.

3-2 Kdynnistyksen tarkistuslista
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Luku4  Matrixin kayttopaneeli

Tassa luvussa esitelldan lyhyesti Matrix-jarjestelman toiminnot ja seuraavat tiedot:

«  Matrixin kayttopaneeli
e Matrixin nappdimet

»  Matrixin tila

+  Kielen valinta.

4.1 Kayttopaneeli

Matrixin kdyttopaneelissa on varillinen suuren resoluution nestekidenaytto, joka on
paallystetty lapinakyvalla kosketuskuvaruudulla. Nayton katselukulma on laaja ja
erottelutarkkuus suuri myos heikossa valaistuksessa.

Matrix-jarjestelman asetuksia voi muuttaa kdyttopaneelissa koskettamalla ndytdssa olevia
kohteita sormella. Naytosta kaytetddn tasta eteenpain kayttéoppaassa nimitysta Matrix.

HUOMIO!

Nayton koskettamiseen ei saa kdyttaa ruuvitalttaa, kynda tai muuta tyokalua, koska
niiden kdytto voi vaurioittaa nayton pintaa.

Kdyttopaneeli 4-1
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Kuva 4-1

1. Saatimen toimintondppaimet 2. Siirtymisndppadimet 3. Nayton nappaimet
4. Valikkonappaimet 5. Vyohykendppaimet 6. Tilarivi

m =)tz B i)

status: mold/setup:

Matrixin aloitusnaytto

41.1 Matrixin nappdimet

Matrixissa on useita nappaimia ja tilarivi, jotka ovat aina nakyvissa ndytossa olevasta
ikkunasta riippumatta.

Taulukko 4-1 Saatimen toimintonappaimet
Nappdin Kuvaus
Kaikkien vyohykkeiden virran voi jarjestelman tilasta rijppumatta
‘ katkaista koskettamalla STOP (SEIS) -ndppainta. Kun jarjestelma on
q pysdytettyna, ndppaimen ymparilla nakyy keltainen kehys. Nappain ei

ole kdytettdvissa ART-vaiheessa.

Asetusarvon ndyttaviin vyohykkeisiin kytketdan virta valitsemalla START
(KAYNNISTA). Nappaimen ymparilld nakyy keltainen kehys jarjestelman
ollessa kdynnissa tai pehmedn kdynnistyksen vaiheessa. Nappain ei ole
kaytettdvissa ART-vaiheessa.

Matrixin nappdimet
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Taulukko 4-1 Saatimen toimintonappdimet (Jatkuu)

Nappain

Kuvaus

=

Jarjestelman voi asettaa valmiustilaan valitsemalla STANDBY
(VALMIUSTILA). Tila sdilyy, kunnes valmiusajastimen aika kuluu loppuun
tai nappdinta kosketetaan uudelleen. Ajastimen ollessa toiminnassa
jaljella oleva aika nakyy tilarivilla. Nappain ei ole kaytettavissa
ART-vaiheessa.

Jarjestelman voi asettaa tehostettuun tilaan valitsemalla BOOST
(TEHOKAYTTO). Tila séilyy, kunnes valmiusajastimen aika kuluu loppuun
tai ndppdinta painetaan uudelleen. Ajastimen ollessa toiminnassa
jaljella oleva aika nakyy tilarivilla. Nappain ei ole kaytettavissa
ART-vaiheessa.

Taulukko 4-2 Siirtymisnappaimet

Nappadin

Kuvaus

Palaa edelliseen ikkunaan valitsemalla BACK (TAKAISIN). Taaksepain voi
selata korkeintaan 10 ikkunan verran.

an

Siirry seuraavaan ikkunaan valitsemalla FWD (ETEENPAIN). Eteenpain voi
selata korkeintaan 10 ikkunan verran.

Taulukko 4-3 Nayton nappaimet

Nappain

Kuvaus

Siirry aloitusnayttoon valitsemalla HOME (ALOITUS).

Siirry tulostusvalintojen ikkunaan valitsemalla PRINT (TULOSTUS).

Tuo vybhykkeen tiedot ndyttdon graafisessa muodossa valitsemalla
GRAPH (KAAVIO). Nappaimen painallus tuo ndytt66n vuorotellen
kaavio- tai tekstimuotoisen esityksen, ja liséksi sithen voidaan maarittaa
Panes (Osasto)- ja Cavity Layout (Pesdasettelu) -ikkunoiden ndytot.

Tuo vybhykkeen tiedot ndyttoon tekstimuodossa valitsemalla TEXT
(TEKSTI). Nappaimen painallus tuo ndytt6on vuorotellen kaavio- tai
tekstimuotoisen esityksen, ja lisdksi siihen voidaan maarittaa Panes
(Osasto)- ja Cavity Layout (Pesaasettelu) -ikkunoiden naytot.

PANES (OSASTOT) -ndppdimelld avautuu moniosastoinen ikkuna, jossa
vyohykkeet on ryhmitelty osastoittain. Talld tavalla voidaan hallita
yksittdisid vyohykeryhmia. Nappdimen painallus tuo nayttoon
vuorotellen kaavio- tai tekstimuotoisen esityksen, ja lisaksi siihen
voidaan maarittda Panes (Osasto)- ja Cavity Layout (Pesaasettelu) -
ikkunoiden naytot.

Matrixin ndppdimet
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Taulukko 4-3 Nayton nappaimet (Jatkuu)

Nappain Kuvaus

VISUAL (VISUAALINEN) -ndppaimelld avautuu Cavity Layout
(Pesdasettelu) -ikkuna, josta ndkee muotin fyysisen asettelun.
Nappaimen painallus tuo ndyttdéon vuorotellen kaavio- tai
tekstimuotoisen esityksen, ja lisaksi siihen voidaan maarittaa Panes
(Osasto)- ja Cavity Layout (Pesaasettelu) -ikkunoiden naytot.

EA

Avaa User Login (Kayttajaksi kirjautuminen) -ikkuna koskettamalla
LOGIN (KIRJAUDU SISAAN) -nappainta. LOGIN (KIRJAUDU SISAAN) -
valinnan jalkeen nappaimen tekstiksi vaihtuu LOGOUT (KIRJAUDU
ULOS) ja painvastoin.

Avaa User Login (Kayttajaksi kirjautuminen) -ikkuna koskettamalla
LOGOUT (KIRJAUDU ULOS) -nédppdinta. LOGOUT (KIRJAUDU ULOS) -
valinnan jilkeen nappaimen tekstiksi vaihtuu LOGIN (KIRJAUDU SISAAN)
ja painvastoin.

INFO (OHJE) -ndppaimelld ndyttéon avautuu PDF-katseluikkuna ja
jarjestelman kayttoopas.

=2 A2 A

Taulukko 4-4 Valikkona@ppaimet

Nappdin Kuvaus

USER (KAYTTAJA) -valikkonappaimelld avautuu alivalikko, joka sisaltia
! USER ] User Login (Kayttajaksi kirjautuminen)- ja User Files (Kayttdjan tiedostot)
-valinnat.

MOLD FILES (MUOTTITIEDOSTOT) -valikkonappaimella avautuu Mold
! MOLD FILES ] Files (Muottitiedostot) -ikkuna.

RUN THE MOLD (AJA MUOTTI) -valikkondappaimella avautuu Text
' I MOLY ] (Teksti)-, Graph (Kaavio)- tai Panes (Osasto) -ikkunoiden ndytot sen
mukaan, mika niista oli viimeksi auki.

SYSTEM (JARJESTELMA) -valikkonappéaimelld avautuu alivalikko, joka
r SYSTEM ] sisaltaa seuraavat valinnat: Version Info (Versiotiedot), System Files
(Jarjestelmatiedostot), System Setup (Jarjestelmaasetukset), Advanced
Setup (Lisdasetukset), Calibration (Kalibrointi), Zone/Slot Config
(Vyohykkeen/paikan maaritys) ja CAN Information (CAN-verkon tiedot).
Osa naista alivalikoista edellyttaa jarjestelmanvalvojan oikeuksia.

SCREEN (NAYTTO) -valikkonappaimelld avautuu alivalikko, joka sisaltda
l abiaEs ] seuraavat valinnat: Screen Layout (Nayton asettelut) ja Screen Options
(Nayttovalinnat)

sisaltaa valinnat View Mold Notes (Nayta muottihuomautukset) ja Create
Notes (Luo huomautuksia).

r ] NOTES (HUOMAUTUKSET) -valikkondppadimella avautuu alivalikko, joka
NOTES

ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA) -valikkondppaimell3
! ADRISTHATOR ] avautuu User Profiles (Kayttajaprofiilit) -ikkuna. Taman valikon kaytto
edellyttaa jarjestelmanvalvojan oikeuksia.

4-4 Matrixin nappdimet
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Taulukko 4-4 Valikkonappaimet (Jatkuu)

Nappadin

Kuvaus

! DATA RECORDING I

DATA RECORDING (TIETOJEN TALLENNUS) -valikkonappaimella avautuu
alivalikko, joka sisaltaa valinnat Process History (Prosessihistoria), Error
Log (Virheloki) ja Change Log (Muutosloki).

r DiAGNoSTICS ]

DIAGNOSTICS (DIAGNOSTIIKKA) -valikkonappaimellad avautuu alivalikko,
joka sisaltaa valinnat Mold Test (Muottitesti) ja Troubleshoot
(Vianmaaritys).

———

OPTIONS (VALINNAT) -valikkondppaimellad avautuu alivalikko, joka
sisdltda ohjelmallisia lisdavalintoja, kuten Remote Load (Etdlataus), I/O
Box Setup (I/0-kotelon maaritys) ja SPI Communications (SPI-
tiedonsiirto).

Kun muotti on ladattu ja madritetty Zone/Slot Configuration (Vyohykkeen/paikan maaritys)
-ikkunassa, ikkunan ylaosaan keskelle tulee nelja uutta ndppainta: NOZZLES (SUUTTIMET),
SPRUE (YHDYSSUUTIN), MANFLDS (KUUMAPALKIT) ja ALL (KAIKKI). Kun muotti on ladattu,
my06s BLOCK (LOHKO) -nappadin on kadytettavissa.

Taulukko 4-5 Vyohykenappdimet

Nappain

Kuvaus

BLOCK (LOHKO) -ndppaimella voi valita useita vyohykkeita. Valitse
BLOCK (LOHKO) ja ryhmdn ensimmadinen ja viimeinen valittava vyohyke.
Kaikki valiin jadvat vyohykkeet valitaan automaattisesti.

Valitse NOZZLES (SUUTTIMET) -ndppaimella suutintyyppisiksi
luokiteltavat vybhykkeet, jolloin ne ndytetddn Quick Set (Pika-asetus) -
ikkunassa. Tama nappain nakyy vain, kun muottiasetus on ladattu ja
maadritetty Zone/Slot Configuration (Vyohykkeen/paikan maaritys) -
ikkunassa.

Valitse SPRUE (YHDYSSUUTIN) -ndppdimella yhdyssuuttimiksi
luokiteltavat vydhykkeet, jolloin ne ndytetdadn Quick Set (Pika-asetus) -
ikkunassa. Tama nappain nakyy vain, kun muottiasetus on ladattu ja
madritetty Zone/Slot Configuration (Vyohykkeen/paikan maaritys) -
ikkunassa.

I

Valitse MANFLDS (KUUMAPALKIT) -nappaimella kuumapalkeiksi
luokiteltavat vyShykkeet, jolloin ne ndytetdadn Quick Set (Pika-asetus) -
ikkunassa. Tama nappain nakyy vain, kun muottiasetus on ladattu ja
madritetty Zone/Slot Configuration (Vydhykkeen/paikan maaritys) -
ikkunassa.

;

Valitse ALL (KAIKKI) -ndppaimella kaikki vydhykkeet, jolloin ne ndytetaan
Quick Set (Pika-asetus) -ikkunassa. Tama nappain nakyy vain, kun
muottiasetus on ladattu ja madritetty Zone/Slot Configuration
(Vydhykkeen/paikan maaritys) -ikkunassa.

Matrixin ndppdimet
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41.1.1 Tilarivi

Matrixin tilarivi nakyy aina ikkunan alareunassa.

status: mold/setup: user:
stopped mit/test none f'g‘:lg‘gg
Kuva 4-2 Tilarivi
Taulukko 4-6 Tilarivin kohteet
Kohde Kuvaus
status (tila) Nayttaa jarjestelman nykyisen tilan. Boost (Tehokaytto)- ja Standby

(Valmiustila) -ajastimet nayttavat ajan, joka on jaljelld joko tehostetun
kayton tai valmiustoiminnon tilassa. Huomautusten merkkina nakyy
pieni keltainen huomautuskuvake. Jos huomautusta ei ole luettu,
kuvake vilkkuu. Jarjestelmdahuomautukset nakyvat kohdassa status: ja
muottia koskevat huomautukset kohdassa mold/setup: vain, kun
muottiasetus on ladattu. Kayttajan huomautukset nakyvat kohdassa
user:, kun kohteeksi valittu kayttdja on kirjautuneena. Virheilmoitukset
ndytetdan punaisella, vilkkuvalla tekstilla. Tilarivin talla alueella
ndytetdan Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkuna, tai virhetilanteen
ilmetessa Error Log (Virheloki) -ikkuna. Alla olevassa taulukossa esitetdan
joitakin jarjestelman tiloja

mold/setup Nayttaa nykyisen muottiasetuksen nimen. Ensimmadinen sana ilmaisee

(muotti/asetus) muottikansion nimen ja viimeinen muottiasetuksen nimen. Esimerkki:

"mold: 1276/vc7". Koskettamalla tilarivin tdtad osaa voit avata Mold Files
(Muottitiedostot) -valintaikkunan.

user (kayttaja) Nayttaa kirjautuneena olevan kadyttajan nimen. Koskettamalla tilarivin
tatd osaa voit avata User Login (Kayttdjaksi kirjautuminen) -ikkunan.

date/time Nayttaa nykyisen paivamaaran ja kellonajan. Koskettamalla tilarivin tata
(paivamaara/aika) osaa voit muuttaa paivamaaran ja kellonajan (edellyttaa kayttooikeutta).

Taulukko 4-7 Tilojen kuvaukset

Tila Kuvaus

Jarjestelma suorittaa ART-prosessia.

ART

Kayttoliittymasta on valittu BOOST (TEHOKAYTTO) -nappain.
Ajastin ndyttaa jaljellad olevan tehokayttdajan.

manual boost 0:00:10

ETRTIS Jarjestelma toimii prosessilampatilassa.

running

status: Kayttoliittymasta on valittu STANDBY (VALMIUSTILA) -ndppain.

manual standby 0:00:08 Ajastin ndyttaa jaljella olevan valmiustila-ajan.

4-6 Tilarivi
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4.1.2 Kielenvalinta

Matrixia voi kayttaa useilla kielilla. Oletuskielena on englanti.
Kielen valinta:

1. Avaa kieliluettelo koskettamalla aloitusnayton karttaa.
2. Valitse haluttu kieli.

4.1.3 Tietojen tulostus

Matrixissa on tulostinta varten vakiona sarjaportti (uros, 9-napainen, RS-232),
rinnakkaisportti (naaras, 25-napainen, LPT) ja USB-portti. Jarjestelma tukee kaikkia
PCL5-yhteensopivia rinnakkais-, sarja- tai USB-tulostimia.

Print

— Select Data to Print

7 setpoints / Temps (Short) _| setpoints / Temps (Long)

_| Diagnostic Info _| BRelease Notes

_| Mold Setup Info

_| Screen Shot

N J

Kuva 4-3 Tulostuksen valintaikkuna

Taulukko 4-8 Tulostuksen valintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Setpoints / Temps (Short) Yhteenveto kunkin vyShykkeen nykyisistd asetusarvoista ja
lampétiloista.
Diagnostic Info Tehtyjen testien tulokset.

(Diagnostiikkatiedot)

Mold Setup Info Muottiasetuksen tiedot.
(Muottiasetuksen tiedot)

Screen Shot Kopio nykyisesta nayttoikkunasta.
(Kuvakaappaus)

Kielen valinta 4-7
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Taulukko 4-8 Tulostuksen valintaikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)
Kohde Kuvaus
Setpoints / Temps (Long) Yksityiskohtaiset tiedot kunkin vydhykkeen nykyisesta tilasta, mm.:
(A.set“usarvot/ Lampatilat . Vydhykkeen numero
(pitka) *  Vyohykkeen nimi
. Asetusarvo
. Nykyinen lampétila
. Lahtoteho
. Ampeerimadrat
. Halytysrajat
. Keskeytysrajat
. Regulation
. Wattimaarat
. 220V watit
. Voltit
. Ohmit
Release Notes Matrixin versiotiedot.
(Julkaisutiedot)

Tulostus:
1. Kytke sarja-, rinnakkais- tai USB-tulostin sille tarkoitettuun porttiin.

2. Varmista Print Setup (Tulostusmaaritykset) -ikkunasta, etta tulostimen virta on
kytkettyna.

3. Avaa Print (Tulosta) -valintaikkuna valitsemalla ikkunan ylaosasta PRINT (TULOSTA).
Valitse tulostettavat tiedot ja valitse PRINT (TULOSTA).

4-8 Tietojen tulostus
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4.1.4 Moniosastoinen ikkuna

Moniosastoisessa ikkunassa vyohykkeita voi ryhmitelld, jolloin niita voidaan ohjata
synkronoidusti. Aseta kussakin ruudussa nikyvét vyohykkeet ON (PAALLE)- tai OFF (POIS)-
tilaan ja aseta ne valmius- tai tehokayttotilaan kunkin ruudun otsikkorivilla nakyvilla
nappaimilla.

Z[ TARKEAA!
Ikkunan vasemmassa ylakulmassa nakyvilla STOP (SEIS), START (KAYNNISTA), STANDBY
(VALMIUS) ja BOOST (TEHOKAYTTO) -nappaimilla voidaan vaikuttaa kaikkiin vyéhykkeisiin, ja
ne syrjayttavat ruudussa olevat asetukset.

Iﬂﬁﬂiﬁi R PRI

PET TIPS

(30w EEr EIE ]
[zowe | wawe | vewe [ETRY ZovE nawe | tewe TP o | wawe | rewe |
9 ZONE 009 T5F 19 ZONE 019 75F
75F 10 ZONE 010 75F 22 ZONE 022 75F
ZONE 003 75F 11  ZONE 011 T5F 24 ZONE 024 75F
ZONE 004 75F 12 ZONE 012 75F
ZONE 005 75F 13 ZONE 013 T5F

ZONE 006 75F 14 ZONE 014 75F

ZONE 007 75F 15 ZONE 015 75F I ‘ ‘ ‘

FONE0% o 16 ZONEHIE oF Towe | wawe | Tew
TEMP

26 ZONE 026
28 ZONE 028 75F

status: mold/setup:

Matrix™ 02/21/06

15:59:51

Kuva 4-4 Moniosastoinen ikkuna

Moniosastoinen ikkuna 4-9
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Taulukko 4-9 Moniosastoisen ikkunan nappdimet
Nappain Kuvaus
Jos osaston vydhykkeet ovat paalla (ON), ne voi poistaa toiminnasta
F" | valitsemalla OFF (PQIS).

- Jos osaston vydhykkeet ovat pois paalta (OFF), ne voi aktivoida valitsemalla
F*‘ I ON (PAALLE).

Asettaa tdman osaston vyohykkeet Manual Standby (Manuaalinen valmius) -
, tilaan. Muita osastoja ei voi asettaa valmiustilaan, ennen kuin nykyinen osasto
on palautettu Manual Standby -tilasta.

Asettaa taman osaston vyohykkeet Manual Boost (Manuaalinen tehokaytto) -
tilaan. Muita osastoja ei voi asettaa valmiustilaan, ennen kuin nykyinen osasto
on palautettu Manual Boost -tilasta.

4.1.5 Online-ohjeen kaytto

Online-ohjeen avaaminen nayttoon:

1. Paina INFO-ndppainta missa tahansa Matrixin ikkunassa.
Nayttoon avautuu PDF-katseluikkuna ja Matrixin kayttdopas.
Selaa asiakirjaa PDF-katseluikkunan alareunan nappaimilla.

Poistu Online-ohjeesta ja palaa edelliseen ikkunaan valitsemalla PDF-katseluikkunan
oikeasta alakulmasta Quit (Poistu).

4-10 Online-ohjeen kaytto
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Luku 5

Suojausasetukset ja jarjestelmanvalvonta

Kun alustusprosessi on valmis, ndyttoon tulee aloitusikkuna. Tassa luvussa kerrotaan
jarjestelmanvalvojan tehtavista kuten kayttdjanhallinnasta ja tietokannan seurannasta.

Jos suojaustoiminnot ovat kdytossa, jarjestelman kaytto edellyttda kirjautumista. Jos
suojaustoiminnot eivat ole kaytdssa, jarjestelman kaytto ei edellyta kirjautumista.

5.1 Kayttajaksi kirjautuminen

Kayttajaksi kirjautumisen ikkunassa voit kirjautua jarjestelmaan ja ulos sielta. Kirjautumisen
jalkeen voit kasitelld vain toimintoja, joihin jarjestelmanvalvoja on mydntdnyt sinulle
oikeudet ja tallentanut kayttajaprofiiliisi. Kun valitset joko LOGIN (KIRJAUDU SISAAN),
LOGOUT (KIRJAUDU ULOS) tai USER (KAYTTAJA), User Login (Kayttéjaksi kirjautuminen) -
valikko avautuu. Kayttajaksi kirjautumisen ikkunaan padsee myos koskettamalla tilarivin User
(Kayttaja) -aluetta.

Taulukko 5-1 Kirjautumisikkunan kohteet
Kohde Kuvaus
USER NAME Kaytettdvissa olevat kayttdjatunnukset nakyvat valintaluettelossa.

(KAYTTAJATUNNUS) | Vain jarjestelmianvalvojan ADMIN-kdyttdjatunnus tulee tehtaalta
oletusmaarityksena. Avaa valintaluettelo koskettamalla nuoli alas -
kuvaketta ja valitse oma kayttdjatunnuksesi.

PASSWORD Voit antaa salasanasi koskettamalla salasanaruutua, jolloin naytt6on
(SALASANA) avautuu nappdimistd. Nappadile salasana ja poista nappdimistd naytodsta
valitsemalla ENTER. Kirjoittamasi salasana nakyy ruudulla tahtimerkkeina.

LOGIN Anna kayttdjatunnuksesi ja salasanasi koskettamalla tata nappainta. Jos
(KIRJAUDU SISAAN) | antamasi tiedot kelpaavat, kiyttajéksi kirjautumisen ikkuna sulkeutuu, ja
ndyttdon tulee aloitusikkuna, jossa naet edellisen kirjautumisesi
paivamaaran. Kayttajatunnuksesi nakyy tilarivilla. Jos kirjautuminen ei
onnistunut, punaisin kirjaimin kirjoitettu ilmoitus tulee ruutuun.

LOG OUT Kirjaudu ulos jarjestelmasta koskettamalla tata nappainta. Jos
(KIRJAUDU ULOS) suojaustoiminnot ovat kdytdssa, voit edelleen navigoida jarjestelmadssa,
mutta et voi enda muokata prosessia.

HUOMAUTUS: Jos kirjautuneena oleva kayttdja ei tee mitadn viiteen minuuttiin, jarjestelma
kirjaa hanet ulos automaattisesti. Ndin estetadan jarjestelman mahdolliset
vadrinkaytokset. Tata aikakatkaisurajaa voi sadtaa jarjestelmdasetusten Auto
Logout (Automaattinen uloskirjaus) -toiminnolla. Katso Osa 10.2.3.

Kdyttdjaksi kirjautuminen
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5.2

Kayttajaprofiilit

Kayttajaprofiilien ikkunassa jarjestelmanvalvoja voi hallita kayttajien tietoja ja maarittaa
heiddn suojausasetuksensa. Kun olet kirjautunut sisdan jarjestelmanvalvojan oikeuksin, voit

avata kayttdjaprofiilien ikkunan valitsemalla ADMINISTRATOR (VALVOJA).

I e

. Maintenance Technician

. Setup Technician

. Process Specialist

. Process Engineer

. Custom Profile 1
. Custom Profile 2
. Custom Profile 3
. Custom Profile 4
. Custom Profile 5

status:

Matrix™

Admin Page

Log Out User

New Mold Folder
Copy Mold Folder
Paste Mold Folder
Delete Mold Folder
Rename Mold Folder
New Mold Setup
Load Mold Setup
Copy Mold Setup
Paste Mold Setup
Delete Mold Setup

Rename Mold Setup

mold/setup:

Disabled

Zone Ground Fault
Zone Power Limit
Zone Control

Zone PID Settings
System Zone Count
Temperature Units
Auto Logout Interval
Zone Screen Layout
Printer Settings
Network Settings
Standby Timers
Boost Timers

Manual ART

02/16/06
14:15:11

Kuva 5-1 User Profiles (Kayttajaprofiilit) -ikkuna

Taulukko 5-2 Kayttajaprofiilien ikkunan kohteet

Kohde

Kuvaus

Selected User (Valittu
kayttdja)

Nayttaa valittuna olevan kayttajan.

Valitse toinen kayttdja koskettamalla nuoli alas -kuvaketta, jolloin kdyttdjien
valintaluettelo avautuu. Jos kaikki tiedot eivat ndy luettelossa kerralla, selaa

sisaltda vierityspalkin avulla. Valitse haluamasi kdyttdja luettelosta.

Controller Functions (Sdatimen toiminnot) -alueen suojausasetukset muuttuvat

ndyttdmaan valittuna olevalle kayttajélle maaritetyt asetukset.

Default System Profiles
(Jarjestelman
oletusprofiilit)

Jarjestelman mukana tulee nelja oletusprofiilia, joissa on méaaritetty tavallisimmat

kayttdjatyypit suojausasetuksineen.

Custom Profiles
(Mukautetut profiilit)

Jarjestelmaan voi luoda viisi mukautettua profiilia.

Controller Functions
(Saatimen toiminnot)

Tama alue siséltaa jarjestelman saatimen suojausasetukset.

5-2
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Taulukko 5-2 Kayttajaprofiilien ikkunan kohteet (Jatkuu)

Kohde Kuvaus

Language Selection Kielen valitseminen nykyiselle kdyttdjalle. Tuetut kielet ndkyvat saatimen

(Kielen valinta) toimintojen ikkunan alaosassa. Voit vierittda nayton sisalt6d, kunnes tdama alue
tulee esiin.

Security Muuta suojausasetusta kahden valinnan valilla koskettamalla tata ruutua. Kun

(Suojausasetukset) suojausasetuksena on Disabled (Ei kdytdssa), kaikki kayttajat voivat kdyttaa
jarjestelman kaikkia toimintoja (lukuun ottamatta jérjestelméanvalvojan
toimintoja)

Taulukko 5-3 Kayttajaprofiilien ikkunan nappdimet

Nappain Kuvaus
ADD USER Lisaa uusi kayttaja jarjestelmaan valitsemalla ADD USER (LISAA KAYTTAJA).
EDIT USER Muuta kéyttijan salasana valitsemalla EDIT USER (MUOKKAA KAYTTAJAA).
DELETE USER Poista valittuna oleva kéyttija valitsemalla DELETE USER (POISTA KAYTTAJA).
SAVE TO USER Tallenna sdadintoiminto ja kieliasetukset nykyiselle kdyttajaprofiilille valitsemalla

SAVE TO USER (TALLENNA PROFIILI).

MANAGE DB Katso kiintolevyn nykyiset kayttotiedot valitsemalla MANAGE DB (HALLITSE
TIETOJA). Voit muuttaa vahdisen tallennustilan halytyskynnyksen asetusta ja
madrittdd, mita tietoja jarjestelman tulee sailyttdd, jos vapaa tallennustila loppuu.
Lisaksi voit maarittad, milloin jarjestelman tulee tallentaa prosessin
historiatiedot.

IMPORT USER PROFLS Tuo kéyttajaprofiileja USB-tallennusvélineesta valitsemalla IMPORT USER PROFLS
(TUO PROFIILEJA). Toiminto on kdytettavissa vain silloin, kun USB-tallennusvéline
on kytketty jarjestelmaan.

EXPORT USER PROFLS Vie jarjestelmasta kayttajaprofiileja USB-tallennusvélineeseen valitsemalla
EXPORT USER PROFLS (VIE PROFIILEJA) Toiminto on kaytettdvissa vain silloin, kun
USB-tallennusvaline on kytketty jarjestelmaan. Kayttajaprofiilit tallennetaan
tiedostoon security.dat.

EXIT Sulje kayttajaprofiilien ikkuna ja palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

5.2.1 Uuden kayttajan lisaaminen

Ajoittain jarjestelmaan tarvitsee ehka lisata uusia kayttdjia. Taman voi tehda vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Uuden kayttdjan lisadminen:
1. Valitse ADD USER (LISAA KAYTTAJA).
2. Kosketa USER NAME (KAYTTAJATUNNUS) -ruutua.

3. Nayttoon tulee nappaimisto, jolla voit kirjoittaa uuden kadyttdjan tunnuksen.
Sulje ndppdimisto valitsemalla ENTER.

Antamasi nimi nakyy nyt USER NAME (KAYTTAJATUNNUS) -ruudussa.
4, Valitse PASSWORD (SALASANA).

Uuden kdyttajan lisdadminen 5-3
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Nayttoon tulee nappadimisto, jolla voit kirjoittaa uuden kdyttdjan salasanan. Sulje
nappaimisto valitsemalla ENTER.

Salasanaruudussa merkit ndytetaan tahtimerkkeing, ja yksi asteriski vastaa yhta
salasanan merkkia.

Valitse CONFIRM PASSWORD (VAHVISTA SALASANA).
Nappaile sama salasana ja sulje nappdimisto valitsemalla ENTER.

Salasanaruudussa merkit ndytetaan tahtimerkkeing, ja yksi asteriski vastaa yhta
salasanan merkkia.

Luo uusi kayttdjaprofiili valitsemalla SAVE (TALLENNA) tai peru profiilin luominen
valitsemalla CANCEL (PERUUTA).

Kayttajaprofiilien ikkuna palautuu nayttéon. Jos tallensit uuden kayttajaprofiilin, uusi
kayttajatunnus nakyy jatkossa valintaluettelossa.

5.2.2 Salasanan vaihtaminen

5.2.3

Jossain vaiheessa saatat joutua poistamaan tai vaihtamaan kayttajan salasanan. Taman voi
tehda vain jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Salasanan vaihtaminen:

1.

vk w N

Valitse kdsiteltdava kayttajatunnus Selected User (Valittu kayttaja) -valintaluettelosta.
Valitse EDIT USER (MUOKKAA KAYTTAJAA).

Avaa nappaimisto ndyttéon koskettamalla PASSWORD-ruutua.

Néappadile uusi salasana ja sulje ndppadimisto valitsemalla ENTER.

Avaa nappdimisto ndyttéon koskettamalla CONFIRM PASSWORD (VAHVISTA
SALASANA) -ruutua.

Nappaile sama salasana ja sulje nappdimisto valitsemalla ENTER.
Vaihda kayttdjan salasana valitsemalla SAVE (TALLENNA).

Kayttajaprofiilien muokkaaminen

Voit maarittaa kayttajan oikeudet tiettyihin jarjestelmatoimintoihin muokkaamalla
kayttdjaprofiilissa olevia saatimen toimintojen asetuksia. Tdman voi tehda vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Kun haluat myontdaa tai evata kayttajaprofiilin paasyn tiettyyn saatimen toimintoon:

1.

2
3.
4

Kirjaudu sisaan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.
Avaa kayttajaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).
Valitse kdsiteltdava kayttajatunnus Selected User (Valittu kayttaja) -valintaluettelosta.

Valitse muutettavat saatimen toiminnot. Toimenpiteessa kdyttdjdlle joko mydnnetddn
tietyn toiminnon oikeudet (vihred) tai ne estetaan (punainen).

Valitse SAVE TO USER (TALLENNA PROFIILI).
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5.2.4 Jarjestelman oletusprofiilien maaritys

Jarjestelman mukana tulee nelja oletusprofiilia, joissa on maaritetty tavallisimmat
kayttajatyypit suojausasetuksineen. Mitdan oletusprofiileihin maaritettyja saadintoimintoja
ei voi muuttaa. Voit halutessasi muuttaa asetuksia ja tallentaa tiedot mukautetuksi profiiliksi.
Taman voi tehda vain jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Jarjestelman oletusprofiilien maaritys kayttajalle:

1. Kirjaudu sisdan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Avaa kayttajaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).
Valitse kasiteltava kayttajatunnus Selected User (Valittu kayttdjd) -valintaluettelosta.
Valitse kdyttajalle maaritettava jarjestelman oletusprofiili.

Valitse SAVE TO USER (TALLENNA PROFIILI).

vk w N

5.2.5 Mukautettujen profiilien luominen

Jarjestelmaan voi luoda viisi mukautettua profiilia. Taman voi tehda vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Mukautetun profiilin luominen:

Kirjaudu sisaan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Avaa kayttéjaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).
Valitse yksi viidesta mukautettujen profiilien vaihtoehdoista.

Muuta saatimen toiminnot halutuiksi.

Valitse SAVE (TALLENNA). Naytto6n avautuu nappaimisto.

S U S o

Néappaile nimi mukautetulle profiilille ja valitse ENTER. Uuden profiilin nimi ilmestyy
mukautettujen profiilien osaan.

5.2.6 Kayttajaprofiilien tuominen

Kayttdjaprofiileja voi tuoda USB-tallennusvalineesta. Nain kayttdjille voidaan maarittaa
samat kayttooikeudet, jotka heilld on toisella Matrix-koneella. Toiminto on kdytettdvissa vain
silloin, kun USB-tallennusvaline on kytketty jarjestelmaan, ja sita voi kdyttaa vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Kayttdjaprofiilien tuominen:
1. Kirjaudu sisdan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.
2. Avaa kayttajaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).

3. Valitse IMPORT USER PROFLS (TUO PROFIILEJA). Nayttoon tulee tiedostojen
valintaikkuna.

Etsi halutun kayttajaprofiilin tiedosto.

5. Valitsetiedosto ja lataa kayttajaprofiili valitsemalla OK, minka jalkeen ndyttdon palautuu
kayttajaprofiilien ikkuna.

Jarjestelman oletusprofiilien maaritys 5-5
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5.2.7 Kayttajaprofiilien vieminen

Kayttdjaprofiileja voi vieda jarjestelmasta USB-tallennusvélineeseen. Ndin kayttajille voidaan
maarittad samat kayttdoikeudet toiselle Matrix-koneelle. Toiminto on kaytettavissa vain
silloin, kun USB-tallennusvaline on kytketty jarjestelmaan, ja sita voi kdyttaa vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Kayttdjaprofiilien vieminen:

1. Kirjaudu sisdan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Avaa kayttajaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).
Valitse EXPORT USER PROFLS (VIE PROFIILEJA). Nayttdon tulee kansion valintaikkuna.

Siirry USB-tallennuslaitteen kansioon, johon haluat tallentaa kdyttajaprofiilin tiedoston.

vk w N

Valitse USB-tallennuslaitteen kansio ja tallenna profiilit valitsemalla OK, minka jalkeen
ndyttdon palautuu kadyttdjaprofiilien ikkuna. Tiedosto tallentuu nimelld security.dat.

5.2.8 Kielenvalinta

Talla asetuksella kayttdjille voidaan maarittda muu kuin oletuskieli. Taman voi tehda vain
jarjestelmanvalvojan oikeuksin. Oletuskielend on englanti.

Kayttdjan jarjestelmakielen vaihtaminen:

1. Kirjaudu sisdan jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

2. Avaa kayttajaprofiilien ikkuna valitsemalla ADMINISTRATOR (JARJESTELMANVALVOJA).
3. Valitse kdsiteltava kayttajatunnus Selected User (Valittu kdyttaja) -valintaluettelosta.
4

Vieritd ndyton sisaltoa Language Selection (Kielen valinta) -osaan ja valitse kayttajalle
madritettava kieli.

5. Valitse SAVE TO USER (TALLENNA PROFIILI).

5-6 Kayttajaprofiilien vieminen
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5.2.9 Saatimen toiminnot

Seuraavassa taulukossa luetellaan sadatimen toiminnot, joihin kayttajille voidaan maarittaa

oikeudet.

Taulukko 5-4

Saatimen toimintojen kuvaukset

Saatimen toiminto

Kuvaus

Admin Page

P&asy JARJESTELMANVALVOJA-toimintoihin.

Log Out User

Kayttdjan tilin kirjaaminen ulos.

New Mold Folder

Uusien muottikansioiden luominen.

Copy Mold Folder

Muottikansioiden kopioiminen.

Paste Mold Folder

Muottikansioiden liittaminen.

Delete Mold Folder

Muottikansioiden poistaminen.

Rename Mold Folder

Muottikansioiden nimedminen uudelleen.

New Mold Setup Uusien muottiasetusten luominen.
Load Mold Setup Muottiasetusten lataaminen.
Copy Mold Setup Muottiasetusten kopioiminen.

Paste Mold Setup

Muottiasetusten liittdminen.

Delete Mold Setup

Muottiasetusten poistaminen.

Rename Mold Setup

Muottiasetusten nimeaminen uudelleen.

New Note Huomautusten luominen.
Load Note Huomautusten lataaminen.
Copy Note Huomautusten kopioiminen.
Paste Note Huomautusten liittdminen.
Delete Note Huomautusten poistaminen.

Rename Note

Huomautusten nimedminen uudelleen.

Clear Note Huomautuksen sisallon tyhjentaminen.
Load Image Kuvien lataaminen.

Copy Image Kuvien kopioiminen.

Paste Image Kuvien liittaminen.

Delete Image

Kuvien poistaminen.

Rename Image

Kuvien nimedaminen uudelleen.

Load Document

PDF-dokumenttien lataaminen.

Copy Document

PDF-dokumenttien kopioiminen.

Paste Document

PDF-dokumenttien liittaminen.

Delete Document

PDF-dokumenttien poistaminen.

Saatimen toiminnot
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Taulukko 5-4

Saatimen toimintojen kuvaukset (Jatkuu)

Saatimen toiminto

Kuvaus

Rename Document

PDF-dokumenttien nimeaminen uudelleen.

Load Udm UDM-tiedostojen lataaminen.
Copy Udm UDM-tiedostojen kopioiminen.
Paste Udm UDM-tiedostojen liittdminen.
Delete Udm UDM-tiedostojen poistaminen.

Rename Udm

UDM-tiedostojen nimedaminen uudelleen.

Vyohykkeen nimi

Vyohykenimien muokkaaminen.

Zone On/Off

Vyo6hykkeiden asettaminen paalle ja pois.

Zone Setpoints

Vyohykkeen asetusarvojen muokkaaminen.

Zone Setpoint Limits

Vyohykkeen asetusarvorajojen muokkaaminen.

Zone Standby Setpoints

Vyohykkeen valmiustilan asetusarvojen muokkaaminen.

Zone Standby Setpoint
Limits

Vyohykkeen valmiustilan asetusarvorajojen muokkaaminen.

Zone Boost Setpoints

Vyohykkeen teho-asetusarvojen muokkaaminen.

Zone Boost Setpoint
Limits

Vyohykkeen teho-asetusarvorajojen muokkaaminen.

Zone Alarm Window

Halytysasetuksien muokkaaminen

Zone Abort Window

Keskeytysasetusten muokkaaminen.

Zone Regulation

Vyohykkeen ohjaustavan muuttaminen.

Zone Slave

Vyohykkeen tehontuoton maarittdminen toiselle vyohykkeelle (toisesta

vyohykkeesta tulee orja).

Zone Sensor Inputs

Vyohykkeen termoelementin maarittaminen toiselle vydhykkeelle.

Zone Output Vyohykkeen 1ahddn asetuksien muokkaaminen (nollapiste tai
vaihekulma).

Zone PCM Vyohykkeen PCM-asetuksien muokkaaminen (Priority Control Mode,
ensisijainen ohjaustila).

Zone AMC Vyohykkeen AMC-asetuksien muokkaaminen (Automatic Manual

Control, Automaattinen manuaalinen ohjaus).

Zone Ground Fault

Vyohykkeen maavuotohdirion asetuksen muuttaminen.

Zone Power Limit

Vyohykkeen tehorajan muokkaaminen

Zone Control

Vyohykkeen ohjaustavan valitseminen (ART tai PID).

Zone PID Settings

Vyohykkeen PID-arvojen muokkaaminen.

System Zone Count

Naytossa naytettavien vyohykkeiden maaran muuttaminen.

Temperature Units

Lampotilayksikon valitseminen (Fahrenheit tai Celsius).
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Taulukko 5-4

Saatimen toimintojen kuvaukset (Jatkuu)

Saatimen toiminto

Kuvaus

Auto Logout Interval

Joutenoloajan, jonka umpeutumisen jalkeen Matrix kirjaa kdyttdjan ulos
jarjestelmadstd automaattisesti, muuttaminen.

Zone Screen Layout

Muottiasetuksen vyohykeikkunan asettelun muuttaminen.

Printer Settings

Tulostimen asetusten ja kokoonpanomaaritysten muokkaaminen.

Network Settings

Verkkoasetusten muokkaaminen.

Standby Timers

Valmiustilan ajastimien muokkaaminen.

Boost Timers

Tehoajastimien muokkaaminen.

Manual ART ART:n kdyttdaminen manuaalitilassa.

Cancel ART Kdynnissa olevan ART-prosessin peruuttaminen.

Reset ART ART-arvojen nollaaminen.

Force Temperature Jarjestelman kaikille kayttdjille maaritetdaan samat lampotilayksikot.
Units

Watt Voltage Lammitysvastuksen jannitearvon muokkaaminen Watti-Jannite-

maaritysta varten.

Global Power Limit

Jarjestelman yleisen tehorajan muokkaaminen.

Log Reason Enable

Syiden lokiin kirjaamisen kayttoonotto tai kaytdsta poistaminen
muutosten yhteydessa.

Add Reason For Change

Uuden syytyypin lisddminen muutosluettelon syihin.

Sensitivity

Virhetilanteen muodostumisen ja halytyksen aanimerkin aktivoinnin
aikavalin muokkaaminen.

Max Temperature Limit

Suurimman sallitun lampétilan raja-asetuksen muokkaaminen.

No Response Limit

Enimmaisajan, jonka kuluessa vyohykkeen lampdtila-asetuksen on
reagoitava, ennen kuin hédlytys puuttuvasta vastauksesta aktivoituu,
muokkaaminen.

Ground Fault Minimum

Alimman virtalukeman, jolla tieto maavuotohairiosta aktivoituu,
muokkaaminen.

Ground Fault Limit

Maavuotohairion raja-arvon muokkaaminen.

Bake Out Limit

Esilammitysrajan muokkaaminen.

Soft Start Limit

Pehmedkdynnistyksen rajan muokkaaminen.

Soft Start Enable

Pehmeakaynnistyksen salliminen tai estaminen.

Staged Setup Enable

Vaiheittaisen kdynnistyksen salliminen tai estaminen.

Setup Stages

Vaiheittaisen kdynnistyksen vaihekohtaisten asetusten muokkaaminen.

Auto Slave Enable

Automaattisen orjatoiminnon salliminen tai estaminen.

Auto Slave Power

Automaattisen orjan tehon muokkaaminen.

Saatimen toiminnot
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Taulukko 5-4

Saatimen toimintojen kuvaukset (Jatkuu)

Saatimen toiminto

Kuvaus

At Temperature
Minimum

Toiminnolla muokataan sita rajaa, jonka sisalla kaikkien vyohykkeiden
on oltava, jotta jarjestelma lahettda ruiskukoneelle signaalin olevansa
valmiina ruiskutuksen aloittamiseen. Jos kaikkien vy6hykkeiden
lampdtilat ovat halytyksen toleranssirajojen alueella, signaali
lahetetdan. At Temperature Minimum (Minimilampétilassa) -asetusta
kaytetaan silloin, kun halytyksen toleranssiraja on tata arvoa pienempi.
Esimerkki: jos halytyksen toleranssiraja on -17 °C ja At Temperature
Minimum -asetus on -15 °C, kdytetdan jalkimmaista arvoa.

T/C Calibration

Termoelementtien kalibroiminen.

Add/Delete Zones

Vyohykkeiden lisdédminen tai poistaminen.

Zone Current Limit

Vyohykkeen nykyisen rajan muokkaaminen.

Zone T/CType

Vyohykkeen termoelementin tyypin muokkaaminen.

Run Diagnostics

Diagnostiikan suorittaminen.

Setup Diagnostics

Diagnostiikan asetusten muokkaaminen.

Rewire T/C

Termoelementtien maarittaminen eri vyéhykkeisiin.

Digital I/0 Comm

Digitaalisen I/O-tiedonsiirron salliminen tai estaminen.

Start/Stop Timer

Ajastimen kdynnistaminen tai pysdyttaminen.

SPI Interface

SPI-liitdnnan asetusten muokkaaminen.

SPI Monitor

SPI-tiedonsiirtomonitorin kdyttaminen

Clear Error Log

Virhelokin tyhjentdminen. Tama ei kuitenkaan poista jarjestelmassa
ilmenneita virheita.

Change Time/Date

Kellonajan ja paivamaaran muokkaaminen.

Saatimen toiminnot
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5.3 Tietokanta

Jarjestelméanvalvojat voivat seurata kiintolevyn kayttoa ja asettaa vahdisen tallennustilan
halytyskynnykset. Manage Database (Hallitse tietokantaa) -ikkunasta nakee tietoja levytilan
kaytosta seka hetken, jolloin jarjestelma tallentaa prosessin historiatiedot. Avaa tama ikkuna
valitsemalla MANAGE DB (HALLITSE TIETOKANTAA).

Taulukko 5-5 Tietokannan hallintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Data Storage Capacity Jarjestelman kokonaislevytila.
Data Storage Used Kaytossa oleva levytila.
Data Storage Available Vapaana olevan levytila.
Alert on low data storage Valitse valintaluettelosta halytyskynnys vahaisesta tallennustilasta.
available Kynnysarvoksi voi valita 100 Mt, 500 Mt tai 1 Gt.
Database full Valitse valintaluettelosta toimenpide, joka toteutetaan, kun

tietokanta on taynna. Voit valita joko uusimpien tai vanhimpien
tietojen sdilyttamisen.

Database Table Info Nayttaa levytilan, jonka Matrixin kukin tietokantataulu kayttaa.

Record Data Voit valita tietojen tallennuksen tapahtuvaksi vain, kun START
(KAYNNISTA) on valittu, tai kaikkina aikoina.

Tietokanta 5-11
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Luku 6

Muottiasetukset

Muottiasetus sisaltaa prosessiparametrit, joita Matrix tarvitsee muottikohtaisessa
kuumakanavajarjestelman ohjauksessa. Muottiasetus on ladattava ennen muotin
[ammitysta. Kirjautumisen jalkeen valitse MOLD FILES (MUOTTITIEDOSTOT), jolloin nayttdéon
tulee muottitiedostojen valintaikkuna.

6.1  Muottitiedostojen valintaikkuna

Muottitiedostojen valintaikkunassa voidaan tallentaa ja hallita tiedostoja kuten
muottiasetuksia, kuvia, huomautuksia, asiakirjoja ja UDM-tiedostoja. Tiedostot on jdrjestetty
hakemistorakenteeksi ja tallennettu muottikansioihin. Jokaiseen muottikansioon voi
tallentaa tiettyyn muottiin liittyvia muottiasetuksia, kuvia, huomautuksia ja muita tiedostoja.

Nayton oikeanpuoleista aluetta kdytetadan muottiasetusten, kuvien ja huomautusten
esikatseluun. Sen avulla nahdaan nopeasti ja vaivattomasti tiedoston sisaltamat tiedot
avaamatta varsinaista tiedostoa.

[_[_ B 2 3 BB . r
‘ ‘ ) ) m S 2 8 i

Mold Files
Preview for: test

Mold Setup Setup Name: test A

& Internal Disk Number of zones: 48

Ii} ?‘ Mold Folders Zone # Zone Name Selpoint

ZONE 001 350F

ﬁm mf 2/15/06 11:15
a Mold Setups
L 2/16/06 13:59
EY 'mages
9 notes

By oocs ZONE 003 350F

ﬂ All ZONE 010 350F
ZONE 011 350F

ZONE 002 350F
ZONE 003 350F
ZONE 004 360F
ZONE 005 350F
ZONE 006 350F
ZONE 007 350F
ZONE 008 350F

® B NG ;b ow N =

ZONE 012 350F
ZONE 013 350F
ZONE 014 350F
ZONE 015 350F
ZONE 016 350F
ZONE 017 350F

status: mold/setup:

Sha 02/16/06
Matrix 14:17:11

Kuva 6-1 Muottitiedostojen valintaikkuna
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Taulukko 6-1 Muottitiedostojen valintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Hakemistopuu

Hakemistorakenteen juurikansiona on sisdisen levyn kansio, jonka voi
laajentaa ja supistaa koskettamalla sita kahdesti. Ennen jarjestelman
toimittamista tehtaalta siihen tehdaan testikansio, joka sisaltaa
testimuottiasetuksen ja joitakin naytteita kuvatiedostoista.
Hakemistopuun yldpaassa nakyvien sarakeotsikoiden avulla kansiot
voidaan lajitella nousevaan tai laskevaan jarjestykseen nimen tai
padivamaaran mukaan.

Kun jarjestelmaan on kytketty USB-tallennusvalineitd, ne ndytetdan
oletuksena sisaisen levyn kansion ylapuolella.

Mold Setups
(Muottiasetukset) -
kansio

Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat muottiasetukset
valitsemalla muottiasetusten kansion. Tama kansio avautuu
automaattisesti, kun valitset jonkin muottikansion.

Images (Kuvat) -

Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat kuvat valitsemalla

kansio kuvakansio. Jarjestelma tukee seuraavia tallennusmuotoja: bittikartta
(BMP), JPEG (JPG tai JPEG) ja PNG (PNG).

Notes Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat huomautukset

(Huomautukset) - valitsemalla huomautuskansion.

kansio

Docs (Asiakirjat) - Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat PDF-tiedostot

kansio valitsemalla asiakirjakansion.

Udms (UDMt) -kansio

Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat UDM-tiedostot
valitsemalla Udms-kansion.

All (Kaikki) -kansio

Naet korostettuna olevan muottikansion sisaltamat kaikki
muottiasetukset, kuvat, huomautukset ja asiakirjat valitsemalla All-
kansion.

Taulukko 6-2 Muottitiedostojen valintaikkunan nappaimien kuvaukset

Nappain

Kuvaus

MOLD FILES

Naet hakemistorakenteen sisaltamat muottikansiot valitsemalla MOLD
FILES (MUOTTITIEDOSTOT). Tama ikkuna tulee nayttoon, kun avaat
ohjelman ensimmaisen kerran.

SYSTEM FILES

Naet hakemistorakenteen sisaltamat jarjestelmatiedostot valitsemalla
SYSTEM FILES (JARJESTELMATIEDOSTOT).

USER FILES Nédet hakemistorakenteen sisaltamat kayttdjan tiedostot valitsemalla USER
FILES (KAYTTAJAN TIEDOSTOT). Kyseisten kansioiden nidkeminen
edellyttaa kirjautumista sisaan.

RENAME Voit nimeta uudelleen muottikansion, muottiasetuksen, kuvan,

huomautuksen tai asiakirjan valitsemalla RENAME (NIMEA UUDELLEEN),
jolloin ndyttodn tulee ndppdimistd. Tatd nappdintd voi kayttaa vain, kun
tiedosto tai kansio on valittuna.

6-2
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Taulukko 6-2

Muottitiedostojen valintaikkunan nappdimien kuvaukset (Jatkuu)

Nappdin

Kuvaus

LOAD

Voit ladata korostettuna olevan muottiasetuksen, kuvan, huomautuksen
tai asiakirjan valitsemalla LOAD (LATAA). Kuvat ja huomautukset
avautuvat Create Notes (Luo huomautuksia) -ikkunaan. Tata nappdinta voi
kayttaa vain, kun muottiasetus, kuva, asiakirja tai huomautus on
korostettuna.

NEW

Luo uusi muottiasetuksen kansio, uusi muottiasetus tai uusi huomautus
valitsemalla NEW (UUSI). Tata ndppainta voi kdyttaa vain, kun
muottiasetus, muottiasetuksen kansio tai huomautuskansio on
korostettuna.

HUOMAUTUS:  Uuden muottiasetuksen luomisen yhteydessa jarjestelma
asettaa kaikki prosessiparametrit automaattisesti
oletusarvojen mukaisiksi.

COPY

Kopioi muottiasetukset, kuvat, asiakirjat tai huomautukset Iahdekansiosta
tai tallennusvalineesta toiseen valitsemalla COPY (KOPIOI).

PASTE

Liita aikaisemmin kopioitu muottiasetus, kuva, asiakirja tai huomautus
uuteen kohteeseen valitsemalla PASTE (LIITA). PASTE on kaytossa vain,
kun tiedosto on kopioitu muistiin.

DELETE

Poista muottikansio, muottiasetus, kuva, asiakirja tai huomautus
valitsemalla DELETE (POISTA). Nayttoon tulee vahvistusviesti, jolla
varmistetaan, etta todella haluat poistaa tiedoston tai kansion. Tama
nappdin on kaytodssa vain, kun tiedosto tai kansio on korostettuna.

EXIT

Poistu muottitiedostojen ikkunasta ja palaa aloitusikkunaan valitsemalla
EXIT (POISTU).

HUOMAUTUS: Voit esikatsella muottiasetusta, kuvaa tai huomautusta valitsemalla taman
tyyppisen tiedoston, jolloin esikatselu tulee automaattisesti esiin. Jos koko

kuva ei mahdu esikatselualueeseen kerralla, voit vierittaa kuvan muun osan
nakyviin koskettamalla kuvaa tai ikkunan alaosassa/sivussa olevaa

vierityspalkkia, ja vetamalla sita sormella haluttuun suuntaan.

6.1.1 Tietojen siirto USB-tallennusvalineella

Matrix-jarjestelmadssa voi siirtaa tietoja kayttamalla USB-levyja tai USB CD-ROM -asemia.
Kun téllainen tallennusvaline kytketdaan USB-porttiin, vastaava kuvake ilmestyy
hakemistorakenteeseen. Kuvake poistuu, kun vdline irrotetaan portista. Tiedostot ladataan
USB-levylta sisdiselle levylle kopioimalla.

Tietojen siirto USB-tallennusvalineella

6-3
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6.1.2 Tallennetun muottiasetuksen lataaminen

Saatimeen on ladattava muottiasetus, ennen kuin se voi lammittdaa muotin. Muottiasetus
sisdltad tietyn muotin prosessiparametrit, joita Matrix tarvitsee toimiakseen.

Muottiasetuksen lataaminen:

1. Naet saatavilla olevat muottiasetustiedostot valitsemalla MOLD FILES
(MUOTTITIEDOSTOT).

2. Kosketa haluamaasi muottikansiota ja kosketa sitten ladattavan muottiasetuksen
nimea.
3. Valitse LOAD (LATAA), ja korostettuna oleva muottiasetus ladataan muistiin.

Kun muottiasetus on ladattu, sen nimi nakyy koko ajan tilarivin mold/setup
(muotti/asetus) -alueella.

6.1.3 Tiedostojen kopiointi

Voit kopioida muottiasetuksia, kuvia, asiakirjoja tai huomautuksia kansiosta tai valineesta
toiseen. Kopiointi on mahdollista vain samannimisesta tai -tyyppisesta kansiosta
kohdekansioon. Esimerkiksi muottiasetuksen tiedoston voi liittad vain muottiasetuksen
kansioon ja kuvatiedoston voi liittaa vain kuvakansioon.

Tiedoston kopioiminen ja liittdminen:

1. Kosketa kopioitavaa tiedostoa.

2. Valitse COPY (KOPIOI).

3. Siirry kohdekansioon ja luo kopio tiedostosta valitsemalla PASTE (LIITA).

6.1.4 Muottiasetuksen kopiointi ja tallennus

Joka kerta kun teet muottiasetukseen muutoksen, se tallentuu automaattisesti.
Muottiasetuksen kopioiminen ja muuttaminen tehdaan kopioimalla ja liittamalla
alkuperainen asetus, lataamalla tdima asetus ja tekemalla siihen halutut muutokset. Kaikki
muutokset tallentuvat ladattuun muottitiedostoon automaattisesti.

Muottiasetuksen kopiointi:

1. Kopioi alkuperdinen tiedosto.

2, Liita alkuperainen tiedosto kohteeksi valittuun muottiasetuksen kansioon.
3. Lataa uusi muottiasetus muistiin.

4, Tee halutut muutokset.

Muutokset tallentuvat ladattuun muottiasetukseen automaattisesti.

6—4 Tallennetun muottiasetuksen lataaminen
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6.1.5 Tiedostojen poisto

Kun USB-tallennusvalineella tai sisdisella levylla olevaa tiedostoa tai kansiota ei enda tarvita,
se voidaan poistaa.

Tiedoston tai kansion poistaminen:

1.
2.
3.

Kosketa poistettavaa tiedostoa tai kansiota.
Valitse DELETE (POISTA).

Nayttoon tulee viesti, jossa sinua pyydetaan varmistamaan poisto. Jatka valitsemalla
YES (KYLLA). Peru poisto valitsemalla NO (EI).

HUOMAUTUS : Jarjestelma ei salli ladattuna olevan muottiasetuksen poistoa.

6.1.6 Tiedostojen nimeaminen uudelleen

Tiedoston tai kansion nimedaminen uudelleen:

1.
2.
3.

Kosketa tiedostoa tai kansiota, jonka haluat nimeta uudelleen.
Avaa nippdimistd nayttéon valitsemalla RENAME (NIMEA UUDELLEEN).

Nappaile uusi nimi ja sulje nappaimistd valitsemalla ENTER, jolloin tiedoston nimi
samalla paivittyy.

6.1.7 Uuden muottikansion luonti

Luo uusi muottikansio seuraavasti:

1.

Valitse Mold Folders (Muottikansiot) ja avaa ndyttdon nappdimisto valitsemalla
NEW (UUSI).

Nappaile uuden muottikansion nimija sulje ndppdimisto valitsemalla ENTER, jolloin uusi
kansio samalla luodaan.

Uusi muottikansio sisdltdaa automaattisesti seuraavat alikansiot: Mold Setups, Images,
Notes, Docs, UDMs ja All (Muottiasetukset, Kuvat, Huomautukset, Asiakirjat, UDM:t ja
Kaikki).

Tiedostojen poisto

6-5
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6.1.8 Uuden muottiasetuksen luonti

Kun luot uuden muottiasetuksen, Matrix asettaa automaattisesti kaikki prosessiparametrit
oletusarvojen mukaisiksi.

Luo uusi muottiasetus seuraavasti:
1. Kosketa haluamaasi muottikansiota ja kosketa Mold Setups (Muottiasetukset) -kansiota.
2. Avaa ndppdimisto ndyttoon valitsemalla NEW (UUSI).

3. Nappaile uuden muottiasetuksen nimi ja sulje nappaimisto valitsemalla ENTER, jolloin
uusi kansio samalla luodaan.

Nyt voit ladata uuden muottiasetuksen valitsemalla LOAD (LATAA), minka jalkeen voit
muuttaa tarvittavat asetukset ennen muottitiedoston kayttoa.

6.1.9 Vanhojen muottiasetusten muuntaminen

Matrixiin voi tuoda aikaisempia muottiasetuksia Altanium Orion 2 -
lampotilaohjausjarjestelmasta.

Muunna Altanium Orion 2 -muottiasetus Matrix-tyyppiseksi seuraavasti:
1. Kytke jarjestelmdan muunnettavan muottiasetuksen sisaltava USB-tallennuslaite.

2. Kopioi tiedosto USB-tallennuslaitteen kansiosta ja liita se sisdisen levyn Mold Setup
(Muottiasetus) -kansioon.

Kun tiedosto kopioidaan, se muunnetaan Matrix-muottiasetukseksi automaattisesti.

6—6 Uuden muottiasetuksen luonti
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Luku 7

Saatojen tekeminen

Muottiasetuksen prosessiasetuksia voi sdataa ennen muotin kdynnistysta tai muotin ollessa
toiminnassa. Tassa luvussa kerrotaan, kuinka Matrixilla valvotaan jarjestelmaa ja muutetaan
sen asetuksia.

Matrix esittaa jarjestelman tilan ja sen asetukset seka graafisessa etta tekstimuodossa.
Ikkunan voi jakaa useisiin osiin, joihin ryhmitetdaan yhteenkuuluvia ja yhdessa hallittavia
vyohykkeita. Moniosastoisessa ikkunassa tiedot ndytetaan tekstimuodossa. Cavity Layout
(Pesaasettelu) -ikkunaan voi laatia tai tuoda muottipesdkaavion, jolla kuvataan muottipesien
ja kanavien fyysinen asettelu ja kdsitelldan niihin kuuluvia lammitysvyohykkeita.

7.1 Useiden vyohykkeiden valinta

Text (Teksti)-, Graph (Kaavio)- ja Multi-pane (Moniosasto) -ikkunoissa ja vyohykkeiden
valinta-alueella voi valita useita vy6hykkeita eri menetelmilla. Valittuna olevan vy6hykkeen
voi vetda usean vyohykkeen ryhmaan (korostamalla valinnan kohteet keltaiseksi), tai saman
toimenpiteen voi tehdad BLOCK (LOHKO) -ndppaimella.

Useiden vy6hykkeiden valinta BLOCK (LOHKO) -ndppaimella:
1. Kosketa BLOCK (LOHKO) -ndppainta. Katso Kuva 7-1.
2. Korosta ensimmainen valittava vyohyke koskettamalla sita.

3. Korosta viimeinen valittava vyohyke koskettamalla sita. Kaikki valiin jadavat vyohykkeet
valitaan automaattisesti.

Kaikki valitut vyohykkeet ndytetadn Quick Set (Pika-asetus) -ikkunassa. Katso Kuva 7-8.

Useiden vyohykkeiden valinta 7-1
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7.2  Kaavioikkunan sisalto

Muottiasetuksen lataamisen tai RUN THE MOLD (AJA MUOTTI) -valinnan jalkeen ndyttoon
tulee joko kaavio-, teksti- tai moniosastoinen ikkuna. Ikkunoiden valilla voi siirtya haluttuun
tietojen esitystapaan koskettamalla ndyton oikeassa ylakulmassa painiketta TEXT (TEKSTI),
GRAPH (KAAVIO), PANES (OSASTOT) tai VISUAL (VISUAALINEN). Seuraavassa kuvassa on
esimerkki kaavioikkunasta jaetun ruudun tilassa, kun ladattuna on 48 vy6hykkeen
muottiasetus ja asetusarvoja seurataan.

FIFET Bttt i ier

001 002 003 004 005 OO6 007 008 0089 010 o011 012 013 ..4 015 016 017 018 019 020 021 0229 art

-------------Q----------

H B B N EEEEESEESE®BRBESESERBESEBRBEBSEERBESNS®SBE®S®BREB
350F 350F 350F 360F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F

 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35%

1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A

025 026 027 028 029 030 031 032 033 034 035 036 037 038 039 040 041 042 043 044 045 046 047 048

Il I I = = = - - . .. EEEEEEEEEEEE .
i I I N =l = ===l E NN BNENNNNNDLNDNDNBDNDNDNBN
350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F 350F

35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35% 35%

1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A 1.2A

status: mold/setup:

< ™
Matrix running :’ﬂgfg.g

Kuva 7-1 Kaavioikkuna jaetussa tilassa

1. Lohkonéppain 2. JAETTU/KOKO NAYTTO -ndppéin 3. Vydhykepalkit 4. Tehopalkit
5. Ampeeripalkit

7-2 Kaavioikkunan sisalto
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Taulukko 7-1

Kaavioikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Vyohykepalkit

350F

Ikkunan kukin yksittdinen palkki esittaa yhta lampotilaohjauksen
vyohyketta. Jokaisen palkin ylapuolella nakyy vastaavan vyohykkeen
numero. Palkin alapuolella ndkyva teksti nayttaa vyohykekohtaisen
lampatilan.

Palkkien vareilla on omat merkityksensa.

. Vihrea alue esittaa valualuetta.
. Valkoinen ohut viiva esittaa asetusarvoa.
. Nuoli ndyttaa senhetkisen lampétilan.
« Keltainen nuoli ilmaisee, etta lampatila ei ole kaavion alueella.

» Jos nuoli on musta ja jakaa viivan, lampétila on asetusarvon
kohdalla.

«  Vyohykepalkin keltainen alue on halytysalue.
. Punainen alue on keskeytysalue.
«  Tyhja harmaa palkki tarkoittaa, etta vyohyke ei ole kaytdssa.

Tehopalkit

35%

Nama lyhyemmat palkit sijaitsevat heti vyohykepalkkien alapuolella. Ne
ndyttavat lammitysvastukseen syotettavan tehon prosenttiarvona.
Palkin alapuolella ndkyva teksti ndyttaa vyohykkeeseen mittaushetkella
syGtettavan tehon prosenttiarvona.

. Jos vy6hyke on automaattisessa (suljetun silmukan) ohjaustilassa,
tehon prosenttiarvoa vastaava maara palkista ndkyy oranssina.

. Jos vy6hyke on manuaalisessa (avoimen silmukan) ohjaustilassa,
tehon prosenttiarvoa vastaava maara palkista nakyy vihredna.

»  Jos vyohyke asetetaan Monitor (Valvonta) -tilaan, palkki pysyy
harmaana (valvontatilassa vyohykkeisiin ei syoteta tehoa).

Ampeeripalkit

1.2A

Viimeinen palkkiryhma sijaitsee tehopalkkien alapuolella, ja sen
merkintavarind on vaaleansininen. Varilld ilmaistaan kunkin
lammitysvastuksen kadyttama ampeerimaara. Palkin alapuolella ndkyva
teksti ndyttaa vyohykekohtaisen virtalukeman mittaushetkelld.

Taulukko 7-2

Kaavioikkunan nappainten kuvaukset

Nappain

Kuvaus

SPLT/FULL SCRN

Vyohykkeet voi ndyttad jaettuina/koko ikkunassa valitsemalla SPLT/FULL
SCRN (JAETTU/KOKO NAYTTO). Jaetussa ikkunatilassa vydhykekaaviot
ndytetdan kahtena ryhmana, toinen ryhma yla- ja toinen alaosassa.
Tayden ikkunan tilassa vyohykekaaviot tayttavat koko ikkunan. Katso
Kuva 7-2.

Kaavioikkunan sisalto
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Kaavioikkunassa voi nayttaa kerralla enintaan 48 tietovyohyketta jaetussa tilassa ja
24 vybhyketta koko ikkunan tilassa. Nakyviin saa lisaa vyohykkeita koskettamalla ja
vetamalla vierityspalkkia. Jarjestelma ndyttaa ikkunan tilasta riippuen aina enintaan

24 tai 48 vyohyketta kerrallaan.
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Kuva 7-2 Kaavioikkuna tayden ikkunan tilassa

7.2.1  Vyohykkeiden valinta kaavioikkunassa

Kun haluat muuttaa vyohykeparametreja, voit valita kohteeksi yhden vyéhykkeen
koskettamalla sen palkkia, tai voit valita useita vyohykkeita koskettamalla ensimmaiseksi
valittavaa palkkia ja vetamalla sitten sormella haluttuun lopetusvydhykkeeseen. Vetamisen
aikana valittujen vyohykkeiden numerot muuttuvat valinnan merkiksi keltaisiksi. Vetaminen
on nayttotilasta riippuen mahdollista eri suuntiin, ts. vasemmalle, oikealle, ylos tai alas.

Useiden vyohykkeiden valintaan voi my6s kayttdaa BLOCK (LOHKO) -nappainta. Katso Osa 7.1.

7-4
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7.3  Teksti-ikkunan sisalto

Seuraavan kuvan mukainen teksti-ikkuna on toinen tapa esittda vyohykkeiden tiedot. Tiedot
naytetdan kaavioiden asemesta tekstimuotoisina arvoina.

ZONE 001
ZONE 002
ZONE 003
ZONE 004
ZONE 005
ZONE 006
ZONE 007
ZONE 008
ZONE 009
ZONE 010
ZONE 011

® O N ;b oW N =

H

ZONE 012
ZONE 013
ZONE 014
ZONE 015
ZONE 016
ZONE 017
ZONE 018
ZONE 019
ZONE 020
ZONE 021
ZONE 022
ZONE 023
ZONE 024

status:
i

I\f’latriX“ running

aluud

[ 7oNE | wame | seveomr | tewe | pwn | awes I|”7oNE ]
350F 35% 1.2A 5

350F
350F 350F % 1.2A
350F 350F %o 1.2A
360F 360F % 1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A

mold/setup:

- ' | g

r

J m S

ZONE 025
ZONE 026
ZONE 027
ZONE 028
ZONE 029
ZONE 030
ZONE 031
ZONE 032
ZONE 033
ZONE 034
ZONE 035
ZONE 036
ZONE 037
ZONE 038
ZONE 039
ZONE 040
ZONE 041
ZONE 042
ZONE 043
ZONE 044
ZONE 045
ZONE 046
ZONE 047
ZONE 048

350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F

350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F
350F

user:

5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%
35%
5%

~

8 i

e | servowr | tewe | run | awrs g
350F 350F 35% 1.2 -t

1.2A ‘
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A
1.2A

02/16/06
14:24:42

Kuva7-3 Teksti-ikkuna jaetussa tilassa

Taulukko 7-3 Teksti-ikkunan kohteiden kuvaukset
Nappain Kuvaus
SPLT/FULL SCRN Vyohykkeet voi ndyttad jaettuina/koko ikkunassa valitsemalla SPLT/FULL

SCRN (JAETTU/KOKO NAYTTO). Tayden ikkunan tilassa nayttdén saadaan
enemman vyohyketietoja (Kuva 7-4).

Teksti-ikkunassa voi nayttaa kerralla enintdan 24 tietovyohyketta koko ikkunan tilassa ja
48 vyohyketta jaetussa tilassa. Nakyviin saa lisaa vyohykkeita koskettamalla ja vetamalla
vierityspalkkia. Vieritys tuo nakyviin lisaa vyohykkeitd, mutta kerralla jarjestelma nayttaa

ikkunan tilasta riippuen aina enintaan 24 tai 48 vyohyketta.

Teksti-ikkunan sisalto
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allvM - - as

20w | e | sereowr | taw | ewn | aweo | s | Asomr lncouiron warrs | aavw | wac |owus @
ZONE 001 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F AUTO 264 264 220V —_

ZONE 002 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F AUTO 264 264 220V ‘
ZONE 003 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

ZONE 004 360F 360F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

ZONE 005 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

ZONE 006 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

ZONE 007 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

ZONE 008 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

© @ N O ;b w N =

ZONE 009 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 010 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 011 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 012 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 013 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 014 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 015 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 016 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 017 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 018 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 019 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 020 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 021 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 022 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 023 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V
ZONE 024 350F 350F 35% 1.2A 10F 20F 264 264 220V

status: mold/setup:

Matrix™ - i,

Kuva 7-4 Teksti-ikkuna tayden ikkunan tilassa

7.3.1 Vyohykkeiden valinta teksti-ikkunassa

Kun haluat muuttaa vyohykeparametreja, voit valita kohteeksi yhden vythykkeen
koskettamalla sen tekstid, tai voit valita useita vyohykkeita koskettamalla ensimmaiseksi
valittavan vyohykkeen tekstid ja vetamalla sitten sormella haluttuun lopetusvyohykkeeseen.
Vetamisen aikana valittujen vyohykkeiden tekstit muuttuvat valinnan merkiksi keltaisiksi.
Vetaminen on ndyttotilasta riippuen mahdollista eri suuntiin, ts. vasemmalle, oikealle, yl6s tai
alas.

Useiden vyohykkeiden valintaan voi my0s kayttaa BLOCK (LOHKO) -ndppadinta. Katso Osa 7.1.

7.3.2 Lajittelu

Tiedot voidaan lajitella teksti-ikkunassa valitsemalla sarakeotsikot Zone (Vyohyke), Name
(Nimi), Setpoint (Asetusarvo), Alarm (Halytys), Abort (Keskeytys) ja Regulation (Ohjaus).
Lajittelun voi toteuttaa nousevassa tai laskevassa jarjestyksessa. Kaytossa olevan lajittelun
merkkina on punainen viiva.

Tiedot voidaan lajitella myds dynaamisten sarakkeiden (esimerkiksi virran (Amps), jannitteen
(VACQ) jne. mukaan). Tasta voi olla hyotya selvitettdessa, mika vyohyke kuluttaa
tapahtumahetkelld eniten virtaa. Tietoja voidaan lajitella sarakeotsikoiden avulla Matrixin
kaikissa ikkunoissa.

7-6
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7.4 Pesaasetteluikkuna

Kolmiulotteisessa ndytdssa voiluoda ja maarittaa vyohykelampotiloja muotin todellisia pesia
kuvaavassa nakymassa. Asettelun voi luoda manuaalisesti tai sen voi ladata UDM-
tiedostosta, joka on tuotettu soveltuvalla sovelluksella kuten Moldflow Plastics Insight (MPI)
tai Moldflow Plastics Advisers (MPA). Pesdasetteluikkunassa muotista ndytetdan visuaalinen
havaintokuva, jossa muotti on avattu muottipesien puolelta. Jos ilmenee toiminnan aikainen
ongelma, esimerkiksi muotin vajaa tayttyminen tai vuoto, muottipesaa ja sen
l[ammitysvyOhyketta voi tarkastella havaintokuvana pesdasetteluikkunassa ja suunnitella
tarvittavia saatoja.

Kun tiedot on maaritetty, pesdasetteluikkunan saa naytt6on painamalla Graph/Text
(Kaavio/Teksti) -nappainta, kunnes esiin tulee VISUAL (VISUAALINEN).

F~ar 3 _ar
[l m S = 8 1

status: mold/setup:

09/07/06
stopped Moldflow/Test 11:20:09

Kuva 7-5 Pesaasetteluikkuna

Pesdasetteluikkuna
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Taulukko 7-4

Pesaasetteluikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Muottipesat

Muottipesdt ndytetddn senhetkisen osageometrian mukaan, tai, jos ne
on luotu Matrixilla manuaalisesti, yhtena seuraavista sinisista muodoista:

. Kotelo

. Levy

. Sylinteri
. Kiekko

Kanavat

Kanavat ndytetadn pyoristettyind punaisina sylintereina.

Tunnisteet

Tunnisteet nakyvat kunkin muottipesan tai kanavan yhteydessa
ndyttden vyohykkeen senhetkisen lampdtilan ja pienemmalla fontilla
vyohykenumeron.

Taulukko 7-5

Pesaasetteluikkunan nappainten kuvaukset

Nappain

Kuvaus

SELECT

Koskettamalla SELECT (VALITSE) -ndppainta ja sitten tunnisteella
merkittyd muottipesaa tai kanavaa ndyttoon tulee valitun vyéhykkeen
Quick Set (Pika-asetus) -ikkuna.

ROTATE

Koskettamalla ROTATE (PYORITA) -nippdinté ja sitten kuvaa
pesdasettelua voi pyorittaa vetamalla.

MOVE

Koskettamalla MOVE (SIIRRA) -ndppéinti ja sitten kuvaa pesiasettelua
voi siirtad vetamalla.

ZO0OM+

Koskettamalla ZOOM+ (LAHENNA+) -nippéinté ja sitten kuvaa
muottipesien kuvaa voi lahentaa.

ZOOM-

Kosketa ZOOM- (LOITONNA-) -ndppadinta ja sitten kuvaa muottipesien
kuvaa voi loitontaa.

CENTER

Koskettamalla CENTER (KESKITA) -ndppainti pesiasettelun voi asettaa
takaisin keskelle ikkunaa.

EDIT

Koskettamalla EDIT (MUOKKAA) -ndppainta ja valitsemalla sitten
muottipesan tai kanavan voit antaa uuden vyhykenumeron tai muuttaa
numeroa.

7-8
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7.5  Muutosten syiden kirjaus

Change Log (Muutosloki) kirjaa muistiin kaikki vyohykkeisiin tehdyt muutokset. Tietoja voi
tarkastella ja ne voidaan tallentaa ohjelmasta vietavaksi tiedostoksi. Tiedot voidaan vieda
jarjestelman kaikista vyohykemuutoksista, tietyn muotin kaikista vyohykemuutoksista tai
tietyn muottiasetuksen kaikista vyohykemuutoksista. Muutosten syyt voidaan ennen niiden
toteuttamista kirjata lokiin, jos Log Reason (Lokikirjauksen syy) -asetus on valittu kdytt66n
Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunassa. Jos Log Reason For Change (Muutoksen syyn
lokikirjaus) on valittu kayttoon, toimenpiteiden etenemisjdrjestys on seuraava:

1.

Korosta muutettava asetus koskettamalla sita.

Jos muutoksen kohteena on numeerinen arvo, muuta ensin asetus, minka jalkeen
ndyttdon tulee kehote Enter a Reason for Change (Anna muutoksen syy). Valintaikkuna
tulee nakyviin valittdmasti, jos muutoksen kohteena on tekstimuotoinen arvo.

Jos haluat antaa tapahtumalle perustelun, tuo nappdimisto ndyttdon koskettamalla
tekstiruutua. Nappaile syy ja valitse ENTER. Jos haluat lisata syyn valintaluetteloon,
valitse ADD TO LIST (LISAA LUETTELOON).

Jos haluat muokata syyta ennen sen lisdaysta valintaluetteloon, voit valita tekstiruudun
uudelleen ja tehda muokkauksen.

Valitse syy valintaluettelosta. Seuraavassa luetellaan oletussyyt:
»  Short Shot (Muotin vajaa tayttyminen)

e Flash (Purse)

»  Gate Drool (Portin ylivuoto)

» Gate Burning (Portin palaminen)

e Stuck Valve Gate (Juuttunut neulaventtiili)

Jatka valitsemalla OK.

Jos muutoksen kohteena on numeerinen arvo, ndyttoon tulee Quick Set (Pika-asetus)-
tai Quick Set - More... (Pika-asetus - Lisaa...) -ikkuna. Jos muutoksen kohteena on
tekstimuotoinen arvo, ndyttoon tulee muokkausikkuna.

Muutosten syiden kirjaus
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7.6  Pika-asetusten ikkuna

Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna avataan valitsemalla yksi vyohyke tai vyohykeryhma.
Ikkunassa voi muuttaa joitakin tavallisimpia vyohykeasetuksia.

o[ B B B
J 1 J rnnnd -

1 Quick Set Selected Zones:
— Bat oz
Zone| 009 |

ZONE 009

status: moldisetup:

Matrix™ running :l:-'; g/gﬁ

Kuva 7-6 Pika-asetusten ikkuna yksi vyohyke valittuna

1. Vydhykkeen nimi 2. Nykyinen lampdtila 3. Asetusarvo

Taulukko 7-6 Pika-asetusten ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus

Zone name Vyohykkeet on helppo tunnistaa nimen perusteella (tdssa ZONE 009).
(Vydhykkeen nimi)

Nykyinen lampdtila Vyohykkeen nykyinen lampétila ndkyy heti vyohykkeen nimen
alapuolella. Katso Kuva 7-6, kohta 2.

Setpoint (Asetusarvo) Vyohykkeen lampétilan asetusarvo nakyy heti nykyisen lampétilan
alapuolella. Katso Kuva 7-6, kohta 3.

Zone (Vydhyke) Koskettamalla ruutua voit vaihtaa valitun vyohykkeen tilaksi ON
(toiminnassa, vihred) tai OFF (ei toiminnassa, punainen).

Alarm (Halytys) Alarm (Halytys) -asetuksella maaritetaan arvo, kuinka monta astetta
asetusarvon yla- tai alapuolella hélytyksen tulee aktivoitua.

7-10 Pika-asetusten ikkuna
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Taulukko 7-6 Pika-asetusten ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)
Kohde Kuvaus
Abort (Keskeytys) Abort (Keskeytd) -asetuksella maaritetdan, kuinka monta astetta

asetusarvon yla- tai alapuolella hélytyksen tulee aktivoitua ja
vybhykkeen tai jarjestelmdan sammua. Maarittdminen perustuu

PCM asetukseen (Jarjestelman (System) pysdyttaminen tai vyohykkeen
(Zone) pysdyttaminen).

Slave To (Aseta orjaksi)

Orjana toimiminen voi joskus olla tarpeen, jos vyohykkeen
termoelementiin tulee vika normaalikdyton aikana. Kun master-
isantavyohyke on madritetty, vyohyke voi jatkaa toimintaansa.

Slave To (Aseta orjaksi) -asetuksella isantavyohykkeen tuottaman tehon
prosenttiarvoa voidaan kayttaa valitulle vyohykkeelle. Jos arvona on
None (Ei mitdan), valittua vyohykettd ei ole maaritetty minkaan
vyohykkeen orjaksi.

Regulation (Ohjaus)

Talla asetuksella voidaan saataa valitun vyohykkeen ohjaustapaa. AUTO-
tilassa eli automaattisessa (suljetun silmukan) ohjaustilassa jarjestelma
saataa lampaotilaa termoelementilla. MAN-tilassa eli manuaalisessa
(avoimen silmukan) ohjaustilassa jarjestelma kohdistaa
[dmmitysvastukseen madritettyd tehoa (0-100 %) valittamatta
termoelementin palautteesta. MON-tilassa eli valvontatilassa jarjestelma
vain seuraa termoelementin lampatilaa (ei tehon kohdistusta).

Asetusten naytto

Valkoisen vaakaviivan alapuolella oleva asetusten alue ndyttaa valittuna
olevaan vydhykkeeseen kohdistetut reaaliaikaiset arvot. Kohtien Power
(Teho), Ohms (Ohmit), Watts (Watit), Amps (Ampeerit), VAC (Vaihtovirta)
ja 220V W arvot ndytetdan vain tiedoksi, eika niitd voi muuttaa.

Zone Selection
(Vyohykkeiden valinta) -
ruudukko

Ikkunan oikeassa osassa olevaa vyohykkeiden valintaruudukkoa
kdytetaan asetuksia muutettaessa yhden tai useamman vyohykkeen
valintaan. Graph (Kaavio)- tai Text (Teksti) -ruudusta valitut vyohykkeet
nakyvat valintaruudukossa korostettuina, ja tehdyt muutokset
kohdistuvat valittuihin vyohykkeisiin. Valitessasi lisaa vyohykkeita
kosketa haluamaasi vyohykeruutua tai valitse vyohykelohko vetamalla
sormella vaaka- tai pystysuuntaan. Jos perut vyohykkeen valinnan,
valitse vy6hykeruutu toistamiseen (ruutu muuttuu valkoiseksi).

Taulukko 7-7 Pika-asetusten ikkunan nappainten kuvaukset
Nappain Kuvaus

MORE N3et lisdd vydhykeasetuksia valitsemalla MORE (LISAA).

ART STATUS Avaa ART Status (ART:n tila) -ikkuna valitsemalla ART STATUS.

SELECT ALL Korosta vydhykkeiden valintaruudukon kaikki vyohykkeet valitsemalla
SELECT ALL (VALITSE KAIKKI).

CLEAR ALL Poista vyohykkeiden valintaruudukon kaikkien vyohykkeiden korostus
valitsemalla CLEAR ALL (TYHJENNA KAIKKI).

EXIT Sulje Quick Set (Pika-asetukset) -ikkuna ja palaa Graph (Kaavio)- tai Text

(Teksti) -ikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

Pika-asetusten ikkuna
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7.6.1 Vyohykkeen nimen muuttaminen

Matrixin kadyttdja voi halutessaan mukauttaa jarjestelman jokaisen vyéhykkeen nimen, jotta
kohteiden I6ytaminen ja muutosten tekeminen on helpompaa. Vyohykkeen nimen voi
muuttaa vastaamaan muottipesan, portin, mittapaan tai kuumapalkin nimea tai muuksi
sopivaksi nimeksi.

Vyohykkeen nimen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.
2. Kosketa Zone Name (Vyohykkeen nimi) -ruutua.

3. Nayttoon tulee ndppdimisto, jolla voit kirjoittaa vydhykkeen uuden nimen. Kaytettdvissa
on erikoisnappaimia, joilla voi valita alla luetellut tavalliset nimet automaattisesti.

» zone (vyohyke)

e probe (mittapaad)

o tip (karki)

* nozzle (suutin)

» sprue (yhdyssuutin)

« manifold (kuumapalkki)

» bridge (silta)

« valve gate (neulasulkuventtiili)

4, Poista nappaimistd naytosta ja palaa Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunaan valitsemalla
ENTER.

7.6.2  Asetusarvon muuttaminen

Muotin [ammitysvastuksien asetusarvolampotilat on maaritettava. Oletusasetuksena on
177 °C (350 °F).

Vybhykkeen asetusarvon muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.
2. Avaa nayttdoon nappaimistd koskettamalla Setpoint (Asetusarvo) -ruutua.

3. Nappaile uusi asetusarvo ja valitse ENTER.

7.6.3 Halytyksen toleranssirajojen muuttaminen

Jarjestelmaan on maaritettava, kuinka monta astetta asetusarvon yla- tai alapuolella halytys
aktivoituu. Oletusasetuksena on 6 °C (10 °F).

Esimerkki halytyksesta:: Setpoint (Asetusarvo) = 150 °C, Alarm (Halytys) =10°C

Halytys aktivoituu lampdtilan ylittdessa 160 °C tai laskiessa alle 140 °C. Jos asetusarvoksi
muutetaan 200 °C, halytys aktivoituu lampétilan ylittdessa 210 °C tai laskiessa alle 190 °C.
Asetus edustaa aina arvoa, joka on voimassa olevan asetusarvon yla- tai alapuolella.
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Kdyttoopas v 2.0 — lokakuu 2009 Sadtojen tekeminen

Vyobhykkeen halytysasetuksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.
2. Avaa ndyttoon ndppdimistd koskettamalla Alarm (Halytys) -ruutua.

3. Nappaile uusi arvo ja valitse ENTER.

7.6.4 Keskeytyksen toleranssirajojen muuttaminen

Jarjestelmaan on maaritettava, kuinka monta astetta asetusarvon yla- tai alapuolella
keskeytystoiminto aktivoituu ja jarjestelma pysahtyy. Oletusasetuksena on 11 °C (20 °F).

Esimerkki keskeytyksesta:: Setpoint (Asetusarvo) = 150 °C, Abort (Keskeytys) = 20 °C.

Keskeytys aktivoituu lampétilan ylittdessa 170 °C tai laskiessa alle 130 °F, jolloin PCM-
ohjeesta riippuen vyohyke tai jarjestelma pysahtyy. Jos asetusarvoksi muutetaan 200 °C,
keskeytys aktivoituu lampotilan ylittdessa 220 °C tai laskiessa alle 180 °C. Asetus edustaa aina
arvoa, joka on voimassa olevan asetusarvon yla- tai alapuolella.

Vyohykkeen keskeytysasetuksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vydhyke koskettamalla sita.
2. Avaa ndyttdon ndappdimistd koskettamalla Abort (Keskeytys) -ruutua.

3. Nappaile uusi arvo ja valitse ENTER.

7.6.5 Vyohykkeen asettaminen orjaksi

Termoelementit ovat muotin herkimpia osia. Jos termoelementiin tulee vika, Matrix aktivoi
halytyksen ja nayttaa ko. vyohykkeen Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkunassa
virheilmoituksen. Tassa vaiheessa on kolme vaihtoehtoa:

1. Pysdyta ruiskuvalu, poista muotti ja korjaa vika. Téma ei ole aina suotavaa eikd ehka edes
mahdollista.

2. Vaihda vybhyke Manual-tilaan eli manuaaliseen ohjaustilaan ja jatka prosessia. Talla on
tietyt rajoitukset, silla manuaalisessa tilassa ei voida kompensoida prosessin muutoksia,
jotka vaikuttavat lammitysvastuksen tehontarpeeseen, ts. leikkauslampoon.

3. Aseta viallinen vyohyke orjaksi toimivalle vyohykkeelle. Kuumakanavamuottien
rakenteellisesta symmetriasta johtuen jarjestelmdssa on usein muita vyohykkeita, joilla
on hyvin samankaltaiset lampdominaisuudet kuin viallisella vyohykkeelld. Matrix voi
johtaa tehonsy6ton taysin toimivasta vyohykkeesta vikaantuneen termoelementin
sisaltavaan vyohykkeeseen. Tasta seuraa, etta lammitysvastuksien tehontarpeeseen
kohdistuvat prosessimuutokset kohdistuvat automaattisesti vialliseen vy6hykkeeseen.
Tama vastaa menettelya, jossa viallinen termoelementti korjataan avaamatta muottia
lainkaan.
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7.6.5.1

Automaattinen orjatoiminto

Jos termoelementiin tulee vika muotin kayton aikana, Matrixin Auto-Slave (automaattinen
orja) -toiminto kytkeytyy toimintaan. Matrix seuraa muotin lammitysvastuksia jatkuvasti ja
tallentaa tuotetut vertailutiedot. Tietojen perusteella valitaan ldhes identtinen isanta/orja-
suhde muotin jokaiselle vybhykkeelle. Jos termoelementiin tulee vika, Matrix aktivoi
hédlytyksen ja ndyttaa ko. vyohykkeen Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkunassa
virheilmoituksen.

Tallentuneiden vertailutietojen perusteella jarjestelma tietda, minka vydhykkeen orjaksi
viallinen vy6hyke voidaan asettaa, jotta se voi jatkaa toimintaansa suljetun silmukan
ohjaustilassa. Graph (Kaavio) -ikkunassa automaattisesti orjaksi muutetun vyohykkeen vari
vaihtuu valkoisesta vihredksi ja numero nayttda vuorotellen alkuperdisen vyohykkeen
numeroa ja isdntavyohykkeen numeroa. Vihrea vari ilmaisee, etta vyohykkeesta tehtiin orja
automaattisesti. Kun virhetilanne on poistunut, orjasta tulee pysyva, ja sen variksi vaihtuu
tummansininen. Automaattisen orjatoiminnon voi ottaa pois toiminnasta Advanced Setup
(Lisdasetukset) -ikkunassa

7.6.5.2 Automaattisen orjatoiminnon kaytto

Jos haluat vain todeta tapahtuneen virheen, poista ja nollaa halytys. Text (Teksti)- ja Multi-
pane (Moniosastoinen) -ikkunoissa automaattisesti orjaksi muutetun vyéhykkeen vari
vaihtuu valkoisesta vihredksi ja numero nayttaa vuorotellen alkuperdisen vyohykkeen
numeroa ja isantavyohykkeen numeroa. Vihrea vari ilmaisee, etta vyohykkeesta tehtiin orja
automaattisesti.

Kun virhetilanne on poistettu ja nollattu, orja-arvo tallentuu muottiasetukseen ja
vyohykkeen numero muuttuu tummansiniseksi. Vyohykkeen Quick Set (Pika-asetus) -
ikkunassa naytetaan, minka vyohykkeen orja se on.

Jos automaattinen orjatoiminto ei I16yda sopivaa paria, jarjestelma aktivoi AMC-ohjauksen
(Automatic Manual Control, Automaattinen manuaalinen ohjaus). Jos AMC-asetuksena on
On (Kaytossa), jarjestelma vaihtaa huonon vydhykkeen automaattisesti toimimaan
manuaalisessa ohjaustilassa syottaen lammitysvastukseen laskennallisen keskimaardisen
tehon. Jos AMC-asetuksena on Off (Ei kdytdssd), PMC-ohjaustila (Priority Control Mode,
ensisijainen ohjaus) aktivoituu ja pysayttada PCM-ohjeesta riippuen joko vyohykkeen tai
jarjestelman.

Automaattinen orjatoiminto
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7.6.5.3 Vyohykkeen asettaminen orjaksi manuaalisesti

Jos termoelementti on vikaantumassa, sen voi ennen taydellista vikaantumista asettaa
orjaksi toiselle vyohykkeelle.

Vyohykkeen asettaminen orjaksi manuaalisesti:

TARKEAA!

Varmista, etta valitset isdnnaksi vyohykkeen, jonka lammitysvastusominaisuudet ovat
samankaltaiset. Esimerkiksi kuumapalkkivyohyketta tuskin kannattaa asettaa
karkivyohykkeen orjaksi. Vyohykettd ei voi maarittaa itsensa orjaksi. Jos tata yritetdan, Matrix
ei ota muutosta huomioon.

1. Korosta orjaksi asetettava vyohyke koskettamalla sita.
2. Avaa ndyttdoon ndappadimistd koskettamalla Slave To (Aseta orjaksi) -ruutua.
3. Annaisdntavyohykkeen numero ja valitse ENTER.

Text (Teksti)- ja Multi-pane (Moniosastoinen) -ikkunoissa manuaalisesti orjaksi asetetun
vyohykkeen vari vaihtuu valkoisesta tummansiniseksi ja nimi ndyttaa vuorotellen
alkuperaisen vyohykkeen tiedot seka tiedot vyohykkeestd, jonka orjaksi se maarattiin.

7.6.5.4 Vyohykkeen ohjaustavan muuttaminen

Kukin vydhyke voi toimia yhdessa kolmesta ohjaustilasta. AUTO-tilassa eli automaattisessa
(suljetun silmukan) ohjaustilassa jarjestelma saatda lampdotilaa termoelementilla. MAN-
tilassa eli manuaalisessa (avoimen silmukan) ohjaustilassa jarjestelma kohdistaa
[ammitysvastukseen tehoa (0-100 %) valittamatta anturin palautteesta. MON-tilassa eli
valvontatilassa jarjestelma vain seuraa termoelementin lampatilaa (ei tehon kohdistusta).
Kullekin vyohykkeelle on maaritettava haluttu ohjaustila. Oletusasetuksena on AUTO
(AUTOMAATTINEN).

Vyohykkeen ohjaustavan muuttaminen.

1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

HUOMIO!

Jos asetat vyohykkeen vahingossa MONITOR (VALVONTA) -tilaan, jarjestelma ei syota
tehoa ko. lammitysvastukseen.

2. Vaihda kaikkien kolmen tilan valilla koskettamalla Regulation (Ohjaus) -ruutua.

Vydhykkeen asettaminen orjaksi manuaalisesti 7-15
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7.7  Pika-asetusten lisavalintojen ikkuna

Avaa Quick Set — More... (Pika-asetus — Lisaa...) -ikkuna valitsemalla MORE (LISAA). Kuva 7-7
on esimerkki, milta pika-asetusten lisdvalintojen ikkuna ndyttaa, kun yksi vyéhyke on
valittuna.

allui - =

Quick Set - More...

Selected Zones:
CEL ooz

Zone [ 009 |

ZONE 009

Minimum Setpoint Maximum

Manual Standby: 100F m m

PCM: system  JaLlH

GIF: “ o 100%

Control: P - .| - D .
Kl KN EB
' . . ' r
i 3 i & F
status: mold/setup:

I\r’latrixm running .lllfgglgﬁ

Kuva 7-7 Pika-asetusten lisdvalintojen ikkuna

Taulukko 7-8 Pika-asetusten lisavalintojen ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus

Zone Name Valittuna olevan vydhykkeen nimi. Vydhykkeet on helppo tunnistaa
nimen perusteella (tdssa ZONE 009).

Normal Nayttad muotin toimintalampétilan. Setpoint (Asetusarvo) on lampétila,
johon muotti lammitetaan. Minimum (Minimi) ja Maximum (Maksimi)
ndyttavat rajat, joiden puitteissa lampétilan asetusarvo saa normaalisti
vaihdella.

Manual Standby Muotille asetettava lampétila, kun STANDBY (VALMIUSTILA) valitaan.
Tama asetus mahdollistaa muotin lampé&tilan pienentamisen
muuttamatta normaalia Setpoint (Asetusarvo) -asetusta. Minimum
(Minimi) ja Maximum (Maksimi) ndyttavat rajat, joiden puitteissa Manual
Standby (Manuaalinen valmius) -asetusarvo saa normaalisti vaihdella.

Pika-asetusten lisavalintojen ikkuna
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Taulukko 7-8 Pika-asetusten lisavalintojen ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde

Kuvaus

Remote Standby

Jos Remote Standby (Etdvalmius) on aktivoituna, tdma asetus saataa
asetusarvoa sekad minimi- ja maksimiarvoja, joita asetusarvolle voidaan
maarittad, kun muotti asetetaan Standby (Valmius) -tilaan
etamenetelmalla. Toiminnon voi ostaa lisdvarusteena.

Manual Boost

Muotille asetettava lampétila, kun BOOST (TEHOKAYTTO) valitaan. Tamé
asetus mahdollistaa muotin lampétilan nostamisen muuttamatta
normaalia Setpoint (Asetusarvo) -asetusta. Minimum (Minimi) ja
Maximum (Maksimi) ndyttavat rajat, joiden puitteissa Manual Boost
(Manuaalinen tehokaytto) -asetusarvo voi olla.

Remote Boost

Jos Remote Boost (Etdatehokayttd) on aktivoituna, tdma asetus saataa
asetusarvoa sekad minimi- ja maksimiarvoja, joita asetusarvolle voidaan
maarittaa, kun muotti asetetaan Boost (Teho) -tilaan etamenetelmalla.
Toiminnon voi ostaa lisdvarusteena.

Sensor

Tama ilmaisee termoelementin numeron, johon vyéhyke on kytketty

PCM

PCM (Priority Control Method, ensisijainen ohjaustapa) -toiminnolla
ohjataan muotin reagointia keskeytystilan ilmetessa.

G/F

G/F-asetuksella voi asettaa paalle ja pois kunkin vyéhykkeen Ground
Fault (Maadoitusvika) -tarkistustoiminnon.

Output

Zero Cross Control (Nollapisteohjaus) tai Phase Angle Output Control
(Vaihekulman 1dhdén ohjaus) ovat kaksi menetelmas, joilla Matrix
syottaa tehoa lammitysvastuksiin.

AMC

AMC-ohjauksella (Automatic Manual Control, Automaattinen
manuaalinen ohjaus) Matrix syottda automaattisesti manuaalisen
prosenttiarvon mukaista tehoa lammitysvastukseen mikali
termoelementiin tulee vika.

Pwr Limit

Tietyn vyohykkeen lammitysvastukseen kohdistetun tehon maaraa voi
rajoittaa valitsemalla Pwr Limit (Tehoraja). Toiminnon voi ostaa
lisdvarusteena.

Control

ART sdataa automaattisesti ohjausalgoritmia mukautumaan erilaisten
[ammitysvastusten tarpeisiin. Jos vyohyke ei hoida ohjausta odotetusti,
jarjestelma mahdollistaa siirtymisen automaattisesti sdadetysta ART-
algoritmista manuaalisesti sdadettavaan PID-algoritmiin.

Taulukko 7-9 Pika-asetusten lisavalintojen ikkunan kohteiden kuvaukset

Nappain

Kuvaus

LESS

Palaa Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunaan valitsemalla LESS
(VAHEMMAN).

Pika-asetusten lisavalintojen ikkuna
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7.7.1  Asetusarvorajat

Matrix-jarjestelmdssa voi maarittaa tietyn alueen, jonka ulkopuolisia arvoja kayttaja ei voi
valita.

7.7.1.1 Normaalin asetusarvon ja rajojen muuttaminen

Muottien lammitysvastuksille on maaritettava tavoitelampatilat. Oletusasetuksena on
177 °C (350 °F).

Vybhykkeen normaalin asetusarvon ja asetusarvorajojen muuttaminen:
. Korosta muutettava vyOhyke koskettamalla sita.
. Avaa ndyttdéon nappadimistd koskettamalla Minimum (Minimi) -ruutua.

Nappaile uusi vahimmaisarvo ja valitse ENTER.

Avaa ndyttoon nappaimisto koskettamalla Maximum (Maksimi) -ruutua.

Nappaile uusi enimmaisarvo ja valitse ENTER.

Avaa ndyttoon nappadimisto koskettamalla Setpoint (Asetusarvo) -ruutua.

N ouwu A WwWN =

Nappaile uusi asetusarvo ja valitse ENTER.

7.7.1.2 Valmiustilan asetusarvon ja rajojen muuttaminen

Muotin [dmpétiloja saatetaan joutua alentamaan tietyksi ajaksi. Tama voidaan tehda
valitsemalla STANDBY (VALMIUS) -ndppdin (tai vaihtoehtoisesti etdsijainnista) muuttamatta
normaalia asetusarvoa. Jarjestelmdan on maaritettava lampdtilat, joihin muotin
[ammitysvastuksien halutaan jaahtyvan jarjestelman ollessa Standby- eli valmiustilassa.
Tama koskee sekda manuaalista etta etatoiminnolla ohjattavaa valmiustilaa. Seka
manuaalisen ettd etatoiminnolla ohjattavan valmiustilan oletusasetuksena on 121 °C

(250 °F).

Vyohykkeen valmiustilan asetusarvon ja asetusarvorajojen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

2. Avaa ndyttdoon ndappdimistd koskettamalla joko manuaalisen tai etdtoiminnolla
ohjattavan valmiustilan Minimum (Minimi) -ruutua.

Néappadile uusi vahimmaisarvo ja valitse ENTER.

Avaa ndyttoon nappdimisto koskettamalla joko manuaalisen tai etatoiminnolla
ohjattavan valmiustilan Maximum (Maksimi) -ruutua.

5. Nappaile uusi enimmaisarvo ja valitse ENTER.

6. Avaa nayttoon ndappaimistd koskettamalla joko manuaalisen tai etdatoiminnolla
ohjattavan valmiustilan Setpoint (Asetusarvo) -ruutua.

7. Nappaile uusi asetusarvo ja valitse ENTER.

Asetusarvorajat
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7.7.1.3 Tehokayton asetusarvojen ja rajojen muuttaminen

Muotin l[amp6étiloja saatetaan joutua nostamaan tietyksi ajaksi. Tama voidaan tehda
valitsemalla BOOST (TEHOKAYTTO) -néppéin (tai vaihtoehtoisesti etésijainnista)
muuttamatta normaalia asetusarvoa. Muottien lammitysvastuksille on maaritettava
tavoitelampdtilat jarjestelman ollessa Boost (Tehokaytto) -tilassa. Oletusasetuksena on "no
chg" (ei muutosta), jolloin mitaan ei tapahdu, kun Boost (Tehokdyttd) -toiminto aktivoidaan.

Vybhykkeen tehokdyton asetusarvon ja asetusarvorajojen muuttaminen:
Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

Avaa nadyttoon nappdimisto koskettamalla Minimum (Minimi) -ruutua.
Nappaile uusi vahimmaisarvo ja valitse ENTER.

Avaa nadyttoon nappdimisto koskettamalla Maximum (Maksimi) -ruutua.
Nappaile uusi enimmaisarvo ja valitse ENTER.

Avaa ndyttoon nappdimisto koskettamalla Setpoint (Asetusarvo) -ruutua.

N o wu s wWwbN-=

Nappaile uusi asetusarvo ja valitse ENTER.

7.7.2  Anturimaarityksen (termoelementin) muuttaminen

Sensor (Anturi) -asetuksella voi maarittaa halutun termoelementin ohjaamaan tiettya
lammitysvastusta. Tdma on tarkeaa tapauksessa, jossa muotin termoelementtien tai
[ammitysvastusten johtoja on kytketty vaarin.

Esimerkiksi lammitysvastus nro 1 saattaa olla kytkettyna termoelementtiin nro 5, ja
l[ammitysvastus nro 5 saattaa olla kytkettyna termoelementtiin nro 1. Tassa tapauksessa
termoelementtien tulot voi kytked manuaalisesti uudelleen vaihtamalla anturin numeron
Sensor (Anturi) -ruudussa halutuksi numeroksi.

HUOMAUTUS:  Matrix etsii vadrin kytketyt johdot Mold Diagnostics (Muotin diagnosointi) -
toiminnon aikana automaattisesti. Taman ansiosta manuaalisten muutosten
tekeminen ei ole yleensa tarpeen.

Vyohykkeen anturimaarityksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.
2. Avaa ndyttdoon ndappadimistd koskettamalla Sensor (Anturi) -ruutua.

3. Nappaile uusi anturinumero ja valitse ENTER.

Tehokdyton asetusarvojen ja rajojen muuttaminen 7-19
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7.1.3 Ensisijaisen ohjaustilan (PCM) asetuksen muuttaminen

Jos normaalikdyton aikana ilmenee toimintahairio, ohjelmisto pyrkii kaikin kaytettavissa
olevin keinoin kiertamaan ongelman. Jos tama osoittautuu mahdottomaksi, Matrix aloittaa
toiminnan alasajon. Jarjestelmaan on madritettava alasajon kohteet tallaisia tilanteita varten.

Jos Abort (Keskeytys) -tila aktivoituu, kun PCM-asetuksena on Zone (Vydhyke),
ohjaustoiminto kytkee POIS vain vikaantuneen vydhykkeen ja jatkaa kaikkien muiden
vyohykkeiden ohjausta normaalisti. Jos PCM-asetuksena on System (Jarjestelma), saadin
kytkee pois kaiken tehonsy6tdn muottiin (jos vika tapahtuu ko. vyohykkeessa).
PCM-asetuksen voi maarittaa vyohykekohtaisesti, joten yhden vyohykkeen voi maarata
sulkemaan vain itsensa ja toisen taas sulkemaan koko muotin. Valinta perustuu vyéhykkeen
tarkeyteen muotille. Tavallisesti muottipesille maaritetdan Zone (Vyohyke) ja kuumapalkeille
System (Jarjestelma). Kaikkien vyohykkeiden oletusasetuksena on System (Jarjestelma).

Vyohykkeen PCM-asetuksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

2. Vaihda System- ja Zone-tilan valilla koskettamalla PCM (Ensisijainen ohjaus) -ruutua.

Valinnainen ensisijaisen ohjaustilan (PCM) digitaalinen lahto

Jos PCM:n digitaalinen Iahto on otettu kayttdon, se aktivoituu VAIN, kun System (Jarjestelma)
-tilaan asetettu vyohyke paatyy keskeytystilaan. Lahto pysyy tdssa tilassa, kunnes PCM:n
virhetila on nollattu.

7.7.4 Maadoitusvian tarkistustoiminnon muuttaminen

Kdynnistyksen yhteydessa Matrix tarkistaa samanaikaisesti muotin jokaisen
lammitysvastuksen maadoitusvikojen mahdollisen esiintymisen. Tarvittaessa Matrix aktivoi
alhaisen jannitteen sy6ton ja viallisen vyohykkeen/vydhykkeiden
vaihekulmaesilammityksen. Tarkoituksena on yrittaa haihduttaa kosteus
l[ammitysvastuksesta/-vastuksista.

Matrix sallii Ground Fault (Maadoitusvika) -tarkistuksen asettamisen paalle/pois
vybhykekohtaisesti. Kaikkien vydhykkeiden oletusasetuksena on On (kaytossa).
Maadoitusvika-asetuksen poiskytkentd on tarpeen vain tietyissa erikoistilanteissa. Jos
Maadoitusvika-asetus halutaan kytked pois koko jarjestelman osalta, pyyddmme ottamaan
yhteytta Huskyn lahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

7.1.5 Tehonsyoton ohjaustavan muuttaminen

Kuumakanavaan perustuvissa lampdotilaohjausjarjestelmissa on kaksi eri tapaa kytkea
tehonsy6ttd lammitysvastuksiin: Zero Cross Control (Nollapisteohjaus) ja Phase Angle
Control (Vaihekulmaohjaus). Molemmilla menetelmilld on omat etunsa ja haittansa, mutta
lopputulokset ovat yleensa hyvin samanlaisia. Kdyttdajan on paatettava, kumpi sopii omaan
sovellukseen paremmin.

Matrix mahdollistaa kunkin vyohykkeen kayton jommassakummassa tilassa. Kaikkien
vyohykkeiden oletusasetuksena on Zero Cross (Nollapisteohjaus).

7-20 Ensisijaisen ohjaustilan (PCM) asetuksen muuttaminen
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Vybhykkeen tehonsy6tén ohjaustavan muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

2. Vaihda Zero Cross- ja Phase Angle -tilan valilla koskettamalla Output (Lahtd) -ruutua.

7.7.6  AMC-asetuksen (Automaattinen manuaalinen ohjaus) muuttaminen

Jos normaalikdyton aikana ilmenee termoelementin toimintahdirid, Matrix voi syottaa
automaattisesti manuaalisen prosenttiarvon mukaista tehoa lammitysvastukseen ennen
termoelementin vikaantumista koottujen tietojen perusteella. Tata kutsutaan AMC-
ohjaukseksi (Automatic Manual Control, (Automaattinen manuaalinen ohjaus).

Jos termoelementtiin tulee vika ja AMC:n asetuksena on ON (Kaytdssa), ohjaustoiminto
vaihtaa vikaantuneen vyéhykkeen manuaalisen ohjauksen tilaan ja aktivoi manuaalisen
tehonsy6ton ko. lammitysvastukseen aikaisemmin sy6tetyn ja muistin mukaisen
keskimaaraisen tehoarvon mukaan. Jos AMC:n asetuksena on OFF (Ei kdyt6ssa), ohjaus siirtyy
PCM-tilaan (Priority Control Mode, Ensisijainen ohjaustila) ja suorittaa maaritetyn tehtavan.
Kaikkien vyohykkeiden oletusasetuksena on On (kaytossa).

Vyohykkeen AMC-asetuksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

2. Vaihda kahden tilan valilla koskettamalla AMC-ruutua.

7.1.7 Tehoraja-asetuksen muuttaminen

Power Limit (Tehoraja) -asetuksella voi maarittaa lammitysvastuksiin syotettavan tehon
enimmadismaaran. Kaikkien vyohykkeiden tehonsy6ton oletusrajana on 100 %. Toiminnon
voi ostaa lisavarusteena.

Vyohykkeen Power Limit (Tehoraja) -asetuksen muuttaminen:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.
2, Avaa nayttdéon nappaimistd koskettamalla Pwr Limit (Tehoraja) -ruutua.

3. Nappaile uusi prosenttiarvo ja valitse ENTER.

7.7.8  Vyohykkeen ohjaustavan vaihto ART:sta PID:ksi

Matrix voi sadtaa automaattisesti ohjausalgoritmia mukautumaan erilaisten
l[ammitysvastusten tarpeisiin. Tata ohjaustapaa kutsutaan nimelld ART. Joissakin tapauksissa
voi olla tarpeen vaihtaa automaattisesti sdddettavasta ART-algoritmista manuaalisesti
saadettdavaan algoritmiin. Tata ohjaustapaa kutsutaan nimella PID. Kun vy6hykkeen ohjaus
vaihdetaan ART:sta PID-ohjaukseksi, kdyttdja voi antaa manuaalisesti Proportional
(Proportionaalinen)-, Integral (Integraalinen)- ja Derivative (Derivoiva) -parametrit. Kaikkien
vyohykkeiden ohjauksen oletusasetuksena on ART.

Vyohykkeen ohjauksen vaihtaminen ART- ja PID-ohjauksen valilla:
1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita.

2. Vaihda ohjaustapa ART- ja PID-valinnan valilla koskettamalla Control (Ohjaus) -ruutua.

AMC-asetuksen (Automaattinen manuaalinen ohjaus) muuttaminen 7-21
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7.1.8.1

7.7.9  Useiden vyohykkeiden parametrit

P-, |- tai D-parametriarvojen muuttaminen

Jos olet yrittanyt suorittaa vyohykkeelle ART-ohjauksen eika tulos ole odotusten mukainen,
voit vaihtaa vyohykkeelle PID-ohjauksen ja saavuttaa halutun tuloksen saatamalla yksittdisia
PID-parametreja.

TARKEAA!

Jos tilanne jostain syysta vain huonontuu, vydhykkeen voi palauttaa ART-tilaan, eikd mitaan
vahinkoa tapahdu. Kaikkien vyohykkeiden PID-oletusasetuksina on P-15, I-10 ja D-2.

PID-asetusten muuttaminen.

1. Korosta muutettava vyohyke koskettamalla sita ja vaihda vyohykkeen ohjaustavaksi

PID.

2. Avaa ndyttoon ndappadimistd koskettamalla P-, I- tai D-parametrit sisaltavia ruutuja.

3. AnnaP-, |- tai D-parametrin uusi arvo ja valitse ENTER.

useita vyOhykkeita.

4. Tarvittaessa toista edelliset kaksi vaihetta ja séada muut PID-parametrit.

Seuraavassa kuvassa on esimerkki Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunasta, kun valittuna on

allu -
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Pika-asetusten ikkuna, kun valittuna on useita vyohykkeita

P-, I- tai D-parametriarvojen muuttaminen
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Vybhykkeiden tiedot nakyvat luetteloikkunassa. Ensimmainen sarake sisaltaa vyohykkeen
numeron ja toinen sarake vyohykkeen nimen. Viimeisessa sarakkeessa nakyy vyohykkeelle
valittu parametri, jota sdadetaan valitsemalla SET (ASETA). Oletusparametrina on Normal
Setpoint (Normaali asetusarvo). Vyohykkeita voi lisdta luetteloon ja poistaa sielta
koskettamalla haluttua vyohyketta. Jos valittuna on vain yksi vyohyke, vyohyketiedot
nakyvat yhden vyohykkeen ikkunassa.

Taulukko7-10  Pika-asetusten ikkunan nappainten kuvaukset

Nappain Kuvaus

SET Muuta asetusta valitsemalla SET (ASETA), jolloin naytté6n avautuu
numerondppdimistd tai tilannekohtainen ikkuna. Nappaile uudet arvot ja
valitse ENTER.

7.7.9.1 Vyohykekohtaisten parametrien valinta
Tama voidaan tehdd, kun valittuna on useita vyohykkeitd ja parametriksi halutaan valita muu
kuin Normal Setpoint (Normaali asetusarvo).
Vyo6hykekohtaisten parametrien valinta:

1. Kosketa Normal Setpoint -sarakkeen otsikkoa. Nayttoon tulee valintaluettelo, joka
sisaltaa kaikki vyohykeparametrit.

Lisad parametreja saa nakyviin selaamalla sisaltoa vierityspalkin avulla.

Kosketa haluttua parametria. Jos numero- tai toimintondappaimistda ei tule nayttoon,
valitse SET (ASETA).

Anna uusi parametriarvo numero- tai toimintondappaimistolla.

Paivita parametri ja sulje ndppadimisto valitsemalla ENTER.

Vydhykekohtaisten parametrien valinta 7-23



HUSKY

v 2.0 — lokakuu 2009

Altanium Matrix

5. matrix desktop

Matrix™

Kuva 7-9
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Manual Boost Setpoint

Manual Boost Maximum Setpoint
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Pika-asetusten ikkuna

7.71.9.2 Useiden vyohykkeiden nimeaminen uudelleen kerralla

Useiden vy6hykkeiden nimeaminen uudelleen kerralla:

1.

2.

Kosketa haluttuja vyohykkeita ja kosketa sitten Zone Name (Vy6hykkeen nimi) -
sarakeotsikkoa.

Anna haluttu uusi nimi.

Jos nimeat uudelleen useita vyohykkeitda numerojarjestyksessd, anna haluamasi nimi ja
valitse AUTO # -nappadin.

Esimerkki 1: Tip (+AUTO # -nappdin) nimeaa valitut vyohykkeet automaattisesti
alkaen nimella Tip 1. Numeroinnin voi aloittaa eri numerosta kuin 1 antamalla toisen

aloitusnumeron.

Esimerkki 2: Tip 12 (+AUTO # -ndappain) nimedisi valitut vyohykkeet automaattisesti

alkaen nimella Tip 12.

Sulje ndppdimisto valitsemalla ENTER.

Useiden vyohykkeiden nimeaminen uudelleen kerralla
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7.8  Aktiivinen paattelytekniikka (ART)

ART-tekniikassa (Active Reasoning Technology, aktiivinen paattelytekniikka)
mikroprosessoriohjattuja ohjausjarjestelmia kdytetaan automaattiseen paatoksentekoon.
Tassa ohjausmenetelmdssa hyodynnetaan aktiivista eli jatkuvaa oppimisprosessia, joka
vikasietoisena pystyy kiertamaan vian tai toimintahairion.

7.8.1 Taustaa

Kayttamamme termi Active Reasoning kuvaa mielestimme hyvin Matrixin kdytonaikaista
toimintaa, ts. aktiivista paattelya. Vuonna 1990 aloitimme ensimmaisen alykkaan
kuumakanavasaadinjarjestelman kehittamisen. Ensimmaiset ART-jarjestelmat toimitettiin
asiakkaille vuonna 1992. Vuosien kuluessa olemme kehittéaneet ja hienosaataneet ART-
teknikkaa, ja nykyisin se onkin edelleen kuumakanavien ohjausjarjestelmaalan kehittynein
tuote.

7.8.2  Asiakkaan edut

ART-ohjelmisto ja sen ohjaama laitteisto kokoavat kdaytonaikaista tietoa ja tuottavat
paatoksentekoprosessia varten dataa paremmin kuin mikaan modulaarinen, yksittaisen
tiedon tuloon ja [ahtd6n perustuva saadin. Jarjestelman ehdottomana etuna on kaikkien
vyohykkeiden keskindinen ja interaktiivinen yhteistyo ja sen perusteella saadun tiedon
tehokas analysointi. Yksi merkittdva etu on tdysin automaattinen ohjaus. Matrixin
kdaynnistymisen yhteydessa ohjausjarjestelma kdy kaikki vyohykkeet yksitellen 1api, vertaa
niiden tuottamia tietoja ja paattelee niiden valisen vuorovaikutuksen maaran. Lisaksi
jarjestelma testaa mahdollisten maadoitusvikojen esiintymisen vyohykkeittain ja
kokonaisuutena. Taman jalkeen se luo tarvittavat esilammitystiedot ja
pehmeakaynnistysrutiinit, joilla muotti lammitetaan tasaisesti ja haluttuun lampatilaan.

7.8.3 Ohjaustapa

ART-tekniikan ansiosta prosessin ohjauksessa ei tarvita itsesaatoa eika PID-, PIDD- tai PPID-
algoritmien "automaattista" saatoa. ART tekee kaikki nama tehtdvat itse eikd manuaalista
sdaatoa tarvita. ART perustuu ohjausalgoritmeihin, jotka sumeaan logiikkaan perustuen
suorittavat kaikki toiminnot tavanmukaisen PID-ohjauksen tavoin. ART on kuitenkin paljon
parempi ratkaisu, silld se analysoi jatkuvasti kokonaistilannetta ja mukauttaa toiminnan
kunkin lammitysvastuksen ominaisuuksien mukaan automaattisesti.

7.8.4 Vyohykkeen ART-ohjaus

Kaynnistaessaan muottiasetuksen ensimmaisen kerran Matrix suorittaa ART-prosessin
kaikille vyohykkeille automaattisesti. Jos ilmenee, etta tietty vyohyke ei asetusarvonsa
saavuttamisen jalkeen ohjaa toimintaa odotetusti, ART:n voi suorittaa ko. vyohykkeelle
manuaalisesti.

Aktiivinen paattelytekniikka (ART) 7-25
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7.8.5 ART:n tilan ikkuna

Ongelmallisesti toimivia vyohykkeita voi ohjata ART Status (ART:n tila) -ikkunassa
manuaalisesti ART-prosessilla. Tama ikkuna avautuu myds automaattisesti valitsemalla
START (KAYNNISTA), kun uusi muottiasetus on luotu tai kun asetuksen joillekin vyéhykkeille
eiole tehty ART-prosessia. lkkuna avautuu Quick Set (Pika-asetus) -ikkunasta valitsemalla ART
STATUS (ART:N TILA).

Kun ART on toiminnassa, jarjestelman asetuksia ei voi muuttaa STOP-, START-, STANDBY- ja
BOOST-nappdimilla. Normaalin toimintatilaan palaamiseksi on valittava CANCEL ART
(PERUUTA ART).

Kunkin vydhykkeen tilan nakee valintaruudukosta. Valittuna oleva vy6hyke nakyy keltaisena.
ART-toiminnolla kasitelty vyohyke nakyy vihredana. ART-toiminnolla kasittelematdn vyohyke
nakyy punaisena. Vyohyke on valkoinen, jos se on pois kdytdsta tai maaritetty manuaaliselle
ohjaukselle.

1 matrix desktop
r‘_‘r_,‘r' [ Al .l T &
A
(oecl) am = |L2?4 ’h 1

Selected Zones:

ART Status
A

ART
in progress...

moldfsetup:

08413707
13:07:40

Kuva7-10  ART:n tilan ikkuna

Taulukko 7-11 ART Status -ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Status Text (Tilan Nykyisen ART-tilan kuvausteksti.
kuvaus)
Selected Zones Quick Set (Pika-asetus) -ikkunasta valitut vyohykkeet nakyvat
(Vyohykkeiden valinta) - | avautuneessa valintaruudukossa automaattisesti korostettuina.
ruudukko

ART:n tilan ikkuna
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Taulukko 7-12  ART Status -ikkunan nappainten kuvaukset

Nappain Kuvaus
RUN ART Kaynnistd ART-prosessi valitsemalla RUN ART (SUORITA ART).
CANCEL ART Pysdyta ART-prosessi valitsemalla CANCEL ART (PERUUTA ART).
RESET ART Nollaa valittujen vydhykkeiden ART-parametrit valitsemalla RESET ART

(NOLLAA ART). Jarjestelmdn seuraavalla kdynnistyskerralla ART-prosessi
suoritetaan ko. vyohykkeille uudelleen.

SELECT ALL Korosta vyohykkeiden valintaruudukon kaikki vyohykkeet valitsemalla
SELECT ALL (VALITSE KAIKKI).

CLEAR ALL Poista vyohykkeiden valintaruudukon kaikkien vyohykkeiden korostus
valitsemalla CLEAR ALL (TYHJENNA KAIKKI).

EXIT Sulje ART Status (ART:n tila) -ikkuna ja palaa edelliseen ikkunaan
valitsemalla EXIT (POISTU). Jos ART-prosessi ei ole valmis, jarjestelma
palaa ART:n tilaikkunaan automaattisesti.

7.8.5.1 Manuaalisen ART-toiminnon kaytto

Jos tietyssd vyohykkeessa tehddaan muutos, esimerkiksi lammityselementin tai
termoelementin vaihto, ko. vyohykkeen ART-parametrit saatetaan joutua nollaamaan.
Lisaksi vyohykkeen huono ohjaus saattaa johtaa tahan ratkaisuun. Esimerkiksi lampdtilat
voivat jatkuvasti vaihdella asetusarvon yla- ja alapuolella, mutta halytys ei kuitenkaan
aktivoidu. Tata ei saa sekoittaa materiaalin tuottamaan leikkauslampoon, mika ilmenee
lampdtilan nopeina nousuina ilman rajan alituksia.

Kun ART suoritetaan vyohykkeelle manuaalisesti, Matrix poistaa muististaan ko. vyohykkeen
tiedot ja kdy ohjausprosessin uudelleen ldpi. Sen jalkeen Matrix tallentaa ndmad tiedot ja
laskee niiden perusteella vyohykkeen tarvitseman tehon kdytdssa olevalle asetusarvolle.
Tata toimintoa kannattaa kdyttaa harvoin ja tekijan on tunnettava koko prosessi
perusteellisesti. Ruiskuvaluprosessi voi keskeytyd, jos ART kohdistetaan useille vyohykkeille
kerralla, mutta keskeytyminen on harvinaista. On parasta suorittaa ART vyohykkeelle heti
asetusarvon saavuttamisen jalkeen.

ART:n suoritus manuaalisesti vy6hykkeelle:

1. Korosta koskettamalla vyohyketta/vyohykkeitd, joille ART halutaan suorittaa
manuaalisesti.

2. Kaynnista vyohykkeen/vyohykkeiden ART-analyysi valitsemalla RUN ART
(SUORITA ART).

Kun ART on suoritettu kaikille vyohykkeille, ART:n tilan ikkuna sulkeutuu.
3. ART-prosessin voi haluttaessa keskeyttaa valitsemalla CANCEL ART (PERUUTA ART).
Nayttoon palautuu Quick Set- tai Quick Set — More...-ikkuna.

Manuaalisen ART-toiminnon kaytto 7-27
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7.9

7.9.1

PID-ohjaus

Matrixissa voi valita ART:n (automaattisen saadon) tai PID:n (manuaalisen saadon). Jos haluat
kdyttaa PID-ohjausta yhdelle tai usealle vyohykkeelle, seuraavassa on parametrien (P, | ja D)
peruskuvaus.

Proportionaalinen (P) jakso

Ohjausalgoritmin proportionaalisen (suhteellisen) jakson ensisijaisena tavoitteena on
suhteuttaa energiansyotto prosessissa kokonaisuutena kuluvaan energiamaaraan.

Tama saavutetaan sdatamalla tehonsyottoa prosessin tarpeen mukaisesti. Jos prosessin
lampéotila nousee, syotettavan tehon maara laskee, ja vastaavasti jos prosessin lampatila
laskee, syotettavan tehon madra nousee. Nain ollen Matrix toimii kddanteisen toiminnan
periaatteella.

Verrannollisuuskaista asettuu tavallisesti symmetrisesti asetusarvon ymparille, ts. 50 %:iin
tehonsyottomadrasta (katso Kuva 7-11). Tasta seuraa, etta jos prosessin lampotila tarvitsee
vakaana pysydkseen muuta kuin 50 % tehosta, prosessin lampétila ei ole asetusarvon
suuruinen.

100

Output power (%9
20 50 80
[ ]

Temperature

50° proportional band

Kuva7-11  Proportionaalinen jakso

HUOMAUTUS: Proportionaalisen jakson tarkoituksena El ole yllapitaa toimintahetken
lampotilaa asetusarvossa, vaan saada aikaan vakaa prosessi.

Proportionaalinen jakso maaritetdan prosentuaaliseksi tehonmuutokseksi Celsius-astetta
kohti. Arvo on kadnteinen verrannollisuuskaistaan ndhden, ja sitd kutsutaan vahvistukseksi.
Kukin P-lukema edustaa 0,25 % tehonmuutosta astetta kohti.

Esimerkki: jos P:n arvoksi valitaan 10, prosessin lampaétilan kullekin asteen siirtymalle pois
asetusarvosta lisdataan tai vdhennetaan 2,5 % (10 x 0,25) tehoa nykyisesta
tehontuottoarvosta.

Tasta seuraa, ettd mita isompi numero, sitd enemman tehoa saadaan tai menetetdan tiettya
lampotilamuutosta kohti.

PID-ohjaus
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7.9.2

Jos vahvistus on liian suuri, pienet lampdtilamuutokset aiheuttavat suuria tehontuoton
muutoksia, mika puolestaan aiheuttaa suurempia lampdétilamuutoksia jne. Tama johtaa
lopulta prosessin lampdtilan muuttumiseen epavakaaksi. Jos vahvistus on liian pieni, pienet
lampdtilamuutokset aiheuttavat riittdmattdman tehontuoton niiden muuttamiseen, jolloin
lampadtila heilahtelee umpimahkaisesti.

Integraalinen (I) jakso

Integraalisen jakson ensisijaisena tavoitteena on sailyttaa toiminnan aikainen lampétila
asetusarvossa. Tama saavutetaan saatamalla verrannollisuuskaistan sijaintia suhteessa
asetusarvoon, jotta tuotetaan oikea maara tehoa prosessin pitdmiseksi asetusarvossa.

Verrannollisuuskaistan sijainnin sadatamiseksi Matrix laskee todellisen lampétilan ja
asetusarvon valisen eron. Taman arvon (virhesignaalin) perusteella verrannollisuuskaistaa
siirretadn suhteessa asetusarvoon.

Verrannollisuuskaistaa ei siirreta valittomasti vaan vahitellen (integroidusti) tietyn ajan
kuluessa. On tarkeaa pitdaa tama aika riittavan pitkana, koska siten voidaan varmistaa, etta
prosessi pystyy seuraamaan tehontuoton muutoksia.

Temperature

Actual temperature i

Error signal

Proportional band

Kuva 7-12

Integraalinen jakso

Integraalinen jakso madritetdan toistoina minuutissa, jolloin kukin numeroarvo vastaa
0,25 toistoa minuuttia kohti.

Esimerkki: oletetaan, ettd virhesignaali on kiinted ja valitaan I-arvo 10, mikd vastaa

2,5 (10 x 0,25) toistoa minuutissa. Talldin tehonsyottdéa muutetaan arvolla, joka vastaa
virhesignaalia 2,5 kertaa minuutissa, mika toistuu tasta eteenpain joka minuutti, tai

24 sekunnin valein. Tdsta seuraa, ettd mita suurempi l-arvo on, sitd enemman toistoja
minuutissa tapahtuu ja vastaavasti sitd nopeammin jarjestelma reagoi todellisen [ampatilan
muutoksiin.

Jos I-arvo on liian suuri, tehonsy6ttéa muutetaan nopeammin kuin mihin prosessi pystyy.
Nain ollen kun prosessin lampoétila saavuttaa asetusarvon, verrannollisuuskaistaa siirretaan
virheellisesti. Tasta seuraa uusi lampaotilavirhe vastakkaisessa suunnassa ja tehonsyo6ttoa
muutetaan, mika johtaa lopulta prosessin lampétilan muuttumiseen epdvakaaksi.

Jos I-arvo on liian pieni, prosessin lamp6étila voi olla vakaa asetusarvossa, koska se on liian
hidas seuratakseen prosessin normaaleja muutoksia.

Integraalinen (1) jakso
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7.9.3 Derivoiva (D) jakso

Derivoivan jakson tarkoituksena on estda prosessin lampdtilan nopeat muutokset, milla on
tarkoitus minimoida raja-arvon ylitykset ja alitukset. Tama saavutetaan saatamalla
tehonsyo6ttda siten, ettd se pyrkii estdmaan lampotilan muuttumista vastakkaiseen suuntaan.

Derivoiva jakso on aktiivisena vain prosessin lampoétilamuutosten aikana, ja sen vaikutus on
sitd suurempi, mita nopeammin lampétila muuttuu.

Derivoiva jakso madritetadn prosentuaalisena tehonmuutoksena °C-astetta kohti
sekunnissa. Kukin D-numeroarvo vastaa 0,25 % tehoa °C-astetta kohti sekunnissa.

Esimerkki: oletetaan, ettd lampdtila muuttuu kiintedsti 1 °C sekunnissa ja etta D:n arvo on
100, jolloin hetkellinen tehontuoton muutos on 25 % (100 x 0,25 % °C-astetta kohti
sekunnissa). Tasta seuraa, ettd mita isompi D:n arvo on, sita suurempi on tehontuoton
muutos annetulla lampdotilan muutoksella.

Jos D:n arvo on liian suuri, pienetkin lampotilan muutokset saavat aikaan suuria muutoksia
tehontuotossa, mika puolestaan johtaa suurempiin lampaotilan muutoksiin jne.

Jos D:n arvo on liian pieni, voi ilmeta turhia raja-arvojen ylityksia ja alituksia.

7.9.4 Tyypillisia PID-arvoja

Seuraavassa luetellaan joitakin tyypillisia PID-arvoja.

Taulukko 7-13 PID-arvot

P I D Tyyppi Esimerkki
015 010 002 Nopea Mittapaat tai lammitysvastukset, joilla on
sisaiset termoelementit
050 020 000 Nopea
020 010 000 Nopea
015 015 000 Nopea
020 007 100 Keskitaso | Mittapaat tai lammitysvastukset, joilla on
- sisdiset termoelementit (suurempi massa)
020 005 200 Keskitaso
100 003 000 Hidas Kuumapalkit tai lammitysvastukset, joilla on
- ulkoiset termoelementit
075 003 150 Hidas

7-30 Derivoiva (D) jakso
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7.9.5 Arvon heilahtelun mahdollisia syita

Ohjausjaksot voidaan madrittaa vaarin, mista seuraa arvojen heilahtelua. Seuraavassa on
joitakin yleisimpia syita:

Taulukko 7-14

Arvon heilahtelun mahdollisia syita

Kuvaus

Tehonmuutos on liian suuri °C-asteen lampaotilamuutoksen ndhden.

Tehonmuutos on liilan nopea, minka vuoksi prosessi ei pysy sen mukana.

Syy
"P" liian suuri
"I" liian suuri
"D" lilan suuri

Tehonmuutoksen porrasarvo on liian suuri suhteessa lampétilan
muutokseen.

Leikkauslampd

Yksi tarked ja usein vdhalle huomiolle jadnyt asia on materiaalin
leikkauslampo materiaalin ohittaessa porttialueen. Tama voi johtaayli 33 °C
(60 °F) lampéotilan muutoksiin hankalissa olosuhteissa. Nain ollen jos valun
aikana ilmenee suuria lampaotilavaihteluja, on suositeltavaa tarkastella tata
vaihtelua ja verrata sita valujakson kestoaikaan. Koska saadin ei voi
kdynnistda ylimaaraista jadhdytystd, tata vaikutusta voidaan minimoida
vain oikein valituilla PID-jaksoilla.

Arvon heilahtelun mahdollisia syita
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Luku 8

Muotin diagnosointi

Kuumakanavamuottien kdyton yhteydessa ongelmien diagnosointi on aina ollut aikaa
vievaa ja hankalaa ty6ta. Jos diagnosointi tehdaan vaarin tai laiminlyddaan taysin,
seurauksena on erittdin todennakoisesti valun epdonnistuminen, kun muotti asetetaan
koneeseen.

Diagnostiikka on kateva tyokalu etsittdessa muottiin liittyvia vikoja tai tutkittaessa muotin
johtojen kytkent6jen asianmukaisuutta huoltotdiden jalkeen. Diagnostiikan avulla voidaan
my®&s analysoida muotin pesien lampderistyksia.

8.1 Muotin testaaminen

Avaa alla olevan kuvan mukainen Mold Test (Muottitesti) -ikkuna valitsemalla DIAGNOSTICS
(DIAGNOSTIIKKA) ja sitten MOLD TEST (MUOTTITESTI). Nappainten ymparilld nakyva
keltainen kehys ilmaisee nykyisen valinnan.

FIFET et

status: mold/setup:

Matrix™ running gfflgigg

Kuva 8-1 Muottitestin valintaikkuna

Muotin testaaminen

8-1
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Taulukko 8-1 Muottitestin valintaikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus
Select a Test (Valitse Toiminnolla valitaan testi tai testit, jotka valituille vydhykkeille halutaan
testi) suorittaa. Valittavana ovat HEATER (LAMMITYSVASTUS), SENSOR

(ANTURI) tai WIRING (KYTKENNAT). Jarjestelman oletusasetuksena on
ALL TESTS (KAIKKI TESTIT).

STATUS Nayttda testin nykyisen tilanteen. Testin aikana se ndyttaa testin
kohteena olevan vydhykkeen.

START TIME Kellonaika testin aloitushetkella.

ELAPSED TIME Testin aloitushetkesta kulunut aika.

% COMPLETE Prosenttiluku, joka ndyttaa kaikkien valittuna olevien vydhykkeiden
suoritettujen testien madran.

Selected Zones ON (KAYTOSSA) -tilaan asetetut vydhykkeet nakyvét valintaruudukossa

(Vydhykkeiden valinta) - | korostettuina. Nama vyohykkeet voi testata valitsemalla RUN TEST

ruudukko (SUORITA TESTI). Vyohykkeet, jotka eivat ole kdytdssa tai ovat Monitor

(Valvonta) -tilassa, ndkyvat valkoisina eika niita testata. Testin
suorituksen aikana hyvaksytyt vyohykeruudut muuttuvat vihreiksi ja
ongelmalliset vyohykkeet nakyvat punaisina.

Taulukko 8-2 Muottitestin valintaikkunan nappainten kuvaukset
Nappadin Kuvaus
RUN ALL TESTS Valitse kaikki testit koskettamalla RUN ALL TESTS (SUORITA KAIKKI

TESTIT) -painiketta.

TEST HEATERS Jos haluat testata, ettd valittuna olevat vyohykkeet ottavat virtaa, valitse
TEST HEATERS (TESTAA LAMMITYSVASTUKSET).

TEST SENSORS Jos haluat testata, etta valittuna olevien vyohykkeiden lampdétila nousee
virran kytkennan yhteydessa, valitse TEST SENSORS (TESTAA ANTURIT).

TEST WIRING Jos haluat testata, ettd valittuna olevien vy6hykkeiden termoelementti
ja lammitysvastuksien parikytkimet on kytketty oikein (1 kytketty 1:een,
2 kytketty 2:een jne.), valitse TEST WIRING (TESTAA KYTKENNAT).

RUN TEST Kaynnista valitut testit koskettamalla RUN TESTS (SUORITA TESTIT).
Talloin vain valitut vyohykkeet testataan.

STOP TEST Pyséyta testi valitsemalla STOP TEST (PYSAYTA TESTI). Tehty testi
tallennetaan ladattuun muottiasetukseen automaattisesti. Testituloksia
voi tarkastella myhemmin.

SETUP Avaa muottitestin maaritysten valintaikkuna valitsemalla SETUP
(ASETUKSET). Ikkunassa voi maarittaa testin tiettyja parametreja.

VIEW TEST DATA Avaa Mold Test Data (Muottitestin tiedot) -ikkuna valitsemalla VIEW TEST
DATA (NAYTA TESTITIEDOT). Tdman voi tehdi koska tahansa testin
aikana, kun ensimmainen vydhyke on testattu, tai kun koko testi on
tehty.

8-2 Muotin testaaminen
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Taulukko 8-2 Muottitestin valintaikkunan nappainten kuvaukset (Jatkuu)
Nappadin Kuvaus
SELECT ALL Korosta vyohykkeiden valintaruudukon kaikki vyohykkeet valitsemalla

SELECT ALL (VALITSE KAIKKI).

CLEAR ALL Poista vyohykkeiden valintaruudukon kaikkien vyéhykkeiden korostus

valitsemalla CLEAR ALL (TYHJENNA KAIKKI).

EXIT Poistu muottitestin valintaikkunasta ja palaa aloitusikkunaan

valitsemalla EXIT (POISTU).

8.1.1 Muotin diagnosointitestin suorittaminen

Ennen muotin automaattisen diagnosointitestin aloittamista noudata alla olevia vaiheita:

1.

Ennen kuin kytket virran sadatimeen tai muottiin, puhdista muotti ja sen ymparisto.

HUOMIO!

Laitteiston vaurioitumisen vaara - varmista aina muotin kaapelien maadoitus.
Kytke sopivan mittainen maadoitusjohto muotin maadoitusliittimeen Altanium-
laitteistokotelossa.

9.

Tarkista oman turvallisuutesi vuoksi, etta saadin ja muotti kayttavat samaa maadoitusta.

Tarkista muotin kytkentdjohdot suojaamattomien johtimien, rispaantuneiden pdiden
tai huonon eristeen varalta.

Jos termoelementin ja virransy6ton johdot ovat kasilla, kytke ne sadtimesta muottiin ja
tarkista, etta ne kytkeytyvat tukevasti.

Kytke Altanium-laitteistokotelo virtalahteeseen ja kytke virta paavirtakytkimella.
Kirjaudu Matrix-jarjestelmdan ja lataa muottiasetus muistiin.

Varmista, etta testattavien vybhykkeiden tilana on ON (Kaytdssa). Jos vyohyke on OFF
(Ei kaytossa) -tilassa, sita ei testata.

Valitse Home (Aloitus) -ikkunasta DIAGNOSTICS (DIAGNOSTIIKKA) ja avaa muottitestin
valintaikkuna valitsemalla Mold Test (Muottitesti).

Valitse suoritettava(t) testi(t). Oletuksena kaikki testit ovat valittuina.

10. Aloita diagnosointi valitsemalla RUN TEST (SUORITA TESTI).

Muotin diagnosointitestin suorittaminen 8-3
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8.1.2 Vianmaaritys

Vaihtoehtoisesti voit my6s antaa Matrixin etsid muotin mahdollisia vikoja.

1. Valitse Home (Aloitus) -ikkunassa DIAGNOSTICS (DIAGNOSTIIKKA) ja sitten
Troubleshoot (Vianetsinta).

2. Valitse ongelma valintaluettelosta ja jarjestelman ohjattu toiminto kdy lapi ongelman
syyn selvittdmisen vaihe kerrallaan.

FIFET et i

Problem List

Problem List

©One or more zones will not heat up at all.

One or more zones will not reach setpoint.

©One or more zones are out of control.

One or more zones heat when they're not supposed to.
©One or more zone fuses blow during start up.

The main breaker or fuse clears during start up.

00:00:00

0%

mold/setup:

02/16/06
14:50:06

Kuva 8-2 Vianmaaritysikkuna

8-4 Vianmaaritys
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8.1.3

Muottitestin asetusten valintaikkuna

Avaa Mold Test Setup (Muottitestin asetukset) valintaikkuna valitsemalla SETUP
(ASETUKSET). Ikkunassa voit muuttaa kunkin vyéhykkeen testauksen valista viivetta ja kunkin

testin enimmaiskestoaikaa.

. matrix desktop

(ol i

EFE e

rnn‘

~

y / =
m =)

F -y v
bz %y i

Mold Test Setup

ZONE 001
ZONE 002
ZONE 003
ZONE 004
ZONE 005
ZONE 006
ZONE 007
ZONE 008
ZONE 009
ZONE 010
ZONE 011
ZONE 012
ZONE 013
ZONE 014
ZONE 015
ZONE 016
ZONE 017
ZONE 018

ooz
003
004
005
006
oo7
008
003

r r
— QR

status:

Validate Zone Aﬂer: Degrees F

ﬁ TOME NAME DELAY TIME MAX TEST TIME haX POWVVER
001

oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io
oo:10
oo:io

06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00
06:00

100% A
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%
100%

(A (A
-

moldfsetup:

09/13/07
13:11:58

Kuva 8-3 Muottitestin asetusten valintaikkuna
Taulukko 8-3 Muottitestin asetusten valintaikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus

DELAY TIME DELAY TIME (VIIVEAIKA) -toiminnolla valitaan viive, joka edeltaa
seuraavan testin alkamista edellisen testin paattymisen jalkeen.

MAX TEST TIME MAX TEST TIME (TESTIN ENIMMAISAIKA) -toiminnolla valitaan testin
enimmaiskestoaika.

MAX POWER Diagnostiikan aikana syotettdvdn tehon enimmaismaard on 100 %, eika
arvoa voi saataa.

Validate Zone After Toiminnolla valitaan astemaard, jolla vyohykkeen on ylitettava
aloituslampatilansa lapaistakseen testin.

Muottitestin asetusten valintaikkuna
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8.1.3.1 Viiveajan maaritys

Matrix voi odottaa tietyn ajan ennen siirtymista testin seuraavaan vyohykkeeseen. Tama on
tarpeen joissakin muoteissa, silld joskus [ammitysvastuksen Idammadn nousu jatkuu vield
kauan sen virran katkaisun jalkeen. Tama on yleista suurissa kuumapalkkikokoonpanoissa.
Jos Matrix aloittaisi seuraavan vyohykkeen testauksen ennen edellisen vyohykkeen
l[ampéotilan nousun pysahtymistd, se voisi vadristaa testin tuloksia.

Viiveajan maarittaminen:

1. Valitse muutettavat vyohykkeet koskettamalla niita ja avaa nappadimisto valitsemalla
DELAY TIME (VIIVEAIKA).

2. Annaviiveaika muodossa MMSS (minuutit-sekunnit) ja sulje nappdimisto ja paivita
vybhykkeen viiveaika valitsemalla ENTER.

HUOMAUTUS: Oletusasetus on 10 sekuntia. Kullekin muottiasetukselle voi maarittad omat
viiveajat.

8.1.3.2 Testin enimmaiskestoajan maaritys

Jos termoelementin kytkennat ovat vaarin, pienimassainen lammitysvastus voi vaurioitua,
jos lammitysvastukseen syotetdan lilan kauan 100 % tehoa. Jos lammitysvastus on suuri,
lyhyt testiaika ei ehka riita lammittamaan sita tarpeeksi, jolloin testi epdonnistuu. Kullekin
vybhykkeelle voi maarittaa tapauskohtaisesti lammitysvastuksen tarvitseman testin
enimmaiskestoajan.

Enimmaisajan maarittaminen:

1. Valitse muutettava vydhyke koskettamalla sitd ja avaa ndppdimisto valitsemalla
MAX TEST (ENIMMAISAIKA).

2. Anna viiveaika muodossa MMSS (minuutit-sekunnit) ja valitse ENTER.

HUOMAUTUS: Oletusasetus on 6 minuuttia Kullekin muottiasetukselle voi maarittda omat
testin enimmaisajat.

8.1.4 Muottitestin tiedot

Mold Test Data (Muottitestin tiedot) -ikkunassa ndytetaan testin tulokset tekstimuodossa.
Tiedot ovat taulukossa, mika helpottaa tarkastelua. Tulokset voi lajitella nousevaan tai
laskevaan jarjestykseen valitsemalla haluttu sarakeotsikko. Otsikko, jonka mukaan tiedot
lajitellaan, on merkitty punaisella viivalla.

Ikkunan kohteiden kuvaukset ovat alla.

Taulukko 8-4 Muottitestin tietojen valintaikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus
ZONE Vyohykkeen numero.
ZONE NAME Vyoéhykkeen nimi.
SENSOR Vyohykkeelle valittu anturi.

8-6 Viiveajan mdaritys
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Taulukko 8-4 Muottitestin tietojen valintaikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)
Kohde Kuvaus
FUSES Vyohykkeen sulaketestin tulos.
T/C Vyo6hykkeen termoelementtitestin tulos.
AMPS Virta, jonka lammitysvastus ottaa jokaiselle vyShykkeelle testin aikana.
VAC Eri vyohykkeista testin aikana mitattu verkkojannite.
WATTS Kullekin vyohykkeelle testin aikana laskettu verkkojannitteeseen ja
virtalukemiin perustuva tehomaara.
OHMS Kullekin vyohykkeelle testin aikana laskettu verkkojannitteeseen ja
virtalukemiin perustuva vastusarvo.
220VW Lammitysvastuksen arvioitu nimellisteho perustuen kdyttdjan antamaan
ldammitysvastuksen jannitearvotietoon.
Wiring Vyohykkeen termoelementin kytkentdjen testin tulos.
G/F Maadoitusvian testin tulos.
B/O Maran lammitysvastuksen esilammitystestin tulos.
TIME Kunkin vyohykkeen testauksen kestoaika.
Taulukko 8-5 Muottitestin tietojen valintaikkunan nappainten kuvaukset
Nappadin Kuvaus
VIEW TEMP GRAPHS VIEW TEMP GRAPHS (NAYTA LAMPOTILAKAAVIOT) néyttaa yhden tai
useiden vyohykkeiden lampdtilakaaviot.
VIEW CROSS TALK Avaa XTalk-ikkuna valitsemalla VIEW CROSS TALK (NAYTA
YLIJOHTUMINEN).
REWIRE REWIRE (UUDELLEENKYTKENTA) -valinta maarittia testin tulosten
perusteella kaikki anturit niiden oikeisiin kohteisiin automaattisesti.
SELECT ALL SELECT ALL (VALITSE KAIKKI) -ndppdimella voi valita kerralla kaikki
ikkunan vyohykkeet, jolloin niitd voi tarkastella Temperature Graphs
(lampotilakaaviot) -ikkunassa.
CLEARALL Poista vyohykkeiden valinta valitsemalla CLEAR ALL (TYHJENNA KAIKKI).
EXIT Poistu muottitestin valintaikkunasta ja palaa aloitusikkunaan

valitsemalla EXIT (POISTU).

HUOMAUTUS: Jos testissa ilmeni ongelmia, vyohykkeen testituloksen tekstin vari on
punainen. Kun ko. vyohyke valitaan, vari muuttuu punaisesta oranssiksi.

Muottitestin tiedot

8-7
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8.1.4.1 Lampotilakaavioiden ikkuna

Temperature Graphs (Lampétilakaaviot) -ikkunan voi avata valitsemalla ensin muottitestin
tietojen valintaikkunassa yhden tai useita vyohykkeita ja valitsemalla sitten VIEW TEMP
GRAPHS (NAYTA LAMPOTILAKAAVIOT).

Taulukko 8-6

Lampotilakaavioiden ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Temperature Graph

Ikkunassa ndytetaan lammitysvastuksen testin aikaiset
vyohykkeiden lampdtilojen nousut. Valittuna oleva
vyodhyke nakyy kaaviossa punaisena viivana ja muut
vyohykkeet mustina viivoina. Kuvassa ei ndy vyohykkeen
jaahtymisvaiheen aikaisia lampatiloja.

Heat Up Starting Temperature | Kun vyéhykkeen Heat Up (Ldmmitys) -vaihe kdynnistyy
testin aikana, Starting Temperature (Aloituslampaétila)
nayttaa alkutiedot.

Ending Temperature Kun vybhykkeen lammitysvaihe loppuu testin aikana,
Ending Temperature (Lopetuslampdtila) ndyttaa
lopputiedot.

Total Increase Vyohykkeen lampétilan nousu lammityksen aikana.

Time Duration Vyohykkeen lammityksen kestoaika.

Cool Down | Starting Temperature | Vyohykkeen lampédtila jadhtymisvaiheen alussa.

Ending Temperature Vyohykkeen [ampétila jadhtymisvaiheen lopussa.

Total Decrease Vyohykkeen l[dmpétilan aleneminen jadhtymisvaiheen
aikana.

Time Duration Vyohykkeen jadhdytyksen kestoaika.

Taulukko 8-7 Lampotilakaavioiden ikkunan nappdinten kuvaukset

Nappadin Kuvaus

PREV Nayttaa edellisen vyohykkeen tulokset, jos useita
vyohykkeitd on valittuna.

NEXT Nayttaa seuraavan vyohykkeen tulokset, jos useita
vyohykkeitd on valittuna.

EXIT Paluu Mold Test Data (Muottitestin tiedot) -ikkunaan.

8-8
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8.1.4.2 Termoelementin automaattinen uudelleenkytkenta

Termoelementit saatetaan joskus kytked muotissa vahingossa ristiin, jolloin yhden
l[ammitysvastuksen termoelementti paatyy kytketyksi toisen lammitysvastuksen kanssa ja
pdinvastoin.

Matrixin Wiring Test (Kytkentdjen testi) tarkistaa termoelementin/lammitysvastuksen
johtojen kytkennadt ja paattelee, ovatko ne oikein vain ei. Jos testin paatyttya loytyi virhe,
siihen liittyva vyohyke nakyy punaisena.

Termoelementtien uudelleenkytkenta:
1. Valitse VIEW TEST DATA (NAYTA TESTITIEDOT).
Nayttoon tulee ilmoitus havaitusta muotin johtojen virheellisesta kytkenndsta.

2. Valitse REWIRE (UUDELLEENKYTKENTA), jolloin jarjestelma madrittda termoelementit
niiden oikeisiin vydhykkeisiin automaattisesti.

HUOMAUTUS: Nama tiedot tallentuvat nykyiseen muottiasetukseen.

8.1.4.3 Vlijohtumistietojen tarkastelu

Matrixin X-Talk (Ylijohtuminen) -toiminnolla voi nahda, kuinka paljon [ampda siirtyy muotin
vyohykkeiden valilla. Kun vyohykkeen muotin kytkenta on tehty oikein ja
lammoneristysongelmia ei siltd osin ole, tulos on 100 %. Kaikki muut vydhykkeet nayttavat
arvoksi 0 %.

Esimerkki: testin jalkeen vyohyke 9 ndyttaa arvoksi 100 %, mutta vyShyke 10 ndyttad 60 %.
Jos vybhyke 9 lisdisi lukemaa 10 asteella testin aikana, vyéhyke 10:n lukema lisaantyisi 60 %
tasta 10 asteesta eli 6 astetta ilman energian lisasyottoa.

Taulukko 8-8 Ylijohtumisen valintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
ZONE Vyohykkeen numero.
ZONE NAME Vyohykkeen nimi.
X-TALK % Vyohykkeiden valinen ylijohtuminen.

Ylijohtumistietojen tarkastelu:
1. Avaa XTalk-ikkuna valitsemalla VIEW CROSS TALK (NAYTA YLIJOHTUMINEN).
2. Valitse vy6hyke XTalk-ikkunan valintaluettelosta.

Valittu vyohyke nakyy korostettuna ja ndyttaa ylijohtumisen toisten vydhykkeiden
kanssa prosenttiarvona.

Termoelementin automaattinen uudelleenkytkentd 8-9
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8.1.4.4 Testitulosten tallennus ja tulostus

Muotin testitulokset voi tallentaa myohempaa tarkastelua ja vertailua varten. Testitulokset
voi tulostaa valitsemalla PRINT (TULOSTA). Kaikki testitiedot tallentuvat ladattuna olevaan
muottiasetukseen automaattisesti. Kun muottiasetus seuraavan kerran ladataan, tiedot
tulevat nayttoon.

Testitulosten tulostaminen:
1. Avaa Print (Tulosta) -valintaikkuna valitsemalla ikkunan yldosasta PRINT (TULOSTA).
2. Valitse Diagnostic Info (Diagnostiikan tiedot) ja sitten PRINT.

8-10 Testitulosten tallennus ja tulostus
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Luku9  Muotin lammitys

Tassa luvussa kerrotaan Matrix-jarjestelman kaynnistamisesta sekda mahdollisten virheiden ja
halytystilanteiden tarkistamisesta.

Kun kaikki Altaniumista muottiin johtavat kytkenndat on tehty ja muotin jadhdytys on kytketty
toimintaan, kdynnisti jarjestelma valitsemalla START (KAYNNISTA).

C VAROITUS!
Perehdy koko taman kdayttooppaan sisdltoon, ennen kuin yritat kaynnistaa
jarjestelman. Jos sinulla on jotain kysyttdvaa, ota yhteytta Huskyn lahimpaan
alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

9.1 Maadoitusvika / marka lammitysvastus -esilammitysjarjestelma

Matrix on varustettu edistyneelld Ground Fault/Wet Heater Bake Out (Maadoitusvika / marka
[ammitysvastus) -esilammitysjarjestelmalla. Jarjestelman kaynnistyttya Matrix tarkistaa
jatkuvasti ja samanaikaisesti muotin jokaisen lammitysvastuksen maadoitusvikojen
mahdollisen esiintymisen. Tarvittaessa Matrix aktivoi alhaisen jannitteen esilammityksen
viallisilla vyohykkeilla. Tarkoituksena on yrittaa haihduttaa kosteus lammitysvastuksista.

Maadoitusvikoja voi olla kahta eri tyyppia:.

1. Jos vybhykkeen tuottama arvo on vahintdan 3,0 ampeeria, kyseessa on vakava
maadoitusvika. Kun virta on ndin korkea, jarjestelman on hyddytonta siirtya
automaattiseen esilammitystoimintoon, joten tilanteessa tarvitaan kayttéhenkiloston
toimenpiteita.

Jos vakavia maadoitusvikoja ilmenee, Matrix katkaisee jarjestelman kaikkien
vyohykkeiden virran, aktivoi danimerkki- ja tekstihalytykset ja ndyttaa Zone Status
(Vyohykkeen tila) -ikkunan viallisen vyohykkeen/vydhykkeiden STATUS (TILA) -
sarakkeessa tekstin GROUND FAULT (MAADOITUSVIKA). Tassa tilanteessa jarjestelma ei
salli muotin lammityksen aloittamista. Jarjestelma jatkaa halytyksen antamista, kunnes
vika on korjattu.

HUOMAUTUS: Merkitse muistiin GROUND FAULT -ilmoituksen antaneiden viallisten
vyohykkeiden nimet ja katkaise viipymatta paavirtakytkimella
jarjestelman virta, jotta ongelman korjaus voidaan aloittaa.

2. Jos vyOhykkeen tuottama arvo on 0,5-2,9 ampeeria, kyseessa on lieva maadoitusvika.
Kun valitaan START (KAYNNISTA), jarjestelmé kdynnistda automaattisen
esilammitystoiminnon. Matrix sy6ttda vialliseen lammitysvastukseen alhaisen
jannitteen viiden minuutin ajan yrittden poistaa kohteeseen kertyneen kosteuden.

Maadoitusvika / mérka lammitysvastus -esilammitysjarjestelma 9-1
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Jos kyseessa on lieva maadoitusvika:

«  Kaynnista viallisen vyohykkeen/vy6hykkeiden esilammitys valitsemalla START
(KAYNNISTA).

«  Tilariville tulee teksti "bake out" ja lukemasta 5:00 alkava minuuttiajastin.

»  Kun ajastin paattyy, Matrix aloittaa pehmean kaynnistyksen vaiheen, jossa kaikki
vyohykkeet nostetaan asetusarvoon samalla teholla.

Matrix sallii Ground Fault (Maadoitusvika) -tarkistuksen asettamisen paalle tai pois koko
jarjestelman osalta. Kaikkien vyohykkeiden oletusasetuksena on On (kdytossa).
Maadoitusvika-asetuksen poiskytkenta on tarpeen vain tietyissa erikoistilanteissa. Jos
maadoitusvika-asetus halutaan kytkea pois koko jarjestelman osalta, pyydamme ottamaan
yhteytta Huskyn lahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

9.2  Pehmea kaynnistys

Vuosien ajan kuumakanavamuotit kdaynnistettiin kytkemalla virta ensimmaiseksi
kuumapalkkivydhykkeisiin (suurempi massa, pitempi lammitysaika). Limmettydan
kuumapalkit aktivoivat mittapaat (pieni massa, nopea lammitys) ja odottivat, kunnes
mittapaat saavuttivat asetusarvonsa. Toimintaperiaatteen johdosta kuumapalkkien
materiaali voi laajentua ensimmadiseksi, jolloin kuumapalkit saattavat kohdistaa itsensa
vadrin mittapaihin. Lisaksi kuumapalkkikanavassa olevan materiaalin viipymaaika vaihtelee
mittapdissa olevaan materiaalin verrattuna. Molemmissa tapauksissa on mahdollisuus
muottivuotoon tai portin vaaraan kohdistukseen.

Matrixissa kaikki vyohykkeet lampenevat samanaikaisesti, joten niiden [ampdtila nousee
samaan tahtiin. Talla varmistetaan my0ds materiaalin lampdlaajeneminen ja yhta pitkat
viipymaajat.

Pehmedssa kdynnistysvaiheessa Matrix tekee seuraavat toimet

1. Kun START (KAYNNISTA) on valittu, Matrix aloittaa tarvittaessa esilammitysprosessin.
2. Taman jdlkeen aktivoituu ART-prosessi, ellei sita ole vield suoritettu.

3. Tilariville tulee teksti "soft start" (pehmea kdynnistys). Lammitysvastuksiin syotetty teho
on eri mittapdissa ja kuumapalkkivyShykkeissd, jolloin mittapaat saavat vdhemman
tehoa ja kuumapalkit vastaavasti enemman. Kaikkien vyohykkeiden lampétila nousee
samaan tahtiin, milla varmistetaan tasainen lammaonsiirtyminen muotin sisalla. Nain
voidaan estad muottivuotoja.

4. Kun lampétilat ovat lahella asetusarvoaan, toimintatila naytetaan tilarivilla.

9-2
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9.3  Vaiheistettu kaynnistys ja pysaytys
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Kuva 9-1 Vaiheistetun kaynnistyksen valintaikkuna

9.3.1 Vaiheistettu kaynnistys

Toiminnon ollessa kdytdssa jarjestelma voi lammittaa tai jaahdyttaa vyohykkeita
esimadaritetyssa jarjestyksessa vaiheiden avulla. Vybhykkeelle voi maarittda halutun vaiheen
neljasta vaiheesta, ja kullekin vaiheelle voi maarittaa erillisen asetusarvon. Lisaksi jokaiselle
vyohykkeelle voi madrittaa ajastimen, jolloin kaikki vy6hykkeet voivat "hautua" halutun ajan
verran. Taman tarkoituksena on estaa portin ylivuoto ja antaa muotin komponenttien
asettua paikalleen oikein. Menetelmalla estetdadn vuotoja ja suojataan sulkuventtiilit ja
tiivisteet epatasaisen lampolaajenemisen rasituksilta.

9.3.1.1 Vaiheistetun kdynnistyksen toimintaperiaate

Jos vaiheistetun kdynnistyksen toiminto on kdytdssa, START (KAYNNISTA) -painalluksen
jalkeen Stage (Vaihe) 1 -vyohykkeet alkavat lammeta ensimmaiseksi. Jos vaiheelle on
maadritetty hautumisajastin, se aktivoituu, kun kaikki vy6hykkeet ovat kahden asteen
padssa oman vaiheensa asetusarvosta. Kun ajastimen aika loppuu, vuorossa on vaiheen

2 vyohykkeiden lammitys. Jos vaiheen 1 hautumisajastimelle ei ole maaritetty aikaa, vaiheen
2 vyohykkeet alkavat lammeta silla hetkelld, kun vaiheen 1 kaikki vyohykkeet ovat
saavuttaneet asetusarvon. Tama prosessi jatkuu saman periaatteen mukaan vaiheisiin 3 ja 4.

Vaiheistettu kdynnistys ja pysaytys 9-3



HUSKY

v 2.0 — lokakuu 2009 Altanium Matrix

Jos vyOhyketta ei ole maaritetty mihinkaan vaiheeseen, sen lammitys kdynnistyy vasta, kun
kaikki vaiheet on kayty lapi.

Sama vyOhyke voidaan maarittda 1-4 vyohykkeeseen. Esimerkki: Vyohyke 1 voidaan
maarittaa vaiheille 1, 2, 3 ja 4, tai se voidaan maarittaa seuraavasti: ohitetaan vaihe 1, valitaan
vaihe 2, ohitetaan vaihe 3 ja valitaan vaihe 4, tai muussa halutussa jarjestyksessa. Jos vyohyke
maadritetdadn yhdelle vaiheelle, jonka jalkeen seuraava vaihe ohitetaan, vyéhyke pitaa ylla
edellisen vaiheen asetusarvon, kunnes se saavuttaa seuraavan sille maaritetyn vaiheen. Jos
madritettyja vaiheita on vain yksi, vyohyke pitaa ylla ko. vaiheen asetusarvon, kunnes koko
vaiheistettu kdynnistysprosessi on valmis.

Vaiheen kaikille vyohykkeille voi maarittda saman tai tapauskohtaisen asetusarvon. Useille
vaiheille maaritetylle vyohykkeelle voidaan antaa kussakin vaiheessa sama tai
vaihekohtainen asetusarvo. Haluttaessa asetusarvo voi olla korkeampi ensimmaisessa
vaiheessa kuin toisessa, ja pdinvastoin.

Vaiheen kaynnistyksen aikana jarjestelma ndyttaa prosessin etenemisen ikkunan alareunan
tilarivilla. Esimerkki tilan ndytosta: stage 1 active (heating) and stage 1 soak time 00:00:00
(vaihe 1 aktiivinen (lampenee) ja vaiheen 1 hautumisaika 00:00:00). Kun teksti-ikkunaa
seurataan vaiheen kdynnistyksen yhteydessa, aktiivisen vaiheen lammitetyt vyohykkeet
nayttavat niille asetetun vaiheen asetusarvon, ja kaikkien muiden vyéhykkeiden
asetusarvosarakkeessa nakyy Waiting (Odottaa). Kun vaiheistettu kdynnistysprosessi on
valmis, kaikki vyohykkeet alkavat ndyttaa normaalia asetusarvoaan ja jarjestelma lampiaa
tavalliseen tapaan.

9.3.2 Vaiheistettu pysaytys

Toiminnon ollessa kdytdssa jarjestelma voi jadhdyttaa vyohykkeita vaiheiden avulla
esimaaritetyssa jarjestyksessa. Vyohykkeelle voi madrittda halutun vaiheen neljasta
vaiheesta, ja kullekin vaiheelle voi maarittaa erillisen asetusarvon. Lisaksi jokaiselle
vyohykkeelle voi madrittaa ajastimen, jolloin kaikki vy6hykkeet voivat "hautua" halutun ajan
verran. Tamdn etuna on, ettd kuumakanavajdrjestelmien komponentit jaahtyvat tasaisesti,
mika estda vuotoja.

9.3.2.1 Vaiheistetun pysaytyksen toimintaperiaate

N

VAROITUS!

Jos Stage Shutdown (Vaiheistettu pysaytys) on maaritetty, STOP (SEIS) -nappdimen
valinta ei pysayta jarjestelmaa. Nayttoon avautuu valintaikkuna, josta voi valita
siirtymisen vaiheistettuun pysaytykseen tai pysdyttaa jarjestelman.

Jos vaiheistetun pysdytyksen toiminto on kaytossa, STOP (SEIS) -painalluksen ja vaiheistetun
pysdytyksen valinnan jalkeen vaiheen 1 vyohykkeet alkavat jadhtya ensimmaiseksi. Jos
vaiheelle on maaritetty hautumisajastin, se aktivoituu, kun kaikki vyohykkeet ovat kahden
asteen paassa oman vaiheensa asetusarvosta. Kun ajastimen aika loppuu, vuorossa on
vaiheen 2 vyohykkeiden jadahtyminen. Jos vaiheen 1 hautumisajastimelle ei ole maaritetty
aikaa, vaiheen 2 vy6hykkeet alkavat jaahtya silla hetkelld, kun vaiheen 1 kaikki vyohykkeet
ovat saavuttaneet asetusarvon. Tama prosessi jatkuu saman periaatteen mukaan vaiheisiin

9-4
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9.4

3 ja 4. Jos vyohyketta ei ole maaritetty mihinkdan vaiheeseen, vydhyke pitaa ylla oman
normaalin asetusarvonsa, kunnes kaikki vaiheet on kayty lapi.

Sama vyOhyke voidaan maarittda 1-4 vyohykkeeseen. Esimerkki: Vyohyke 1 voidaan
maarittaa vaiheille 1, 2, 3 ja 4, tai se voidaan maarittaa seuraavasti: ohitetaan vaihe 1, valitaan
vaihe 2, ohitetaan vaihe 3 ja valitaan vaihe 4, tai muussa halutussa jarjestyksessa. Jos vyohyke
maadritetdadn yhdelle vaiheelle, jonka jalkeen seuraava vaihe ohitetaan, vyéhyke pitaa ylla
edellisen vaiheen asetusarvon, kunnes se saavuttaa seuraavan sille maaritetyn vaiheen. Jos
madritettyja vaiheita on vain yksi, vyohyke pitaa ylla ko. vaiheen asetusarvon, kunnes koko
vaiheistettu pysaytysprosessi on valmis.

Lisaksi vaiheen kaikille vyohykkeille voi maarittaa tapauskohtaisen asetusarvon. Useille
vaiheille maaritetylle vyohykkeelle voidaan antaa kussakin vaiheessa sama tai
vaihekohtainen asetusarvo. Haluttaessa asetusarvo voi olla korkeampi ensimmaisessa
vaiheessa kuin toisessa, ja painvastoin.

Vaiheen pysadytyksen aikana jarjestelma nayttda prosessin etenemisen ikkunan alareunan
tilarivilla. Esimerkki tilan ndytdsta: stage 1 active (cooling) and stage 1 soak time 00:00:00
(vaihe 1 aktiivinen (jaahtyy) ja vaiheen 1 hautumisaika 00:00:00). Kun teksti-ikkunaa
seurataan vaiheittaisen pysaytyksen yhteydessa, aktiivisen vaiheen jaahtyvat vyohykkeet
nayttavat niille asetetun vaiheen asetusarvon, ja kaikkien muiden, pysdytysta odottavien
vyohykkeiden asetusarvosarakkeessa nakyy niiden normaali asetusarvo. Kun vaiheistettu
pysaytysprosessi on valmis, jarjestelma siirtyy pysdytystilaan ja katkaisee tehonsyotén
kaikkiin vyohykkeisiin.

Vyohykkeen tilan valintaikkuna

Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkunassa naytetaan mahdollisesti ilmenneet virheet. Zone
Status -ikkuna avautuu virheen ilmetessa automaattisesti. Virheet nakyvat Status (Tila) -
sarakkeessa punaisella merkittyna. Tilarivin teksti muuttuu punaiseksi ja vilkkuvaksi.

Vydhykkeen tilan valintaikkuna 9-5
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Zone Status

Cooe e | suns I e | oewse | suws |
(1]1}] 0K OK

ZONE 001 019 ZONE 019
ooz ZONE 002 0K o020 Z0ONE 020 0K
003 ZONE 003 OK 021 ZONE 021 0K
on4 ZONE 004 0K 022 ZONE D22 0K
005 ZONE 005 OK 023 ZONE 023 0K
006 ZONE 006 OK 024 ZONE 024 0K
oo? ZONE 007 0K 025 Z0NE 025 0K
oos ZONE 008 OK 026 ZONE 026 0K
o008 ZONE 008 0K 027 Z0NE 027 0K
o010 ZONE 010 OK 028 ZONE 028 0K
011 ZONE 011 OK 029 ZONE 029 0K
012 ZONE 012 0K 030 Z0ONE 030 0K
013 ZONE 013 OK 031 ZONE 031 0K
014 ZONE 014 0K 032 ZONE D32 0K
015 ZONE 015 OK 033 ZONE 033 0K
016 ZONE 016 OK 034 ZONE 034 0K
017 ZONE 017 0K 035 Z0NE 035 0K
018 ZONE 018 OK 036 ZONE 036

A

status: moldfsetup:

. ™
Matl'l X stopped 22{;3:’?;

Kuva 9-2 Vyohykkeen tilan valintaikkuna

Taulukko 9-1 Vyohykkeen tilan valintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
ZONE Vy6hykkeen numero.
ZONE NAME Vyohykkeen nimi.
STATUS Virheilmoitus tai tila.

Taulukko 9-2 Vyohykkeen tilan valintaikkunan nappéinten kuvaukset

Nappdin Kuvaus
ERROR LOG Nayttaa virhelokin.
RESET Kuittaa halytyksen merkkivalon ja virheilmoituksen.
CLEAR ALARM Lopettaa halytyksen aanimerkin.
EXIT Paluu aloitusikkunaan.

9-6 Vydhykkeen tilan valintaikkuna
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9.5 Halytysten poistaminen

Virhetilanteen ilmetessa Matrix aktivoi danimerkki- ja tekstihalytykset ja nayttaa halytyksen
tilan Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkunassa. Jarjestelma avaa Zone Status -ikkunan
automaattisesti virheen nayttamiseksi.

Halytysten poistaminen:
1. Kun olet lukenut virheen tiedot, lopeta halytyksen aanimerkki valitsemalla CLEAR
ALARM (POISTA HALYTYS).

2, Kuittaa halytys ja Status (Tila) -sarakkeen virheteksti valitsemalla RESET (KUITTAA).

HUOMAUTUS: Jos RESET-painallusta ei tehda yhden minuutin kuluessa, Matrix aktivoi
aanimerkki- ja tekstihalytykset uudelleen. Halytykset voi myos poistaa
naytosta ja kuitata painamalla STOP (SEIS). Halytysaanimerkki lopetetaan
talldin ensimmaisella STOP-painalluksella ja seuraava painallus poistaa
halytystekstin ja kuittaa virheen.

9.6 Virhelokin valintaikkuna

Error Log (Virheloki) -ikkunassa ndytetaan luettelo aikaisemmin ilmenneista virheista. Valitse
Zone Status (Vyohykkeen tila) -ikkunassa ERROR LOG (VIRHELOKI), tai valitse Home (Aloitus)
-ikkunassa DATA RECORDING (TIETOJEN TALLENNUS) ja sitten Error Log (Virheloki).

L [ ]

@’_[i FIFE ) @ =
(caad m S e i

Error Log For: System

mm ZONE | SETROINT TEMF AMPS SYSTEM STATUS SETUR ERROR

06401705 10:05:00 350.0F 351.0F running Test Transmit Data Comm A
06/01/05% 10:05:00 007 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06401705 10:05:00 006 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05% 10:05:00 005 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06401705 10:05:00 004 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05% 10:05:00 003 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 oo2 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 012 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:00:00 012 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 011 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 010 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 oos 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 008 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 007 350.0F 362 0F 20A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 006 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 005 350.0F 362 0F 20A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 004 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 003 350.0F 362 0F 20A running Test Alarm Over Temp

s [ [ s r [ M [
) W D D e L e e Ll
status: mold{setup: user:

™™ 09/13/07
Matl 1X 13:22:46

Kuva 9-3 Virheloki-ikkuna
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9.7  Halytystilanteet — Varoitusvirheet

Seuraavat tilanteet aktivoivat aanimerkki- ja tekstihalytykset. Koska kyse on varoituksista,
jarjestelman minkadn osan toiminta ei pysahdy.

Taulukko 9-3 Varoitusvirheet

Varoitus Kuvaus

Alarm Over Temp Vyohykkeen senhetkinen lampétila on ylittanyt sille asetetun
asetusarvon halytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

Alarm Under Temp Vyohykkeen senhetkinen lampétila on alittanut sille asetetun
asetusarvon halytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

Auto Slave Enabled Vybhykkeen termoelementti on vikaantunut laitteiston
toimiessa automaattisessa ohjaustilassa. Jarjestelma on
asettanut taman vyohykkeen toisen vyohykkeen orjaksi eli
AUTOMATICALLY SLAVED (AUTOMAATTINEN ORJA) -tilaan
ennen termoelementin vikaantumista koottujen tietojen
perusteella. Nyt viallista vyohyketta ohjataan toisen vyohykkeen
tuottamien tietojen mukaan. Isantavyéhykkeen numero
ndytetdan Quick Set (Pika-asetukset) -ikkunassa viallisen
vyohykkeen SLAVE TO (ASETA ORJAKSI) -ruudussa.

AMC Active Vyohykkeen termoelementti on vikaantunut laitteiston
toimiessa automaattisessa ohjaustilassa. Auto-Slave
(Automaattinen orja) -toiminto ei I6ytanyt tata vyohyketta
vastaavaa vyohykettd muotista, tai Auto-Slave -toiminto ei ole
kaytossa. Vyohyke on maaritetty tassa tapauksessa siirtymaan
AMC (Automaattinen manuaalinen ohjaus) -tilaan. Vyohyketta
ohjataan manuaalisessa tilassa sdatimen valitsemalla tehon
prosenttiarvolla ennen termoelementin vikaantumista
koottujen tietojen perusteella.

9.8  Keskeytystilat — Pysaytysvirheet

Seuraavat tilanteet aktivoivat danimerkki- ja tekstihalytykset. Koska kyse on
pysdytysvirheistd, ne johtavat vyohykkeen tai jarjestelman pysdytykseen kdytdssa olevan
PCM-asetuksen mukaan.

Taulukko 9-4 Pysaytysvirheet

Pysdytysvirhe Kuvaus

Abort Over Temp Vyohykkeen lampétila on ylittanyt sille asetetun asetusarvon
keskeytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

Abort Under Temp Vyohykkeen lampétila on alittanut sille asetetun asetusarvon
keskeytysraja-arvolla asetetun maaran verran.

9-8 Halytystilanteet — Varoitusvirheet
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Taulukko 9-4 Pysaytysvirheet (Jatkuu)

Pysaytysvirhe

Kuvaus

Fuse 1 Blown

ICC2-alykortin sulake 1 on palanut, ja se taytyy vaihtaa.

Fuse 2 Blown

ICCZ—ékaortin sulake 2 on palanut, ja se taytyy vaihtaa.

No Response

Matrix on syottanyt madritetyn ajan verran 96-100 % tehoa
tahan lammitysvastukseen, mutta vyohykkeeseen kytketty
termoelementti ei reagoi. Termoelementti saattaa karsid virran
ahtoilmidsta tai lammitysvastuksen johdot voivat olla
katkenneet.

Lost Thermocouple

Tassa vyohykkeessa on viallinen tai avoin termoelementti.

Rev. Thermocouple

Termoelementin plus- ja miinusjohtojen kytkenndt ovat
vaihtuneet tai ne on kytketty ristiin. Tehon sy6ton yhteydessa
[ampdtila nousun asemesta laskee. Ongelma korjataan
kytkemalla johdot oikein.

Ground Fault

Taman vyohykkeen maadoituksen virranvoimakkuus onyli3 A, ja
seurauksena voi olla oikosulku.

Maximum Temp Limit

Taman vyohykkeen l[ampdtila on noussut sallitun
enimmaisarvon ylapuolelle. Tavallisesti syyna on kytkinlaite, joka
on vikaantunut kiinnikytkentdasennossa ja vyohykkeeseen ei
saada enaa yhteytta. Tehdasasetus on 95 °C (200 °F) normaalin
asetusarvon yli.

Over Current Limit

Taman vyohykkeen virranvoimakkuus on noussut sallitun
enimmadisarvon yldpuolelle.

No Heater Detected

Vyohykkeessa ei havaita virrankulutusta. Tavallisesti syyna on,
ettd vyohykkeelle ei 16ydy [ammitysvastusta tai
l[ammitysvastuksen johdot ovat irti.

Receive Data Comm

Tama vyohyke ei vastaanota tietoa Matrixista.

Transmit Data Comm

Tama vyohyke ei ldheta tietoa Matrixiin.

Keskeytystilat — Pysdytysvirheet
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Luku 10 Jarjestelmavalikko

Tassa luvussa kerrotaan jarjestelmavalikosta valittavista toiminnoista ja lisaksi annetaan
ohjeita tavallisimpien, koko jarjestelmadan vaikuttavien asetusten maarittamiseen.

Avaa SYSTEM (JARJESTELMA) -alivalikko valitsemalla SYSTEM. Valikossa nakyvit kohteet
maaraytyvat kayttdjan oikeuksien ja jarjestelman tilan perusteella.

Lisatietoja toiminnoista Advanced Setup (Lisdasetukset), Calibration (Kalibrointi), Zone/Slot
Config (Vyohykkeen/paikan maéaritys) ja CAN Information (CAN-verkon tiedot) antaa Huskyn
lahin alueellinen palvelu- ja myyntitoimisto.

10.1 Versiotiedot

Version Info (Versiotiedot) -ikkunassa ndytetadn ohjelmistoversiota ja julkaisunumeroa
koskevat tiedot seka jarjestelman sarjanumero. Lisdksi ikkunassa naytetadn aikaisempien
versioiden julkaisua koskevat tiedot. Avaa tama ikkuna valitsemalla SYSTEM (JARJESTELMA)
ja valitse sitten Version Info (Versiotiedot) -alivalikko.

Taulukko 10-1  Versiotietojen ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Current Software Current Software Version (Nykyinen ohjelmistoversio) tarvitaan vain
Version tiedoksi. Huskyn tukipalvelu saattaa kysya tatda numeroa

vianmaaritystehtdvien tai Matrixin paivitysten yhteydessa.

Build Number Build Number (Julkaisutunnus) tarvitaan vain tiedoksi. Huskyn
tukipalvelu saattaa kysya tatd numeroa vianmadritystehtavien tai
Matrixin paivitysten yhteydessa.

Serial Number Serial Number (Sarjanumero) tarvitaan vain tiedoksi. Numero annetaan
jarjestelmalle sen valmistuksen yhteydessa. Huskyn tukipalvelu saattaa
kysya tatd numeroa vianmadritystehtdvien tai Matrixin pdivitysten

yhteydessa.
CAN Driver Version CAN Driver Version Number (CAN-ajurin versionumero) tarvitaan vain
Number tiedoksi. Huskyn tukipalvelu saattaa kysya tata numeroa

vianmaaritystehtavien tai Matrixin pdivitysten yhteydessa.

Versiotiedot 10-1
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10.1.1 Julkaisutietojen tarkastelu

Release Notes (Julkaisutiedot) -kohdassa kerrotaan ohjelman uusimpaan versioon tehdyista
muutoksista. Nama tiedot paivittyvat automaattisesti ohjelmistopaivityksen yhteydessa.

Julkaisutietojen tarkastelu:

1. Valitse VIEW RELEASE NOTES (NAYTA JULKAISUTIEDQT).
Nayttoon tulee ikkuna, joka sisdltaa kunkin version julkaisutiedot.

2. Valitse haluamasi versio.

Valitun version julkaisutiedot avautuvat nayttdon.

10.2 Jarjestelmaasetusten ikkuna

System Setup (Jarjestelmaasetukset) -ikkunassa, Kuva 10-1, madritetaan jarjestelman

lisaasetuksia. Maaritettavia asetuksia ovat:

«  System settings (Jarjestelmdasetukset) — Vyohykkeiden maara, lampétilayksikot ja
automaattinen uloskirjaus.

o Utilities (Varusohjelmat) — Tulostus- ja verkkoasetukset.

o Timers (Ajastimet) — Mm. valmiustilan ja tehokdyton asetukset.

Avaa tama ikkuna valitsemalla ensin SYSTEM (JARJESTELMA) ja sitten System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -alivalikko.

System Setup

System Timers

Zones: m Manual Standby:
Temp Units: n Delay Standby:
Auto Logout: Remote Standby:
Standby Input: [T a0

Standby Cycle Enable: [[EEN

Utilites ELUETELGE S 00:00:10
Printer: DEEELLEE  00:00:00
Networking: Remote Boost: J0LKURIY

Boost Input: [T a0

mold/setun:

1y ™ ' 11/05/07
Matrix 16:14:25

Kuva10-1  Jarjestelmaasetusten ikkuna

10-2 Julkaisutietojen tarkastelu
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Taulukko 10-2  Jdrjestelmdasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Zones Nykyisessa muottiasetuksessa ndytettavien vyohykkeiden maara.
Temp Units Vaihtaa nykyisen muottiasetuksen lampatilayksikoksi joko °F

(Fahrenheit)- tai °C (Celsius) -asteet.

Auto Logout Jos kirjautuneena oleva kayttdja ei tee mitdadn tdssa kohdassa
maaritetyn ajan kuluessa, jarjestelma kirjaa hanet ulos
automaattisesti.

Timers Standby (Valmiustila)- ja Boost (Tehokayttd) -toimintojen
ajastimet.
Utilities Téassd voi madrittaa Printer (Tulostin)- tai Networking (Verkko) -

asetukset valitsemalla halutun madritysnappaimen.

Taulukko 10-3  Jdrjestelmdasetusten ikkunan nappainten kuvaukset

Nappdin Kuvaus

EXIT Poistu jarjestelmdasetusten valintaikkunasta ja palaa
aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

10.2.1 Lampotilayksikdiden muuttaminen

Matrixin voi maarittaa nayttamaan nykyisen muottiasetuksen lampétilayksikot joko
Fahrenheit- tai Celsius-asteina.

Fahrenheit- tai Celsius-asteiden valinta [ampaotilayksikoksi:

Matrix voi ndyttaa lampotilayksikot joko Fahrenheit- tai Celsius-asteina.

+  Kosketa Temp Units (Lampdtilayksikot) -ruutua. Nayttoon tulee viesti, jossa sinua
pyydetdan varmistamaan muutos.

HUOMAUTUS: Josjarjestelma on pakotettu kdyttamaan tiettya asetusta, °F tai °C, muutoksen
tekeminen edellyttaa jarjestelmanvalvojan oikeuksia.

10.2.2 Jarjestelman vyohykemaaran muuttaminen

Nykyiseen muottiasetukseen saatetaan joutua lisdédmaan vyohykkeita tai niita voidaan
joutua poistamaan. Jos kdytOssa olevassa muotissa on vahemman ohjattavia vyohykkeita
kuin Matrixiin on maaritetty, tarpeettomat vyohykkeet kannattaa poistaa.

Jarjestelman vyohykemaaran muuttaminen:
1. Avaa ndyttdon nappaimisto koskettamalla Zones (Vyohykkeet) -ruutua.

2. Annauusi arvo, sulje ndappaimisto ja paivita jarjestelmaasetusten ikkunan sisaltd
valitsemalla ENTER.

Lampatilayksikdiden muuttaminen 10-3
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10.2.3 Automaattinen uloskirjauksen ajan muuttaminen

Jos kirjautuneena oleva kayttdja ei tee mitadn maaritetyn ajan kuluessa, Matrixin Auto
Logout -toiminnon voi maarittaa kirjaamaan hanet ulos automaattisesti. Kullekin
muottiasetukselle voi maarittaa eripituisen automaattisen uloskirjauksen ajan.

Nykyisen muottiasetuksen Auto Logout (Automaattinen uloskirjaus) -ajan muuttaminen:
1. Kosketa Auto Logout time (Automaattisen uloskirjauksen aika) -ruutua
Nayttoon avautuu nappaimisto.

2. Anna uusi automaattisen uloskirjauksen aika ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10.2.4 Valmiustilan ajastimen asetukset

Jos muotin lampdétiloja halutaan alentaa tietyksi ajaksi, kullekin valmiustoiminnolle voi
maarittad omat ajastimet. Kun jarjestelma siirtyy valmiustilaan, ajastin kdaynnistyy. Kun ajastin
saavuttaa loppuarvon, [ampétilat palaavat kdyttamaan normaaleja asetusarvoja.

10.2.4.1 Valmiustilan manuaalisen ajastimen maaritys

Tama ajastin aktivoituu valittaessa STANDBY (VALMIUSTILA).
Valmiusajan manuaalisen ajastimen maaritys:

1. Avaa ndyttoon ndppdimistd koskettamalla Manual Standby (Manuaalinen valmiustila) -
ruutua.

2. Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10.2.4.2 Valmiustilan ajastimen etatoiminnon maaritys

Input Option (Tulon valinta) -asetuksella ja Standby Cycle Enable (Valmiusjakson aktivointi) -
asetuksella maaritetaan, kuinka jarjestelma reagoi saadessaan Remote Standby
(Etavalmiustila) -signaalin.

HUOMAUTUS :  Jos jarjestelmassa ei ole etdvalmiustilatoimintoa, jarjestelmaasetusten
ikkunassa ndytetaan vain Manual Standby timer (Valmiusajan manuaalinen
ajastin).

Valmiusajan ajastimen etatoiminnon maaritys:
1. Avaa nayttdon nappaimisto koskettamalla Remote Standby (Etdvalmiustila) -ruutua.

2. Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10-4 Automaattinen uloskirjauksen ajan muuttaminen
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10.2.4.3 Valmiustilan viiveajastimen maaritys

Delay Standby timer (Valmiustilan viiveajastin) sisdltyy Remote Standby -
etavalmiustoimintoon. Valmiustilan viiveajastimella suojataan materiaalia palamiselta, jos
ruiskuvalukone pysadytetdan tietyksi ajaksi. Jos valmiustilan viiveajastin madritetaan, Matrix
alkaa alentaa lampétiloja vasta viiveajan umpeuduttua.

Esimerkki: kun ruiskuvalukoneen suojaovi avataan muotin tarkistusta varten, Matrixille
voidaan lahettda signaali kdynnistaa valmiustilan viiveajastin. Jos ovi suljetaan ennen
viiveajan umpeutumista, Matrix ei siirry valmiustilaan. Jos ovi pysyy auki, Matrix siirtyy
valmiustilaan.

HUOMAUTUS : Jos jarjestelmassa ei ole etdavalmiustilatoimintoa, jarjestelmaasetusten
ikkunassa ndytetaan vain Manual Standby timer (Valmiusajan manuaalinen
ajastin).

Valmiustilan viiveajastimen maaritys:
1. Avaa ndyttdéon nappdimisto koskettamalla Delay Standby (Valmiustilan viive) -ruutua.

2. Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10.2.4.4 Valmiustilan tuloasetuksen muuttaminen

Valmiustilan tuloasetuksen muuttaminen:

»  Vaihda ohjaustapaa Trigger (Laukaisin)- ja On/Off (Kaytossa/Ei kdytdssa) -valintojen
valilla koskettamalla Standby Input (Valmiustilan tulo) -ruutua.

HUOMAUTUS: Tata asetusta ei ndy, jos etdavalmiustila ei sisélly jarjestelmaan.

10.2.4.5 Valmiusjakson muuttaminen

Valmiusjakson aktivointi tai kaytosta poisto:

«  Ota Standby Cycle (Valmiusjakso) kayttoon (ON) tai pois kaytosta (OFF) koskettamalla
Standby Cycle Enable (Valmiusjakson aktivointi) -ruutua.

HUOMAUTUS: Tata asetusta ei ndy, jos etavalmiustila ei sisally jarjestelmaan.

10.2.4.6 Valmiustilakayton kuvaus

Taulukko 10-4  Manuaalisen valmiustilakdyton kuvaus

Manufialmen Viiveaika | Etsaika | Tulon tila J.ak.so Toimenpide - ?TANDBY-nappamta
aika aktivoituna painetaan
0:00:00 - - -— Jarjestelma pysyy valmiustilassa
toistaiseksi.
XXX:XX -—- -— - -—- Jarjestelma pysyy valmiustilassa,
kunnes ajastin umpeutuu.

Valmiustilan viiveajastimen maaritys 10-5
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Manuaalisen valmiustilakdyton voi lopettaa valitsemalla STANDBY (VALMIUS) tai STOP (SEIS).

Taulukko 10-5  Etavalmiustilakdyton kuvaus

Manu?almen Viiveaika | Etdaika | Tulon tila J.ak-so Toimenpide - ?TANDBY-nappamta
aika aktivoituna painetaan
- 0:00:00 | 0:00:00 | Laukaisin | -—-- Jarjestelma ei siirry valmiustilaan,

koska ajastimia ei ole madritetty.

- 0:00:00 | X:XX:XX | Laukaisin | -—-- Jarjestelma siirtyy valittdmasti
valmiustilaan ja pysyy siing, kunnes
ajastin umpeutuu.

XXX:XX | XeXX:XX | Laukaisin | Ei Jarjestelma on viivetilassa annetun
ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy, kunnes
ajastin umpeutuu.

X:XX:XX | 0:00:00 | Laukaisin | Ei Jarjestelma on viivetilassa annetun
ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy
toistaiseksi.

XXXXX | XeXX:XX | Laukaisin | Kylla Jarjestelma on viivetilassa annetun
ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy, kunnes
ajastin umpeutuu. Jos tulosignaalin
tila vaihtuu viiveajastimen ollessa
toiminnassa, viiveajastin nollautuu
annettuun arvoon.

X:XX:XX | 0:00:00 | Laukaisin | Kylla Jarjestelma on viivetilassa annetun
ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy
toistaiseksi. Jos tulosignaalin tila
vaihtuu viiveajastimen ollessa
toiminnassa, viiveajastin nollautuu
annettuun arvoon.

-—- 0:00:00 | 0:00:00 | ON/OFF | ---- Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja
pysyy siing, kunnes tulosignaali ei ole
enaa aktiivinen.

0:00:00 | X:XX:XX | ON/OFF | ——-- Jarjestelma siirtyy valmiustilaan ja
pysyy siing, kunnes tulosignaali ei ole
enaa aktiivinen tai ajastin umpeutuu.

10-6 Valmiustilakdyton kuvaus
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Taulukko 10-5  Etavalmiustilakdyton kuvaus (Jatkuu)

Manu.aalmen Viiveaika | Etiaika | Tulon tila J.ak:r.o Toimenpide - §TANDBY-nappamta
aika aktivoituna painetaan
XXXXX | XiXX:XX | ON/OFF | ---- Jarjestelma on viivetilassa annetun

ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen tai
ajastin umpeutuu.

X:XX:XX | 0:00:00 | ON/OFF | ---- Jarjestelma on viivetilassa annetun
ajan verran siirtyen sitten
valmiustilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen.

Etavalmiustilakdyton voi lopettaa valitsemalla STANDBY (VALMIUS) tai STOP (SEIS).

10.2.5 Tehokayton ajastimen asetukset

Jos muotin lampétiloja halutaan suurentaa tietyksi ajaksi, kullekin tehokdyttotoiminnolle voi
madrittad omat tehoajastimet. Kun jarjestelma siirtyy tehokayttotilaan, ajastin kdynnistyy.
Kun ajastin saavuttaa loppuarvon, lampatilat palaavat kayttamaan normaaleja asetusarvoja.

10.2.5.1 Tehokayton manuaalisen ajastimen maaritys

Tama ajastin aktivoituu valittaessa BOOST (TEHOKAYTTO).
Tehokdyton manuaalisen ajastimen maaritys:

1. Avaa ndyttoon nappdimisto koskettamalla Manual Boost (Manuaalinen tehokaytto) -
ruutua.

2. Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10.2.5.2 Etatehokayton ajastimen maaritys

Input Option (Tulon valinta) -asetuksella madritetdan, kuinka jarjestelma reagoi saadessaan
Remote Boost (Etatehokayttd) -signaalin.

HUOMAUTUS : Jos jarjestelmassa ei ole Remote Boost -toimintoa, jarjestelmaasetusten
ikkunassa naytetaan vain Manual Boost timer (Tehokdytén manuaalinen
ajastin).

Tehokdyton etatoiminnon ajastimen maaritys:

1. Avaa ndyttoon nappdimisto koskettamalla Remote Boost (Tehokaytdn etatoiminto) -
ruutua.

2.  Annauusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

Tehokdyton ajastimen asetukset 10-7
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10.2.5.3 Tehokayton viiveajastimen maaritys

Delay Boost timer (Tehokaytdn viiveajastin) -toiminnolla jarjestelma odottaa tietyn ajan
ennen siirtymista tehokayttotilaan.

Tehokdyton viiveajastimen maaritys:
1. Avaa ndyttdon nappdimisto koskettamalla Delay Boost (Tehokdyton viive) -ruutua.

2. Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje ndppaimisto ja palaa System Setup
(Jarjestelmaasetukset) -ikkunaan valitsemalla ENTER.

10.2.5.4 Tehokayton tuloasetuksen muuttaminen

Tehokdyton tuloasetuksen muuttaminen:

»  Vaihda ohjaustapaa Trigger (Laukaisin)- ja On/Off (Kaytossa/Ei kdytdssad) -valintojen
valilla koskettamalla Boost Input (Tehokayton tulo) -ruutua.

HUOMAUTUS: Tata asetusta ei ndy, jos Remote Boost (Tehokayton etdtoiminto) ei sisally
jarjestelmaan.

10.2.5.5 Tehokayton kuvaus

Taulukko 10-6 ~ Manuaalisen tehokayton kuvaus

Manufxalmen Viiveaika | Etsaika | Tulontila J-ak-so Toimenpide - BOOST-nappiinta
aika aktivoituna painetaan
0:00:00 - - e - Jarjestelma pysyy tehotilassa
toistaiseksi.
XXX:XX ---- -—-- - ---- Jarjestelma pysyy tehotilassa, kunnes
ajastin umpeutuu.

Manuaalisen tehokaytdn voi lopettaa valitsemalla BOOST (TEHO) tai STOP (SEIS).

Taulukko 10-7  Tehokaytdn etdtoiminnon kuvaus

Manuaalinen

aika Viiveaika | Etdaika | Tulontila Toimenpide — Boost-nappadinta painetaan

- 0:00:00 | 0:00:00 | Laukaisin | Jarjestelma ei siirry tehokayttotilaan, koska
ajastimia ei ole madritetty.

-—-- 0:00:00 | X:XX:XX | Laukaisin | Jarjestelma siirtyy valittdmasti tehokayttotilaan ja
pysyy siind, kunnes ajastin umpeutuu.

- XXXXX | X:XX:XX | Laukaisin | Jarjestelmad on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
ajastin umpeutuu.

- X:XX:XX | 0:00:00 | Laukaisin | Jarjestelmad on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy toistaiseksi.
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Taulukko 10-7  Tehokayton etatoiminnon kuvaus (Jatkuu)

Manuaalinen

aika Viiveaika | Etdaika | Tulontila Toimenpide — Boost-nadppadinta painetaan

- 0:00:00 | 0:00:00 | ON/OFF | Jarjestelmad siirtyy tehokayttotilaan ja pysyy siing,
kunnes tulosignaali ei ole enaa aktiivinen.

— 0:00:00 | X:XX:XX | ON/OFF | Jarjestelma siirtyy tehokayttotilaan ja pysyy siind,
kunnes tulosignaali ei ole enda aktiivinen tai ajastin
umpeutuu.

- XXX:XX | XeXX:XX | ON/OFF | Jarjestelma on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen tai ajastin
umpeutuu.

- X:XX:XX | 0:00:00 | ON/OFF | Jdrjestelma on viivetilassa annetun ajan ja siirtyy
sitten tehokayttotilaan, jossa se pysyy, kunnes
tulosignaali ei ole enda aktiivinen.

Tehokayton etatoiminnon voi lopettaa valitsemalla BOOST (TEHO) tai STOP (SEIS).

10.2.6 Varusohjelmien maaritykset

Utilities-kohdassa voi maarittda tulostimen ja verkon asetukset.

10.2.6.1 Tulostinasetukset

Matrix tukee kaikkia PCL5-yhteensopivia rinnakkais-, sarja- tai USB-tulostimia.

Taulukko 10-8 Tulostinasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus

Enable Aktivoi tai esta automaattinen tulostus koskettamalla Enable (Aktivoi) -
ruutua. Oletuksena on No (Ei).

Frequency Talla maaritetaan tulostuksen toistuvuus, ts. kuinka usein jarjestelman
halutaan tulostavan tiedot automaattisesti. Oletuksena on 5 minuutin
valein ja enimmaisasetus on 24 tuntia.

Information To Print Valitse tulostettavat tiedot valintaluettelosta. Valittavana ovat tiedot:

. Setpoints / Temps (short) (Asetusarvot / Lampdtilat (Lyhyt))
. Diagnostic Info (Diagnostiikkatiedot)

. Mold Setup Info (Muottiasetuksen tiedot)

. Screen Shot (Kuvakaappaus)

. Setpoints / Temps (long) (Asetusarvot / Lampdtilat (pitkd))
. Release Notes (Julkaisutiedot)

Varusohjelmien maaritykset 10-9
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Taulukko 10-9  Tulostinasetusten ikkunan nappdinten kuvaukset

Nappadin Kuvaus
Cancel Print Job Peruuta nykyinen tulostusty® valitsemalla CANCEL (PERUUTA).
Print Driver Maérita tulostinajuri valitsemalla SETUP (MAARITYS).
Printer Selected Valittuna olevan tulostinajurin nimi.
EXIT Palaa System Setup (Jarjestelmdasetukset) -ikkunaan valitsemalla EXIT
(POISTU).

10.2.6.2 Verkkoasetusten muuttaminen

Networking Configuration (Verkkoasetukset) -ikkunassa voi vaihtaa Matrixin IP address
(IP-osoite)- ja Subnet Mask (Aliverkkomaski) -asetuksia niin, etta jarjestelma voidaan liittaa
yrityksen verkkoon.

Verkkoasetusten muuttaminen:
1. Avaa nayttdon nappaimisto koskettamalla muutettavan tiedon ruutua.

2. Anna uusi IP-osoite ja palaa Networking Configuration (Verkkoasetukset) -ikkunaan
valitsemalla ENTER.

3. Tallenna verkkoasetukset ja palaa jarjestelmaasetusten ikkunaan valitsemalla SAVE
(TALLENNA).

10.2.7 Jarjestelman kellonaika ja paivamaara

Matrix ndyttaa pdivamaaran ja kellonajan tilarivilla ikkunan oikeassa alakulmassa.

10.2.7.1 Jarjestelman kellonajan asettaminen

Jarjestelman kellonajan asettaminen:

1. Avaa kellonajan ja paivamaaran sisdltava valintaikkuna koskettamalla tilarivin
kellonaikakenttaa.

Avaa ndppaimistd ndyttoon koskettamalla Time (Kellonaika) -ruutua.

Anna uusi kellonaika ndppaimistolla nayton mukaisessa muodossa (HHMMSS).

Sulje ndppadimisto valitsemalla ENTER.

v oA W N

Palaa edelliseen ndyttoon ja paivita tilarivin kellonaika valitsemalla SET (ASETA).

10-10 Verkkoasetusten muuttaminen
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10.2.7.2 Jarjestelman paivamaaran asettaminen

Jarjestelman pdivamaaran asettaminen:

1. Avaa kellonajan ja paivamaaran sisaltava valintaikkuna koskettamalla tilarivin
paivamaarakenttaa.

2. Avaa ndppdimistod ndyttoon koskettamalla Date (Pdivamaard) -ruutua.

3. Anna uusi pdivamaara ndppdimistolla ndyton mukaisessa muodossa (MMDDYY)
(KKPPVV).

4, Sulje ndppdimisto valitsemalla ENTER.

5. Palaa edelliseen ndyttoon ja paivita tilarivin paivamaara valitsemalla SET (ASETA).

10.3 Lisaasetukset

Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkuna on suojattu salasanalla. Ikkunassa
jarjestelmdnvalvojan oikeudet saanut kayttdja voi muuttaa koko jarjestelmaan vaikuttavia
asetuksia seka halytys- ja vyohykeasetuksia. Useat ndista asetuksista ovat tarkeita sdatimen
ongelmattoman toiminnan kannalta, eika niita tule muuttaa harkitsemattomasti. Lisatietoja
antaa Huskyn 1dhin alueellinen palvelu- ja myyntitoimisto.

olldwi - 55 " als

Advanced Setup

System Alarm Control Zone Control
Force Temp Units: - sensitivity: [JIE Sec soft start Limit: [JEEG
Waltt Voltage: m Maximum Temp Limit: m Soft Start Enable: |
Global Power Limit: m No Response Limit: m Min Staged Startup Enable: |
Log Reason Enable: m Ground Fault Minimum: m Amps Setup Stages: m
Ground Fautt Limit: [JEEI % Auto Slave Enable: -

Bake D it m Amps Auto Slave Power: m %
At-Temp Minimum: E

status: mold/setup:

Matrix™ running :lff;:/gg

Kuva10-2  Lisaasetusten ikkuna

Avaa lisdasetusten ikkuna valitsemalla ensin SYSTEM (JARJESTELMA) ja sitten Advanced
Setup (Lisdasetukset).

Jarjestelman pdivamadran asettaminen 10-11
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Taulukko 10-10  Lisaasetusten ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde

Kuvaus

Force Temp Units

Jarjestelman kaikille kdyttajille maaritetdan samat lampétilayksikot.
Vaihtoehtoina ovat °F, °C ja (-) (ei pakotettu).

Watt Voltage

Antamalla [ammitysvastuksien nimellisjannitearvon tahan varmistat,
ettd jarjestelma laskee Watt Voltage (Watti-Jannite) -arvon tarkasti.

Log Reason Enable

Valitse kdyttoon pakollinen syyn kirjaus, kun kdyttdja muuttaa
kaytonaikaisia asetuksia.

Maximum Temp Limit

Toiminnolla asetetaan enimmaislampdtila-arvo (asetusarvon ylittava
astemaara), jossa jarjestelma sulkeutuu, mikali [immitysvastukseen
tulee vika ja se alkaa tuottaa liikaa tehoa.

No Response Limit

Muokkaa enimmaisaikaa, jonka kuluessa vyohykkeen on reagoitava,
ennen kuin halytys puuttuvasta vastauksesta aktivoituu.

Soft Start Enable

Salli tai estd pehmea kdynnistys.

Staged Startup Enable

Salli tai estd vaiheittainen kdynnistys.

Setup Stages

Maarita vaiheittaisen kdynnistyksen vaiheet ja ajastimet.

Auto Slave Enable

Salli tai estd automaattinen orjatoiminto.

At-Temp Minimum

Toiminnolla muokataan sitd rajaa, jonka sisélla kaikkien vyohykkeiden
on oltava, jotta jarjestelma lahettaa ruiskukoneelle signaalin olevansa
valmiina ruiskutuksen aloittamiseen. Jos kaikkien vy6hykkeiden
lampdtilat ovat halytyksen toleranssirajojen alueella, signaali
lahetetdan. At Temperature Minimum (Minimilampétilassa) -asetusta
kaytetdan silloin, kun halytyksen toleranssiraja on tatd arvoa pienempi.
Esimerkki: jos halytyksen toleranssiraja on -17 °C ja At Temperature
Minimum -asetus on -15 °C, kdytetdan jalkimmaista arvoa.

10.3.1 Lokikirjauksen syyn aktivointi tai kaytosta poisto

Kun Change Log (Muutosloki) -toiminto kirjaa muutoksia, on mahdollista maarata, etta
muutokselle on annettava peruste aktivoimalla Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunassa
Log Reason (Lokisyy) -asetus.

Lokikirjauksen syyn aktivointi tai kdytosta poisto:

1. Vaihda menettely halutuksi koskettamalla Log Reason Enable -ruutua (vaihtoehdot Yes
(aktivoi)- tai No (estd)).

2. Palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

10-12
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10.3.2 Vaiheittaisen kaynnistyksen tai vaiheittaisen pysaytyksen aktivointi tai kaytosta poisto

Staged Startup (Vaiheittainen kdynnistys)- tai Staged Shutdown (Vaiheittainen pysaytys) -
toiminnon voi aktivoida tai poistaa kaytosta Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunassa.

Vaiheittaisen kdynnistyksen tai vaiheittaisen pysaytyksen aktivointi tai kdytosta poisto:

1. Vaihda Staged Startup Enable- tai Staged Shutdown Enable -menettely koskettamalla
ruutua (vaihtoehdot Yes (aktivoi) tai No (estd)).

2. Palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

10.3.3 Vaiheistettu kaynnistys ja pysaytys

Toiminnon ollessa kaytossa jarjestelma voi lammittaa tai jaahdyttaa vyohykkeita vaiheiden
avulla esimaaritetyssa jarjestyksessa. Vyohykkeelle voi maarittaa halutun vaiheen neljasta
vaiheesta, ja kullekin vaiheelle voi maarittaa erillisen asetusarvon. Lisaksi jokaiselle
vyohykkeelle voi madrittaa ajastimen, jolloin kaikki vyohykkeet voivat "hautua” halutun ajan
verran. Jos haluat lisdtietoja vaiheittaisesta kdynnistyksesta ja sammutuksesta, katso Osa 9.3.

10.3.3.1 Vaiheistetun kdynnistyksen valintaikkuna

Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunasta voi avata vaiheistetun kdaynnistyksen
valintaikkunan (Kuva 10-3) valitsemalla vaiheiden maarityksen Setup (Asetus) -ndppaimen.
Ikkunassa voi maarittda vyohykkeiden vaiheita ja asettaa vaiheiden asetusarvoja ja
vaihekohtaisia hautumisajastimia.

allu

osk imers[ 00:0030 ] [ s B F
o e | emcesmowr [T 7w | e | smacesemowr [T
ZONE 001 350F 9 ZONE 009 350F

ZONE 002 350F ZONE 010 350F

ZONE 003 350F ZONE 011 350F

ZONE 004 350F ZONE 012 350F

ZONE 005 350F ZONE 013 350F

ZONE 006 350F ZONE 014 350F

ZONE 007 350F ZONE 015 350F

ZONE 008 350F ZONE 016 350F

1
2
3
4
5
6
i
8

B E B F
smorseromr [T zowe | wwe | smcesemomr |

ZONE 017 350F

ZONE 018 350F

ZONE 019 350F

ZONE 020 350F

status: mold/setup:
1

Matrix™

Kuva10-3  Vaiheistetun kdynnistyksen valintaikkuna
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Taulukko 10-11  Vaiheistetun kaynnistyksen valintaikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Stage 1 Vaiheelle 1 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 2 Vaiheelle 2 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 3 Vaiheelle 3 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 4 Vaiheelle 4 maaritetyt vyohykkeet.
Soak Timer Vaihekohtainen aikamaarg, jonka kukin vyohyke saa "hautua”

vaiheasetusarvossaan, ennen kuin seuraava Stage (Vaihe) -jakso alkaa.

ZONE Vyohykkeen numero.
NAME Vyohykkeen nimi.
STAGE SETPOINT Vyohykekohtainen vaiheasetusarvo.

Taulukko 10-12  Vaiheistetun kaynnistyksen valintaikkunan nappainten kuvaukset

Nappadin Kuvaus

ASSIGN ZONES Vyo6hykkeiden vaihemaaritykset.

EXIT Paluu Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunaan.

10.3.3.2 Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkuna

Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunasta voi avata vaiheistetun pysdytyksen
valintaikkunan valitsemalla vaiheiden maarityksen Setup (Asetus) -ndappdimen. lkkunassa voi
maarittad vyohykkeiden vaiheita ja asettaa vaiheiden asetusarvoja ja vaihekohtaisia
hautumisajastimia.

10-14 Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkuna
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Kuva10-4  Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkuna
Taulukko 10-13  Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkunan kohteiden kuvaukset
Kohde Kuvaus
Stage 1 Vaiheelle 1 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 2 Vaiheelle 2 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 3 Vaiheelle 3 maaritetyt vyohykkeet.
Stage 4 Vaiheelle 4 maaritetyt vyohykkeet.
Soak Timer Vaihekohtainen aikamaarg, jonka kukin vydhyke saa "hautua”
vaiheasetusarvossaan, ennen kuin seuraava Stage (Vaihe) -jakso alkaa.
ZONE Vyohykkeen numero.
NAME Vyohykkeen nimi

STAGE SETPOINT

Vyohykekohtainen vaiheasetusarvo.

Taulukko 10-14  Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkunan nappdinten kuvaukset

Nappadin

Kuvaus

ASSIGN ZONES

Vyohykkeiden vaihemaaritykset.

EXIT

Paluu Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunaan.

Vaiheistetun pysaytyksen valintaikkuna

10-15
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10.3.3.3 Vyohykkeiden vaihemaaritykset

Vyohykkeelle voidaan maarittaa 1-4 vyohyketta Staging (Vaiheistus) -ikkunassa.

Vyohykkeiden vaihemaaritykset:

1.

Valitse ASSIGN ZONES (MAARITA VYOHYKKEET) Stage 1 -ruudun otsikkorivilta. Stage 1
Configuration - Zone assignment (Vaihe 1:n maaritys — Vyohykemadritys) -ikkuna
avautuu.

Valitse 1. vaiheessa lammitettavat vyohykkeet kayttamalla ikkunan oikeassa reunassa
olevia vybhykevalintaruutuja.

Valitut vyohykkeet korostuvat keltaisella varilla.

Palaa Staging (Vaiheistus) -ikkunaan valitsemalla ASSIGN ZONES (MAARITA
VYOHYKKEET).

Maarita vyohykkeita kolmelle muulle vaiheelle toistamalla ylla olevat toimenpiteet.

10.3.3.4 Vaiheen asetusarvon muuttaminen

Vyohykkeilla voi olla vaihekohtaisesti madritettavid asetusarvoja. Vaiheen asetusarvot
madritetadn Staging (Vaiheistus) -ikkunassa.

Vy6hykkeen vaiheasetusarvon muuttaminen:

1.

Kosketa Stage 1 -vaiheruudun ensimmaista vyohyketta ja veda valinta ko. vaiheen
viimeiseen vyohykkeeseen.

Seurauksena avautuu Stage 1 Configuration — Change Setpoints (Vaihe 1:n maaritys —
Muuta asetusarvoja) -ikkuna.

Valitse muutettavat vyohykkeet koskettamalla ja avaa nayttoon ndppdimisto
valitsemalla SET (ASETA). Anna vaiheen asetusarvo ja sulje nappaimisto valitsemalla
ENTER. Toista toimenpide vaiheen muiden vyohykkeiden osalta.

Annettuasi kaikki 1. vaiheen asetusarvot palaa Staging (Vaiheistus) -ikkunaan
valitsemalla EXIT (POISTU).

Maaritd muiden vaiheiden vyohykekohtaiset asetusarvot toistamalla ylld olevat
toimenpiteet.

10-16

Vyohykkeiden vaihemdaritykset
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10.3.3.5 Hautumisajastimien maaritys

Vaiheittaisen kdynnistyksen kunkin vaiheen lopussa, kun kaikki vyohykkeet ovat
saavuttaneet vaiheen asetusarvonsa, vyohykkeet voidaan jattaa "hautumaan" maaritetyksi
ajaksi ennen seuraavan vaiheen alkamista. Hautumisajastimien arvoja voi muuttaa Staging
(Vaiheistus) -ikkunassa.

HUOMAUTUS: Hautumisaikaa ei tarvitse maarittaa kaikille vaiheille. Jos asetusarvonsa
saavuttaneelle vybhykkeelle ei haluta viivetta ennen seuraavan vaiheen
aktivointia, ajastimen arvoksi asetetaan 00:00:00.

Hautumisajastimien maaritys:
1. Kosketa muutettavaa Soak Timer (Hautumisajastin) -aikaruutua.
Nayttdon avautuu nappaimisto.

2.  Anna uusi arvo muodossa HHMMSS ja sulje nappaimisto ja pdivita hautumisajastin
valitsemalla ENTER.

Hautumisajastimelle maaritettava aikavali on vahintaan 1 sekunti ja enintdaan 24 tuntia.
Maarita hautumisaika sita tarvitseville vaiheille toistamalla ylla olevat toimenpiteet.

Palaa Advanced Setup (Lisdasetukset) -ikkunaan valitsemalla jonkun vaiheotsikon
kohdalla EXIT (POISTU).

Hautumisajastimien madritys 10-17
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Luku 11

Nayttovalikko

Tassa luvussa kerrotaan SCREEN (NAYTTO) -valikon toiminnoista ja annetaan nayton
maarityksia koskevia ohjeita.

Avaa SCREEN-alivalikko valitsemalla SCREEN (NAYTTO). Valikossa nakyvat kohteet
maardytyvat kayttajan oikeuksien ja jarjestelman tilan perusteella.

11.1  Nayton asettelujen maaritykset

Screen Layout Configuration (Nayton asettelujen madritykset) -ikkunassa voidaan muuttaa

moniosastoisen ikkunan asetuksia, ladata pesdasettelu (UDM-tiedosto) ja luoda uusi
pesdasettelu.

Kuva11-1  Nayton asettelujen maaritysten ikkuna
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11.1.1 Moniosastoisen ikkunan asettelujen maarittaminen

Vybhykkeita voi ryhmitellad ikkunan eri osiin, jolloin niitd voi hallita helposti ryhmina. Kullekin
osalle voi maarittaa otsikkonimet, joiden taustavarit voi sdataa vapaasti.

Moniosastoisen ikkunan asettelujen maarittaminen:

1.

Valitse ensin SCREEN (NAYTTO) ja sitten Screen Layout (Ndytdn asettelut). Naytdn
asettelujen maaritysikkuna avautuu.

Valitse sopiva asettelu osastoasetuksista.
Valitsemasi asettelu tulee nayttoon.

Kun lisaat osastoon vydhykkeita tai poistat niitd, valitse Touch here to add or delete
zones inside each pane (Lisda tai poista vyohykkeita koskettamalla tata).

Nayttdon tulee Pane Configuration — Zone Assignment (Osaston kokoonpano -
Vyohykkeen madritys) -ikkuna.

Valitse kasiteltavat vyohykkeet, mikali haluat poistaa vyohykkeitad osastosta, ja valitse ne
sitten uudelleen. Lopeta osaston vyohykkeiden madritys valitsemalla ASSIGN ZONES
(MAARITA VYOHYKKEET). Palaa Pane Configuration — Zone Assignment (Osaston
kokoonpano - Vyéhykkeen maéritys) -ikkunaan valitsemalla YES (KYLLA).

Toista vaihe 3 ja vaihe 4, jos haluat maarittaa muissa osastoissa nakyvat vydhykkeet.

Voit muuttaa osastojen otsikoita koskettamalla halutun osaston otsikkoaluetta ja
valitsemalla CHANGE HEADER NAME (MUUTA OTSIKKONIMI), jolloin naytt6éon avautuu
nappdimisto. Nappaile otsikko ja valitse Enter.

Antamasi otsikkonimet nakyvat valitsemiesi osastojen otsikoissa.

Voit muuttaa osastojen otsikoiden vareja koskettamalla halutun osaston otsikkoaluetta
ja valitsemalla CHANGE HEADER COLOR (MUUTA OTSIKON VARI), jolloin ndyttéén
avautuu ndappaimisto. Valitse vari ja valitse OK.

Valitsemasi osasto-otsikot nakyvat halutun varisina.

Kun olet valmis, valitse HOME (ALOITUS), jolloin kohteena olevan muottiasetuksen
nayton asettelujen maaritykset tallentuvat muistiin. Toinen tapa tallentaa asettelu on
valita jonkin osasto-otsikon alueelta EXIT (POISTU).

Madrittamasi asettelu tulee nayttoon. Katso esimerkki: Kuva 11-2.

Moniosastoisen ikkunan asettelujen maarittaminen
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Kuva11-2  Esimerkki moniosastoisesta ikkunasta

11.1.2 Kolmiulotteisen nayttoasettelun lataaminen (UDM)

Kolmiulotteisen nayttéasettelun voi ladata muistista tai luoda Simalinkin avulla.
Kolmiulotteisen nayttoasettelun lataaminen:

1. Valitse ensin SCREEN (NAYTTO) ja sitten Screen Layout (Nayton asettelut). Nayton
asettelujen maaritysikkuna avautuu.

2. Avaa Mold Files (Muottitiedostot) -valintaikkuna valitsemalla SIMALINK.
UDMs-kansio tulee ndyttdon.
3. Valitse sopiva UDM-tiedosto ja valitse LOAD (LATAA).

Kolmiulotteinen ndyttdasettelu nakyy Cavity Layout (Pesdasettelu) -ikkunassa.

Kolmiulotteisen ndyttoasettelun lataaminen (UDM) 11-3
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11.1.3 Kolmiulotteisen nayttoasettelun maarittaminen

Muotin rakennetta voi havainnollistaa valitsemalla muottipesia tai kanavia ja maarittamalla
vyohykkeille numerot. Tama tehdaan Cavity Layout (Pesdasettelu) -ikkunassa.

Kolmiulotteisen nayttéasettelun maarittdminen:

1.
2.

Avaa vyohykkeiden maaritysikkuna valitsemalla EDIT (MUOKKAA).

Valitse muottipesdan tai kanavaan maaritettava vyohyke tai vyohykkeet ja sulje
valintaikkuna valitsemalla ASSIGN (MAARITA).

Vyohykkeen tai muottipesan yhteyteen tulee tunniste, joka ndyttaa senhetkisen
lampétilan ja vyohykkeen numeron pienella fontilla.

Lisaa tunnisteita muihin pesiin ja kanaviin toistamalla edelld olevat vaiheet.

11.1.4 Kolmiulotteisen nayttoasettelun luominen

Kolmiulotteisen nayttoasettelun luominen:

1.

Valitse ensin SCREEN (NAYTTO) ja sitten Screen Layout (Nayton asettelut). Nayton
asettelujen maaritysikkuna avautuu.

Avaa Mold Configuration (Muottiasetus) -ikkuna valitsemalla MAN CONFIG
(MANUAALINEN KOKOONPANO).

Avaa nayttoéon nappdimisto koskettamalla Set Cavitation (Madarita muottipesat) -ruutua.
Anna muottipesien lukumaara ja poistu muottiasetuksen ikkunasta valitsemalla Exit
(Poistu).

Valitse muottipesien muodot Cavity Type (Ontelotyyppi) -valintaluettelosta.

Valittavat muodot ovat:

« Kotelo

e Levy

o Sylinteri
« Kiekko

Vahvista parametrit valitsemalla SET (ASETA).

Nayttoon tulee valintaikkuna, jossa kysytaan, haluatko tallentaa asettelun, ennen kuin
Cavity Layout (Pesdasettelu) -ikkuna avautuu.

Jos haluat tallentaa asettelun, avaa ndppaimistd ndyttdédn valitsemalla YES (KYLLA).
Nimead tiedosto ja tallenna se valitsemalla ENTER.

Jos et halua tallentaa asettelua, valitse NO (EI).

Nayttoon tulee Cavity Layout (Pesdasettelu) -ikkuna, jossa uusi asettelu nakyy. Nyt voit
maarittad asetteluun lammitysvastusvyohykkeita kayttaen edelld kuvattua menettelya.

Kolmiulotteisen ndyttoasettelun mddrittdminen
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status: mold/setup:
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Kuva11-3  Pesdasetteluikkuna

Kolmiulotteisen ndyttoasettelun luominen 1-5
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Luku12 Huomautusten valintaikkuna

Jos muotin kanssa ilmenee ongelma, voi olla tarpeen tehda asiasta huomautus seuraavan
vuoron kayttajalle. Helposti katoavan paperilapun asemesta on parempi tehda huomautus
ohjelmaan. Huomautusten ikkunaan voi my6s tuoda viivapiirroskuvia, joihin voi lisdta
huomautuksia.

ﬁ”ﬁ" 3 DI BBl al -l
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Name: A note Sender: ADMIN

Note: Dial goes up to 11.

. =,

mold/setup:
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Kuva12-1  Create Notes (Luo huomautuksia) -valintaikkuna

Taulukko 12-1 Huomautusikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus

Note Type Kaytettavissa on kolme erilaista huomautustyyppia.

. Mold Notes (Muottia koskevat huomautukset) liittyvat tiettyyn
muottiasetukseen.

. User Notes (Kayttajan huomautukset) ldhetetaan tietylle
kayttajalle.

. System Notes (Jarjestelmahuomautukset) nakyvat kaikille
kayttajille.

Priority Huomautuksen ensisijaisuus.
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Taulukko 12-1 Huomautusikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde Kuvaus

Name Huomautuksen nimi. Ennen huomautuksen lahettamista sille on
annettava nimi.

Sender Lahettdjan nimeksi tulee aina kirjautuneena oleva kayttaja.

Note Valitse tamd, kun haluat kirjoittaa tekstikuvauksen naytén
nappaimistolla.

Drawing box Tahan ruutuun voi piirtaa, tuoda piirroksia ja sijoittaa tekstia.
Line type Nayttaa piirtotyokalun viivan paksuuden.
Color Nayttaa piirto- tai tekstityokalun kdyttdaman varin.

Taulukko 12-2  Huomautusikkunan nappainten kuvaukset

Nappdin Kuvaus

CLEAR CLEAR (TYHJENNA) tyhjentaa piirrosruudun sisallon.

SEND SEND (LAHETA) tallentaa huomautuksen.

TEXT TOOL TEXT TOOL (TEKSTITYOKALU) mahdollistaa tekstin kirjoittamisen
piirrosruutuun.

ERASE TOOL ERASE TOOL (PYYHEKUMI) mahdollistaa piirrosruudun sisallon
poistamisen.

DRAW TOOL DRAW TOOL (PIIRTO) mahdollistaa vapaan piirtamisen piirrosruudussa.

LINE TOOL LINE TOOL (VIIVA) mahdollistaa suorien viivojen piirtamisen
piirrosruudussa.

SQUARE TOOL SQUARE TOOL (SUORAKAIDE) mahdollistaa nelididen tai
suorakaidekuvioiden piirtdmisen piirrosruudussa.

CIRCLE TOOL CIRCLE TOOL (YMPYRA) mahdollistaa ympyroiden tai soikioiden
piirtdmisen piirrosruudussa.

EXIT EXIT (POISTU) peruu huomautuksen ja palaa aloitusikkunaan.

INSERT IMAGE INSERT IMAGE (LISAA KUVA) mahdollistaa kuvan lisddmisen
huomautukseen.
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12.1 Huomautusten luominen

Huomautus luodaan seuraavasti:

1.

Valitse ensin aloitusikkunassa NOTES (HUOMAUTUKSET) ja sitten Create Notes
(Luo huomautuksia) -alivalikko.

Kun haluat piirtdd huomautusikkunaan, valitse ensin sopiva vari ikkunan alareunan
varindppaimilla. Kosketa sitten sormella valkoista piirtoaluetta ja luo piirrosviiva
liikuttamalla sormea. Kdytettavissa ovat seuraavat piirtotyokalut:

« DRAW TOOL (PIIRTO): vapaamuotoisen viivan piirto sormella vetamalla.

o LINETOOL (VIIVA): suoran viivan piirto vetamalla. Viivan aloituspiste osoitetaan
koskettamalla ruutua ja lopetuspiste ilmaistaan vetamisen lopuksi nostamalla sormi
ruudulta pois.

e SQUARE TOOL (SUORAKAIDE): nelion tai suorakaidekuvion piirto vetamalla. Nelion
tai suorakaiteen vasen ylakulma osoitetaan koskettamalla ruutua ja oikea alakulma
ilmaistaan vetamisen lopuksi nostamalla sormi ruudulta pois.

o CIRCLE TOOL (YMPYRA): ympyrén tai soikion piirto vetamalla. Ympyran tai soikion
reuna alkaa kosketuksen aloituspisteesta ja soikion muoto maaraytyy sen mukaan,
missa kohdassa sormi nostetaan pois.

Kun haluat lisita tekstia, valitse TEXT TOOL (TEKSTITYOKALU) ja tuo ndppéimistd
nayttoon koskettamalla mitd tahansa kohtaa piirrosruudulla. Nappdile huomautus ja
poista sulje ndppaimisto valitsemalla ENTER.

Jos haluat poistaa piirroksesta osia, valitse ERASE TOOL (PYYHEKUMI), valitse sopiva
viivan paksuus ja veda sormella kohdistinta pyyhittavan alueen yli.

Jos haluat poistaa huomautuksen, valitse CLEAR (TYHJENNA). Nayttd6n tulee poiston
vahvistuksen valintaikkuna. Poista huomautus valitsemalla OK.

Nimed huomautus koskettamalla Name (Nimi) -ruutua. Nayttoon tulee nappadimisto,
jolla voit nappailla nimen. Kun olet valmis, sulje nappaimisto valitsemalla ENTER.

Valitse huomautuksen tyyppi koskettamalla sopivaa valintaa. Jos kyseessa on muottia
koskeva huomautus, valitse muotti Mold Folders (Muottikansiot) -valintaluettelosta.
Jos kyseessa on kayttajalle tarkoitettu huomautus, valitse hdanen nimensa kayttajien
valintaluettelosta. Palaa Create Notes (Luo huomautuksia) -valintaikkunaan
valitsemalla OK.

Huomautuksen oletustyyppina on System Notes (Jarjestelmahuomautukset).

Valitse Priority (Ensisijaisuus) koskettamalla sopivaa valintanappia.

Huomautusten luominen
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12.1.1 Kuvien kaytto huomautuksissa

Kuvien avulla voidaan osoittaa ja havainnollistaa ongelmakohtia tai oikeita asetuksia.
Lisad kuva huomautukseen seuraavasti:

1. Valitse INSERT IMAGE (LISAA KUVA). Muottitiedostojen valintaikkunaan avautuu
ladattuna olevaan muottiasetukseen liittyva kuvakansio.

2. Siirry sopivaan kuvakansioon ja valitse huomatukseen lisattava kuvatiedosto
korostamalla se.

3. Lisad kuva huomautuksen piirrosruutuun valitsemalla INSERT (LISAA).

Kuvaa voi muokata piirto- ja tekstityokaluilla.

12.1.2 Huomautusten tallentaminen

Huomautus tallennetaan lahettamalla se vastaanottajalle.
Tallenna huomautus seuraavasti:

« Tallenna huomautus valitsemalla SEND (LAHETA).

HUOMAUTUS : Jarjestelmaa koskevat huomautukset nakyvat kaikille kayttajille ja muottia
koskevat huomautukset kayttdjille, jotka lataavat kyseisen muotin. Kayttajan
huomautukset lahetetaan valitulle kayttajalle.

12.2 Huomautuksen lukeminen

Kun sinulle on huomautus, jota et ole lukenut, keltainen huomautuskuvake vilkkuu tilarivin
tila-, muottiasetus- tai kayttajakohdassa.

Huomautuksen lukeminen:

1. Avaa huomautus Create Notes (Luo huomautuksia) -valintaikkunaan koskettamalla
keltaista huomautuskuvaketta.

2. Palaa edelliseen ikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU). Nayttoon tulee valintaikkuna,
jossa kysytaan, haluatko merkitéd huomautuksen luetuksi. Merkitse huomautus luetuksi
valitsemalla YES (KYLLA), jolloin keltainen huomautuskuvake poistuu. Jos valitset NO
(El), keltainen huomautuskuvake jaa vilkkumaan tilariville. Jos merkitset huomautuksen
luetuksi, sen voi jatkossakin ladata soveltuvasta tiedostoikkunasta.

12-4 Kuvien kdytto huomautuksissa
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12.2.1 Huomautuksen lataaminen

Kun olet luonut ja tallentanut huomautuksen, voit avata sen jatkossa huomautusten
valintaikkunassa.

Huomautuksen lataaminen:

1. Valitse aloitusikkunassa ensin NOTES (HUOMAUTUKSET) ja sitten View Mold Notes
(Nayta muottihuomautukset) -alivalikko. Muottitiedostojen valintaikkunaan avautuu
valittuna olevaan muottiasetukseen liittyvat huomautukset.

Jos haluamasi huomautus on toisessa kansiossa, siirry kohdekansioon.
2. Valitse avattava huomautus ja valitse LOAD (LATAA).

12.2.2 Kuvan lataaminen

Yksi huomautusikkunan kdyttotapa on muottipiirrosten ja -kuvien katselu. Jarjestelma tukee
seuraavia tallennusmuotoja: bittikartta (BMP), JPEG (JPG tai JPEG) ja PNG (PNG).

Kuvan lataaminen:

1. Valitse aloitusikkunassa ensin NOTES (HUOMAUTUKSET) ja sitten View Mold Notes
(Nayta muottihuomautukset) -alivalikko. Muottitiedostojen valintaikkunaan avautuu
valittuna olevaan muottiin liittyvat huomautukset.

Siirry sopivaan kuvakansioon ja valitse avattava tiedosto.

Lataa kuva Create Notes (Luo huomautuksia) -valintaikkunaan valitsemalla LOAD
(LATAA).

12.2.3 PDF-tiedoston katselu

Matrix-jarjestelmassa voi tallentaa ja katsella PDF-asiakirjoja.
PDF-asiakirjan katseleminen:

1. Valitse aloitusikkunassa ensin NOTES (HUOMAUTUKSET) ja sitten View Mold Notes
(Nayta muottihuomautukset) -alivalikko. Muottitiedostojen valintaikkunaan avautuu
valittuna olevaan muottiin liittyvat huomautukset. Vaihtoehtoinen tapa on valita
aloitusikkunasta MOLD FILES (MUOTTITIEDOSTOT).

Siirry sopivaan asiakirjakansioon ja valitse avattava PDF-tiedosto.
Lataa asiakirja PDF-tiedostojen katseluikkunaan valitsemalla LOAD (LATAA).

Palaa muottitiedostojen valintaikkunaan valitsemalla Quit (Poistu).

Huomautuksen lataaminen 12-5



HUSKY v 2.0 — lokakuu 2009 Altanium Matrix

12-6 PDF-tiedoston katselu



Kayttoopas

v 2.0 — lokakuu 2009 Tietojen tallennus

Luku 13

Tietojen tallennus

Data Recording (Tietojen tallennus) -tyokalun avulla muotin toimintaa on kateva seurata.
Tyokalun avulla voi analysoida ja optimoida ruiskuvaluprosessia, jaljittaa virheita, etsia
askettdin ilmenneen virheen ldhde tai ennakoida tulevien virhetilanteiden
ilmenemispaikkoja. (Error Log) Virheloki sisaltaa tiedot virheista, jotka on ilmenneet viimeksi
tehdyn virheilmoitusten poiston jalkeen. Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa voi
tallentaa tietoja muotin toiminnasta ja tarkastella tallennettuja tietoja. Jos jarjestelman
tallentaessa tietoja ilmenee virhe, sen mahdollisia syita voi etsia tarkastelemalla jarjestelman
toimintaa virheen ilmenemishetkella.

Tietoja voi haluttaessa tallentaa jatkuvasti tai vain tilanteessa, jossa START (KAYNNISTA) -
painiketta on kosketettu. Jarjestelméanvalvoja voi muuttaa tdta asetusta Manage Database
(Tietokannan hallinta) -ikkunan User Profiles (Kdyttajaprofiilit) -toiminnosta.

13.1 Prosessihistorian ikkuna

Tiedot ndytetdan vyohykkeittdin joko Graph (Kaavio) -tilassa (Kuva 13-1) tai Text (Teksti) -
tilassa. Oletuksena ndytetdan kaaviotila, jossa esitetdan graafisena yhteenvetona yhden
vyohykkeen tallennetut tiedot kuten tehon kaytto, lampdtilan muutokset ja asetusarvot. Jos
tiettyna ajankohtana ndyttaa tapahtuneen jotakin normaalista poikkeavaa, lisdtietoja saa ko.
ajankohdan tekstimuotoisesta esityksesta.

Kirjatut arvot sisaltavat seuraavat tiedot:
»  Vyohykkeen numero

«  Kellonaika ja paivamaara

o Lampdtila

e Asetusarvo

o Halytys
o Keskeytys
« Teho

e Ohjaustapa (automaattinen, manuaalinen, valvonta)
e Ampeerimadrat

»  Wattimaarat

o Virhetila

Prosessin historiatietoihin mahtuu 1 000 datasarjaa, joista kukin sisaltaa 2 000 tietuetta.
Tietueet sisaltavat jarjestelman kunkin vyohykkeen kirjatut arvot. Tihedan tapahtuva
ndytteenottotaajuus tayttaa tietokannan nopeammin kuin harvoin tapahtuva ndytteenotto.
Datasarjojen avulla voi siirtya prosessihistoriassa haluttuun aikavaliin.

Prosessihistorian ikkuna
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Kuva13-1  Prosessin historiatietojen ikkuna kaaviotilassa

Taulukko 13-1 Prosessin historiatietojen ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Mold Sen muotin nimi, jonka osalta prosessin historiatiedot esitetaan.
Setup Sen muottiasetuksen nimi, jonka osalta prosessin historiatiedot

esitetaan.

Zone Prosessihistoriassa nakyvan vydhykkeen nimi.
Graph/Text Yhden vydhykkeen kdyttohistoria joko kaavio- tai tekstitilassa.
(Kaavio/Teksti) -osio
Record indicator Record-tallennusosoitin ndyttaa, tallentaako jarjestelma parhaillaan
(Tallennuksen osoitin) (punainen) vai ei (valkoinen).

Taulukko 13-2  Prosessihistorian ikkunan nappainten kuvaukset

Nappdin Kuvaus

START/STOP REC Kaynnista tai pysdyta nykyisen toiminnan tallennus valitsemalla
START/STOP REC (KAYNNISTA/PYSAYTA TALLENNUS).

SET FREQ Muuta ndytteenoton tiheyttd valitsemalla SET FREQ (ASETA TIHEYS).
Anna uusi ndytteenoton tiheysarvo, ja sulje ndppaimisto ja palaa
prosessihistorian ikkunaan valitsemalla ENTER.

13-2 Prosessihistorian ikkuna
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Taulukko 13-2  Prosessihistorian ikkunan nappainten kuvaukset (Jatkuu)

Nappadin Kuvaus

SELECT DATA SET Avaa tallennetut datasarjat sisaltava valintaikkuna koskettamalla SELECT
DATA SET (VALITSE DATASARJA) -ndppadinta. Valitse haluttu datasarja, ja
lataa tiedot ja palaa prosessihistorian ikkunaan valitsemalla SELECT.

TEXT/GRAPH Valitse kaavio- tai tekstitila koskettamalla TEXT/GRAPH (TEKSTI/KAAVIO)
-ndppainta.
EXPORT DATA SET Tiedot voi vieda USB-tallennusvalineeseen CSV-tiedostona (pilkuin

eroteltuina arvoina). Avaa kansioiden valintaikkuna valitsemalla EXPORT
DATA SET (VIE DATASARJA). Valitse kohdekansio ja palaa
prosessihistorian ikkunaan valitsemalla OK.

HUOMAUTUS:  USB-tallennusvalineen on oltava liitettynd, ennen kuin
tiedot voi vieda.

SELECT ZONE Avaa ndyttoon vyohykeluettelo koskettamalla SELECT ZONE (VALITSE
VYOHYKE) -nappainta. Valitse haluttu vyéhyke luettelosta ja avaa ko.
vyohykkeen tiedot ndyttdon kaavio- tai tekstimuodossa koskettamalla
SELECT (VALITSE) -ndppdintd. Taman nappdimen voi valita vasta sitten,
kun datasarja on ladattu.

PREV ZONE Avaa ndyttdon edellisen vyohykkeen tiedot valitsemalla PREV ZONE
(EDELLINEN VYOHYKE). Taman nippaimen voi valita vain, jos
datasarjassa on toinen vyohyke.

NEXT ZONE Avaa ndyttdon seuraavan vyohykkeen tiedot valitsemalla NEXT ZONE
(SEURAAVA VYOHYKE). Timan nappaimen voi valita vain, jos
datasarjassa on toinen vyohyke.

EXIT Palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

Tekstitila: Tekstitilassa naytetaan yhden vyohykkeen yksityiskohtaiset tiedot
ndytteenottohetkelld. Tiedoista ndkee, onko asetuksia muutettu muotin toiminnan aikana ja
kuinka jarjestelma siihen reagoi.

13.1.1 Tallennettujen tietojen tarkastelu

Tallennetun datasarjan avaaminen nayttoon:

1. Kosketa Process History (Prosessihistoria) -ikkunassa SELECT DATA SET (VALITSE
DATASARIJA) -painiketta.

2. Valitse haluamasi tallennettu datasarja ja kosketa SELECT (VALITSE) -painiketta.
Tallennettu datasarja avautuu prosessihistorian ikkunaan.

Tallennettujen tietojen tarkastelu 13-3
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13.1.2 Tietojen tallentaminen

Ladattuna ja toiminnassa olevan muotin toimintatietojen tallentaminen:

1.

13.2 Virheloki

Valitse ndytteenoton tiheys (vahimmadisasetus on 1 sekunti ja enimmaisasetus 24 tuntia)
koskettamalla SET FREQ (ASETA TIHEYS) -nappadinta.

Anna tiheys ja palaa prosessihistorian ikkunaan valitsemalla ENTER.

Aloita tallennus valitsemalla START REC (KAYNNISTA TALLENNUS). Tallennuksen
osoittimen vdri vaihtuu punaiseksi

Lopeta tallennus valitsemalla STOP REC (PYSAYTA TALLENNUS).

Error Log (Virheloki) -ikkunassa voi tarkastella jarjestelmassa ilmenneita virheita. Oletuksena
on viimeisimman virheen ndyttd ensimmaiseksi. Mold (Muotti)- ja Setup (Asetus) -virheet voi
poistaa tarvittavin jarjestelmavaltuuksin, mutta System (Jarjestelma) -virheita ei voi poistaa.

HUOMAUTUS: Tiedot voidaan lajitella nousevaan tai laskevaan jarjestykseen koskettamalla

halutun sarakkeen otsikkoa. Téma on kateva vianmaaritystyokalu.

B matrix desktop

@’] [i ;'_: = f#--nrs;n h_%r"lu riJ

Error Log For: System

mm IONE | SETROINT TENF m AMPS SYSTEM STATUS SETUR ERROR

06/01/05 10:05:00 350.0F 351.0F running Test Transmit Data Comm ‘
06/01/05 10:05:00 007 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 006 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 005 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 o004 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 003 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 o0z 350.0F 351.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:05:00 012 350.0F 349.0F 2.0A running Test Transmit Data Comm
06/01/05 10:00:00 o1z 350.0F 362.0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 011 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 010 350.0F 362.0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 009 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 008 350.0F 362.0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 007 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 006 350.0F 362.0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 005 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 o004 350.0F 362.0F 2.0A running Test Alarm Over Temp
06/01/05 10:00:00 003 350.0F 362 0F 2.0A running Test Alarm Over Temp

(3 r r r r r M M r
= w L Ed e L e e e
status: mold/setup: user:

]
MatrlX stopped ?93!;3{40;

Kuva13-2  Virheloki-ikkuna

Tietojen tallentaminen
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Taulukko 13-3 Virheloki-ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
DATE Paivamaara, jolloin virhe ilmeni.
TIME Kellonaika, jolloin virhe ilmeni.
ZONE Sen vy6hykkeen numero, jossa virhe ilmeni.
SETPOINT Asetusarvo vyohykkeessa, jossa virhe ilmeni.
TEMP Tapahtumahetken lampdtila vyohykkeessa, jossa virhe ilmeni.
POWER Tehon prosenttiarvo vyohykkeessa, jossa virhe ilmeni.
AMPS Virtalukema vydhykkeessa, jossa virhe ilmeni.
SYSTEM STATUS Jarjestelman tila vyohykkeessa, jossa virhe ilmeni.
SETUP Muottiasetus, joka oli ladattuna virheen tapahtumahetkella.
ERROR Virheen kuvaus.

Taulukko 13-4 Virhelokin ikkunan nappdinten kuvaukset

Nappdin

Kuvaus

VIEW ALL ERRORS

Naet kaikki tassa saatimessa ilmenneet virheet valitsemalla VIEW ALL
ERRORS (NAYTA KAIKKI VIRHEET). Taman listan virheita ei voi poistaa.

VIEW MOLD ERRORS

Naet kaikki tdma muottikansion sisaltamassa muottiasetuksessa
ilmenneet virheet valitsemalla VIEW MOLD ERRORS (NAYTA MUOTIN
VIRHEET). Poista kaikki néama virheet valitsemalla CLEAR ERRORS (POISTA
VIRHEET).

VIEW SETUP ERRORS

Naet kaikki ladattuna olevassa muottiasetuksessa ilmenneet virheet
valitsemalla VIEW SETUP ERRORS (NAYTA ASETUKSEN VIRHEET). Poista
kaikki nama virheet valitsemalla CLEAR ERRORS (POISTA VIRHEET).

CLEAR ERRORS

Poista kaikki listan virheet valitsemalla CLEAR ERRORS (POISTA VIRHEET).

SAVETO FILE

Kopioi ndytossa oleva virheloki System-jdrjestelmakansioon valitsemalla
SAVE TO FILE (TALLENNA TIEDOSTOON). Tiedoston voi lahettaa Huskylle
analysoitavaksi. Tallennettavien virheiden tyypin perusteella toiminto
luo tiedoston sys_errors.dat (jarjestelmavirheet), setup_errors.dat
(asetusvirheet) tai mold_errors.dat (muottivirheet).

REFRESH

Saat listan tarkastelun aikana ilmenneet uudet virheet ndyttoon
valitsemalla REFRESH (PAIVITA).

SELECT ALL

Korosta kaikki ndytdssa nakyvat virheet valitsemalla SELECT ALL
(VALITSE KAIKKI).

CLEARALL

Poista kaikkien valittuina olevien virheiden korostus valitsemalla CLEAR
ALL (POISTA KAIKKI).

EXIT

Sulje Error Log (Virheloki) -ikkuna ja palaa Zone Status (Vy6hykkeen tila)
-ikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

Virheloki
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13.3 Muutosloki

Change Log (Muutosloki) -toiminto kirjaa muistiin kaikki vyohykeasetuksiin tehdyt
muutokset. Muutosloki voidaan kytkea jarjestelman senhetkiseen kadyttdjadn, ja siihen voi
kirjata tehdyn asetusmuutoksen syyn. Muutosloki kirjaa automaattisesti muutoksen
ajankohdan, ladattuna olevan muottiasetuksen, muutoksen tekijan, kohdevydhykkeen
muutetun asetuksen seka asetuksen vanhan ja uuden arvon. Ndiden tietojen avulla voidaan
seurata laatua ja saada tarkeita ruiskuvaluprosessiin liittyvia muutostietoja perusteluineen.
Tallainen tietojen kirjaus on ehdottoman tarkeaa valmistettaessa ladketeollisuuden
valutuotteita.

FIFIET i e

Change Log For: mfitest

|_oate_|__tme__| zone | | otovaL | wewva | owaneeosy | |

02/16/06 13:45:50 Norm Temp Setpt 350F 360F

02/15/06 11:26:37 Regulation Monitor Automatic ADMIN

02/15/06 11:26:34 Regulation Manual Monitor ADMIN

02/15/06 11:26:33 Regulation Automatic Manual ADMIN
11:24:01 Zone On/'Off Oft On ADMIN
11:24:00 Zane On/Off On Off ADMIN

ENE r‘z (= (

status: mold/setup: user:

1w 02/16/06
Matrix 13:47:00

Kuva13-3  Muutoslokin ikkuna

HUOMAUTUS: Change Log (Muutosloki) -ikkuna on niin leved, etta sarakkeita on selattava
vaakasuuntaisella vierityspalkilla.

Taulukko 13-5 Muutoslokin ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Change Log For Valittavat naytot: System Changes (Jarjestelmamuutokset), Mold
(Muutosloki kohteelle) Changes (Muottimuutokset) tai Setup Changes (Asetusmuutokset).
DATE Muutoksen paivamaara.
TIME Muutoksen kellonaika.
ZONE Muutoksen kohteena oleva vyohyke.
VALUE CHANGED Muutoksen kohteena oleva arvo.

13-6 Muutosloki
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Taulukko 13-5 Muutoslokin ikkunan kohteiden kuvaukset (Jatkuu)

Kohde Kuvaus
OLD VAL Asetuksen vanha arvo.
NEW VAL Asetuksen uusi arvo.
CHANGED BY Muutoksen tekijan nimi.
SETUP Muutoshetkelld ladattuna oleva muottiasetus.
REASON Muutoksen syy. Taman toiminnon voi ottaa kadyttoon tai poistaa

kaytosta jarjestelmanvalvojan oikeuksin.

Taulukko13-6  Muutoslokin ikkunan nappainten kuvaukset

Nappadin Kuvaus

VIEW ALL CHGS Katso kaikki jarjestelmdan tehdyt muutokset valitsemalla VIEW ALL
CHGS (NAYTA KAIKKI MUUTOKSET).

VIEW MOLD CHGS Katso kaikki valittuna olevan muottikansion sisdltamiin asetustietoihin
tehdyt muutokset valitsemalla VIEW MOLD CHGS (NAYTA
MUOTTIMUUTOKSET).

VIEW SETUP CHGS Katso kaikki ladattuna oleviin asetustietoihin tehdyt muutokset
valitsemalla VIEW SETUP CHGS (NAYTA ASETUSMUUTOKSET).

SAVE TO FILE Tallenna ndytdssa olevat tiedot DAT-datatiedostona Mold Files
(Muottitiedostot) -valintaikkunan All-kansioon valitsemalla SAVE TO FILE
(TALLENNA TIEDOSTOON).

EXPORT CHANGE DATA | Vie ndytossa olevat tiedot ulkoiseen USB-tallennusvalineeseen CSV-

tiedostona (pilkuin eroteltuina arvoina) valitsemalla EXPORT CHANGE
DATA (VIE MUUTOSTIEDQT).

EXIT

Palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

13.3.1 Muutoslokin tarkastelu

Kaikki kayttdjat voivat tarkastella muutoslokin sisaltamia jarjestelmatietoja. Se sisaltaa tiedot
aikaisemmista arvoista, joten jos tehdyt muutokset tuottivat virheita, kohteena olevan
asetuksen voi palauttaa takaisin vanhaan arvoon.

Muutoslokin tarkastelu:

1. Lataa muottiasetus.

2. Valitse Data Recording (Tietojen tallennus) ja sitten Change Log (Muutosloki).

Muutoslokin ikkuna tulee nayttoon.

Muutoslokin tarkastelu
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13.3.2 Muutoslokin tallennus

Muutoslokin tiedot voi tallentaa DAT-tiedostomuodossa mydhempaa tulostusta varten.
Muutoslokin tallentaminen tiedostoon:
1. Valitse tallennettava nakyma koskettamalla yhta seuraavista nappaimista.

o VIEW ALL CHGS (NAYTA KAIKKI MUUTOKSET)
«  VIEW MOLD CHGS (NAYTA MUOTTIMUUTOKSET)
«  VIEW SETUP CHGS (NAYTA ASETUSMUUTOKSET)

TARKEAA!

Tiedostonimia ei voi vaihtaa. Muutoslokin tietojen tallentaminen korvaa vanhat tallennetut
tiedostot. Jos haluat sailyttaa vanhat tiedostot, kopioi alla mainitut kolme tiedostoa USB-
tallennusvalineeseen ja tallenna muutoslokin tiedot uudelleen.

2. Valitse SAVE TO FILE (TALLENNA TIEDOSTOON).
Tama tallentaa muutoslokin tiedot seuraaviin tiedostoihin:

« sys_changes.dat sisdltaa jarjestelmaasetusten muutokset.
» mold_changes.dat sisaltaa kaikki tietyn muotin asetustietoihin tehdyt muutokset.
» setup_changes.dat sisaltda muottiasetuksiin tehdyt muutokset.

Kaikki tiedostot tallentuvat kansiorakenteen kohteeseen System Files/system
Folders/All.

13.3.3 Muutoslokin vieminen

Muutoslokin tiedot voi vieda CSV-tiedostona (pilkuin eroteltuina arvoina). Talla tavalla
muutoksia voi tarkastella taulukkolaskentaohjelmassa.

Muutoslokin vieminen:
1. Valitse tallennettava nakyma koskettamalla yhta seuraavista ndappaimista.

e VIEW ALL CHGS (NAYTA KAIKKI MUUTOKSET)
«  VIEW MOLD CHGS (NAYTA MUOTTIMUUTOKSET)
e VIEW SETUP CHGS (NAYTA ASETUSMUUTOKSET)

2. Valitse EXPORT CHANGE DATA (VIE MUUTOSTIEDOT).

Nayttdon tulee valintaikkuna, jossa kysytaan tallennuskansion sijaintia.
3. Kytke USB-tallennusviline.

Valitse haluttu kansio, jonne muutosloki viedaan.

Valitse OK.

Nayttoon avautuu nappdimisto.
6. Anna vietdville tiedoille sopiva tiedostonimi ja valitse ENTER.

Tiedot tallennetaan CSV-tiedostoksi valitsemaasi USB-tallennusvalineen kansioon.

Muutoslokin tallennus
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Luku 14 Jarjestelmavaihtoehdot

Altanium/Matrix sisaltaa useita ruiskuvaluprosesseissa tarvittavia valinnaisia lisatoimintoja.
Jarjestelmaa voi taydentaa laitteisto- ja ohjelmistovaihtoehdoilla seka erilaisilla laitteisto- ja
ohjelmistoyhdistelmilla.

14.1 Altanium/Matrix-lisakomponentit

Jarjestelmavaihtojen ohjelmistoasetukset voi valita OPTIONS (VALINNAT) -valikosta.

Auxiliary Output Yksi |ahto voidaan maarittda Auxiliary Output (Lisdlahto) -tyypiksi.
(Lisalahto)

Altanium 1/0 Box Toiminnolla voi lisata laitteiston tulojen ja Iahtojen vaihtoehtoja seka
(Altanium 1/0 -kotelo) maarittaa Remote Load (Etdlataus) -toiminnon.

Hardware Input/Output | Valinnaisia tuloja ja laht6ja on saatavana kahden ja neljan pakkauksina
Options (Tulo- seka kaikki vaihtoehdot sisaltavana kokoonpanona.
/Léhtovaihtoehdot)

Remote Load (Etalataus) | Talla toiminnolla Matrix voi ladata ruiskuvalukoneista etamenetelmalla
kaikkiaan 64 asetusta.

SPI Communication SPI-protokollalla voi valvoa ja sdataa joitakin Matrix-asetuksia
(SPI-tiedonsiirto) etamenetelmalla.

Altanium/Matrix-lisdkomponentit 14-1
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14.2 Lisaldhto

Jarjestelma@n mukana toimitetaan vakiona yksi lisdlahto. Liitinportti sijaitsee kayttdpaneelin
takaosassa ja on merkitty tekstilla AUX OUTPUT. Jarjestelman mukana ei toimiteta
sovitinkaapelia. Kyseessa on kuitenkin vakiotyyppinen 4-napainen Conxall-liitin, jota
useimmat elektroniikka-alan liilkkeet myyvat (osanro 6-282-45G-522). Kaapelin voi myds
ostaa Huskylta edulliseen hintaan. Asennettava lahto voidaan maarittda asentoon AUX
OUTPUT (LISALAHTO). Oletusvalintana on Comm Error (Tiedonsiirtovirhe). AUX OUTPUT-
Iaht6on voi asentaa erilaisen lahtotyypin maarittamalla Altanium I/O -kotelon asetukset.

Kuva14-1  Liitannan kytkentdkuva

14.3 Altanium I/0 -kotelo

Jos jarjestelmaan lisatdan laitteiston tuloja ja lahtoja, toimenpide edellyttda Altanium I/O
(Input/Output) -koteloa. Kotelo kytketdaan Matrixiin 8-napaisella tiedonsiirtokaapelilla.
Kotelon voi my6s asentaa vapaasti valittavaan paikkaan etaalle.

Kuva14-2  Altanium I/0 -kotelo
1. Edesta 2. Sivulta

14-2 Lisalahto
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14.3.1 Altanium 1/0 -kotelon kytkenta Matrix-nayttoon

1. Ennen laitteiston I/O-toimintojen kdyton aloittamista tarvitaan Altanium I/O -kotelon ja
Matrixin valiin kytkettdva 8-napainen tiedonsiirtokaapeli.

2. Lisaksi muut asiaankuuluvat johdot on kytkettava tulo- ja lahtdkaapeleihin tarvittaviin
sijainteihin (esimerkiksi ruiskuvalukoneeseen).

3. Kytke I/O-kotelo Matrixin I/0 COMM -porttiin.

ssee o

14.3.2 Altanium /0 -kotelon maarittaminen

Kun I/0-kotelo on kytketty Matrixiin, seuraavaksi on muodostettava tiedonsiirtoyhteys.
Ruiskuvaluprosessissa tarvittavia valinnaisia tuloja ja 1aht6ja myydaan kahden ja neljan
pakkauksina seka kaikki vaihtoehdot sisaltavana kokoonpanona. Ostamalla yhden naista
pakkauksista voit valita kaytt6on otettavat toiminnot, kuten alla olevassa kuvassa
havainnollistetaan.

Jos esimerkiksi ostat neljan vaihtoehdon pakkauksen, voit maarittaa kayttoon kaikkiaan nelja
kokoonpanoa kaikkina tulojen ja lahtdjen yhdistelmina.

ol w2150

1/0 Box Setup

Inputs Outputs
Option Pins Normally Enable Lvl Out Option Pins  Normally Enable Lvl

:  Remote Standby LI Open | m > 01: Alarm Relay ("B open W oOff |
:  Remote Boost AB | : 02: PCM Relay (S8 open |
:  Remote Start E-F | 03: At Temperature PWB  open |

:  Remote Stop GH 1 04: Remote Standby O Open |

05:

. Manual Boost u | | 06: At Boost Temp S Open |
. Load Setup 5 07: Run Light M open |

:  Setup BO - | Open | | :  Max Temp Err T-U m

:  Setup Bi

. Setup B2
:  Setup B3 - i : :
. Setup B4 v : > :  Rem.File Loaded x =N
. Setup BS g | - :  Comm Error Za \
Augxiliary |
External Digital IO

Enable _Status Aux Output Assigned To: Comm Error
External DIO El K3

status: mold/setup:

™ 02/16/06
Matrix 15:32:27
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Taulukko 14-1 1/0-kotelon maaritysikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
In/Out Vastaa Altanium I/0O -kotelon tulojen ja Idhtdjen lukumaaraa.
Option Uusien tulojen ja Iahtdjen nimet.
Pins Kullekin tulo- ja lahtotapahtumalle maaritetyt kytkentdnavat.
Normally Tulojen osalta kertoo ulkoisen kuivaliittimen tilan normaalitilanteessa.

Lahtojen osalta kertoo sisdisen kytkinreleen tilan normaalitilanteessa.
Kytkinreleen voidaan haluta olevan tietyn tapahtuman yhteydessa
suljettuna tai avoimena

Enable Valinnan maarittamiseen paalle (Enable) tai pois (Disable).

Lvl lImaisee releen tilan tapahtumahetkelld. Jos tama on punainen, I/0-
yhteys on suljettuna. Jos se on tyhja (harmaa), I/0-yhteys on auki.

Status lImaisee tilan, ts. onko ulkoinen digitaalinen tiedonsiirto toiminnassa.

Taulukko 14-2  1/0-kotelon maaritysikkunan nappainten kuvaukset

Nappdin Kuvaus
OPEN/CLOSED Koskettamalla OPEN/CLOSED-ruutua (AUKI/KIINNI) voit vaihtaa
kytkinreleen tilaksi normaalisti auki tai normaalisti kiinni.
ON/OFF Kytke vaihtoehto joko paalle tai pois valitsemalla ON/OFF
(PAALLE/POQIS).

Aux Output Assigned to | Aux Output Assigned -valintaluettelosta valitaan tarvittava lahtotyyppi
Matrix-nayton taustapuolen AUX Output -porttiin.

EXIT Palaa aloitusikkunaan valitsemalla EXIT (POISTU).

Altanium I/O -kotelon maarittaminen:
1. Valitse OPTIONS (VALINNAT) ja sitten I/O Box Setup (I/O-kotelon maaritys) -alivalikko.
I/0 Box Setup (I/0-kotelon madritys) -ikkuna tulee nayttoon.

2. Maarita tarvittavat asetukset.

14.3.2.1 Vaihtoehdon valinta kayttoon ja pois kaytosta

Jos olet tilannut yhden Matrix-lisdpaketin, sinun on kytkettava halutut vaihtoehdot kayttoon.
Jarjestelma hyvaksyy vain oston mukaisen maaran vaihtoehtoja. Jos ostoraja tulee tayteen ja
haluat kokeilla eri vaihtoehtoa, yksi vanhoista valinnoista on poistettava kaytostd, jotta
uuden voi ottaa kayttoon.

Vaihtoehdon valinta paalle tai pois:

«  Kosketa Enable-sarakkeen sitd ruutua, jonka vaihtoehdon haluat kdytt66n tai pois
kaytosta.

14-4 Vaihtoehdon valinta kdyttoon ja pois kaytosta
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14.3.2.2 Lisalahdon maaritys

Mika tahansa YKSI [aht6 voidaan maarittada AUX-1ahtoon, vaikka lisdpakkausta ei olisikaan

ostettu.

Lahdon madritys AUX-lahtdon:

»  Valitse valintaluettelosta vaihtoehto, jonka haluat maarittda Aux Output -lisalahtoon.

14.3.3 Laitteistovaihtoehdot (tulot)

Seuraavassa luetellaan kuvauksineen laitteistotulojen vaihtoehdot, jotka Altanium/Matrix-
jarjestelmaan voidaan ostaa erikseen. Tietyn tulon aktivointi edellyttaa vain Input-
tuloliittimen kahden koskettimen sulkemista.

HUOMIO!

ALA kytke mihinkaan tuloon jannitetti. Muussa tapauksessa 1/0-kotelo tai Matrix

voivat vaurioitua.

Taulukko 14-3 Laitteistovaihtoehdot (tulot)

Vaihtoehdon nimi

Kuvaus

Remote Standby
Input

Jos Remote Standby (Etakayton valmius) -digitaalitulo on kdytdssa, se
asettaa kaikki Remote Standby -asetusarvolla varustetut vyohykkeet
Standby (Valmius) -tilaan aina, kun tadma tulosignaali aktivoituu.

Remote Boost Input

Jos Remote Boost (Etatehokayttd) -digitaalitulo on kdytdssa, se asettaa
kaikki Remote Boost -asetusarvolla varustetut vyohykkeet Boost
(Tehokaytto) -tilaan aina, kun tdma tulosignaali aktivoituu.

Remote Start Input

Jos Remote Start (Etdkdynnistys) -digitaalitulo on kdytossd, se kdynnistaa
jarjestelman aina, kun tama signaali aktivoituu etdamenetelmalla. Tila sdilyy,
kunnes valitaan STOP (SEIS) -ndppdin tai Remote Stop (Etapysaytys).

Remote Stop Input

Jos Remote Stop (Etdpysaytys) -digitaalitulo on kdytossa, se pysadyttaa
jarjestelman aina, kun tdma signaali aktivoituu etdamenetelmalla. Tila sailyy,
kunnes valitaan START (KAYNNISTA) -ndppain tai Remote Start
(Etakaynnistys).

HUOMAUTUS:  Kayttdja ei voi kdynnistda jarjestelmaa, kun tama tulo on
aktiivisena.

Remote Manual Boost
Input

Jos Remote Manual Boost (Manuaalinen etatehokaytto) -digitaalitulo on
kaytossd, se asettaa kaikki Manual Boost -asetusarvolla varustetut
vyohykkeet Boost (Tehokdytto) -tilaan aina, kun tdma tulosignaali
aktivoituu. Tatd vastaava Matrixin valinta on BOOST (TEHOKAYTTO).

Load Setup Toiminnolla ladataan muottiasetuksia etimenetelmalla. Toiminto on osa
Remote Load -etdlatausta.
Setup BO - B5 Nama tulot ovat osa Remote Load -etdlataustoimintoa. Kukin tulo edustaa

yhta binaariarvoa kuusitavuisessa binaariluvussa, jolloin etimenetelmalla
voidaan ladata kaikkiaan 64 erilaista muottiasetusta.

Liséldhdon maaritys

14-5
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14.3.4 Laitteistovaihtoehdot (lahdot)

Seuraavassa luetellaan kuvauksineen laitteistolahtjen vaihtoehdot, jotka voidaan ostaa
erikseen. Osa vaihtoehdoista ovat osa Remote Load -etdlataustoimintoa. Kaikki [ahd6t ovat
kuivaliitintyyppisia: tieto, joka tulee sisaan, lahtee myds ulos lahdon aktivoituessa.

HUOMIO!

ALA kytke mihinkaan lahtéon yli 120 VAC/VDC (1 A) jannitettd. Muussa tapauksessa
I/0-kotelo tai Matrix voivat vaurioitua.

Taulukko 14-4 Laitteistovaihtoehdot (Iahdot)

Vaihtoehdon nimi

Kuvaus

Alarm Relay Jos Alarm Error Output (Halytysvirheen Iahdon) -kuivaliittimen [dhto on
kaytossa, se aktivoituu, kun ilmenee Alarm- (Halytys) tai Abort (Keskeytys)
-tila. Tila pysyy aktiivisena, kunnes halytystilanne poistetaan tai nollataan.

PCM Output Jos PCM-kuivaliittimen 13ht6 on kaytdssa, se aktivoituu, kun ilmenee

Abort-tila (Keskeytys), ja Quick Set — More (Pika-asetus — Lisaa) -ikkunan
PCM-asetuksena on System (Jarjestelma). Tila pysyy aktiivisena, kunnes
hélytystilanne poistetaan tai nollataan.

At-Temperature Output

Jos At-Temp (Lampétilassa) -kuivaliittimen 13ht6 on kdytdssa, se
aktivoituu VAIN, kun kaikki vyohykkeet ovat alalampétilan Under
Temperature (Alalampdtila) -halytysrajan ylapuolella (vihredlla alueella).
Tila pysyy aktiivisena, kunnes jokin vyohykkeistd putoaa alalampétilan
hélytysrajan alapuolelle.

Remote Standby
Output

Jos Remote Standby (Etdvalmius) -kuivaliittimen 1aht6 on kaytdssa, se
aktivoituu, kun Matrix on saanut etakdyton valmiuden Remote Standby -
signaalin.

At-Boost Temp Output

Jos At-Boost Temp (Teholdmpétilassa) -kuivaliittimen Iaht6 on kaytossa,
se aktivoituu VAIN, kun kaikki vy6hykkeet ovat BOOST-tehotilassa
ollessaan alalampdtilan halytysrajan ylapuolella (vihrealla alueella). Tila
pysyy aktiivisena, kunnes jokin vyohykkeista putoaa alalampétilan
hélytysrajan alapuolelle. Jos vahintaan yksi vyohyke nousee
ylalampétilan halytysrajan ylapuolelle, tila sdilyy ennallaan.

Run Light Output

Jos Run Light Output (Kdy-valon 1ahto) -kuivaliittimen lahto on kaytossa,
se aktivoituu, kun jarjestelma alkaa toimia. Tila pysyy aktiivisena, kunnes
jarjestelman toiminta lopetetaan.

Max Temp Err

Jos Max Temp Error (maks. lampét.virhe) -kuivaliittimen 1aht6 on
kaytossa, se aktivoituu, kun yksi vyohykkeista ylittda Over Maximum
Temperature (Ylalampétilan) -rajan.

Rem. File Loaded

Tama 1ahtd on osa Remote Load -etalatausta. Silla ilmaistaan, onko
muottiasetus ladattu etamenetelmalla.

CAN Comm Error
Output

Jos CAN Comm Error Output (CAN-tiedonsiirtovirhe) -kuivaliittimen 1aht6
on kaytossd, se aktivoituu, jos Matrix lopettaa tiedonsiirron jonkun
ohjauskortin kanssa. Tama tila pysyy aktiivisena, kunnes
tiedonsiirtoyhteys palautuu.

14-6
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14.3.5 Valinnaisen tulo-/lahtoliitannan nastakuvaus

Seuraavassa kuvataan kaikkien valinnaisten tulojen ja lahtojen kytkennat.

Taulukko 14-5  Valinnaiset tulot
VALINNAISET TULOT (naaras) NASTAT JOHTOJEN VARIT
Remote Standby Input Cc-D punainen, sininen/punainen
Remote Boost Input A-B vihred, oranssi/vihred
Remote Start Input E-F oranssi, oranssi/musta
Remote Stop Input G-H musta, sininen/musta
Remote Manual Boost Input T-U musta/punainen, punainen/musta
Taulukko 14-6  Valinnaiset lahdot
VALINNAISET LAHDOT (uros) NASTAT JOHTOJEN VARIT
Alarm Error Output G-H musta, sininen/musta
Priority Control Mode Output C-D punainen, sininen/punainen
System At Temperature Output A-B vihred, oranssi/vihred
System At Boost Temperature Output J-K valkoinen, sininen/valkoinen
Run Status Light Output L-M punainen/vihred, oranssi/punainen
CAN Communications Error Output Z-a valkoinen/punainen/musta,
punainen/valkoinen/musta

Valinnaisen tulo-/lahtéliitanndn nastakuvaus

14-7



HUSKY

v 2.0 — lokakuu 2009 Altanium Matrix

14.4 Valinnainen etalataus

Kun Altanium I/0 -kotelo on asennettuna, muottiasetuksia voi ladata suoraan
ruiskuvalukoneesta. Kone voi olla signaaliyhteydessa Altanium I/0 -kotelon kanssa yhdella
64:sta tuloyhdistelmasta. Talla tavalla voidaan ilmaista, minkda muottiasetuksen Matrixin
tulee ladata automaattisesti. Matrix kayttaa kuuden binaaritulon yhdistelmia, jolloin kullekin
64:lle mahdolliselle yhdistelmalle voidaan maarittdd oma muottiasetus. Ota tama valinta
kayttoon valitsemalla ensin OPTIONS (VALINNAT) ja sitten Remote Load -etdlatausvalikko,
jolloin ndytto6n tulee seuraavan kuvan mukainen etalatauksen Remote Load Setup -

maaritysikkuna.

Remote Load Setup

Enable:

status:

Matrix™

ﬁ[-f Sl ol i
| \ | [EElee s by 6 i

Binary 01 Assignment: “ Binary 33 Assignment:
Binary 02 Assignment: “ m Binary 34 Assignment:
Binary 03 Assignment: “ m Binary 35 Assignment:
Binary 04 Assignment: “ Binary 36 Assignment:
Binary 05 Assignment: “ m Binary 37 Assignment:

Binary 06 Assignment: “ Binary 38 Assignment:
Binary 07 Assignment: “ m Binary 39 Assignment:
Binary 08 Assignment: “ m Binary 40 Assignment:
Binary 09 Assignment: “ Binary 41 Assignment:
Binary 10 Assignment: “ Binary 42 Assignment:
Binary 11 Assignment: “ Binary 43 Assignment:
Binary 12 Assignment: “ m Binary 44 Assignment:

mold/setup:

02/16/06
15:33:52

Kuva14-4  Etalatauksen maaritysikkuna

Taulukko 14-7  Etdlatauksen maaritysikkunakohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
Enable Ota etdlataustoiminto kayttoon tai poista se kdytosta koskettamalla
Enable (Kayttdonotto) -ruutua. Toiminnon oletusasetuksena on pois
paalta.
Assignment- Kaytossa on kaikkiaan 64 bittid, jotka voidaan maarittad lataamaan tietty

maaritysruudut

muottiasetus, kun tapauskohtainen bitti aktivoituu ruiskuvalukoneen
lahettamasta signaalista. Oletusasetuksena on None (Ei mitdan).

Clear

Nollaa méaaritysruudun bitti valitsemalla CLEAR (TYHJENNA).

14-8

Valinnainen etdlataus



Kdyttoopas v 2.0 — lokakuu 2009 Jarjestelmdvaihtoehdot

14.4.1 Muottiasetuksen maaritys etalataustyyppiseksi

Kaytossa on kaikkiaan 64 bittid, jotka voidaan maarittaa lataamaan tietty muottiasetus, kun
tapauskohtainen bitti aktivoituu ruiskuvalukoneen lahettamasta signaalista.
Oletusasetuksena on None (Ei mitdan).

Muottiasetuksen maaritys etalataustyyppiseksi:

1. Avaa muottitiedostojen ikkuna valitsemalla Assignment-nappain.

2. Valitse télle binaarimaaritykselle tuleva muottiasetus.

3. Palaa etilatauksen maaritysikkunaan valitsemalla ASSIGN (MAARITA).

14.5 Valinnaiset ohjelmistotoiminnot — SPI-tiedonsiirtoprotokolla

Jos jarjestelmaan on hankittu SPI-protokollatoiminto, joitakin Matrixin asetuksia voidaan
valvoa ja kasitella etaohjauksena.

Matrix voi olla tiedonsiirtoyhteydessa keskusverkkoon tai ruiskuvalukoneeseen, joka tukee
SPI-standardin protokollaa (Society of Plastics Industry).

Avaa SPI Communication -tiedonsiirtoikkuna valitsemalla OPTIONS (VALINNAT) ja sitten SPI-
alivalikko.

Taulukko 14-8 SPI Communication -ikkunan kohteiden kuvaukset

Kohde Kuvaus
SPI Device Id SPI-laitteen tunnus. Oletustunnuksena on 26h, jota ei voi vaihtaa.
SPI Enabled Asetus, jolla SPl asetetaan paalle tai pois. Valittavana ovat asetukset YES

(KYLLA) ja NO (El). Oletuksena on NO.

SPI Address SPI:n osoite. Valittavana ovat asetukset 32-254. Oletuksena on 32.

SPI Baud Rate SPl:n baudinopeuden asetus. Valittavana ovat asetukset 1200, 2400,
4800, 9600, 19,2k, 38,4k, 57,6k ja 115,2k. Oletuksena on 9600.

Taulukko 14-9  SPI Communication -ikkunan nappainten kuvaukset

Nappdin Kuvaus

LOAD DEFAULT VALUES | SPI:n oletusasetusten palauttaminen.

SPI COMM MONITOR SPI:n tiedonsiirron valvonta.

Muottiasetuksen madritys etalataustyyppiseksi 14-9
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Luku 15

SPI-protokolla

Jarjestelma voi olla tiedonsiirtoyhteydessa keskusverkkoon tai ruiskuvalukoneeseen, joka
tukee SPI-standardin protokollaa (Society of Plastics Industry).

Jarjestelma kayttaa SPI -tiedonsiirtokanavassa oletuksena laitetunnusta 26h. Tama tunnus
on madritetty monikayttoisille lampotilasdatimille, joissa on useita vyohykkeita. Jarjestelma
tukee komentojen osajoukkoa, jotka on maaritetty talle tunnukselle. Taman tunnuksen
komennoilla, joita jarjestelma ei tue, ei ole mitaan vastaavia toimintoja jarjestelmassa.

15.1 Yhteenveto SPI-komennoista

15.1.1 Echo

Seuraavassa luetellaan jdrjestelman tukemat SPI-komennot. Jarjestelma tukee kullekin
komennolle maaritettyja poll-rutiineja ja valittuja toimintoja. Jos valittu komento
kohdistetaan jarjestelman kaikkiin vyohykkeisiin, virheita koskevien vaatimusten tulee
tayttya kunkin vyohykkeen osalta, jotta ACK-viesti palautuu.

«  Echo (Kaiutus).

«  Version (Versio).

e Process Setpoint 1 (Prosessin asetusarvo).

e Process Value (Prosessin arvo).

«  Alarm Active Status (Halytys aktiivinen -tila).

o Alarm 1 Setpoint (Halytyksen 1 asetusarvo).

» Alarm 2 Setpoint (Halytyksen 2 asetusarvo).

o Alarm 1 Reset (Halytyksen 1 nollaus).

»  Controller Status (Saatimen tila).

«  Manual Percentage Output (Manuaalinen prosenttiarvon lahtétieto).

e Open/Close Loop Control (Avoimen/suljetun silmukan ohjaus).

Yhteenveto SPl-saatimen eheyskomento.

Virheet Jos valitun toiminnon datan pituus on virheellinen, jarjestelma palauttaa
NAK-viestin.

Version yhteenveto Jarjestelma lahettaa laitetunnuksen (26h) ja SPI-ohjelmiston

versionumeron.

Virheet Ei mitaan.

Yhteenveto SPI-komennoista 15-1
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15.1.2 Process Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan automaattisesti sdadettavan
vyohykkeen lampdtilan asetusarvo. Se patee, vaikka valitun vyohykkeen
ohjaustapana on Manual (Manuaalinen) tai View (Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

o Virheellinen vydhykenumero.

. Arvo, joka on sallittua véahimmaisasetusarvoa pienempi.

. Arvo, joka on sallittua enimmadisasetusarvoa suurempi.

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

15.1.3 Process Value

Yhteenveto

Komennolla luetaan madritetyn vyohykkeen hetkellinen lampétila. Se
toimii vyohykkeissa kaikissa ohjaustiloissa. Jos vyohykkeelld ei ole
termoelementin tulotietoa tai sen termoelementin tyyppia ei ole
madritetty, tai jos termoelementti on kytketty irti, palautuu arvo 0.0.
Muussa tapauksessa palautuu arvo valilta 0-500 °C.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisestd datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

«  Virheellinen vydhykenumero.

15.1.4 Alarm Active Status

Yhteenveto

Komennolla luetaan yksittdisen vyohykkeen virhetila. Jos aktiivisia
virheita ei ole, palautuu arvo 0. Se toimii kaikissa vyohykkeissa ja kaikissa
ohjaustiloissa.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisestd datasta poll-rutiinin
kdyton yhteydessa:

«  Virheellinen vydhykenumero.

Process Setpoint
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15.1.5 Alarm 1 Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan yksittdisen vydhykkeen halytyksen
toleranssiraja-arvot. Halytyksen toleranssirajoja kdytetddn vain vyohykkeille,
joiden ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View (Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta valittuna
olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

e Virheellinen vy6hykenumero.

. Arvo, joka on alle -17 °C tai suurempi kuin 482 °C.

. Arvo, joka on suurempi kuin keskeytyksen toleranssiraja-arvo.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kdyton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

15.1.6 Alarm 2 Setpoint

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan yksittdisen vyohykkeen keskeytyksen
toleranssiraja-arvo. Keskeytyksen toleranssirajaa kdytetadn vain
vyohykkeille, joiden ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View
(Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta valittuna
olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

»  Virheellinen vydhykenumero.

. Arvo, joka on alle -17 °C tai suurempi kuin 482 °C.

. Arvo, joka on suurempi kuin keskeytyksen toleranssiraja-arvo.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

15.1.7 Alarm 1 Reset

Yhteenveto

Komennolla nollataan jarjestelman kaikkien vyohykkeiden virheet.
Jarjestelma ei pysty poistamaan yksittdisen vydhykkeen sisaltamaa virhetta.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta valittuna
olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.
o Virheellinen vydhykenumero.

Alarm 1 Setpoint
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15.1.8 Controller Status

Yhteenveto Komennolla luetaan yksittdisen vyohykkeen tila. Seuraavassa
luettelossa on tilabittien yhteenveto:
BITTI SPI-MAARITYS JARJESTELMAMAARITYS
0 Lammitysvastuksen teho Lammitysvastuksen teho ei
ole0
1 Pehmedkdynnistys Pehmedkaynnistys on
aktiivinen
2 Manuaalinen saato Manuaalinen ohjaus (ei Auto
eika View)
3 Halytys matalasta 1 Halytys alilampdtilasta
4 Halytys korkeasta 1 Halytys ylilampotilasta
5 Halytys matalasta 2 Keskeytys alilampdtilassa
6 Halytys korkeasta 2 Keskeytys ylilampdétilassa
7 Avoin Termoelementtia ei l6ydy
termoelementtihalytys
8 Kaénteinen Termoelementti on
termoelementtihalytys kdanteinen
9 Termoelementti oikosulussa | Ei tuettu
-halytys
10 Syéttolaite avoin Sulake palanut
11 Lahto oikosulussa Ei tuettu
12 Ground Fault Ei tuettu
13 Halytys matalasta virrasta Ei tuettu
14 Korkea virta Ei tuettu
15 Ei ohjattavissa Ei tuettu
Virheet Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin

kayton yhteydessa:

Virheellinen vy6hykenumero.

Controller Status
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15.1.9 Manual Percent Qutput

Yhteenveto

Komennolla asetetaan ja luetaan manuaalisesti ohjatun vydhykkeen
manuaalinen prosentuaalinen tuotto. Se patee, vaikka vyohykkeen
ohjaustapana on Auto (Automaattinen) tai View (Seuranta).

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.

»  Virheellinen vydhykenumero.

. Arvo, joka on sallittua vahimmaisprosenttiarvoa pienempi.

. Arvo, joka on sallittua enimmadisprosenttiarvoa suurempi.
Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

15.1.10 Open/Closed Loop

Yhteenveto

Komennolla asetetaan vyohykkeen ohjaustavaksi joko Manual
(Manuaalinen) tai Automatic (Automaattinen). Mahdollisuutta View
(Seuranta) -asetukseen ei ole.

Virheet

Seuraavat tilanteet palauttavat NAK-viestin virheellisesta datasta
valittuna olevalle toiminnolle:

. Virheellinen datan pituus.
o Virheellinen vydhykenumero.

Seuraavat tilanteet palauttavat viestin virheellisesta datasta poll-rutiinin
kayton yhteydessa:

. Virheellinen vy6hykenumero.

. Vyohykkeen ohjaustavaksi on asetettu View (Seuranta).

Manual Percent Output
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15-6 Open/Closed Loop
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Luku 16 Kayttajan huoltotyot

Tassa luvussa annetaan seuraavat Altanium/Matrix-jarjestelman huolto-ohjeet:

. ICC2-4lykortin vaihto. Katso Osa 16.2.2
. ICC2-alykortin palaneen sulakkeen vaihto. Katso Osa 16.2.3
. Matrix-ndyton vaihto. Katso Osa 16.3
. Matrix Microbox -kotelon vaihto. Katso Osa 16.4
e Jarjestelmdn puhdistus. Katso Osa 16.6

16.1 Altanium/Matrix-jarjestelma

Altanium/Matrix X-Series -jarjestelma perustuu modulaariseen rakenteeseen. X-sarjan kaksi
padakomponenttia ovat Matrixin kayttopaneeli ja 12 vydhykkeen korttiteline, johon mahtuu
kuusi ICC2 -alykorttia.

Kuva16-1  Matrixin kayttopaneeli

1. Takaa 2. Sivulta 3. Edesta

Matrixin nayttdpaneelin avulla annetaan muottiparametrit ja tarkastellaan tietoja. Matrixin
nayttopaneelissa ei ole mitdan osia, joita kdyttdja voi huoltaa.

Altanium/Matrix-jérjestelméd 16-1
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16.2 Altanium-jarjestelman huolto

X-sarjan korttitelineessa on kaikki muotin 1-12 lammitysvastuksen kdytossa tarvittavat osat.
Kokonaisuus sisaltda vihredn passiivisen taustalevyn ja sithen asennetut 1-6 vihreaa ICC2-
alykorttia. Jarjestelmanne sisaltamien passiivisten taustalevyjen ja ICC?-korttien maara
perustuu jarjestelman tilauksessa maariteltyyn vydhykemaaraan. Kaikki ICC2-kortit ovat
samanlaisia ja ne voidaan vaihtaa toisiin ICC?-kortteihin. Passiivisissa taustalevyissé on
CAN-tiedonsiirtovaylien osoitekytkimet. Taustalevyt voidaan vaihtaa muihin passiivisiin
taustalevyihin edellyttden, etta kytkimet on asetettu vastaavalla tavalla.

16.2.1 Altanium X-sarjan korttiteline

N

Kuva16-2  X-sarjan korttiteline

Kaikkiin huollettaviin osiin, mukaan lukien sulakkeisiin ja piirilevyihin, padsee kasiksi
seuraavasti: 16ysaa jadhdytyslevykokoonpanojen yla- ja alaosan uraruuvit, tydnna ruuvitaltan
karki vaakasuuntaisen hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan véliin ja kampea levy ulos.

Kunkin korttitelineen sisapuolella on 1-6 kaksivyohykkeista ICC? -alykorttia ja yksi
passiivinen taustalevy.

TARKEAA!

Jarjestelman toimintakuntoisuus edellyttaa, etta jokaisen korttitelineen 1-kohdassa on
ICC2-alykortti.

VAROITUS !

Al3 koskaan huolla muottia tai Altanium-jarjestelméaa ilman, etté Altanium-
paavirtakytkin on estetty lukolla ja varustettu kayton kieltavalla nimilapulla.

Altanium-jarjestelman huolto
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16.2.2 1CC2-alykortin vaihto

AN

VAROITUS !

Katkaise koko jarjestelmadsta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

ICC2-alykortin vaihto:

1. Paikanna korttiteline, jossa viallinen ICC?-kortti on. Jos jarjestelmassd on XE-kortteja,
paikanna kortti kdyttamalla nayton Card Layout (Korttiasettelu) -toimintoa.

Irrota Lexan Altanium -jadhdytyslevy nostamalla se ylos ja ulos.

Loysaa jadhdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit. Nama kaksi ruuvia eivat irtoa paikaltaan,
joten ne eivat paase putoamaan kotelon sisaan tai lattialle.

4. Tyonna ruuvitaltan karki hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea
levy ulos. (Kuva 16-3)

@ p 0 _p 4 =
nl T || == Il 0

T
)

Kuva16-3  Kortin irrotus

HUOMIO!

Ala missaan tapauksessa aseta piirikorttia matolle tai muulle alustalle, joka
todenndkdoisesti kehittaa staattisen sahkovarauksen.

Aseta piirikortti maadoitetulle pinnalle.

6. Tyonna uusi kortti sille varattuun paikkaan ja paina se hitaasti ja tukevasti pohjaan
saakka. Vaarinpain oleva kortti ei asetu kunnolla paikalleen.

7. Kirista jadhdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit.

ICC2-dlykortin vaihto

16-3
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16.2.3 1CC2 -alykortin palaneen sulakkeen vaihto

AN

VAROITUS !

Katkaise koko jarjestelmadsta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

Jos Matrix ilmoittaa, etta jarjestelmdssa on palanut sulake, merkitse virheen tiedot muistiin
ennen toiminnan jatkamista. Jos jarjestelmdssa on XE-kortteja, ndyton Card Layout
(Korttiasettelu) -toiminto ndyttaa viallisen sulakkeen sisaltavan kortin punaisella ristilla
merkittyna.

Palaneen sulakkeen vaihto:

1. Paikanna korttiteline, jossa viallinen ICC?-kortti on. Jos jarjestelmassa on XE-kortteja,
paikanna kortti kayttamalla naytdon Card Layout (Korttiasettelu) -toimintoa.
Irrota Lexan Altanium -jaahdytyslevy nostamalla se ylos ja ulos.
Loysaa jaahdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit. Nama kaksi ruuvia eivat irtoa paikaltaan,
joten ne eivat padse putoamaan kotelon sisaan tai lattialle.

4. Tyonna ruuvitaltan karki hopeanvarisen pidikkeen ja kotelon reunan valiin ja kampea
levy ulos. (katso Kuva 16-3)

HUOMIO!

Al3 missain tapauksessa aseta piirikorttia matolle tai muulle alustalle, joka
todennakoisesti kehittaa staattisen sihkovarauksen.

Aseta piirikortti maadoitetulle pinnalle.

Irrota viallinen sulake ja asenna tilalle vastaavan tyyppinen ja nimellisarvoltaan
samanlainen sulake. Husky suosittelee Bussmann ABC -sulakkeiden tai vastaavien
kayttoa. Varmista, etta sulake on tukevasti paikallaan. Loysaan jaanyt sulake aiheuttaa
kuumentumista, mikd voi johtaa jarjestelman toimintaongelmiin.

HUOMAUTUS: 30 ampeerin kortissa on vain kaksi sulaketta.

Tyonna uusi kortti sille varattuun paikkaan ja paina se hitaasti ja tukevasti pohjaan
saakka. Vaarinpain oleva kortti ei asetu kunnolla paikalleen.

Kirista jadhdytyslevyn yla- ja alaosan uraruuvit.

ICC2 -dlykortin palaneen sulakkeen vaihto
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16.3 Matrix-nayton vaihto

N

VAROITUS !

Katkaise koko jarjestelmadsta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium/Matrix-jarjestelman komponentteja kasitellessasi maadoitushihnaa.

Joissakin tapauksissa Matrix ei toimi, jos nayttd on viallinen. Jos ndyton virtakaapeli on
kytketty oikein ja kaikki kolme vaiheilmaisinta palavat, ndyttoé on todennakdisesti viallinen.

TARKEAA!

Nayttdpaneelissa ei ole MITAAN osia, joita kdyttaja voi huoltaa, ja kaikki takuut raukeavat, jos
muu kuin tehtaan valtuutettu henkildkunta avaa nayton.

Nayton vaihto:

1. Asetu laitteistokotelon taustapuolelle ja irrota Power (Virta)- ja Input Comm
(Tiedonsiirto) -kaapelit.

TARKEAA!

Seuraavissa vaiheissa saatetaan tarvita avustajaa.

2. Asetu saatimen etupuolelle ja paikanna nelja pyoredpaista 1/4"-20 -ruuvia, joilla
Matrixin L-kannake on kiinni laitteistokotelossa.

3. Irrota ndma neljd ruuvia kdyttaen saatimen mukana tulevaa 5/32" kuusioavainta.

Tartu ndyton alaosasta toisella kddelld ja Microbox -kotelon alaosasta toisella kadelld ja
nosta koko moduuli varovasti irti laitteistokotelosta.

5. Irrota ndyton kaikki kaapelit.

Kaanna moduuli ympdri ja paikanna L-kannakkeen alapuolella olevat nelja M5 X 10 mm
Phillips-tasakantaruuvia.

7. Pida ndyttda ja Microbox-koteloa varovasti paikoillaan ja irrota nama nelja ruuvia.

8. Asenna uusi nayttémoduuli toistamalla edella olevat vaiheet painvastaisessa
jarjestyksessa.

Matrix-ndyton vaihto

16-5
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16.4 Matrix Microbox -kotelon vaihto

C VAROITUS!
Katkaise koko jarjestelmasta virta ja irrota virtakaapeli.

Kayta Altanium/Matrix-jarjestelman komponentteja kasitellessdsi maadoitushihnaa.

O COMM _ OUTPUT COMM
DISPLAY POWER

Y % ]

Kuva16-4  Kuva 15: Matrix Microbox -kotelon liitannat

Matrix Microbox -kotelon vaihto:

1. Asetu laitteistokotelon taustapuolelle ja irrota kaikki kaapelit Matrix Microboxin
pohjasta.

Asetu moduulin sivulle ja paikanna nelja mustaa siipiruuvia, joilla Microbox on kiinni.

Pitden Microboxia toisella kadella paikallaan irrota nelja ruuvia toisella kadella.

Nosta Microbox irti L-kannakkeesta.

v oA W N

Asenna uusi Microbox toistamalla edella olevat vaiheet painvastaisessa jarjestyksessa.

16.5 Termoelementin tulojen kalibrointi

Jarjestelma on kalibroitu valmistustehtaassa ja useimmissa tapauksissa kalibrointi on tehtava
uudelleen vasta kun Matrix on ollut kdytdssa yhden vuoden ajan. Jos kalibrointia tarvitaan,
ohjeet saa ottamalla yhteytta Huskyn lahimpaan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

16—6 Matrix Microbox -kotelon vaihto
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16.6 Jarjestelman puhdistus

»  Kayta kosteaa sienta tai kangasta. Pintaa ei saa koskaan kasitella hankausaineilla. My6s
laitekilvet on pyyhittava puhtaiksi kayttamattad puhdistusaineita tai liuottimia.

« Josjotain puhdistusainetta on pakko kayttaa, suositellaan kankaalle, ei suoraan
koteloon pintaan suihkutettua ikkunanpuhdistusainetta.

Jarjestelman puhdistus 16-7
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16-8 Jarjestelman puhdistus
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Luku 17

UltraSync E (Valinnainen)

Tassa luvussa kerrotaan UltraSync E -(sahko)jarjestelman ikkunoista, sdddinten kaytosta ja
vianmaarityksesta. Nama ikkunat ja ohjaustavat eivat ole kaytettdvissa, kun saadinta
kdytetdaan jonkun muun kuumakanavajdrjestelman kanssa.

TARKEAA!

UltraSync E -kuumakanavajarjestelman saatimet on suunniteltu kdytettaviksi tietyn
kuumakanavajarjestelman kanssa. Pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn lahimpaan
alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon, ennen kuin sdddinta aletaan kdyttaa jonkun muun
kuumakanavajarjestelman kanssa.

17.1 Saatimen kytkenta

Kytke saadin ruiskuvalukoneeseen seuraavasti:

TARKEAA!

Vain valtuutettu henkil6sto saa tehda koneen kayttoliittymaa koskevia muutoksia.

1. Kytke toimitukseen sisaltyva W100-liitantakaapeli saatimen X100-liitantaan.
W100-liitantakaapeli kuljettaa auki- ja kiinni-signaalin seka turvaportin
keskinaislukitusjarjestelman signaalit koneesta kuumakanavajarjestelmaan, kun
saatimen ohjaustapana on Auto (Automaattinen).

Lisatietoja signaaleista on kohdassa Osa 17.2.

2. Kytke toimitukseen sisaltyva W101-liitantakaapeli (mikali varusteena) saatimen

X101-liitantaan. W101-liitantakaapeli kuljettaa valinnaisen venttiilikaran vikasignaalin
koneeseen.

Lisatietoja signaaleista on kohdassa Osa 17.2.

HUOMIO!

Sadhkoiskuvaara - Saatimen vaurioitumisen vaara. Kaikkien sdaatimelle lahetettavien
signaalien on tultava kuivista tai jannitteettomista liittimista.

Saatimen kytkentd
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Yhdista W100- ja W101-kaapeleiden (jos varusteena) varikoodatut liittimet koneeseen
saatimen ja koneen sahkokytkentdkaavioiden mukaisesti. Koneeseen saatetaan joutua
tekemadan joitakin muutoksia, jotta kaapelit voidaan liittaa oikeisiin signaalilahteisiin ja -
kohteisiin. Pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn ldhimpaan alueelliseen palvelu- ja

myyntitoimistoon.

17.2  Koneen kayttoliittyman kytkennat

Kayttoliittyman signaalit kytketddn koneeseen W100-kaapeleilla auki- ja kiinni-signaalin seka
turvaportin keskinaislukitusjarjestelman signaalien ohjausta varten seka W101-
litantakaapelilla (jos varusteena) ohjattavan valinnaisen venttiilikaran vikasignaalin
johtamiseksi koneeseen. Kaapelit liitetaan saatimeen sen takaosassa olevien Input X100

(tulo)- ja Output X101 (Iahto) -liitantdjen kautta.

Kiinni-signaalia ei tarvita, jos 1 Signal Open/Close (1 signaali auki/kiinni)- tai 1 Signal Trigger
(1 signaalin laukaisu) -tila on valittuna. Samoin venttiilikaran vian lahtdsignaalia ei tarvitse
liittad. Auki-signaali ja turvaportin keskindislukitus ovat vdlttamattomia koneen
ohjaamiseksi.

Saatimessa on kolme ohjaustilaa, joilla ohjataan venttiilikarojen avaamista ja sulkemista
automaattijakson aikana. Tama tekee saatimen kytkenndsta koneeseen joustavampaa.

Ohjaustila

Kuvaus

Signaali 1 -esimerkkeja

Signaali 2 -esimerkkeja

Kaytettivit

viivetilat/ajastimet

1 Signal Open/Close
(1 signaali auki/kiinni)

Venttiilikarat
avautuvat, kun signaali
annetaan, ja ne

. Maaritettava
lahto

. Valve gate open

Stem open
delay (Karan
avautumisen

pysyvat auki, kunnes (Venttiiliportti viive)
signaali paattyy. auki)
1 Signal Trigger Venttiilikarat . Kiinnike — Stem open

(1 signaalin laukaisu)

avautuvat, kun signaali
1 on aktiivinen ja
viivelaskurin jakso on
paattynyt. Ne pysyvat
auki, kunnes karan
aukaisuajastimen jakso
on paattynyt.

suljettuna
. Muotti kiinni
. Koneen
suuttimen
sulkeminen

. Maaritettava
1ahto

delay (Karan
avautumisen
viive)
Stemopentime
(Karan
avautumisaika)

2 Signal Trigger
(2 signaalin laukaisu)

Venttiilikarat
avautuvat, kun signaali
1 on aktiivinen ja
viivelaskurin jakso on
paattynyt. Ne pysyvat
auki, kunnes signaali

2 on aktiivinen ja
viivelaskurin jakso on
paattynyt.

. Kiinnike

suljettuna
. Muotti kiinni
. Koneen
suuttimen
sulkeminen

. Maaritettava
lahto

. Hold (Pito)
. Valve Gate Close

(Venttiiliportti
kiinni)

Stem open
delay (Karan
avautumisen
viive)

Stem close
delay (Karan
sulkeutumisen
viive)

Koneen kayttoliittyman kytkennat
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Ohjaustilat voi vaihtaa vain salasanalla suojatussa Valve Stem Setup (Venttiilikaran
maadritys) -ikkunassa.

(ol (wi [l =i

Valve Stem Setup Status: Temperature Zones Off - Stems Disabled
12-32 Drop System

Input Signals from IMM Qutput Signals to IMM

r ‘ Q] @ Servo System Fault @

Signal 2
Stems Active

o Ner B e
= I R R

Signals From Servo Signals to Servo

Control Mode
Stoms Open & Open Stems @

Stems Close Ciose Stems

Signal Open/Close
1 Signal Trig Obstruction Maintenance
2 Signal Trigger

Calibrate
Input Delay Resot &
sigratt [N soce N Secr
Signal 2 Secs

stmius: mold/setup:

Matrix™

Kuva17-1  Valve Stem Setup -ikkuna

1. Ohjaustilat

17.3 Valve Stem Operation -ikkuna

Valve Stems Operation (Venttiilikaran kdytto) -ikkunassa voidaan valvoa ja ohjata
UltraSync-jarjestelmaa. Taman nayton voi avata vasta sitten, kun muotti-/asetustiedosto on
ladattu muistiin.

Valve Stem Operation -ikkuna 17-3
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Valve Stem Operation

(O

Input Signals from IMM

© ©

Signal1 @
9 Signal 2
Stems Active

Signals From Servo
Control Mode

Stems Open §
1 Signal Open/Closn ¢

Stems Close
Obstruction

Fault

Input Delay Opeon-Time

(9) signat 1 [N Secs Soca
Signal 2 Secs

Kuva17-2  Valve Stem Operation -ikkuna

1. Servon vapautuksen madritys 2. Ndyton sadtimet 3. Ohjaustila 4. Ajastinkenttien
asettaminen 5. Venttiilikaran tilan ilmaisin 6. IMM:n lahettamat tulosignaalit 7. Servon
lahettamat signaalit 8. Change this to: IMM:dan ldhetettavat lahtdsignaalit 9. Matrixin
tilailmaisin

1. Servo Drop Configuration (Servon vapautuksen maaritys): Nayttaa servon
saatimeen ohjelmoidut vapautuskerrat. Servon sdadinta ei saa kayttaa jarjestelmissa,
joille sita ei ole ohjelmoitu/maaritetty, koska moottorin vdantdmomentti asetetaan
kdyton yhteydessa haluttujen vapautuskertojen mukaan. Maarayksen laiminlyonti voi
aiheuttaa komponenttivaurion, karan irtikytkennan hairion tai heikkolaatuisen
prosessin. Jos saatimen on kuitenkin toimittava ohjelmoidun/maaritetyn alueen
ulkopuolisessa jarjestelmassa, Huskyn huoltoasentaja voi tehda tarvittavan
ohjelmoinnin/uudelleen maarityksen.

2. Nayton sdatimet

Painike Kuvaus
Auto Aktivoi automaattitilan. Venttiilikarojen saato tapahtuu automaattisesti.
Manual Aktivoi manuaalisen tilan. Venttiilikarojen saato tapahtuu manuaalisesti

kayttamalla Open (Avaa)- ja Close (Sulje) -painikkeita.

Close Sulkee venttiilikarat. Aktiivinen vain manuaalisessa kayttotilassa.

Open Avaa venttiilikarat. Aktiivinen vain manuaalisessa kayttotilassa.

Calib Kalibroi venttiilikaran suljetun asennon automaattisesti.

Setup Avaa salasanalla suojatun Valve Stem Setup (Venttiilikaran maaritys) -
ikkunan.

17-4 Valve Stem Operation -ikkuna
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Control Mode (Ohjaustila): Nayttaa valittuna olevan ohjaustilan. Taman voi muuttaa
vain Valve Stem Setup (Venttiilikaran maaritys) -ikkunassa.

Set Timer Fields (Ajastinkenttien asettaminen): Valitusta ohjaustilasta riippuen
nama kentat asettavat erilaisia valinnaisia ajastimia joko viiveavaukselle/-sulkemiselle,
tai ne ohjaavat avautumisaikaa.

Valve Stem Status Indicator (Venttiilikaran tilan ilmaisin): Nayttaa venttiilikarojen

nykyisen tilan.

Tilaviesti

Kuvaus

Temperature Zones Off -
Stems Disabled
(Lampotilavyohykkeet pois
kaytosta — Karat estettyind)

Lampdtilavydhykkeet eivat ole kaytdssa. Venttiilikarojen toimintaa ei
voi ohjata.

Heating Up — Stems Disabled
(Kuumennusvaihe - Karat
estettyind)

Lampétilavyohykkeet ovat kdytdssa mutta eivat toimintalampdtilassa.
Venttiilikarojen toimintaa ei voi ohjata.

Stem soak Timer Active
hh:mm:ss — Stems Disabled
(Karan hautumisajastin
aktiivisena hh:mm:ss — Karat
estettyind)

Lampatilavyohykkeet ovat kdytossa ja toimintalampdtilassa, mutta
niiden hautumisaikajakso on kesken. Venttiilikarojen toimintaa voi
ohjata vasta sitten, kun laskurin toiminta on paattynyt.

Interlock Open - Stems
Disabled (Keskinaislukitus auki
- Karat estettyind)

Koneen turvaportit ovat auki. Venttiilikarojen toimintaa ei voi ohjata.

Servo Fault - Reset Required
(Servovika - Nollaus tarvitaan)

Jarjestelmadssa on ilmennyt servon toimintaan liittyva vika. Vika on
nollattava.

Obstruction or Position Error -
Calibration Required (Tukos tai
asentovirhe - Kalibrointi
tarvitaan)

Esiasetettu vaantdmomenttiraja on ylittynyt tai venttiilikaran asento
on tuntematon.

Idle (Joutokaynti)

Saadin on joutokaynnilla.

Open Signal Detected (Auki-
signaali havaittu)

Koneen tuottama Open (Auki) -signaali on havaittu.

Open Delay Active mm:ss
(Auki-viive aktiivinen mm:ss)

Auki-viiveajastin on aktiivinen, kunnes laskurin toiminta on paattynyt.

Stems Open (Karat auki)

Venttiilikarat ovat auki-asennossa.

Close Signal Detected (Kiinni-
signaali havaittu)

Koneen tuottama Close (Kiinni) -signaali on havaittu.

Close Delay Active mm:ss
(Kiinni-viive aktiivinen mm:ss)

Kiinni-viiveajastin on aktiivinen, kunnes laskurin toiminta on
paattynyt.

Stems Closed (Karat kiinni)

Venttiilikarat ovat kiinni-asennossa.

Maintenance (Huolto)

Venttiilikarat ovat huoltoasennossa.

Valve Stem Operation -ikkuna
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6.

7.

17.4

Input Signals from IMM (IMM:n ldhettamat tulosignaalit): lImaisimet nayttavat
koneen jarjestelmaan lahettamien tulotietojen tilan, ja niita kaytetdan

vianmaarityksessa.

Input (Tulo) Kuvaus
Signal 1 Koneen ldhettdma Auki- tai Auki/Kiinni-signaali.
Signal 2 Kiinni-signaali (valinnainen, riippuu valittuna olevasta ohjaustilasta).

Stems Active (Karat
aktiivisina)

Koneen turvaportin signaali, joka ilmaisee, ettd turvaportit ovat suljettuina
ja venttiilikarat voivat toimia.

Signals from Servo (Servon lahettamat signaalit): lImaisimet nadyttavat servo-
ohjaimen jarjestelmaan lahettamien tulotietojen tilan, ja niita kaytetaan

vianmaarityksessa.

Input (Tulo)

Kuvaus

Stems Open (Karat auki)

Signaali, joka ilmaisee, ettd karat ovat auki-asennossa.

Stems Closed (Karat kiinni)

Signaali, joka ilmaisee, ettd karat ovat kiinni-asennossa.

Obstruction (Tukos)

Signaali, joka ilmaisee, etta jarjestelmdssa on joko havaittu tukos tai karan
asento on tuntematon. Kalibrointi on valttamaton.

Fault (Vika)

Signaali, joka ilmaisee, ettd servojarjestelma on vikatilassa tai servo-osaan
ei tule tehoa (servon virtakytkin on OFF-asennossa (pois pdaltd) tai sulake
on palanut/virrankatkaisin on lauennut).

Output Signals to IMM (IMM:aan lahetettavat lahtosignaalit): [Imaisimet nayttavat
saatimen lahtdtietojen tilan, ja niita kdytetdaan vianmadrityksessa.

Output

Kuvaus

Servo System Fault
(Servojarjestelman vika)

Koneeseen lahetettdva vikasingnaali (valinnainen), joka ilmaisee, etta
venttiilikarat eivat toimi. Jos havaitaan tukos tai servo-ohjaimen vika, tama
Iahto aktivoituu.

Matrix Status Indicator (Matrixin tilailmaisin): Tama kentta vilkkuu punaisena, jos
saadin on halytystilassa. Tdman kentan koskettaminen avaa Status/Alarm (Tila/Halytys)

-ikkunan.

Input/Output Setup (Tulon/lahdon maaritys)

Saatimen kayttoliittyman tulot ja [ahdot voidaan saataa toimimaan normaalisti auki- tai
normaalisti kiinni -tiloissa.

Voit maarittaa tulot ja Iahdot toimimaan normaalisti auki- tai normaalisti kiinni -tiloissa
seuraavasti:

1.

Valitse Options (Valinnat) ja sitten Valve Stems (Venttiilikarat), jolloin Valve Stem
Operation (Venttiilikaran kaytto) -ikkuna avautuu

Input/Output Setup (Tulon/Iahdon mdaritys)
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Valve Stem Operation
12-32 Drop Systom

Control Mode

fnpat Delay

Signal 2 00.00

(ol [l v [

JJJJ

1 Swgnnl Opan/Close 3

{o—jf—d(" r

o (el W S5) E-’H rh i‘

Status: Interfock Open - Stems Disabled

Input Signals from IMM Output Signals to IMM
Servo System Faul @
Signal2 ©
Stems Active @
Signals From Servo
Stems Open @
Stems Close &
Obstruction @
Faul &

Opon-Time

Secs

mokd/setup;

Kuva17-3  Valve Stem Operation

1. Setup-painike

-ikkuna

2. Valitse Setup (Asetus) -painike, kuittaa ndayttoon tuleva varoitus ja anna seuraava (isot ja
pienet kirjaimet merkitsevid) salasana: SVSA1174.

Valve Stem Setup (Venttiil

ikaran madritys) -ikkuna avautuu.

Valve Stem Setup
12-32 Drop System

Control Mode

1 Signal Trigger

Matrix™

(ol [l v [

JrJFJ J‘
Input Delay

sigrat 1 (RN sece KN socs
Signal 2 Secs

(B8 —
(a8 [exd8 Iﬂ = h’:ﬁ 'lll i‘

Status: Interlock Open - Stems Disabled

Input Signais from IMM Output Signals to IMM

Servo System Fault
.

Stems Active ©
Signals to Servo

Open Stems

Signals From Servo
Stoms Open &

Stems Close &

Obstruction @
Faull &

Open-Tima Soak Timer

mold/setup:

Kuva 17-4

1. /0 Setup -painike

Valve Stem Setup -ikkuna

Input/Output Setup (Tulon/Iahdon maaritys)
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17.5 Vianm

3. Valitse I/O Setup (I/0-maaritys) -painike, jolloin 1/O Box Setup — SVSA (I/0-kotelon

maaritys) -ikkuna avautuu

e

VO Box Setup - SVSA
Inputs
n  Option

:  Bench Mode
¢ Signal 1

:  Gignal 2

:  Stems Active
:  Stems Open

: Swems Closed

2: Obsi. Detected

External Digital 'O

Matrix™

[ BN 3B 3 af 3l ar .
Lol [ ol &) 123 T &0

Outputs
Out Option

07: Sems Open
: Stems Closed
: Go To Maint. Pos,
:  Calibrate
:  Faul Reset

2: Servo Fauh

1. Muutettavat tulot/Iahdot

Kuva17-5  1/0 Box Setup — SVSA -ikkuna

4, \Voit muuttaa seuraavien tulojen ja lahtdjen tiloja (ts. auki tai kiinni) tarpeen mukaan:

HUOMIO!

Muuta vain maaritetyt tulot ja lahdot. Muiden taman ikkunan kenttien muuttaminen

vaikuttaa jarjestelmin toimintaan.

o Input 07 (Signaali 1)
« Input 08 (Signaali 2)

» Input 09 (Stems Active (Karat aktiiviset ) tai Safety Gate Interlock (Turvaportin

keskinaislukitus))

o Output 12 (Servo Fault (Servovika)).

aaritys

Seuraavassa kerrotaan vianmaaritysmenetelmista ja mahdollisista ratkaisuista ongelmiin,
joita voi ilmeta kayton aikana ja/tai UltraSync-jarjestelman maarityksen yhteydessa.

Kasitellyt ongelmat eivat kata kaikkia mahdollisia tilanteita. Jos tiettya jarjestelmdssa
ilmennytta ongelmaa ei kasitella tassa luvussa, pyydamme ottamaan yhteytta Huskyn
tekniseen tukeen tai lahimpdan alueelliseen palvelu- ja myyntitoimistoon.

Vianmaaritys



Kdyttoopas v 2.0 — lokakuu 2009 UltraSync E (Valinnainen)

17.5.1 Servo Fault (Servovika)

Tama vika voi johtua useista syista. Selvita ongelman syy kaymalla lapi seuraavat vaiheet
annetussa jarjestyksessa:

1. Varmista, etta servokaapelit on kytketty ja etta servomoottorin virtakytkin on ON-
asennossa (Paalla).

2. Yrita nollata vika seuraavasti:

a. Keskeyta halytysadanimerkin soittaminen valitsemalla Status/Alarm (Tila/Halytys) -
ikkunassa Clear Alarm (Poista halytys) -painike.

b. Kosketa Reset (Nollaus) -painiketta kerran, odota 2-3 sekuntia ja kosketa painiketta
uudelleen.

C VAROITUS !
Sahkoiskuvaara - Vaarallisen jannitteen koskeminen aiheuttaa hengenvaaran tai
vakavan vamman. Vain valtuutettu henkil6sto saa tehda tyovaiheen taman osuuden.

3. Seuraasdatimen servo-ohjaimen merkkivaloja ja vikakoodindyttda. Merkkivalokohtaiset
kuvaukset on annettu kohdissa Taulukko 17-1 ja Taulukko 17-2.

Jos ndyttoon tulee vikakoodi, sen kuvaus ja toimintaohjeet on annettu kohdassa
Taulukko 17-3.

TARKEAA!

Vikatilassa vikakoodi ndytetadn merkkisarjana. Alussa nakyy 1,5 sekunnin ajan "F" ja sitten
kolme vika-/virhekoodinumeroa. Kukin numero nakyy noin 0,8 sekuntia. Jos vikoja on useita,
niihin liittyvat vikakoodit naytetdan perakkain.

Esimerkki: vikakoodit ovat 125 ja 91, jolloin ne ndytetdaan sarjana
"F..1..2..5..F..0..9..1..F..1.2.5.".

Kuva17-6  Servo-ohjaimen merkkivalot ja vikakoodindytto

1. Servo-osan suojus 2. Servo-ohjain 3. Merkkivalot 4. Vikakoodindytto

Servo Fault (Servovika) 17-9
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4, Seuraasahkokomponenttien tilaa ja varmista, etta seuraavat pitavat paikkansa:

o Paasulakkeet F1 eivat ole palaneet (ks. palaneen sulakkeen merkkivalot) eika
paavirtakytkin Q1M ole lauennut (jannitejarjestelmasta riippuva toiminto).

» Paadvirtakytkimet Q1M ja Q2M ovat kytkettyina (kytkin osoittaa yl6s).
» Tasavirtasyotto G1 toimii (vihrea merkkivalo palaa).

o Turvareleen K1 kaikki viisi vihreaa merkkivaloa palavat, jos koneen turvaportit ovat
suljettuina (jos turvaportit ovat auki, ainoastaan ensimmadinen Power-merkkivalo

palaa).
Taulukko 17-1 Servo-ohjaimen merkkivalot
Merkkivalo Toiminta Kuvaus
UH1, UH2 Ei kdytossa Nama merkkivalot eivat ole kaytossa.

H1 Vaantomomentin Nayttad moottorin vaantdmomentin suunnan (ei

suunta pyorintaa).
Vihred = Vaantdmomentti vaikuttaa kiinni-suuntaan.
Oranssi = Vaantdémomentti vaikuttaa auki-suuntaan.

H2 Ohjainlaite kdytossa | Nayttda ohjainlaitteen pulssin toimintatilan.

Vihred = pulssit kdytossa. Ohjainlaite tuottaa virtaa
moottoriin.

Oranssi = virta on kytkettyna ja ohjainlaite on valmiina,
mutta pulssit eivat ole kdytdssa eikd moottoriin tule virtaa.

H3 Virran raja Nayttdd, kun virran raja (vdannon raja) on saavutettu.
Punainen = Virran raja on saavutettu.

H4 Virhe Jatkuva punainen = ohjainlaitetta koskeva virhe havaittu.
Vilkkuva punainen = ohjainlaitetta koskeva varoitus
havaittu. Varoitukset eivat vaikuta ohjainlaitteen
toimintaan.

Taulukko 17-2  Vikakoodinayton merkkivalot
Naytto Tila Kuvaus

0 Ei valmis aloittamaan | Ohjainlaitetta alustetaan, pulssit estettyina.

1 Kaynnistys estettyna | Alustus valmis ilman virheitd, pulssit estettyina. Ei vikaa,
mutta karat eivat toimi. Naytetaan, kun koneen turvaportin
signaali on auki.

2 Valmis aloittamaan Pulssit estettyina. Ei vikaa, mutta karat eivat toimi. Voidaan
my0&s nayttad, kun koneen turvaportin signaali on auki.

3 Kytkettyna Pulssit kdytossa, vaantoa ei vield muodostu.

4 Kaytto aktivoituna Pulssit kdytossa, kdayttotoiminnot aktivoituina. Tama on
ohjainlaitteen normaalitila ja sita tarvitaan, jotta karat
voivat toimia.

F (+ numerot) | Vika/virhe Pulssit estettyind, virhetila, vikakoodin numerot nakyvat
naytossa

17-10
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Taulukko 17-3  Servo-ohjaimen vikakoodit ja niiden ratkaisut
Vikanumero Vika Ratkaisu
1 Valvontatoiminnon virhe Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

2 Toiminto keskeytyi virheellisesti | Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

3 NMI-keskeytys/vaylavirhe Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

16 Virheitd kdynnistysvaiheessa Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

17 Ohjelmistovirhe Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

18 Aikavélin maaritys Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

19 Aikavali - aikavirhe Sisdinen virhe. Syota virtaa ohjainlaitteeseen.

20 Muisti tayttynyt Sisdinen virhe. Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

21 Virheellinen virhekoodi Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

22 Virheellinen varoituskoodi Sisdinen virhe. Sy6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

23 Vaara FPGA-versio Ota yhteytta Huskyn huoltoon.

48 Virhe A-moduulissa Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkenndt, vaihda moduuli.

50 Virhe C-moduulissa Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

51 Virhe D-moduulissa Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkenndt, vaihda moduuli.

53 Virhe G-moduulissa Syota virtaa ohjainlaitteeseen, tarkista moduulin
johtojen kytkennat, vaihda moduuli.

54 Virhe H-moduulissa Tarkista, ettd moduulin virtakytkin on ala-
asennossa, syota virtaa ohjainlaitteeseen, ota
yhteytta Huskyn huoltoon.

64 Paavirran syottdvika Tarkista sulakkeet/virrankatkaisin, palauta
paavirran syotto ohjainlaitteeseen.

65 Vaiheen syottokatkos Tarkista sulakkeet/virrankatkaisin, palauta
padvirran syottd ohjainlaitteeseen.

66 Paavirran alijannite Tarkista virtajohdot. Mittaa jannite
ohjainlaitteesta, vaihejannitteen on oltava yli
208 V, korjaa jannite, mikali alhainen.

67 Paavirran ylijannite Tarkista virtajohdot. Mittaa jannite
ohjainlaitteesta, vaihejannitteen on oltava alle
415V, korjaa jannite, mikali alhainen.

68 Alijannite 24V Tarkista tasavirtasyoton G1-johdotus. Mittaa

tasavirtajannite. Sen tulee olla 20,4V - 28,8 V.
Saada tarvittaessa.

Servo Fault (Servovika)
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Taulukko 17-3  Servo-ohjaimen vikakoodit ja niiden ratkaisut (Jatkuu)
Vikanumero Vika Ratkaisu

81 Jaahdytyslevyn ylilampétila Tarkista, onko ohjainlaitteen (sdatimen takaosassa
sijaitsevan) jadhdytyslevyn rivoissa jokin tukos.
Jaahdytyslevyssa (alapuolella) on tuuletin, jonka
tulee kdynnistya, ennen kuin tdma vika ilmenee.
Kaynnistyyko tuuletin? Anna jarjestelman jaahtya
ja yrita uudelleen.

82 U DC -linkin ylijannite Moottori kehittaa liikaa virtaa. Varmista, etta
ruiskutusta ei tapahdu, ennen kuin karat ovat
auki-asennossa (ala ruiskuta karojen ollessa
avautumisvaiheessa).

83 Liian suuri virran voimakkuus Tarkista moottorin liitdnnat. Syota virtaa
ohjainlaitteeseen. Voi ilmetd, jos pitkaaikaista
tukosta ei havaita.

84 Maadoitusvika Tarkista ohjainlaitteen ja moottorin valiset
liitdnnat, tarkista, onko moottorissa
maadoitusvika, vaihda moottori.

85 Laitteen sisdinen ylilampotila Varmista, etta ohjainlaitteen yla- tai alapuolella ei
ole ilmankiertoa estavia tukoksia. Tarkista, onko
(saatimen takaosassa sijaitsevan) jaahdytyslevyn
rivoissa jokin tukos.

86 Kaapelikatkos lampétila- Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja

anturissa kytketty moottoriin. Tarvittaessa vaihda
asentoanturin johto.

87 Turvarele pois paalta tai viallinen | Voi esiintyd, kun turvaportit avataan. Tarkista
ohjainlaitteeseen tulevat (siniset) johdot. Tarkista,
ettd ohjainlaitteen alapuolella oleva X102-liitin on
paikallaan (turvareleen liitdnnassa).

88 Oikosulku sillassa Syota virtaa ohjainlaitteeseen. Vaihda ohjainlaite.

89 Tehontuottoyksikkd ei ole Tarkista ohjainlaitteeseen tulevat (siniset) johdot.

kayttévalmis Syo6ta virtaa ohjainlaitteeseen.

90 Vaiheen syottokatkos Sama kuin vika 65

91 Paavirran syottovika Sama kuin vika 64

92 Paavirran alijannite Sama kuin vika 66

93 Paavirran ylijannite Sama kuin vika 67

94 U DC -linkin alijannite Tarkista virtaliitinnat. Vaihda ohjainlaite.

926 Oikosulku moottorin lampdtila- | Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja

anturissa, lampétila on
pienempi kuin -30 °C

kytketty moottoriin. Vaihda ohjainlaitteessa oleva
asentoanturin A-moduuli. Vaihda moottori.

17-12
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Taulukko 17-3

Servo-ohjaimen vikakoodit ja niiden ratkaisut (Jatkuu)

Vikanumero

Vika

Ratkaisu

97

Moottorin lampétila-anturi ei
ole kytkettynd, lampdtila on
suurempi kuin+300 °C

Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja
kytketty moottorin ja ohjainlaitteen viliin. Vaihda
ohjainlaitteessa oleva asentoanturin A-moduuli.
Vaihda moottori.

98

Moottorin ylilampétila

Anna moottorin jadhtya. Lisaa jakson kestoaikaa
(jakson kestoajan on oltava vdhintaan 3 sekuntia).

99

Virhe It > 100 %

Anna moottorin jadhtya. Lisaa jakson kestoaikaa
(jakson kestoajan on oltava vahintaan 3 sekuntia).

115

Kaapelikatkos asentoanturissa 1

Tarkista, ettd asentoanturin musta johto on ehja ja
kytketty moottorin ja ohjainlaitteen valiin.

123

Kentan kulmavirhe

Tarkista, onko asentoanturin mustan johdon
suojavaippa vaurioitunut.

146

Asentoanturin 1-moduuli
puuttuu

Ohjainlaitteen A-moduuli puuttuu tai viallinen.
Vaihda tarvittaessa.

192

Asennon poikkeama
dynaaminen

Moottorin asento on ylittanyt sen ohjearvon.
Varmista, etta ruiskutusta ei tapahdu, ennen kuin
karat ovat auki-asennossa (ala ruiskuta karojen
ollessa avautumisvaiheessa). Yrita alentaa
pitopainetta.

193

Asennon poikkeama staattinen

Moottorin asento on ylittanyt sen ohjearvon.
Varmista, etta ruiskutusta ei tapahdu, ennen kuin
karat ovat auki-asennossa (ala ruiskuta karojen
ollessa avautumisvaiheessa). Yrita alentaa
pitopainetta.

200

Paluu lahtopaikkaan tarpeen,
mutta ei vield tehty

Kalibroi. Tarkista ohjainlaitteen virransyotto.

208

Ohjainlaite on juuttunut

Moottori on juuttunut, mutta esteen
havainnointiohjelmisto ei ole havainnut sit§, tai
vaantdmomenttiraja on ylittynyt liian pitkaksi
aikaa. Kalibroi. Tarkista, onko venttiilikaran
ohjausjarjestelmassa este. Tarkista ohjainlaitteen
virransyotto.

Servo Fault (Servovika)
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17.5.2 Esteen havainnointi/asento tuntematon

Tama vika ilmenee, kun servomoottorin vaanto on korkeampi kuin ohjelmistoon maaritetty
raja-arvo tai kun paavirran syottd on jaksoittaista. Ongelman syy on korjattava, ennen kuin
vian voi poistaa.

Taman vian mahdollisia syita ovat seuraavat:

»  Huoltonastaa/-nastoja ei ole poistettu ennen kayton aloittamista

o Jarjestelmassa oleva muovihartsi on liian kylmaa tai lampatilavydhykkeen asetusarvot
ovat liian alhaiset

»  Vaurioitunut komponentti
e Servomoottoria ei ole kalibroitu viimeisimman kaynnistyksen jalkeen

17-14 Esteen havainnointi/asento tuntematon
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